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1« Wstep . RN -
1é1 Przedmiot badan '
Przedmiotem badan byty trzy prototypy sterownikoéw dla prostych
ukladow automatyzacji - USEP ; USEL , USP."
- Celen badai byto sprawdzenie.zgodnofci wykonanla sterownlkow

z wymaganiami programu badan opracowanego przesz OAM. e
. i -
' 1e24) Dokumenty zw1azane .

- Program badan " Sterowniki USEP ’ USEL " o
/ ~program badan %' Sterownik USP " . =

MISTS ykaz wykonanych préb i sprawdzen
a— Sterowniki USEP, USEL

y —sprawdzenle dziatania
. — 'sprawdzenie rezystancji 1zolacal
- sprawdzenie wytrzymatosci izolacji
- sprawdzenie odpornoici na zmiany napiecia gasilania.
- sprawdzenie poboru mocy.
sprawdzenie odpornosci i wytrzymalosci na zimno
sprawdzenie odpornoSci i wytrzymalospl\na suche goraco
- sprawdzenie wytrzymatosci na wilgotne gorgco state
- sprawdzenie' odpornosci’ i wytrzymatosci na wibracje
, ' - = sprawdzenie wytrzymalosci na udary
- Sprawdzenie "stopnia ochrony obudowy '

b- Sterownik USP - . .
-~ sprawdzenie dziatania . ' ' -
* ~ = sprawdzenie odpornodci na. zmiany cisnienia zasilania

- Spréwdzeﬁie odpornosci i wyfrzymaloéci na zimno
j' -~ sprawdzenie odpornosci i wytrzymaitosci na suche goraco
- sprawdzenie odpornosci i wytriymalbéci.na wibracje
- gprawdzenie wytrzymatosci na udary
~ sprawdzenie stopnia ochrony obudowy..

\ ‘ ’ ;o "




24 Wyniki badap - - | -
2.1. Sterowniki' USEP , USEL '

241¢9+ Sprawdzenie dziatania

Sterowniki podtgczone do stanowiska testujacego poddano
sprawdzeniom dzidtania zgodnie z oplsenm
- "zalacznik nr 1 - sterownik USEP -

- zalgcznilkny 2 — sterownik USEL ' ' .
Dziatanie sterownikéw byio praw1dlowe. ~ -

Wynik sprawdzenla - pozytywny.

2 1 2.Sprawdzenie rezystancji 1zolaéji

Sprawdzenie rezystancal wykonano megaomomlerzem 1nduktorowym
500 V=4 : - - '

-~
y

- Pomiary wykonano miedzy :
- zaciskami sznura sieciwego 'a metalowg obudowa, )
~ Mmiedzy zwartymi Kohcédwkami przytaczy a metalowg obudowa

/ prazy rozlquonych‘pfzewodach przewodach. od masy uktadu/.

W obu sterownikach weé wszystklch przypadkach rezystancja 1zolacai
byia wieksza.od 20 M2, . -

s/ - ]

Wynik sprawdzenia - pozytywnye

2.1.3. Sprawdzedie wytizymakosci elektryczne] izolaéji y

Sprawdzenle wykorano przy- uzyclu prébnika izolacji Tpss o mocy

500 VA, )

Pomiary wykonano miedzy- e -

—.zaciskami sznura 31eclowego a metalowg obudowg przy napi@clu .
probierczym 1500V , N

- zwartymi koncowkaml przytgczy a metalowq obudowg przy napigciu.
probierczym»BOOV /' 2" zachowaniem warunkéw rozlgczenia wszystklch
Przewoddéw od masy uktadu /. ' :

Napigcie probiercze przykladano na okres 1 minuty obserwujac

czy nie wystgpi zjawisko przeblcla 1zolacal elektrycznej,

-W obu sterownlkach nle stwierdzono przeblcla 1zolacal.

Wynik sprawdzenla - pozytywny.

- - 1]
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2¢1.44 Sprawdzenie odpornoSci na zmiany napigcia zasilajacego

Sterowniki zasilane z autotransformatora AL2500 pbddano
Sprawdzeniu dziatania zgodnie z p. 2.1.1." przy napieciu

- obniZonym do 187 V i podwyzszonym do 242 V. Dla obu wartosci

napigcia zasilania sterownlkl pracowaly wlaéciw1e..

Wynik sprawdzenla- pozytywny. ‘ -

2.1.5.‘Sprawdzenie poboru mocy

" Pobér mocy przez sterownlki pomierzono przy za31lan1u nap1ec1em

220 V w stanie pracy !« Pobér mocy wynosil odpowiednio:
- Sterownik USEP P= 0,64 * 220V = 132VA

- sterownik.ﬂSEL- P=0 7A * 220V = 154VA

Z uwagi na brak wymegan odnoénle poboru mocy W programie
badan SPrawdzenla nie- oceniano.

2.1+6. Sprawdzenie odpornoéci t wytrzymaloéci na zimno

Sterowniki umleszczono w komorze klimatyczne j- VOTSCH i poddano

pPrébie Ab zgodnie z PN-73/E=04550 ark 01.
Po uzyskaniu w komorze temp. +5- °% i uzyskanlu przez wyréb

“stabilnosci temperatury sterowniki wigczono i sprawdzono
‘Poprawno8é dziatania zgodnie z p. 2.1.7.

L

SPrawdzenie dzialania powtérzond po 2 godzinach przebywania
SterOWnlkéw w tej temperaturze .Sterowniki dz1alaly prawidiowo,
Nastepnie w tej temperaturze kondycaonowano sterowniki

w 8-godzinneg -prébie wytrzymaloéci Pa okre51e regeneracai
sterownikl poddano sprawdzeniu d21alania - wynlk ‘sprawdzenia’
pozytywny., -

W wyniku ogledzin nie stwierdzono zmian w wygladzie zewnetrznym.,

-

-«

Wynik préby: - pozytywny.

2.1.7;.Sprhwdzenié-odpornoéci i1 wytrzymatoéci na suche goraco

‘Sterowniki umieszczone w komorze klimatyczne]j poddano prébie'

Bb zgodnie z PN-73/E~04550 ark, 02,
Po uzyskaniu w kbmorze'temp.“#OOCZi‘uéyskahiu'przez wyrdb

—
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. stabllnoscl temperatury sterowniki wkgczono i sprawdzono

Poprawnosé dziatania zgodnie Z Pe 2e1e14

SPraWdZenle poprawnosci d21a1an1a powtérzono po 2 godzinach
przebywania sterownikdéw w tea temperaturze. ‘
Sterowniki dziataly poprawnie. PR .

Nastepnie w tej temperaturze kondycaonowano sterowniki w B-godz.
prébie wytrzymatosci. Po okresie regeneracji sterowniki poddano
sprawdzeniu dziatania - wynik sprawdzenia pozytywny.

W wyniku ogledzin nie stwierdzono zmiah w wygladzié zewnetrznym,

Wynik préby - ppzytywny;

2.1.84 Sp:awdzenie-wyt;zymalbébi na‘Wilgobne goraco’ state
Sterowniki umieszckone w. komorze klimatyCZnej poddano ptdbie
Ca zgodnie z PN-?B/E-04550 ark,  03,. "

Po uzyskaniil' temps, 40 C*l wilgotnosci wzglednej pow1etrza
93% parametry te utrzymywano przez 4 doby;v

!

dzialanla - Wynik sprawdzenla pozytywny.
W wyniku ogledzin nie stwierdzono'zmian w wyglqdz1e zewngtrznym.'
Wynik proby - pozytywny.

24149+ Sprawdzenie odpornosci i wytrzymaiosci na wibracje

-

Sprawdzenie wykonano zgodnie z PN—?}/E-04550 ark.. 06.
Sterowniki W stanie pracy pOddano.Wibrachmfw pasmie g
czgstotliwosei 10 - 55 Hz i amplitudzie drgan O, 15 mm, ", .
W trakcie préby sterowniki dziataly poprawnle i nie wystapily
zadne uszkodzenia’ mechanlczne. ) . .
Prébe wytrzymatosci na wibracje przeprowadzonQ przy 'parametrach

jak w'prébie odpornosci poddajac sterowniki drganiom przez
-1,5 godziny. Podczas préby sterowniki unieszczone byiy. .

na palecie transportowej. Po prébie sterqwniki pracowaty poprawnie,

Wynik sprawdzenia- pozytywiye -

\




. Sprawdzenie’ wykonano zgodnie z PN—79/E—08105 oceniajac /

.Badanie Przeprowadzono przy uzyciu prostego drutu o Srednicy

'POdCZ&S sprawdzenla Clsnienia'za31lan1a Wyn031lo 0,63%MPa,

2.ﬂ.ﬁOJ-$bréwdzenie wytrzymatoSci na udary

Sprawdzenie wykonano zgodnie z PN-73/E-04550 &rk. 054

poddajgc sterowniki umieszczone na palecie transportowej -

udarom o przyspieszeniu 10 g i liczbie udaréw 1000.

Po prébie ' w wyniku ogledzin stwierdzono :

-w sterownlku USEP wysuniecie sie whbyku z.gniazda zlqcza.’
Po weisni¢ciu w gniazdo. sterownik pracowat poprawnie

. zgodnle %, programeém, Wynlk sprawdzenia - pozytywny.

-

- w sterowniku USEL ; ; _
a/ odkr¢cenié sie Srub mocuaqcych Panel Pneumatyczny
b/ 'urwanie sie Zapki dociskowej w zlgczu matrycy programowej
c/- uszkodzenie zasilacza naplecla statego 5V - brak pracy
eterownlka. Wynik préby - . negatywny.
- - o \

241411, Spréwdzenié Stopnia ochrony obudowy

-

wykonanie sterownikéw dla stopnia ochrony IP40, o

1 mm wciskanego w otwory obudowy z 3114 1N, Nie stwierdzono
aby drut,wchodz1l do wnetrza obudowy. ,

Stwierdza sie, “e obudowa sterownika’ zapewnia ochrone przeda
ciatami stalymi w1ekszym1 niz 1,0 mm, -

)

Wynlk sprawdzenla - pozytywny. -

-

’ . ] . ' ’ N
2.2+ Sterownik USP . -
2.2,1, Sprawdzénie dziaZania

Sterownik podigczony do stanowiska’ testuaqcego poddano
SpraWdzenlu dziataniu zgodnie z opisem w’ zaigczniku nr 3,

\




e

Dziaksnie sterownika byZo poprawne .
Wynik sprawdzenia - pozytywny..

-~
i

. 2e2e24 Spréﬁdzenieodpornoéci na zmiény.ciénienia zasilania

Sterownik podigczony do stanowiska testujacego poddano dziaaniu
Zgodnie 2 p.2.2.1. przy cisnieniu zasilania o wartoSciach
0 4 MPa 1 0 8 MPa. , . .

Dzjatenie sterownika w obu przypadkach prawidlowed -
Wynik sprgwd%enia - pozybywny. ¢ L

.2.2,3¢ Sprawdzenie odpornoéci i wytrzymalosci na zimno

Sterownik umieszczony w komorze klimatycznej poddano prébieAd
zgodnie z PN-73/E-04550 ark 01. :

Po uZYskaniu w komorze temp. +5°C i uzyskanlu przez wyréb
stabilnogei temperatury sterownik wiaczono i sprawdzono poprawnosé

"dzigtania zgodnie z p. 2 2ele = sterownik d21alal poprawnie,

Sprawdzenie to powtorzono po 2-godz. przebywania sterownika °

W tej temperaturze z wynlklem pozytywnym. \

Nastepnie w temp. -25°C przez B-godzin kondycjonowano sterownik
W prébie wytrzymalosc1. Po oKresie regeneracai sterownlk poddano

“ sprawdzeniu dziatania < wynik sprawdzenia pozytywny.

Wynik préby - pozytywny.

2.2.4;‘Sprawdzenie odpornoéci~i'wytr2ymahoéCi na‘suche'gorqco

Sterownik umieszczony w komorze klimatycznej poddano prébie -

Bb zgodnie z PN-73/E-04550 ark. o2. Po uzyskaniu w komorze

temp. 40% i: uzyskaniu przez wyréb stabilnosci temperatury
sterownikwigczono 1 sprawdzono poprawnoéc—d21alan1a zgodnie
Zp.22’|. ' , ' -~

Sprawdzenie poprawnoéci d21alan1a powtérzono po 2 godz.

......

prawidiowo. \
Nagtepnie w temperaturze +70°C przez 8 godz. kondyc jonowano

sterownik w:probie wytrzymaloscl. ‘
Po okregie' regeneracal sterownik poddano sprawdzenlu dziatania

© = wynik’ sprawdzenla - pozytywny. :

Wynik prédby - poaytywny . .t 1

- i 8
.
\ -
_ .
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242454 Sprawdzénio bdporhoéci i-wytrzymatosci na wibracje
Sprawdignie wykonano zgodnie z PN-73/E-04550 ark. 06, |
Sterownik w stanie pracy poddano wibracjom w pasmie czestotliwobci
10-55 HE i ampiitudzie drgatr 0,15 mm. W trakcie préby sterownik
bracowai poprawnie, : <
Prébe wytrzymakodci na wibracje przeprowadzono przy czestotliwodci
W pasmie 10-55Hz i amplithdzie-o,BE mm poddajgc sterownik -

' drganiom przez 1,5 godz. Podczas préby sterownik umieszczony
bY?'na'Pa;ecie-trapsponﬁowej, PO prébie sterownik dziatal
poprawnie, , . ' .o

" Wynik sprawdzenia - pozytywny, '

N

2.2.6JhSprawazenie'wytrgymaloéci na udari mechaniczne ~

|
%

Sterownik umieszczbny na paiecie transportowej ﬁoddano 1000
udaréw\o amplitudzie przyépiészeﬁia 10 Se _ )
- Po prébie W wyniku 6gl@dzin‘stwierdzono s Ze W przelgczniku
PWPp napedu przetgcznika sterowania R-A nastapiko wykf@cenie
Sie wkretu regulacyjnego.Wpiyw ha to miak fakt, ze w trakcie
montazu przez producenta przetgcznika nie wkrecono go na zywices -
fSprawdzenie dziatania sterownika dalo wynik pozyt&wny;

Po- uwzglednieniu faktu przypadibwegb‘zamontowania w uktadzie
wadliﬁie‘wykohanego przez producenta~przelqczn§ka nie majgcego
wPiywu na oceng konstrukcji sterownika ogdlny wynik préby

{

-

Uznaje sig za pozybtywny. oL

~

",2.2.7A8prawazenie stopnia ochrony - _

Sprawdzenie wykonano zgodnie z ﬁN—79/E-08106 oceniajac wykonanie
sterownika dila stophia ochrony IP40, ‘ . ST
Badgnie przeprowadzono Przy-uzyciu. prostego drutu o Srednicy

-1 mm weiskahegd w otwory obudowy z sila IN. Nie stwierdzono

aby drut wchodzil do wnetrza obudowy.. \ ' L

. Stwierdza sig, Ze. obudowa sterownika zapewnia ochrong przed
-clatami statymi wiekszymi niz 1,0 mm. - ‘

. Wynlk sprawdzenia - pozytywnye -




3, Uwagi i wnioski kofcowe’

) 5;1;

3420

RERE

—

Sterownik USP )
W trakcie montazu elementéw zwroclc szczegblng uwage

na jakosé ich. wyﬁonania i swmadectwa KJ. producenta.

. /
Sterownik*USEPn _ ,

W dokumentacji techniéznqv7ruchowej,hmieécié'uwage' »
aby uzytkownik po otrzymaniu z transportu sterownik

‘w trakcie uruchamiania zwrdcil uwage na wiasciwe

potgczenia zigczy . !

-

Sterownik USEL .
Biorac pod uwagg zkozono$¢ konstrukeji sterownlka .
zaréwno w czeSci elektroniczne] Jak i pneumatycznej

oraz pozybtywny wynik sprawdzenia odpornosci na wibracje
wydaje sig¢ niecelowe wprowadzanie zmian w celu’zapewnie-
nia wytrzymatoSci na udar§ mechaniczne wystepujace

w trakcie transportu. '

Uszkodzenia powstale w.czasie préby na udéry sq wynikiem
ztej konstrukcal palety transportowea nie wytiumiajgcej
_udarow / sztywne zamocowanie sterownika do palety /¢
ZaPewnlenle elastycznego zawieszenia sterownlka wzgledem
'POdStawy_qpakowania zapewni ochrong przed dziataniem
udaru na sterownik. ‘

’

4, Orzeczenie

Na podétawie przeprowadzonych badan stwierdza sig, ze

sterowniki USP i USEP speiniaja w&magania.programd badai. .

Wynik badat dla sterqgwiika USEL jest negatywny z uwagi
na wystgpienie uszkodzen w trakcie proby wytrzymatosci
na udarys t

7
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- Zatgcznik nr 1 _
sPrawd‘zenie dziatania sterownika USEP -

1= zalaczyé za81lan1e elektryczne i pneumatyczne wylgcznikami
WG iws - -8wiecg sie lampkl zasilanie elektryczne i pneu-

matyczne - , o
2- ustawié Przelqcznlk "sterowanie zat. - wyts " w potozeniu
E Z . "Wyl" ~ ‘ l i .

3- ustawié przelqcznlk " cykl\poaedynczy - ciggty " w polozeniu
' pojedynczy * . -

4= kolejno wciskaé Przyciski sterowania recznego R1-R2 - odpow1edz
wysuniecie tloczysk sizownikoéw 1-2 , B4 —cofnigcie ttoczysk »

wcisniecie RS — R6 —odpowieds wysun1¢01e ttoczysk sixownikéw
. 3=43 R-8 -cofn1ec1e tioczysk, ‘
~wcisnigcie R9-R10 — odpowieds’ wysuglecle tioczysk sitownikédw
5-6, R12 = cofn1e01e JGtoczysks
5= ustawié przelacznlk " sterowanie zalt, = wyl. "w polozenlu
’ "Zal" , s ]
6~ przy ustawionym przetgczniku " cykl pojedynczy " wecisngé
bprzycigk " cykl start " , w odpowiedzi musi nastqplc wysuwanie -
i wsuwanie sie¢ ttoczysk sitownikéw w kolejnosci jak w p. 4
‘7- przy ustawlonym przetgczniku " cykl 01qg1y " wcisngd
Przycisk " cykl start ", w odpow1edzi nastepuae w1elokrotne
. ¢ykliczne wysuwanie i wsuwanie 31e,tloczysk sitownikoéw
przerwane dopiero wcisnigciem przycisku * cykl stop"
8- podczas pracy uktadu sprawdzaé praw1dlowe Swiecenie .
lampek Sygnallzacyanych. |

U




Zatacznik nr 2 \
Sprawdzenie dzialania.steréwnika USEL

. 1= wtozyé whyczke sznura siécioweéo\do gniazdka /.
- 2= przekrecié w pozycje 1 wylgcznik giéwny i pomocnlczy
5—-wlqczyé zasilanie pneumatyczne - Pz 0 45MPa N

palag sie lampki .

X 2 o i 6 8 12,14,16,17,31, /pozycaa wyasc1owa/

r 1

) v . wskaznik 7-segmentowy°'13£7 - ' - Lo

4— wcisngd przy01sk "rodzaj pracy" = RECZNA /zapali 81elampka/
5= w przypadkiu gdyby lamkki X nie-palily si¢ zgodnie z Dp.3
' sgrowadzié silowniki na sterowaniu rgcznym do "PoZe wyjsciowe]j
' 6=~ nacisngé przycisk "rodzaa pracy"- praca clqgla
7- nacisngé przycisk START
Realizacja programu : -

Krok 01
zapali sig¢ lampka NR TAKTU

. zapali sig kropka przy cyfrze dziesigtnej w wyswietlaczu
7-segmentowym (][], co oznacza zatgczeniu sie czasu T1
gdy kropka zgasnie krok zmieni sie na'O.?ﬁ .
Krokp2 ) ‘
“zapali sie\kropka przy cyfrze Jjednostek co oznacza'ze
- wyzwolit sig czas T2 / T1 i T2 Niseke / - ST
a ‘ ‘zapali si¢ lampka NR TAKTU .
_ y PRACA W TAKGIE \
po wysunigciu sig¢ wszystklch sitownikdéw lampki te zgasng
_pala_an.e_lamnkn. : ,
’ T 143,5,7411,13,15,17, ' o
Xt 1,3,5,7,11,13,15,17,31 ' ‘
po upiywie czasu T2 zgasnle kropka % krok zmieni sige na Q*:),

‘ wt

"~ palg sie lampki

Y' 93,5 ’
X: 2,3,5,7,11,13,15,17,31,
po upiywie czasu T1 zgasnie krOPka"’f-‘kI'Ok znieni si¢ na O.hg




° N

X: 2,4,6
X: 2,4,5,7,11,13%,15, 17.31
po U-Plvwie czasu T2 zgaénle kropka 96 krok zmieni sie na O 5

[}

Y: 2,4,6 .

X:24671113151731
- po. czasie T1 zgasnle kropka ¥ krok zm:.en:. sie na O, 6 .,

Y: 2,4,6,8 .- -
X: 2,4,6,8,11,1%,15,17,31 - (
po czasie 12 zgaénle kropka > krok zmieni Sl@ na OK 7o

-

-Y: 2, 4 6,12 . ' : :
X: 2,4,6,12,13,15,17,51 S | ~
po czasie 71 zgaénie kropka -)t' krok zmieni sie na 0*,9

\
Y3 2,4,6,16
CXi 2,4,6,12,14,16,17,31 - _

Po czasie T4 gzgagnie’ Kropka o : ' -
AJ Krok zmieni 81Q na 1.0 x ’
~ Y@ 2,446, '

X: 2,4,6,8,12,14,16,17
lub B, Krok zmieni sig¢ na 02 tzn wykona sie skok S1 / gdy zapali
sie lampka X33 /
Dalsza kontynuacja programu aaK poprzednlo 02, 03 ese tylko na
02 nie zapali sie kropka T2 0.2

Zmiana na krok 1814 . ' - -
¥ 2,4,6,15 © ) ‘ \ ‘ ‘

X: 2,4,6,12;14,15,17,31 . _

po czasie T1 gasnie kropka y zmiana na krok 1.2
T: 2,4,6,11 . S
X:2468’5213151731 L o

po czasie T2 gasnie kropka w zmiana na krok 1 xJe

AY .
-




oD . -3 -

X22,4,6,11,13,15,17,31 - ) \

X
- X

AN

Y

I: 2 ,4‘,‘6,11

PO czasie T1 seeecveecss zmiana na krok 1¢4

I 2,4,6,7 ‘ Lo
X: 2’49697oq1,13n15,1?;31 . . \
bo Czasie“TZ Qoooo.)ooo Zmiana na krok 1*5.‘

Y: 2,4,5. oy
2 2,4,5,7,11 »13,15,17, 31 . S ' ‘ -
po czasie 1 .ceveeeee zmiana na krok 1.6 x )
Y:-2,3, 5
X3 2,3,5,7,11,13,15, 17,31

PO czasie T2 ,.eesseees zmiana na krok 147 - |
Y:.1,3,5 r '
X2 1,3,537511,13,15,17,31 .
" po-czasie T ....ceees zmiana na krok 1.8¢  , :
2,4,6,8,12;14,16 - L , -
2468’}2 14,16 1731 ’ ‘
Po d03901u wszystkich sitownikéw do pozycji wy3601owea
nastgpuje przejscie do poczatku programu na krok 01
Sprawdzenle Pracy sterownika w pozostalych rodzaaach pracy -
-" przypadku PRACY KROKOWEJ lampka Y7 bedzie gasla po
dojéclu sitownika do mikrowytgcznika X7 ) ‘ - ’
-w Przypadku pracy w cyklu pojedynczym program stanie samoczynnie
n& kroku 0.0. po wykonaglu Drogramu, : -

N
/

L 1] e

1




o

/Sprawdzenie dzialania sterownika USP

8=

9...

10~- wy&qczenie sterownika odbywa sie przez przestaw1en1e

_‘PrzeXgcznika A-R-w polozenie R nacisngé przycisk PRZYGOTOWAN

' Zalqcznik.anB,

AY

sterownik podigezyé do gieci sprgzonego powietria

oraz stanowiska testuaacego / wWyposazonego w 6 silownlkéw/
zaworem HC1 zatgczyd za311an1e i reduktorem AB1.ustawié
cisnlenle O s 45MPa

Przelacznik ZAL—WYL ustaw1é W polozenmu ZAL"

Wyciggngé do géry przycisk STOP~do oporu oraz po przelqczeniu

przestawié przelqcznlk " CYKL POJED. - POWT, " w polozenle
POJED, -

przyciskami STEROWANIE RECZNE. sprawdzié¢ dziatanie 6-ciu
sitownikéw stanowiska testujgcego , START-przycisk ‘zielony
WYCOFANIE- brzycisk czerwony )

przetgcznik A-R przestawi¢ w leoﬁénie A 1 nacisngé przycisk

" START CYKIU" - sitowniki stanowiska testuagcego winny

Wykonaé cykl nastepujacy :
1- wysunigcie tioczyska sitownika 1 . il
2= + + * a
3- wycofanie tioczysk sitownikéw-1 i 2

4= wysunigcie ttoczyska sitownika 3
1

5- . @ + * 4

6- wycofanie tloczysk siowniké#w 3 i 4

7=~ wysunigcie tloczyska silownika 5 s

8- + - + 6 )

. 9= wycofanie tloczysk sitownikédw 516

po przelqczenlu przetgcznika’ CYKL, POJED. - POWT. w poloZenie
"POWT," cykl' podany w p.7 winien sig¢ powtarzaé wielokrotnie :
zatrzymanie cyklu Dowtarzalnego przyciskiem STOP PROGRAMU

" bads przyciskiem STOP

Przetgcznika ZAL—WYL w polozenle WYZ,!
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