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Analiza dokumentacyjna
Opracowanie zawiera przeglad zalecen standaryzacyjnych wg projektow
norm IEEE 802/INS oraz IEC/PROWAY w zakresie urzadzen i interfejsoéw
transmisji szeregowej oraz ich wzajemnié pordwnanie.

. Tytuly poprzednich sprawozdan

~

1. Opracowanie zatozeft projekbtowych na magistrale komunikécyjnq
* * MIR PROVAY - nr rej. 4735. )
2., Opracowanie zatozen projpktowych ha* ukrad sprze¢zenia z magi-
stralg MIR PROWAY - nr 4756. ) ‘
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1. Przedmiot opracowania' -

Dotychczas wykonane prabé‘Kanépcyjné'i»rbzpoznhwcze‘dotyczqce

" zdecentralizowanego systemu automatyki kompleksowej "MIR PROWAY"

doprowadzilty m.in, do u$cidlenia koncepcji’ ogélnej systemu, spo-
rzgdzenia specyfikacji urzgdzen i konfiguracji sprzetowej systemu .
oraz standaryzacji magistrali’ kasety. Obserwuje sie réwniez znaczne
zaawansowanie opracowai urzadzen /pakietédw/  mikroprocesorowych \
étanowiqcych podstawowe wyposazenie uzytkowe stacji oraz pakietéw
sprzezenia z obiektem. Problematyka dotyczaca protokoléw organiza-
cyJjnych pracg 31ec1, sprzetu 1 oprogramowania komunikacyjnego oraz
standarddw’ funke jonalnych,' logicznych i elektryczho-mechanicznych

'1nterfeasow oraz- urzadzen zapewniajgecych wspéiprace wielu stacal '

systemu Jest mniej’ zaawansowana z’ nastepujgcych pOWOdOW'

a/ niepeina‘ standaryzacja IEC/PROWAY : ‘ -

b/ brak krajowych /gebeksre BugrartCingms/ wzoréw oraz doswiadczen
wiasnych PIAP w' zakresie roztozonych struktur wieloprocesorowych
polaczonych jednotorowg magistrala szeregowg T

¢/ ograniczone mozliwoSci dostepnej w kraju bazy elementowej, warun-
kujgcej osiggniecie wymaganych paramétréw systemu.

2 w/w powodow podaeto, zgodnie z zalecenlem Rady Technlcznej

"MIR PROWAY" prace analityczne, -ktére dotyczq 2 zasadniczych grup-

tematycznych: . . N

a/ analizy- protokolow "WIR PROWAY" i mozliwosci. ich ;eallzacai na
dostepnej w Kraju bazie- eLementowea /praca OAE - zlec, 9425 i
9436/ ‘

b/?analizy standardéw interfejséw i urzgdzen komunlkacygnych systemu
IEC/PROWAY oraz IEEE 802/INS'/praca, OBN'=-zlec. 9401/ ‘

Niﬁiejsza,praca miata na celu dokonanie przeglgdu ustalen normaiizaf

cyjnych zawartych w roboczych materiatach normalizacyjnych IEEE 802/ .

/INS w odniesieniu do zagadnien nie uaetych w dotyc¢hezas opracowanych

publikacjach IEC.

w glownea mierze dotyczy to standaryzacji 1nterfeasow~ komunikacyaneg
DTE/DCE - pomiedzy kontrolerem Komunikacygnym a sterownikiem llnii

oraz liniowego, pomigdzy sterownikiem linii a wielodostephg szeregowq
magistralg danych - WSMD.
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2. Ogdélna charakterystyka metbd dostepu i komunikacji w mikrokompu--
terowych sieciach lokalnych

\

Projekt normy’IEEE:802/LNS wyréznia*nastepujacé metody dostepu i

~

komunikac‘;ji na wspélnej magistrali komunikacyjnej:
A/ CSMA/CD - dla magistrali Jednokanatowej i w1elokanalowea o struk-
turze liniowej ..
B/‘wyznacankowa - dla magistrali jednokanalowej i wielokanatowej
’ N o strukturze liniowej
- dla jednokanatowej i wielokanalowej magistrali
) strukturze plersc1eniowea ‘
- dla polaczenia ‘kancuchowego z sekwencyanym prze-—
kazem /od punktu do punktu/ komunikatéw.

Projekt normy IEC/PROWAY okresla metode dostepu i komunikacji na
wspdlnej magistrali komunikacyanea przy wykorzystanlu pewnych cech.
obydwu w/w metod.

|l

I Metode CSMA/CD mozna najogdlniej scharakteryzowaé nastepujgco:

- = wielodostepno8é do magistrali dla wszystkich stacji, sposrdd
ktérych aktualnie jedna wysyla komunlkaty, a pozostale sg zdolne
do odbioru, - :

- maglstrala moze byé’zajeta’przez'kaZdQ stacje, Jjesdli stacja ta

. stwlerdzi, 2Ze magistrala Jest wolna,

- system wielostacyjny nie wymaga: -wstepneJ 1 b1e2qce3 koordynacal
ruchu komunikatéw,

- zabezpleczenle przed kollzaq odbywa sie na zasadzie detekcji
fali noénej i blokowania nadawania danych znaczgcych w przypadku
stwierdzenia réwnoczesnej transmisji z innej étacji,

- potrzymywanie nadawania sygnatu -liniowego'na maglstrale. po
stwierdzéniu kolizji przez stacje nadajaca,'dla zwiekszenia
prawdopodobienstwa wykrycia kolizji przez inne stacje,

- retransmisja komunikatu po stwiérdzeéniu xolizji.

II Metoda wyznacinikbﬁafw‘odréZniéniu'od metody CSﬂA/DC charakteryzu—
jé sie tym; ze wymaga koordynaCJi'ruchuikomunikatéw;1r6wnié2 .
przy retransmisji, po stwierdzeniu kolizji. Wykrywanie kolizji na

'zasadziei6bséfWé¢jifpoziomu fali-noénej przy pracy na magistrali

stanowl’uzupeinienie. zabezpieczenia poprawnoéqi'prZekazu komunika-

tow. .




< T N SO S YR PNy 1 T, TET TR OOROMOSTT———— T, - Yo A A PSRRI T - ‘ N ETAT S fa A T uTRW LS

-3

III.Metoda wg IEC/PROWAY okresla regule dostepu i komunikacai mledzy
. stacjami w sposéb nastepujgcy.
a/ Wyroznlone sq potencaalne poziomy hlerarchll stacal, przy czym
g priori" wyznaczone stacje posiadajq mozliwoéé obejmowania
. magistrali i koordynacal‘ruchu komunikatéw. Pozostate zas
stacje posiadaja jedynie mozliwosé odbioru komunikatéw, lub
‘odbloru i zwrotnego nadawania lecz bez obejmowania sterowania
' i kontroli maglstrall- ‘ .
’b/ Stosowana jest tylko Jednokanaldﬁa magistrala o przeplywnoéci
blnarnea BR- do 1 Mb/s; :
c/ Stosowana jest obserwacja stanu zajetosci magistrali oraz .
zabezpleczenle przed KOllZJQ analogiczne jak w metodzie CSMA/CD

Wedlug projektu normy (IEEE 802/LNS stosowarie sg transfery pojedynczyc
komunikatdéw oraz komunikatdw wielokrotnych'przesylanych w sposéb
ciggly i przerywany z przeplywnoéclq binarng BR° 1 Mb/s, 5 Mb/s, ,

10 Mb/s 1 20 Mb/s.

Dlugosé toru magistralnego ogranlczona jest do ‘500 m, a dla ZW1eksze-
nia zasiggu komunikacji stosowane sg repetytory umozliwiajgce
zw1ekszenle zasiegu do 1500 m, bads tworzenie struktur. rozgaleznych
zaleznle od topologll sieci,

3. Wybrane zalecenla ;tandaryzacyane IEEE 802/INS
3.1, Przedmiot standaryzacal :

Przedmiotem standeryzecji wg projéektu normy IEEE 802/INS sg warstwy

funkcjonalne i interfejsy w obrebie stacji lokalnej INS pokazane,na

rys.1. Wymagania-funkcjonalne logiczne, elektiyczne i mechaniczne

dotyczgce nizszych warstw stacjiflokalnej oraz magistrali komunika-

cyjnéj dla metody CSMA/CD" zawarte sg w nastepuaqcych rozd21alach

projektu normy IEEE 802/INS: ‘ .

- IV.2 Access unit interface and physical 31gnaling sublayer between .
data terp;nal equipment and médium access units

- V.1 Class A medium access.unit for coaxial cable beseband medium.

Ponizéj przedstawione zoetane najbardziej istotne i wybrane pod katem
przydatnodci dla: opracowanla urzqdzen linlowych systemu "MIR PROWAY"
wymagania i parametry.
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3.2, Wymagania dotyczgce' AUT -
3,2+1¢ Dane technlczne ogélne i funkcaonalne

¥

a/ Przeplywnosé binarna -BR - od 1 Mb/'s do 20 Mb/s .

b/ Dokiadno$é BR w sieci INS = +0,01 %

¢/ Diugos¢ kabla’ interfejsi = do 50 i’ _ |
d/ Mozliwosé testowania stacji w ukladzie "na sisbie"

-4 Zapewnlenle niezaleznosci’ DBE od réznego typw tordw komunikacyj-

¥
’.gi




T AN

. s

nych /tj. linii-koncentrycznej jedno i wielokanalowea, aednoka-
natowej, jednokanatowego swiattowodu/,
£/ Zxacza interfejsu - 15 stykowe.

'3.2.2., Komunikaty i sygnaly AUI

I/.. Komunikaty w kierunku od DTE do MAU
. - przerwanie dostepu MAU do linii
- zgdanie dostepu do MAU .
~ zalgczenie dostepu MAU do linii ‘ .
' - nadawanie danych znaczgcych ' '
~ = nadawanie danych nieznaczgcych'" 4
II/ Komunikaty w kierunku od MAU do DTE . - L
"~ odbiér danych znaczacych ' :
'-'odbiér danych nieznaczgcych
. = MAU dostegpny dla sygnaéw WyjécioWych
~ MAU niedostepny-dla sygnatéw wyjdciowych
- MAU wykryi btad transmisji .

'III/ Sygnaly AUI

- DO; dane wyjsciowe

- C0; sterowanie.wyjcien
~ CI; sterowanie wejSciem
- DI; dane wejsciowe. -~

Przekazywane za pdéredhictWem 2 iinii sterujgcych i 2 linii informa~
cyJjnych sygnaly kodowane sg przy zastosowaniu réznlcowea modulacji
fazy - tzw. "Manchester wa\)‘eforms" i "Manchester \*iolations™ /rys.Z/
Odpowiednie zalezno$ci czestot11w0501owo-fazoWe tych sygnatléow sag
podstawg generacji i detekcji komunikatédw. loglcznych wymnienianych
przez» AUL. Charakterystyczng cecha AUI jest nieobecno8é¢ sygnaidw
zegarowych stanowmgcych elementowg /bitowq/ podstawe czasu-dla Sy=-
gnalow informacyjnych.
Sygnal danych wyjsciowych w obwodzie Do ksztaltowany Jest W formacle
ramek komuhikacyjnych' ciggéw o postacm"
/<L silehce) ' preamble P’ £'sfd 2 <data) - <etd7 £_ silence) -
-'dla poaedynczego komunikatu

11/ <51lence) & preamble. . [(sfd-2> 4 data7 <efd 7 < :1.fi7]. ces

cevs £ eBAD  silenced> L -
'~ dla komunikabu wielokrotnego /wieloramki/. o
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. £ silence) - 4-bitowa przerwa’ sygnalu, ta. brak zmian biegunowoéci :
{preamble) - 24—b1towy ciagg BR/2, tj. o czgstotllwoé01 dwukrotnie
anSZBJ od przeplywnoscl blnarneg BR .
<8fd > - .ciag 11100010 , gdzie 1 = BR/2 D = -
<data™> - - 0143 danych; 1nformac3a % preflksem funkcyanym.l adre-.
sowym, i zakoAczeniem CRC, kodowana wg "Manchester
~Wa¥eforms"s: .
<fetdf> - minimum 2-bitowy 01qg NTO dla wquczenla sygnalu nada-‘
wanego. _
. 4-bit 2 3 4 B ¢ 2 2 bid
A — '
1
ri 0 1 0- 0 (o 1 1
1 0 NTO o) 1 NT4 1 o)
NTg | NT1 | NTO NT4 NTO | NT1 NTO | NT1

Powyzsze ciaggi

-6~ .

kodowane sg nast@puaqco.

Rys 2. Modulacja kodowa sygnaléw AUI
a/ Manchester Waveforms - staZe logiczne "o

i

b/ -
c/

e/

d/' Manchester Violations - sekwencja losowa z NTO i NT1

| "
M 1"

- - state logiczne "1
- Sekwericja losowa

- alternatywa NTO, NT1
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IV/ Obsiuga AUI przez kontroler logiczny JIIC + MAC/
Na wyzszym poz1omie funk-cygno-loglcznym DTE stosowane sg
przekazy wewnetrzne sygnalow logicznych bez poérednictwa fizycz- -
‘ . nie zorganizowanego interfejsu. '
é W'zaleznosci od kierunku przekazu wyréznia sie:
A/ sygnaty z warstwy nizszej do wyzszej
' - btgd sygnaiu liniowego
. - bgd danych wejsciowych
- dane wejSciowe
obecnosé fali nodnej
- brak fali nosnej
; : . - przerwij 'hadawanie
\ - zgdanie danych wyjéciowych o
B/ Sygnaty z warstwy wyzszej do nlzszea |
; .~ = aktywizacja “AUT
? S - dezaktywacja AUI
| ' = brak danych wy3601owych
- -dane wyjéciowe -
_ - zgdanie wyjdcid dla danych
i ' - przejscie na kontrole .z izolacaq MAU od linik '
' - przeJjécie na gotowosdé z doigczeniem MAU do linii, - .
Sygnaly te stanowig podstawg lub sg produktem dz1alan1a programéw
sterujgcych i protokotéw umieszczonych W Wyzszych warstwach fun-
kcjonalnych kontrolera komunikacyjnego stacji INS. Ze wzgledu na
nleobecnoéc sygnaléw zegarowych w AUI synchronizacjg
czestotllwoéc1owo-fazowq wymagang dla zapewnienia wiasciwych za-
_leznoSci czasowych w/w sygnaléw logicznych realizuje warstwa PS
przy wykorzystaniu specyficznej wla301woéci AUI, polegaaqcea na
tym, %e. sygnaly CI oraz CO interfejsu nie sz przerywane przez
| caty czas utrzymywania sygnatu liniowego w linii i zachowuja
% . statosé czestotliwodci i ciaglosé fazy. )
g Osiggnig¢cie wysokich wartodci przeplywn0501 blnarnea /do 20 Mb/s/
poprzez 50 metrowy AUI jest mozliwe ze wzgledu na nastepuaqce
wiasciwosci AUI: |
: a/ stosowane 83 tylko 4 linie sysgnatowe .
b/ poigczenia interfejsu wykonane sg na- symétrycznych parach
skrecanych, ekranowanych 1ndyw1dua1n1e i dopasowasnych elektry—
cznie na obydwu koacach ‘ .
c/ zastosowane 83 réznicowe nadaanlki i odbiorniki. sygnalu dla

o

“

. -
- )
. .
) . S} -
o .
, .




kazde] llnil 1nterfeasu

d/ podczas transmisdi- nle wystepuja dlugle sekwencje. aednoimlennea
biegunowosdci, tzn. pasmo sygnatu ograniczone jest obustronnie i.
gkoncentrowane wokét czestotliwosci BR. i

~

-

3¢50 Fﬁanje ukladu.SPrZQZenia z'liniq - "MATM

_Uklad.MAU nie jest odpowiednikiem sterownika linii /line driver/ wg
nomenklatury IEC/PROWAY, mozna jedynie znalezé pewng analogie do
ukiadéw bezpoSredniego sprzezéhia Zz torem wspbétosiowym, tzn. MAU
odpowieda czgsSci sterownika linii PROWAY. Poniewaz IEEE 802/INS
dopuszcza réznego rodzaju tory magistrali komunikacyjnej = uktad MAU
jbst indywidualnie ékojarzony Z okreélonegb‘typd tobem. Ponize
opisane beda zasadnlcze funkcje MAU dostosowanego do wspolpracy z
linig wspdlosiowg Jednokanalowq.
I/ Funkcja nadawania - pkresla no%1liwosé przekazywania informacji
szeregowej na mégistralg.koﬁunikacyjna skierowanej do wyrdznio-
, 'neg pojedynczej stacji lub do wielu stacji odlegi&ch -
II/ ‘- Funkcja odbioru - okresla mozllwosé przyjmowania- informacai sze-
' - Tegowe nadawaneg j.w. ‘ '
" 'III/ Funkcja detekcjl kolizji - okresla zdolnoéc wykrywania i odpow1ed
nie}j reaKcal na fakt réwnoczesnea transmlsal Z dwu lub wieksze]j
liczby stacji | . '
IV/ TFunkcja monitorowania stacgl - polega na zakazie nadawanla Z PO~
zostawieniem zdolnosci 4o  odbiord.’ Umoz11w1a testowanie MAU i
+1linii w celu okreslenia zdolnosci operacyanea danej stacai lo-
kalnej . ‘ | -
V/ Funkcja nadzoru transmisji - polega na autqmatycznym przerwaniu
nadawania komunikatu pozéqupuschalnym limitem czasu.
'z chwila aktywizacji funkcji nadawania sygnat z 1linii. DO interfejsu
AUI przekazywany jest za poérednictwem MAU .do” linli ‘Przy starcie
'transmlsai moze’ ulec stracie nie wigcej niz 3°bity sygnalu, zas 4-ty
bit qu1n1en_reprezentowac w linii odpowiednig -amplitude i czas trwa-
nia impulsu sygnaiu nadawanego. Opéénienie w stanie ustalonym pomiedzy
sysnatem DO interfejsu AUI a sygnaiem nadawenym w linii nie moze
przekroczyé 1/2 bitu. MAU powinno przenosié¢ sygnaly nadawane bez in-

':wergji:z utrzymaniem zasady: poziom wysoki sygnatu DO‘odwzorowany Jest
nizszg wartoscig ujemnego-prgdu w linii; $j. pradu wyp;ywéjqcego z
wewnetrznego przewodu toru wspéioSioWegol‘Sygnal liniowy odbierany
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powinien réwniez byé przekazywany na lini¢ DI irnterféjsa AUL bez
inRersji, przy czym obowigzuje zasada i% maksimum 5 bitéw syénalu
liniowego moze ulec stracie przy przejéciu z- linii na interfejs AUI.
Poniewas kolejny 6-ty bit . moze byé obarczony znieksztaiceniem
modulacyjnym okresSla sie, Ze dopiero 7-my kolejny bit sygnaiu odbie- .
ranego zawiera znaczgcq.dlé DTE informacje. W stanie ustalonym ’
opéénienie.prqpagacji‘pomiedZy torem a interfejsem AUI dla sygnaiu
odbieranego nie moze przekroczyé 1/2 bitu. Odbiornik MAU powinien
mieé ograniczoﬂe pasmo odbioruido.SO MHz i moze byé wyposazony w
filtr redukujgcy znieksztalcenia impulséw powstate w wyniku inter-
ferencji skladowych widma sygnaiu odbieranego. Sygnat w 6bwodzie CI
inferfejsu AUI, jesli nie wystepuje kolizja na magistrali komunika—
cyjnej, powinien mieé postaé fali prostokqtnej o czestobliwodci BR.
W syﬁuacji, gdy wartosé¢ srednia sygnatu liniowego wskazuje na fakt '
réwnoczesnégo nadawania z 2 lub wiekszej liczby stacji sygnal na
linii CI powinieén przyjgé forme NT /wylgczenie/ po czasie nie wiekszym
od 9-ciu okreséw BR. Stacja nadajgca powinna sygnalizowaé kolizje

na interfejsie AUI, jesli stwierdzi, Ze 2 lub wigcej stacji sposrédd
zainstalowanych w sieci Znajduja‘sie w stanievnadawania, natomiast
nieaktywna stacja /pozostajgca w stanie odbioru/ powinna sygnalizowaé
kolizje, jeslistwierdzi, -2e wigcej niz 2 stdcje sé w stanie nadawania,
Przngty'Z‘AUI'komunikat o znaczenii "izolacja MAU --tor" powinien w-
okresie czasu nie’ przekraczaaqcym 20 ms przerwad mOleWOSG nadawania
sygnalu w linle i. ustawié stan "detekcja kolizji" z podtrzymanlem go
w -okresie czasu odpowiadajgcym 10 +5 okreséw BR w celu zabezpieczenla
przed odbiorem "obéych" sygnaiéw.

/

3.4, Charakbterystyki elektryczne AUIL"
3.4.1. Parametry transmisyjne AUI - -

a/ Obwdd elektryczxy dla linii’ sygnalowej - aak na rys.3

b/ Ilo&é przewoddédw - 5 par skrecanych, ekranowanych indywidualnle,
tworzacych wigzke kablowsg ekranowang wspdlnie
przez uz1emienq powloke . )
symetryczny/ N

a/ Rezystancaa przewoddéw w- obwodzie za31lanla - nie wigksza od 35 nS/m

e/ Tlumlennoéé przenikowa miedzy obwodami sygnalowymi w zakr931e -

czestotliwoaci od 0,5 MHzydo 20 MHz - nie mniejsza od 20- dB '
£/ Réznicowa impedancja charakﬁerystycqpa-é 758 5 pray czgstotli-

/

M
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1 =10=-

wodci 20 MHz
/ Tolerancja impedancji charakterystycznea ‘wewnatrz AUI - nie wigk—
sza od 3L ) -
h/ Ttumiennosé jednostkowa - nie w1@ksza od 0,12 dB/m W paémle od
0,5 MHz do 20 MHz
i/ Fluktuacja fazy sygnalow - nie wieksza od +5 % T/2 /dla 20 Mb/s -
+1,25 ns/ . . :
j/ Zasadniczy kierunek zasilania - od DIE /z mozllwosciq 1nnych roz—
~ wigzad opcjonalnych - zaleznie od zastosowan/ )
k/ Ztacze szufladowe 15" stykowe . o )

1/ Rozmieszczenie sygnaldéw na zigczu . \
" Nr 4 H T v‘ BT ' 1 [ R vt
S EREERER N A N ) 11
) 53g= 1 po-A"| DO-B. | D0-S! |DI-4 [DI-B|DI-s. |'co-a |'co-B | cO-S
‘ ':,déne!qyjéCibWeié' | dane wejsciowe !éte?bwanie wyjécien
‘ - : o A o~ .
uw | e 13. I 12 5 | Shell. -
cI-a |c1-Bi|ci-s [ve | ve|. vs-
.. PO .. |ziemia
sterowanie wejsciem zasilanie ochronna

|4————{ennwmtwh¢+%—0muomWK-Pl
| .

1
‘. .

) |¢\—N_non:m'u< ——-|
| )
ﬂ"'
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B2, Charakterystyki elekbryczne nadajnikéw AUT

Sygnal binarny "O" odpowiada dodatniemu poziomowi’ Wygécia A wzgledem

wy3301a B /rys 3/, przeclwnle dla sygnaiu’ blnarnego "1" Podane na
TyS. 4 parametry dotyczq sygnatéw AUI w zakresie czestotllwosc1

. 1420 MHzZ. -

. a) Wyjscie otuaite
Vol £ 1,20V
_ [Vorl< 0,60V
M= Veal £060V

l;) Wg}écie.bhciqé'one
0,6V < IVt Y 09|Vo)
\VTL‘FVT'L..QQV
| Vog| £13V
| Voe] = |-Vs) |£ Q,02v

¢) Wyjscie zuarte (wgtabels)

2V e > '
' . 959 R B (&
SLAREERE
; B 14516

_ ¢l (8|9 |
- Jsa £ 50mB -
' \ Isb £ 50mB
Rtas 4 , /
‘ Y




e ™ e
1

=] 2
34,3, Charak'terystyki elektryczne odbiornikéw AUT —
- Konwenc ja sygnatéw binarnych = jak w pkt 3.4.2 2.

i Podane na rys.5 parametry dotycza sygnalow AUI w zakres:.e czestob-
liwosci 1-:-20 MHz.~ '

~

©

©

Jiv £ 4,0mA

Dlo” 0) ~156v LVia & +15,6V § Viy=ov % | MalhOmd

b) 56y LVib &5V 5 Via =ov

b {zso.,,vé Vi d42V | dr=qeg, 41= 1+5ns | {— -zonu;_
Vos =*48V  —p na Wyjseiv S'jgwf?-z. 5'7344"5 ZyodMJ 2 syonalem. Ve

-

Rys. &

-
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3.5, Wymagania na interfejs MDI z torem wspolos1owym jednokanalowym
3.5.1. . Impedancja dolaczenla MAU

-

- pojemnodé, bez zigcza interfejsu £ 2 pF '

- pojemnodé, ze zlaczem interfejsu =< 6 pF -

- rezystancja- > 100 kKL

W/w wartosci- powinny byc ubrzymywane przy wlaczonym i wquczonym za—
s1lan1u.MAU.

-

3.5.2. W stanie pasywnym stacji, tJ. priy wylaczonym zasilaniu MAU
lub przy nieobecnofci sygnatu liniowego prad w.obwodzie MDI
powinien utrzymywaé si¢ w granicach od #2 uA do =50 ud..

~

3.5.3..Sygnaly liniowe‘z pojedynczego MAU

. af poz1om prqdu w stanis wysoklm H -~ od -8 mA do =10 mA’

b/ . =M niskim I - od ~64 mA do -86 mA T

¢/ czasy narastania/épadanla'1mpulsow £ 25 ns :

4/ zawartosé, harmonicznych dla fali prostokgtnej o czestotliwosci .
£ = BR W'Odniesieniﬁ‘do sktadowej podstawowej:— 2-ga i 3-cia har-
moniczna ponizej'20 dB; 4-ta i 5-ta harmoniczna ponizej 30 dB;
6-ta i 7-ma . harmoniczna ponizej 40 dB; wszystki*ﬁﬁ“‘honlczne po~
nizej 50 - dB.,'J

. N .

354 Sygnal'wyjéCiOW§ nadawany'z MAU

a/ p021omy prqdowe o warto$ciach 2—krotn1e wyzszych od podanych W
Pkt 3.5.3 H

b/ asymetria wypelnlenla sygnalu prostokgtnego o £ = BR nie powinnsg
przekroczyc 2 ns lub'2 % T BR°: . :

3.5.5. Izolagcja galwaniczna interfejsu MDI
- rezystancja > 25@ kdL/60 Hz ° .
_’wytrzymélbéé na przebicie’ -250 V..

3¢5, 6. Pobdr: mocy nie wiekszy od 6 W ze zrodla umieszczonego w DTE.

=
3 5 7. Qreanl czas bezawaryanea pracy powinien’ byc nie mniejszy od
106 god21n. ”
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3. 6. Parametry kabla’ wsp61031owego aednokanalowego i zgczy wspol—
osiowych )
3.6.1. Impedancja charakterystyczna - 508 +2JL, z- dopuszczalnym od-
chylenienm dla réznych odcinkéw fabrykacyjnych.ijdl.

3.6,2. Ttumiennoé¢ falowa : , \ | o

- dla £ = 10 MHz Ay <17 dB/km
- dla f = 5 MHz Ay < 12 dB/km’

34643, Sz&bkoééxpropagacji /grupowa/ 3 0,77c

3.6.4, Znieksztalcenia impulséw 3; +7 ns dla 1 = 500 m i BR = 10 Mb/s

' 3.6.5. Terminatory kabla R = 504 +1 2 %, AYL5°ala £< 20 MHz.

Al .

3.6.6. Pojemnodé ztgcza < 4 pF przy £ =.40;MHz.v

3.6+7. Rezystancja ztacza <<'50.mJ1, materiat - cyna, srebro, zléto”

3.6.8. Napiecie'préby_zlacza 600 V/bC, prad 1 A w ciggu 1 sek.

3,6.9% Cpéénienie'grupowe dla rozszerzonej konfiguracji
’ - dla kabla o dlug0801 ‘1500 m = 13,0 us
- dla z AUI i 2 repetytoréw =~ 3,08 us
~dla 1 = 1000 m i 1 repetytora =~ 10,2 us

4, Zalecenia sﬁandaryzacyjnegIEC/PROWAY

Standaryzacja protokpléw obstugi urzadzen i interfejséw komunikacyj-
nych systemu IEC/PROWAY zawarta jest w-dokumentach IEC opracowanych
przez TC-654& pod ogélnym tytutem: "Draft-Process data hlghway'/proway
for distributed process- control systems".

| W.zakresie ‘protokordw wyzszego poziomu sg do wykorzyStaﬁia‘wystarczé-

jgce materialy dotyczgce struktury sprzetowej i1 oprogramowania stacji
/cze¢sci 145/, Czgéci: 6 - Coupler interface-Logical i 7 = Coupler
interface - Physical projektu normy IEC/PROWAY rozpowszechnione do

{dyskpsji.zawierajq opis logiczny, zaleznoSci czasowe i przyporzadkowa

nie sygnatdéw na zigczu interfejsu DTE/DCE"Dotychczas nie ukazaly sie
dokumenty IEC/PROWAY dotyczqce standaryzacal interfeasu DCE z linig .
transmisyjna oraz zawierajace Wymaganla ‘na 11n1e. Sg to:

~ part 8 ~'Line protocol’

- part 9 - 'Line interface
- part 10 = Transm1381on line speC1flcation.




Cecha - IEEE 802/INS TEC/PROWAY UWAGT

liczba przewodéw : ' c

sygnatowych . 3x 4 2 x 10

sygnaly zasilania]l =~ TAK ° NIE

liczba stykéw ' ' ) :

ztgcza .15 37 .

fax : 20 MHz - 1 MHz ,

dlugosé kabla max. 50m . 25m IEC dopuszcza inne

. dtugosci .

- 1Kod sygnaidw -{ Manchester II | naturalny, -
N - ' binarny o

S1>-

Wyzéj wymienione publikacje w formie projektéw powinny, wg informadji
IEC, byé rozpowszechnione w IT kwartale 1984 roku. .
Publikacje IEC - part 6 i 7 - byty podstawq do opracowan wewnetrznych
PIAP- P.te:

.- Opracowanie zalozen projektowych na-ukiad sprzgzenia z magistraly

MIR PROWAY - nr rej. 4756 ‘ \ _
- Opracowanie zalozen projektowych na magiStrale'komunikaéyjnq MIR-
PROWAY - nr rej. 473%5.

-

Rewizja w/w opracowan przewidziana- jest w etapie 6 niniejszego zlece-

- nia, gdzie m.in. przewiduje sie¢ zamieszczenie szczegbéiowych daﬁych-

funkcjonalnych, logicznych i elektrycznych interfejsu komunikacyjnego
DTE/DCE. T
5. Poréwnanie zasgdniczych parametréw interfejséw DTE/DCE-Wg

IEEE 802/INS i IEC/PROWAY )

-

, Poza3wymiehionymi w tabeli réznicami Wystepujé réwniez szczegbtowe

rozbieznosci wywotane giéwnie tym, ze norma IEEE 802/INS stosuje
odmienny, w pordéwnaniu z IEC/rROWAY, pod21al funkcaonalny warstw
/pozioméw/ w obrebie stacji systenmu.

3

6, Wnioski

-

_Przeprowadzona analiza dokumentéw Standaryzacyjnych -IEEE 802/INS i

IEC/PROWAY pozwala nia wyprowadzenie nastepujgcych wnioskow: ’

-A/ Istniéjg znaczne réznice w zakresie- definicji i parametréw inter-.

fejséw i urzgdzen komunikacyjaych nizszych warstw’ funkcjonalnych
systemu, tje.urzadzen przekazywania sygnalu o formacie szeregowyum.
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Réznice te impllkuaa malq przydatnoéc wykorzystania standardu’
IEEE 802/INS do dalszych prac w odniesgieniu do urzgdzen liniowych
systemu MIR PROWAY.

B/ Istniejace publikacje IEC/PROWAY zawierajg wystarczajgce dane do
po&jecia‘prac,nad opracowaniem urzgdzei liniowych MIR PROWAY, tj.
sterownikéw linii i magistrali WSMD.

Vd

¢/ Opracowanie sterownikéw linii i WSMD oraz-wykonanie modeli w-
ilosci umozliwiajacej przeprowadzenie badan funkcjonalnych i badan
Jakodci transmisji pomigdzy interfejsami-DTE/DCE w konfiguracji
wielostacyjnej i przy maksymalnej dxugosSci WSMD pozwoli na mery-
toryczne ustosunkowanie sie do publikacji IEC /cze501 8+10/, majg-
cych ukazac sie w poiowie 1984 Doy h

D/ Opracowanie dokumentacal na profotypyywykonanie prototypéw oraz
prace wdrozeniowe w zakresie w/w urzqdzen powinny bye podaete do-

piero po weryfikacji na zgodnosé - % zatw1erdzonym1 dokumentami
IEC/PROWAY. - - l P

E/ PrzeprowddZona analiza oraz wstepne prace konstrukcyjne i badania
wykazaiy, ze mozllwa Jjest technlczna reallzacaa urzgdzen liniowych
systemu MIR PROWAY przy uzy01u kragowych elementow elektronicznych
oraz kabll i zigczy wsp61031owych{_QLL ?4 4nosy! lhAMWﬂQ%
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