PRZEMYSLOWY INSTYTUT AUTOMATYKI I POMIAROW
| . MERA-PIAP
Al] erozolimskie 202 02-222 Warszayvg Telefon 23-70-31

i OSRODEK MECHATRONIKY. . .~

Gléwny wykonawca mgr inZ. Maciej Oleksiuk

Wykonawcy : S s
prof.T.Sottyk,mgr inz.Z.Rudnicki,mgr inz.M.Pachuta.

Konsultant

| Opracowanie: i uruchomienie produkgﬁi
Uniwersalnego robota szescioosiowego
o udzwigu 120/150 kg duzym obszarze
pracy i d&ﬁyeh predkosciach.
EEap Ta. Opracowanie koncepcji dwu wersji
robota z napedami Boscha.
! ~-wersji 120/150 B
KBN -wersji superszybkiej 120 BS

Nr zlecenia
1504C

i

Zleceniodawca

Prace rozpoczeto dnia zakonczono dnia listopad 94

sierpien 94
Z-ca Dyrektora

Praca zawiera: Rozdzielnik - ilogé¢ egz:
stron 14 Egz. 1 OIN
rysunkow - 4 Egz. 2 OB
fotogratii = Egz. 3 0AR

tabel 5 Egz. 4 Z8S

tablic = i Egz. §

za}'qcznikléw 2 Egz. 6

Nr rejestr. 7152



Analiza deskryptorowa

Analiza dokumentacyjna

robot+napedy

Sprawozdanie zawiera wymagania stawiane
robotowi przemyslowemu o duzym udzwigu
oraz kryteria -doboru napedu.
Na przykladach przedstawiono wplyw poszcze-
gélnych parametrdéw na wlasdciwosci dynamiczne
robota.
Zaprezentowano przyklady i warunki optymal_dsac
doboeru przekiadni.

Tytuly poprzednich sprawozdan

PIAP £1/88 10000



