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1. OGOLNE ZAGADNIENIA AUTOMATYKI | POMIAROW
1.1. Postep i rozwdj techniki

622,06 Technologia wybierania MERA-PIAP
kopalin eng

681.5 Technika sterowania
automatycznego

Design news, Nowe projekty. Des. Eng, 1989 Vol 35 nr 8 s, 6, 1 fot,
1 rys.

Podano informacje dotyczgce nowych opracowan technicznych dla réz-
nych gatezi przemysiu kanadyjskiego. 1. Aby zwigkszyé wydajnosé szy-
béw naftowych i przediuzyé ich zywotnosé firma Alberta Energy Compa-
ny Ltd, opracowaia nowa technologie wydobycia ropy naftowej polegajacsa
na zastosowaniu niewielkiej ilosci gazu | pewnych érodkéw chemicznych,
co zmniejsza ilosé powstajacej podczas procesu wydobycia wody, 2. Fir-
ma CNG Transmission magazynujei rozp rowadza gaz ziemny do wielu
odbiorcéw, Rurociag, majgcy okolo 3,600 mil dlugoéci, wyposazony jest
w 63 stacje sprgzania oraz 13 zbiornikéw magazynujacych, Nad prawid-
towa praca rurociggu czuwa system nadrzednego sterowania SCADA
(Supervisory Control and Data Acquisition), bazujgcy na 13 procesorach
Sun, System umozliwia monitorowanie rurociagu w 200 punktach, 3, Po~
wietrzny dynamometr VAROC zastapit tradycyjne dynamometry wodne przy
testowaniu helikopteréw, VAROC jest urzadzeniem przenosnym i moze byé
* uzywany w dowolnych warunkach, bez zadnego dodatkowego sprzegtu,

Flejta E. 3651890 1
(}2.001.6/.7 Technika ~ rozwdj MERA-PIAP
eng

Morse W.: Design around the world, Projekty na $wiecie, Des, Eng, 1989
Vol, 35 nr 8 s. 10, 2 fot,

rzedstawiono informacje o nowych rozwigzaniach technicznych opraco-
wanych w Szwecji, RFN, Danii i Austrii, 1. Szwedzka firma SAAB-Sce-
nia Enertech AB oferuje system ogrzewczy CTC Master Series, przez-
naczony dla domkéw jednorodzinnych, Powietrze, pompowane z zewnatrz
poprzez podziemny kolektor, jest ogrzewane za pomoca specjalnego urzae
dzenia Master 104 a nastgpnie wykorzystywane do ogrzewania pomiesz- .
czerh oraz wody., 2, W Danii opracowano przenosne stanowisko dentys-
tyczne, wyposazone w pelny zestaw narzedzi, w tym elekiryczne narze-
dzia chirurgiczne oraz wlasny kompresor, Stanowisko moze by¢é przeno-
szone przez jedna osobg. 3. Spieki metalowe nalezg do najtwardszych,
poza diamentem, znanych materialéw, dlatego tez stosowane sg do wyro-
bu narzedzi skrawajacych, urzadzer do obrdbki drewna ijtp. Duriska firma
Donit A/S podjeta produkcje réznego typu elementéw ze spiekéw metalo~
wych, przeznaczonych do opon samochodowych, na koficéwki wiertetl i
noze strugarskie do precyzyjnej obrébki drewna, 4, W RFN opracowano
system CIAM (Computer Integrated and Automated Manufacturing) do pro-
dukcji elementéw z blachy o gruboéci 0,4 - 6 mm dla samolotéw Airbus




320 i Fokker 100, Elementy o réznych ksztaltach i wymiarach wykony-
wane sg catkowicie w cyklu automatycznym - od frezowania poprzez
stepianie ostrych krawedzi, obrdbke cieplng do formowania za pomocsy
wysokocisnieniowych pras z wkladkami gumowymi,

Flejta E, 36520/90 2
->
62,001,6/,7 Tec!'nika -« rozwdj MERA-DPIAP
eng

New products, Nowe wyroby., Des, Eng, 1989 Vol, 35 nr 8 s, 21-27,
26 fot,

Przedstawiono 37 nowych wyrobdw z rdéznych dziedzin techniki, Sg to
m,in, silniki, uktady napeglowe, przekladnie redukcyjne, czujniki, sprzcgla,
zawory, generatory, systemy softwarowe, mikroprocesory, .1, Firma Bruel
a, Kjaer oferuje generator Type 1054, kitSry moze byé wykorzystywany
w komputerowo wspomaganych systemach pomiarowych, gdy wymagsna
jest wysoka doktadnosé, Dzigki duzemu zakresowi czgstotliwosci - od
0,2 Hz do 2,54 MHz -~ nadaje sic on do zastosowania przy automatycz-
nym testowaniu i kalibracji sprzetu elektronicznego i mechanicznego oraz
do pomiaréw akustycznych i wibracyjnych, 2, Firma Bruning jest produ-~
centem matlych drukarek termicznych typu ZETA .CT-100 i CT-150, umoz-
liwiajacych drukowanie z wykorzystaniem 16 milionéw kolordw, Drukarki
te stanowia znakomite urzadzenie wyjéciowe dla svstemédw CAD[CAM 3D
do tworzenia obrazdéw, modelcwania itp, 3, Firma Barrington Automation
opracowala miniaturowe pneumatyczne chwytaki, ktére stuza do robotyza-~
cji i automatyzacji precyzyjnych operacji technologicznych, Polozenie
szczgk chwytaka sygnalizewane jest za pomocsg czujnika,

Flejta E. 3652990 V 3
62,001.6/[.7 Technika - rozwdj MERA-PIAP
eng

Backlash, Rozmaitosci, Ces, Eng, 1989 Vol, 35 nr 8 s, 30, 1 fot,

Przedstawiono kilka informacji dotyczacych nowych opracowan z rdéznych
dziedzin techniki, 1, Duzo uwagi poswicca si¢ ostatnio smarom statym,
szczegdlnie potrzebnym dla urzadzenn pracujacych w wysokich temperatu-
rach, gdy smary tradycyjne nie zdaja egzaminu, \V Georgia Institute of
Technology w Atlancie trwajg prace naukowo-badawcze nad smarami wy-
trzymujacymi temperature 500 C, przeznaczonymi dla ceramicznych "silni-
kéw przyszloéci', Smary te bedg r.akiadane w postaci cienkiej blony na
ceramiczne detale podczas montazu lub bgda wystgpowaé w pustaci ele-
mentdw protektorowych zuzywajacych sie podczas pracy. Innym rozwiaza-
niem problemu smarowania jest wykonanie detali z materiatéw, ktére pod-
czas pracy same wytwarzajg tlenki bedgce sudbstancjami smarujacymi,

2; Firma Panasonic opracowala najmniejszy aparat telefoniczny ER-KJ
350, mieszczacy sig w kieszeni, Umozliwia on wprowadzenie 40 numerdw
do pamigeci oraz ma wskaznik sily sygnah, dzigki ktéremu uzytkownik
moze zajaé pozycje zapewniajaca najlepszy odbidr, 3, Aby utatwié¢ zycie
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osobom sparaliZowanym opracowano urzadzenje wielkodéci pudetka od
papieroséw, ktére pozwala na zdalne sterowanie réznymi urzadzeniami
(radio, TV, swiatlo, telefon, wézek inwalidzki) oraz wzywa pielegniarke.

Flejta E, 3653190 4

579,26,001,6[,7 Ekologia mikrobiologiczna MERA-~PIAP
- rozwdj eng

Super microbes attack hazardous waste, Superbakterie atakujgce niebea-

pieczne odpadki, High Technology 1989 Vol 9 nr 7 s, 29,

Juz od lat bakterie wykorzystywane sa do neutralizacji Sciek6w miejs-
kich, ale uzycie ich do rozkiadu silnych trucizn na niegrozne substan-
cje jest nowoscia ostatnich lat, Takie bio~remedium na problem usuwa~-
nia niebezpiecznych odpadkéw oferuje juz okoto 50 firm amerykariskich,
Okoto roku 1995 przewiduje sige intensywny rozwéj tego rodzaju ushug,
z obrotami rzgedu 300-500 min dol. rocznie, Mikrobiolodzy uwazaja, Ze
w najblizszym czasie metodami inZzynierii genetycznej mozna begdzie
uzyskaé¢ odpowiednie mikroorganizmy do przerabiania i neutralizacji naj-
rozmaitszych trucizn, zwlaszcza pochodzenia organicznego., Przykiadem
moze byé tutaj firma Datox Industries z Teksasu, ktéra uzyskala w ten
sposél. specjalne bakterie, stanowigce pokarm dla innych mikroorganiz-
méw, przerabiajace trujacy polichlorek dwufenylu PCB (polichlorinete bi-
phenyl) na wode, dwutlenek wegla oraz protoplazmeg, Inna firma, Biotrol
Inc, z Minnesoty, opatentowata bakterie rozkiadajgce trujgce impregnaty
do drewna z rodziny pieciochlorofenyli PCB (pentachlorophenol)., Znaca-
nie wigcej trudnosci sprawia naukowcom usuwanie trujgcych metali, Pra-~
.ce nad tym zagadnieniem prowadzone s m,in, na Uniwersytecie stano-
wym w Fort Collins (Kolorado), Prace badawcze nad problemami usu-
wania niebezpiecznych odpadkéw sa kosztowne i diugotrwate, Zmniej-
szanie zanieczyszczenia wody i powietrza oraz usuwanie niebezpiecz-
nych odpadéw kosztuje rocznie przemyst amerykanski, poza rolnictwem,
okoto 7 mld dol, Specjalng troskg otaczajg Amerykanie wody gruntowe,
ktérych czystosé jest konieczna ze wzgledu na to, iz wykorzystywane
sa jako woda pitna przez ponad potowe ludnosci USA.

Rudnicki Z. 36460/90 5
621.396,6,001,6/.7 Radiotechnika MERA-PIAP
- rozwbj eng

NTT develops world’s smallest radio., Najmniejsze radio opracowano w
NTT. High Technology 1989 Vols 9 nr 7 s, 34,

W japoniskie firmie NTT, dla produkcji odbiornikéw radiowych o bardzo
zwartej budowie i pracujgcych na czegstotliwosci 26 GHz, opracowano
nowa technologie scalonych obwodéw mikrofalowych MMIC o ptaskiej
konfiguracji, Nowy element MMIC nie tylko umozliwi zmniejszenie rozmia~
réw i ceny takiegd sprzetu radiowego jak transpondery satelitéw teleko-
munikacyjnych, odbiorniki radiowe, wzmacniaki mikrofalowe czy sprzet dla
radiofonii abonenckiej, ale réwniez toruje droge superminiaturowym tele-
fonom przenosnym, MMIC powstaly przez intesracje mikrofalowych tran-
zystoréw polowych GaAs FET oraz opornikéw, kondensatoréw itp, ele-
mentéw otrzymywanych na podiozu z arsenku galu, Mimo, iz prace




badawczo-rozwojowe rozwijajg sic szybko zaréwno w USA jak iw Japo~
nii, wickszoéé z nich koncentruje si¢ na elementach MMIC (typu micro-
strip), w ktdrej to dziedzinie osiagnigto juz granicq miniaturyzaciji, Po=
niewaz obwody w tego rodzaju ukladach scalonych znajduja siq po obu
stronach podioza, dla umozliwienia pracy z sygnalami wysokiej czgsto-
tliwosci konieczna jest dodatkowa obrébka, przez co proces produkcyj-
ny staje siq bardzo zlozony, co z kolei jest powodem jego niskiej jed-
norodnosci, powtarzalnosci i wydajnoscl Nalezy sic spodziewad, ze
koszt tych elementéw bqdzie szybko malat przy réwnoczesnej poprawie
niezawodnosci, poniewaz MMIC moga znaleZé wiele zastosowalh w roz-
maitym sprzqcie dla lacznosci radiowej oraz sprzqcie pomiarowym,

Rudnicki Z., 36468/90 G
681,324 Sieci komputerowe MERADIALD
338.46 Ustugi eng

Service would bring pictures to computers, Ustuga przekazywania obra-

zéw_do komputerdw, High Technology 1989 Vol 9 nr 7 s, 35,

Firma Mynex Corp, z Nowego Jorku .rdébuje mozliwosci wprowadzenia
ustug w zakresie konwersacyjnej lacznosci szerokopasmowej, umozli-
wiajacej uzytkownikom przekazywanie i zmienianie obrazéw na ekranach
komputerowych, Uslugi te mogsg byé sSwiadczone na terenie objetym <ie-
cia Swiattowodows lacznogci tej firmy, Obecnie sprawdzana jest przydat-
nosc¢ tego rodzaju usitug komputerowych monitoréw o wysokiej rozdziel-
czoscl obrazu oraz sprzgtu do szybkiej transmisji danych, nie bgdacych
jak dotad w powszechnym uzyciu, WV miarc rozwoju tej dziedziny ushugi
szerokopasmowe umoili\biq przesylanie danych w postaci grafiki lub
obrazéw i odbieranie ich przez adresatéw na ekranach wilasnych kom—
puteréw, z réwnoczesnym zezwoleniem im na aktywne zmienianie tych
informacji, Ustugi tego rodzaju moga znaleié zastosowanie przede
wsazystkim w tych krajach i w tych dziedzinach, w ktérych rozpowszech-
nione jest komunikowanie sig za pomocay obrazdw, jak choéby w rekla-
mie, W medycynie ustugi te, stosowane w potaczeniu z telefonem, moga
utatwi¢ wspéipracqe z rozmaitymi urzadzeniami diagnostycznymi, takimi
jak np. aparaty rentgenowskie, Firma nie ustalita jeszcze harmonogramu
badar i wdrazania tego rodzaju ustug.

Rudnicki Z. 36469/90 7
621,395,001,6/,7 Telefonia - rozwéj MERA-PIAD
eng

Mandell M,: Low=-cost competitor to cellular? Tani_konkurent telefonii ko-
mérkowej? High Technology 1989 Vol 9 nr 7 s, 48, 1 fot,

Opracowany w Wielkiej Brytanii system lacznosci telefonicznej "Tele-
point® uwazany jest za konkurencyiny i tanszy od telefonii komdérkowej,
Krétko poréwnano oba systemy lgcznosci, zwracajac uwage na pewne
ograniczenia funkcjonalne tacznosci w systemie "Telepoint” w pordwna~
niu z telefoniq komdrkowa, podkreslajac jednak zalety ekonomiczne tego
rozwigzania, wymagajacego znacznie mniejszych nakladéw inwestycyj-
nych jak réwniez taiiszego w biezacej eksploatacji. I'rzedstawiono réw-
nlez proponowsne przez rdézne firmy rozwiazania probleméw, ktére

0




zastosowane w systemie "Telepoint" rozszerzalyby jego mozliwosci, a
przy tym w niewielkim jedynie stopniu podrazajac koszty, Przewiduje
siq, Ze koszt koificéwki telefonicznej systemu "Telepoint* wynlesie okoto
100-150dolaréw (w pordéwnaniu z kosztem przenosnego telefonu komdpe
kowego rzqdu 5008000 dol,). Scharakteryzowano system "Telepoint" pod
wzgledem jego cech uzytkowych i zalet, zwlaszcza w warunkach brytyj-
skich, zwracajac réwniez uwagg na zainteresowanie firm francuskich,
niemleckich i amerykanskich tym rozwigzaniem oraz perspektywaml roz-
woju tego rodzaju telefonii w tych krajach,

Rudnicki Z, 36474/90 8
621,6,001,6/,7 Hydraulika - rozwdj MERA-PIAP
. ger

Trends der Fluidtechnik in der 909r Jahren, Kierunki rozwoju techniki
phmowej w_latach 90-tych, Clhydr, u, Pneum, 1990 R, 34 nr 1 s, 18,
21, 22, 1 fot.

Instytut Phynowych Napedéw | Sterowari w Akwizgranie po raz dziewigty
organizuje kolokwium we wspélpracy ze Wspdlinota Producentw Hydra-
uliki oraz Zwigzkiem dla Poparcia Postqgpu i Zastosowar Hydrauliki i
Pneumatyki, Te trzy wpiywowe instytucje okreslajg rozwdj branzy w
RFN «~ kraju przodujgcym w Europie w tej dziedzinie, Stad trudno prze-
ceni¢ znaczenie tego kolokwium i jego tematyki, Przedstawiono wywiad
z prof} Backé -~ kierownikiem naukowym tego kongresu, ktéry w wywia-
dzie wskazat na podstawowe kierunki rozwoju hydrauliki lat 90-tych:
energooszczednosdé i zastosowanie w samochodach ciezarowych oraz
pneumatyki -~ sterowanie proporcjonalne, Za wazne uznal! réwhiez utrzy-
manie i rozszerzenie wspdlpracy z innymi dziedzinami wiedzy: elektro-
nikg, medycyna, hutnictwem itp,

Oleksiuk M, 36476/90 9
65,011,56(047,6) Automatyzacja ~ nowosci MERA-PIAP
eng

Reports a, surveys, Automation worldwide, Przeglad wiadomogci, Automa-~

tyzacja na Swiecie, Robotica 1989 Vol 7 cz, 4 s, 275-277.

Przedstawiono informacje dotyczgce rdéznych aspektéw automatyzacji, ro-
botyzacji i komputeryzacji w Australii, Wielkiej Brytanii i USA, 1,W Aus-
tralii roboty stajg sie coraz popularniejsze 1 s wykorzystywane coraz
szerzej w rozmaitych galeziach gospodarki; Opracowano m,in, robota do
automatycznego strzyzenia owiec, zrobotyzowany system spawania meto-
da TIG, zdalnie sterowany pojazd ratowniczy dla kopalni, 32-bitowy
ukiad precyzyjnie sterujacy 8 osiami przy duzych predkogciach ruchu.
Firma ABB Robotics wprowadzita na rynek australijski zgrzewalnicZy
robot portalowy IRB 9200 (6 stopni swobody, udzwig - 100 kg). Prze-
widuje sie wykorzystanie robotéw do wykrywania i gaszenia pozaréw w
buszu, 2, W Londynie planuje sie wprowadzenie centralnego systemu
sterowania ruchem pojazdéw Autoguide, Pojazdy, wyposazone w kompu-
tery, bedg otrzymywaly informacje pozwalajgce im dotrzeé do celu naj-
krétszg droga I w mozliwie najkrétszym czasie oraz znaleZé odpowied-
nie miejsce do parkowania, 3, USA stoja przed bardzo trudnym proble-
mem jakim jest koniecznos$é odzyskania sSwiatowego przodownictwa
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w zakresie technik wytwarzania; Drugi problem to koniecznoéé odcigcia
firm amerykanskich od wptywu obcego kapitatu, Obecnie najwigkszymi
udziatowcami sg tu Wielka Brytania i Kanada,

Flejta E, 36483/90 10

650011,56(047,6) Automatyzacja - nowosci MERA-PIAP
eng

Reports a,' surveys, Company developments in automation. Przeglad wia-
domosgciy Rozwdj automatyzacji, Robotica 1989 Vol. 7 cz, 4 s, 277-278,

Przedstawiono najnowsze osiggniecia kilku firm w zakresie automatyza-
cji i robotyzacjiy 1, W Wielkiej Brytanii daje sie zauwazyé napltyw za-
granicznych firm oferujacych swoje ushugi w zakresie przetwérstwa
tworzyw sztucznych, Aby tej ekspansji zapobiec uaktywnity swojg dzia-
talnoéé firmy brytyjskie, przez co wzrést poziom wykorzystywania przez
te firmy nowoczesnych maszyn i urzadzen oraz systeméw CAD/CAM,
np. firma Tooiing Products rozpoczeta realizacje wielomilionowego pro-
gramu inwestycyjnego w zakresie formowania wtryskowego narzedzi dla
przemysiu motoryzacyjnego, 2, Brytyjskie firmy Taylor Hitec I British
Nuclear Fuels opracowaly gniazdo obrébcze do produkcji zbiornikéw
paliwa jadrowego, Kolejne wykonywane operacje to: kontrola wizualna

i ultradZwigkowa, obrébka skrawaniem, spawanie metodg TIG, Gniazdo
wyposazone jest w robota manipulujgcego detalami oraz w zestaw wy-
miennych glowic obrébczych, 3 Opracowany przez firme Panasonic ska-
ner obrazéw FX-RS505 daje nowe mozliwosci komputerom w pracach
biurowych, Urzgdzenie to. umozliwia czytanie dokumentéw lub skanowa-
nie obrazéw graficznych rozdzielczodcig 400 punktéw na cal' Zebra-
ne informacje rhogs byé przekazywane bezposdrednio do przetwormikéw
mowy, urzadzeni drukujacych lub wykorzystywane w systemach CAD/CAM
4;) Brytyjska firma Reis Robot Ltd, oferuje 6-~osiowego robota H50 o cy-
lindrycznej przestrzeni rotoczej (wysokosé: 1200 - 2500 mm, Srednica:
4400 mm) o udZwigu 70 kg i powtarzalnosci 0,5 mm,

Flejta E, 36484/90 11

1.2, Bibliografia, ksiazki, czasopisma, katelogi

002,2:62 Literatura techniczna MERA-PIAP
eng

Technical literature, Literatura techniczna. Des; Eng. 1989 Vol 35 nr 8

. 8J'28~29,

Oméwiono 15 pozycji wydawniczych (ksigzki, broszury, katalogi) doty-
czacych najnowszych urzadzen i opracowan z réznych dziedzin tech-
niki, Sa to myin, kondensatory, silniki, silowniki, zawory, mierniki uniwen-
salne, dziurkarka z glowicg rewolwerows, metody kontroli jakoéci, ana-
lizator do oznaczania tlenu/' 1, Firma Posi=Seal opisuje zawory skrzydei
kowe typu NOVEX o bardzo dobrych parametrach, szqu zastosowa.ruu
specjalnych uszczelnien moga one pracowaé w tempereturach do 1000°) F,
Podano charakterystyki zawordw o réznych wymiarach, poréwnano za-
wory skrzydetkowe z kulkowymi i zasuwowymi, 2, Stowarzyszenie PVEA
(Powder Metalurgy Equipment Association) wydalo w 1989 roku
(4

12



informator dotyczacy sprzqtu i urzadzern wykorzystywanych przy produk-
cji detall z proszkéw spiekanychy Podano wykaz firm ‘dostarczajgcych
prasy do paczkowania, piece splekalnicze, wibracyjne maszyny wykar-
czajace i kruszarkiy

Flejta E, 36533/90 12
65,011,56(02) Automatyzacja - ksigzki MERA-PIAP
eng

Book reviews, Przeglad ksigzek. Robotica 1989 Vol, 7 cz4 s, 363-369,

Przedstawiono 19 ksigzek wydanych w latach 1988-89, dotyczacych réz-
nych aspektéw komguteryzacji i automatyzacji. Oméwiono w nich metody
i jezyki programowania, systemy CAPP, CAD i FMS, modelowanie, sys-
temy wizyjne, zasady tworzenia baz danych, systemy ekspertowe, przysz-
tosé& robotéw, komputerowe rozgrywki szachowe, montaz plytek drukowa-
nych, sterowniki programowalne, 1. W ksigzce "Flexible assembly sys~
tems" (My¢ Myrup Andreason, T. Ahm) podano bardzo cenne informacje
na temat automatyzacji proceséw méntazowych i ich integracji z systema-
mi produkcyjnymiy przykiady oparto na amerykariskich, brytyjskich i ja~
poriskich rozwiazaniach, 2, "Machines that walk: the adaptive suspension
vehicle" (Shin-Min Song, Kenneth J. Waldrom) - fascynujaca ksiazka o
maszynach "chodzgcych", Projekty z tej dziedziny, uwazane dotychczas
za fantastyke naukcwa, zostaly lub majg szanse byé zrealizowane,
Przedstawiono analiz¢ matematyczng dla robota poruszajacego sie po
terenie o okreslonym uksztaltowaniu, konstrukcje réznych typéw "kor
czyn® i sposdéb ich sterowaniay

Flejta E, 36499/90 13 |

1.3. Konferencjs, zjazdy, wystawy, targi 1

621.6 Hydraulika MERA-PIAP
061.3 Konferencje ger

9, Aachener Fluidtechnische Kolloquium, IX Kolokwium na temat techniki
piyndw w Akwizgranie, Olhydr, w' Pneum, 1989 R, 33 nr 11 s, 848, 850,

W marcu 1990 roku odbedzie sig w Akwizgranie trzydniowa konferencja
na temat techniki ptynéw zorganizowana przez Instytut Napedéw i Stero-
wan Hydraulicznych i Pneumatycznych przy udziale zrzeszenia producen-
téw techniki ptynéw w VDMA oraz zrzeszenia postgpu i rozwoju zasto-
sowann hydrauliki i pneumatyki, Jest to miedzynarodowa impreza o plerw-
szorzednej europejskiej randze, w ktérej udziat (tak sie przewiduje) wesi-
mie ok, 800 przedstawicieli nauki i producentéw, Konferencja pracowacd
bedzie w szesdciu grupach tematycznych: dwie z zakresu pneumatyki
(komponenty i systemy) oraz cztery z zakresu hydrauliki (ukiady hydra-
uliczne i systemy sterowania oraz dwie szczegdlowe grupy - zawory i
hydraulika w samochodach ciezarowych), Dobdr tych tematéw wskazuje
na giéwne kierunki aktualnie prowadzonych prac rozwojowych, Wéréd
referatéw nie moglo oczywiscie zabraknacé tematyki robotowej. W grupie
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obejmujacej zastosowania hydraulicznych systeméw sterujacych planuje
siqc wygloszenie referatu na temat koncepcji regulacji hydraulicznego ro-
bota do prac podwodnych oraz na temat cyfrowej regulacji trajektorii hy-
draulicznego robota portalowego, -

Oleksiuk M, 36441/90 14

62=82,004,14 Napqdy hydrauliczne MERA-DIAP
- zastosowanie ger

061,41 . Wystawa migdzynarodowa

EMO 89 - Weltausstellung der Metallbearbeitung zeigte Anwendungen
fluidtechnischer Antriebe, EMO 89 - Swiatowa Wysiawa Obrébki Metali
okazuje zastosowania napcdow owych, Olhydr, u, Pneum, 1989

R, 33 nr 12 s, 924926, 9 fot.

Sierpniowe targi EMO w Hanoverze zgromadzity 2134 wystawcéw z 39
krajdw z branzy przemysiu obrabiarkowego, Duza liczba zwiedzajgcych,
przebieg wielostronnych rozméw oraz zawarte kontrakty swiadcza o dob-
rej koniunkturze w tej dziedzinie, Przemyst obrabiarkowy stanowi dla
techniki ptynéw powazny rynek, nic wigc dziwnego, ze targi te byly przez
producentéw hydrauliki I pneumatyki obserwowane z wielkg uwaga, Nato-
miast niezbyt powszechne aktywne uczestnictwo w targach wynika z fak-
tu, i2 producenci napqdéw i sterowaii plynowych koncentrujy sic przede
wszystkim na wczesniejszych targach "Przemysi* w Hanoverze oraz na
Interkamie, niemniej ci najpotgzniejsi oczywiscie byli, Takie firmy, jak
Bosch, Rextoth, Parker czy Herion przedstawity micdzy innymi komplet-
ne uklady sterowania CNC do pras; Rexroth przedstawit tez dwuosiowe
sterowanie 'DAX5 z ukiadami sterowania, regulacji oraz diagnozy., Na tar-
gach mozna byto zaobser\qowaé -dazenie do poszerzenia oferty, czego
dobrym przykladem jest firma Hemascheidt, znana do tej pory z produk-
cjl hydrauliki dla gérnictwa i hydrauliki wodnej, Obecnie jej oferta jest
bardziej kompleksowa i zawiera klawiatury foliowe do paneli programo-
wania | sterowania. Za dwa lata odbgdg sic kolejne targi EMO, ty razem
w Paryzu,

Oleksiuk M, 36448/90 15
338,45:62[69],002,1/:2 Roboty przemystowe MERA-PIAP
800,92 Jezyki programowania eng
061,3 Konferencje

Conference news, Wiadomosci z konferencji, Robotica 1989 Vol, © cz,
8, 359~-361,

‘Przedstawiono sprawozdania z konferencji, ktére odbyly sic w 1989 roku

i dotyczyly robotéw oraz jezykéw programowania, 1. \V maju 1989 roku
w Waszyngtonie zaprezentowano najnowsze osiagni¢cia w dziedzinie ro-
botyki i dyskutowano dlaczego roboty nle speinity pokiadanych w nich
nadziei, Spadek sprzedazy robotéw w 1985 roku byt wynikiem ich ogra-
niczonej “inteligencji" | probleméw 7 czujnikami i oprogramowaniem, Wy
raZono poglad, ze roboty powinny przejsé ze sfery produkcyjnej do sfery
uslug, Moga one peii¢ funkcje pomocy domowych i wartownikéw, przy=
gotowywad positki, dekorowadé wypieki, pomagaé ludziom starszym i cho=
rym, czysci¢ rury itp,, co oznacza, ze nalezy polozy¢ nacisk na opraco~
wanie robotéw mobilnych, Ministerstwo Obrony RIN planuje zastosopanie

’
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robotéw mobilnych do celéw rozpoznawczo-zwiadowczych, odkazania te-
renu, transportu materiatéw, 2, W Australii odbylo sic seminarium nt,
"Roboty w przemysle spozywczym i rolnictwie’, Omdéwiono wykorzystanie
robotéw i innych automatycznych systeméw do strzyzZenia owiec, dojenia
kréw, karmienia ryb, zbierania i selekcji owocdw, przenoszenia jajek,
segregacji biszkoptéw,

Flejta E. 36498/90 16

1.4. Stownictwo, normalizacie, typizacja

681,322:658,51/.514 Projektowanie i produkcja MERA-PIAP
wspomagana komputerowo eng

Hardware-independent CAD/CAM/CAE is central to CIM, Integracja nileza-
leznych hardwarowo systemdw CAD/CAM/CAE_w _systemie CIM, Des. Eng,
1989 Vol 35 nr 8 s, 13, 1 fot,

Techniki CAD/CAM/CAE sa coraz sizerzej stosowane przy projektowaniu

i produkcji w przemysle lotniczym, motoryzacyjnym, architektonicznym,
elektronicznym i petrochemicznym, jednakze w wigkszoéci przypadkdéw
trzeba traktowaé te systemy jako "wyspy automatyzacji", nie majace zad~
nych powigzan z innymi systemami w procesie produkcyjnym, I chociaz
wiele firm ma bardzo duze osiggniqcia w zakresie automatyzacji poszcze-
géinych etapéw projektowania i wytwarzania, to jednak tylko w niewiel=
kiej ilosci przypadkdéw udato sie je zintegrowaé tworzac jednolity kompu-
terowo zintegrowany system produkcyjny. W rzeczywistosci systemy kom-
puterowe réznych firm tworzg swoisty "wieZe Babel" -~ kazdy z 1ich po-
stuguje sic wiasnym jezykiem i niemozliwa jest ich wspélpraca, Jedynym
wyjéciem z tej sytuacji jest opracowanie i przyjecie odpowiednich doku=
mentéw normalizujacych te zagadnienia, W artykule opisano korzysci,
jakie moze przyniesé normalizacja na rynku komputerowym oraz przed-
stawiono dziatalnosé firmy General Motors, pioniera w zakresie normali-
zacji systeméw CAD/CAM/CAE.

Flejta E. 36524/90 17

1.5. Organizacja, zarzadzanie, ekonomika

621,003,13 Technologia - efekt MERA-PIAP
ekonomiczny eng

Reichert W,,. Sello H,: Whole earth technology. Technologia ogélnodwia~
towa, High Technology 1989 Vol 9 nr 7 s, 14-18, 46,

Dla firm amerykanskich, zwlaszcza dla tych miodych, niewielkich, zajmu-
jacych sie nowoczesng technologia, transfer technologii jest bardzo ko-
rzysiny dla poszerzenie swojego udzialu na Swiatowych rynkach, Aby
jednak utrzymaé sie na rynku, w konkurencji z firmami japonskimi i za-
chodnioeuropejskimi, przedsigbiorstwa amerykanskie muszg nauczyé sig
handlowania technologia zagranica. Zestawiono podstawowe zasady, kté-
rych przestrzeganie pomaga w ustrzezeniu sig przed porazka w tym za-
kresieqs Przede wszystkim nalezy bardzo ostroznie wybieraé¢ sobie part-
neréw, z uwzglednieniem podobieristw technologicznych, z rozeznaniem
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i analizg mocnych | stabych punktéw potencjalnego partnera oraz réznic
kulturowych, organizacyjnych i prawnych a takze ze zwrdceniem uwagi
na zbieznosé celéw, zwlaszcza dalekosigznych, Zaréwno przy przystgpo-
waniu do rozméw jak i przy zawieraniu umdw oraz we wspéipracy trzeba
zawsze mieé na uwadze wspdiprace dlugoterminows, co powinno byé
uwzgledniane zardwno w elastycznosci ustalen kontraktowych jak i w in~
westowaniu w kapital ludzki oraz unikaniu spieé, Nalezy przywiazywaé
wigksza uwage bardziej do zdobywania rynku i umacniania siq na nim
anizeli tylko do pieniqdzy, Wreszcie, nalezy utrzymywad kontrole nad
wtasng technologia, nadzorujgac jej rozwijanie u kontrahenta oraz umac—
niajgc wlasng pozycje, zwlaszcza w zakresie wiasnosci intelektualnej
know-how, patenty, copyright itp.), Dla lepszego wyjagnienia omawia-
nych probleméw podano wiele przyktadéw dotyczacych réznych firm i
krajéw, m.in, Wegier oraz krajéw Dalekiego Wschodu,

Rudnicki Z, 36458/90 18
62-82,003,13 Naped hydrauliczny MERA- PIAP
- efekt ekonomiczny ger

Auch 1989 anhaltende Zuwachsraten féir die Fluidtechnik, Takze w roku
1989 ci T ost rat dla techniki ptyndw, Othydr, u, Pneum, 1990
Ry 34 nr 1 s, 14, 1 tabl,

Staty wzrost dochoddéw zachocnioniemieckiego przemystu napcdéw i ste-~
rowari piynowych, ktéry w latach 1981-1988 zwickszyl obroty o ponad
60%, w 1989 roku réwniez nie zostat przerwany, Wyniki trzech kwartalSw
wskazuja na dwucyfrowy przyrost obrotéw, W poréwnaniu z trzema kwar—
tatami 1988 roku pneumatyka zanotowala wzrost o 17% a hydraulika az
0 23%, Nastapit réwniez wzrost zamdSwieri o ponad 20%, co pozwala ocze-
kiwaé dalszego rozwoju, ‘gobre wyniki branzy w duzym stopniu 88 efek-
tem sukceséw na rynku migdzynarodowym - eksport rosnie okolo dwa
razy szybciej, niz sprzedaz w kraju; W artykule przytoczono wartosé
sprzedazy w poszczegdlnych grupach towarowych w latach 1978, 1988

i trzech kwartatach 1989 roku,

Oleksiuk M., 36475/90 19

6282 Naped Fycrauliczny MERA-~PIAP

65,011 Organizacja przedsicbiorstw ger
.produkcyjnych

Hydropa, Olhydraulik.-~ 25 Jahre, Hydropa - 25 lat w_dziedzinie napcedéw
i_sterowan hydraulicznych, ®thyd, u’ Pneum, 1990 R, 34 nr 1 s, 40,
3 foty .

W artykule opisanc historie niewielkiej firmy, ktéra jednak istnieje i roz-

wija sie na trudnym, zachodnioniemieckim rynku, \v 1970 roku rozpoczcto
produkcje agregatéw hydraulicznych w wynajgtej hali, w 1972 roku zaku-
piono tereny, na ktérych w dwa lata pdézniej powstata nowa hala, Firma
zatrudniala wéwczas 12 oséb, Oprécz ukladdéw i zasilaczy firma oferowa-
ta réwniez produkcje¢ jednostek hydraulicznych i rozdzielaczy - te ostat-
nie wtasnej konstrukcji, Obecnie firma zatrudnia 150 oséb, a jej urzg-
dzenia pracujg w 25 krajachy Roczny obrdt zbliza sic do 30 min DM,
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a powierzchnia produkcyjna wynosi 12 tys, m2 i jest -wykorzystana w
60%, co pozwala oczekiwaé dalszej ekspansji firmy,

Oleksiuk M, 36479/90 20
621,397.6,004,11/.14 Urzadzenia wizyjne MERA-PIAP
- opis i zastosowanie eng -

Zuech N,: Buying and justifying machine vision, Kupno i ocena widzenia
maszynowego, Robotics World 1989 Vol, 7 nr 6 s, 18-19,

Wybdr wielu istniejacych technik wizyjnych wymaga wiaéciwego podejscia,
Jezeli stanowisko o podobnych cechach bylo juz stosowane przemysiowo,
jego ewentualne przystosowanie wymaga mniejszego nakiadu pracy | jest
pewniejsze, w przeciwnym razie wybdr nalezy rozpoczaé od dokladnego
sprecyzowania wymagan i analizy zastosowania, Najistotniejszymi elemen-
tami sq tu pozycja elementu i stan powierzchni, Foza tym istotne sg py-
tania, czy system ma znale#¢ pozycjg obiekiu, czy zmienny jest réwniez
kat widzenia obiektu, kolory, cienie itp, Jezeli system ma wykrywaé bie-
dy, jaki rozmiar odchyler jest juz bledem, czy mozliwe sy rézne ksaztak
ty geometryczne bigdu, Po odpowiedziach na takie .pytania wybér zawge
za siq¢ zwykle do kilku dostawcéw, Ostatecznym kryterium wyboru jest
ocena kosztéw i zyskdw-zastosowania, System wizyjny daje lepszg i
staly jakosé produkcji, umozliwiajac zwiekszenie udziatu firmy na rynku,
co jest najwickszym diugofalowym zyskiem,

Petz M, 36500/90 21

1.6. Ilnne

623,74 Samoloty wojskowe MERA~PIAP
681,7,068,004,14 Swiatlowody eng

- zastosowanie

Aircraft wirh "smart skin" in development, Opracowanie samolotu ze
"sprytnym poszyciem”, High Technology 1989 Vol, 9 nr 7 s; 33;

Amerykarskie lotnictwo wojskowe opracowuje prototypowe rozwigzanie
samolotu, w ktérym zastosowany bgdzie system Swiatlowodowego nadzo-
rowania stanu struktury nosnej i pozycja samolotu, Najwazniejszym celem
tego programu jest okreslenie wymagan dla systemu, opracowanie pods-
taw jego architektury, okreslenie przewidywanych luk technologicznych,
zaprezentowanie koncepcji oraz ocena mozliwosci jej realizacji, Celem
dalszym jest zintegrowanie tego systemu z pozostatymi ukiadami nadzoru~
jacymi stan calego samolotu, wlacznie z silnikami i elektronikg lotnicza.
Zatopione w poszyciu przysztego samolotu swiattowody i czujniki, podob~
nie jak system nerwowy czlowieka, bgda stuzyly do informowania w cza-'
sie rzeczywistym centraliego komputera pokiadowego o stanie calodci
stuktury samolotu, obcigzeniu i naprgzeniach wystepujacych w locie oraz
o warunkach otoczenia, Umozliwi to m,in, podejmowanie samoczynnych
dzialari korygujacych w stanach zagrozenia przez zmiang nastaw para-
metréw lotu, Ten "sprytny" system ma byé przydatny réwnlez przy kone
serwacji i reperacjach, wskazujac miejsca, ktére powinny byé naprawlone
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oraz czas i kolejnosé tych napraw. Realizacja pierws-ej fazy tego pro-
gramu (opracowanie koncepciji, okredlenie niezbgdnych technologii, plan
prac, wskazanie luk technologicznych i scelenie pokiadowych ukiadéw
kontroli samolotu) zakoriczy sig do marca 1991 roku,

Rudnicki Z, 36466/90 22

2. NAUKI STOSOWANE
2.3. Teoria mechanizméw

621,316,543,004,11 Sterowniki ~ opis MERA-PIAP
eng

Chiou B,C., Shahinpoor M.: Effect of joint stiffness on the dynamic stabi-
lity of a one-link force controlled manipulator, Wpiyw sztywnosci zilacza
na_dynamiczng stabilno$é jednoczlonowego manipulatora ze sterowanay
sitg,’ Robotica 1989 Vol. 7 cz, 4 s, 339-342, 7 rys. 1 tabl. wzory
bibliogr, 13 poZz.

W artykule dokonano analizy wplywu sztywnosci zlacza na dynamiczng
stabilnoéé jednoczilonowego manipulatora ze sterowang sity, Wyprowadzo-
rio réwnania ruchu z uwzglednieniem sterownika sily i sterownika sity
tlumienia, Nastepnie przeprowadzono analize stabilnodci przez okreslenie
wartodéci wilasnych systemu a wyniki zweryfikowano za pomocy symulacji
numerycznej! Stwierdzono, ze dokiadne sterowanie silsa moze mie miejs-
ce tylko wtedy, gdy sterodmik otrzymuje informacje o sztywnosci calego
systemu, Jesli nie uwzgledni sie elastycznosdci ztacza, wéwczas system
moze znaleZ& sig w strefie niestabilnoéci, Duzy wpityw na stabilnosS¢ majgq
takze nieliniowosci systemu spowodowane np, przez elementy sprezyste,
tarcie i luzy., Jednakze rozwigzanie tego zageadnienia jest duzo trudniej-
sze i wymaga analizy bardziej akomplikowanych zjawisk,

Flejta E; 36495/90 23

3. KONSTRUKCJA ELEMENTOW
3.1. Sterowsnia i sutomatyki

3.1.1. Elektrycznej

3.1.1.1. urzadzenia

621,316,543 Sterowniki MERA-PIAP
681,/5,004.14 Systemy -automatyki eng

- zastosowanie
Angus H,: The programmable logic controller turns 20, Programowalny
sterownik logiczny ma 20 laty Des/ Eng, 1989 Vol, 35 nr 8 s, 17-18,
6 foty

Programowalne sterowniki logiczne PLC (Programmable Logic Controller)
majg juz 20 laty Zastosowanie ich do sterowania maszynami, urzgdzenia~
mi i procesami byto waznym wydarzeniem w rozwoju automatyki. Obecnie

’
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najwickszy nacisk ktadzie sie na miniaturyzacje PLC i rozwéj metod
programowania, W artykule przedstawiono 8 typéw najnowszych sterow=
nikéw, opracowanych przez rézne firmy, 1, Firma Westinghouse Automa-
tion Technology oferuje programowalny sterownik PC.1200 o rozszerzo=
nej ilosci wejwy, zwigkszonej pojemnogci pamigci i z duzymi mozliwosg~
ciami komunikacyjnymi, Sterownik wykorzystuje dwie réwnolegte magistra-
le we/wy, ‘pamigé 8K i 16 K stéw oraz realizuje nastgpujgce funkcje:

4 funkcje matematyczne, pierwiastek kwadratowy, pgtle sterowaiia PID,
operacje na macierzachy 2, Firma Square D Canada opracowala sieé ko~
munikacyjng RNIM (Remote Network Interface Module) dla sterownikéw
typu SY/MAX, Umozliwia ona przesylanie informacji pomigdzy sterownika-
mi odlegtymi od siebie o setki kllometréw, oddzielonymi gérami i oceana-
mi, potozonymi na réznych kontynentach, Jest to mozliwe dzigki wyko-
rzystaniu sieci telefonicznej, radia, satelitéw ‘i mikrofal, Do tej samej sie-
ci mozna podigczyé réwniez komputery, PC i drukarki,

Flejta E, 36527/90 24
681,5 Systemy automatyki MERA-PIAP
fre

MXI ouvre la cage au VXL, MXI powigksza krag zastosowan dla VXI,
Mesures 1989 nr 612 s, 53, 54, 65, 66, 69, 70, 3 rys, 2 fot,
Norma VXI, korzystajaca z doswiadczen VME, GPIS itp, Bkreélajqca MO-
dulowg budowq aparatury sprzetu automatyki, wykazuje w przypadku du-
Zych stacji pewne ograniczenia i klopoty specyfikacji modutéw,’ Nie 8

jeszcze oficjalnie wyspecyfikowane protokdty komunikacyjne migedzy sta-
cjami podstawowymi dla duzych systeméw automatyki, Problemy powyzisze
rozwigzuje magistrala MXI firmy National Instruments, opisana w artykule,

Ledkiewicz H, 36430/90 25

3.1.2. Preumatycznej

681,587,001,6/.7 Sterowniki - rozwdj MERA.PIAP
eng

Burn D,: More foreign' competition in the cylinder market, Wzrasta mic-
dzynarodowe wspétzawodnictwo w zakresie si!ownikéw,‘ Desy Eng, 1989
Vol 35 nr 8 s, 19-20, 4 fot,

Micdzynarodowe wspdtzawodnictwo w przeinysSle maszynowym nasila sieg
dotyczy to réwniez réznego rodzaju sitownikdéw, Japoliczycy WYPUSZCZ8m
ja na rynek silowniki po konkurencyjnych cenach, natomiast producenci
z Ameryki Péinocnej i Europy kiada nacisk na nowe rozwigzania koh-
strukcyjne i materiaty, Odbiorcy stawiaja silownikom coraz wyzsze wyma=
gania w zakresie wickszej odpornosci na korozjg I nitszych kosztéw
eksploatacji, Duze firmy proaukujgce sitowniki zZwracajgq uwage na NOWOe
czesnosSE wyrobdw i ich jakos$é, natomiast mate oferujq sitowniki przys-
tosowane do konkretnych wymagan klienta; Duze zapotrzebowanie na si-
lowniki zglasza przemyst motoryzacyjny do automatyzacji prac montazo-
wych, Japoniscy producenci samochoddw Mazda, Toyota i Honda, ktérzy
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maja swoje fabryki w USA i Kanadzie, sprowadzaii dotychczas sitowniki
z Japonii, Ta sytuacja jednak ulega zmianie ze wzgledéw technicznych

i ekonomicznych i oczekuje sig, ze silowniki wytwarzane przez czolowe
firmy amerykanskie (np, Parker Hannifin I SMC) wyprg wyroby japorskie,

W artykule oméwiono tendencje w zakresie nowych rozwigzan konstruk-
cyjnych sitownikéw pneumatycznych i hydraulicznych oferowanych przez
firniy Hydro Pneumatic AB, Bimba Manufacturing Company, Davis Con-

trols, Hanna Cylinders, Parker Hannifin, Schrader Bellows, Tol-o~ Matic,

Flejta E, 36528/90 26
621,51/.54 Urzadzenia pneumatyczne MERA-PIAP
62-762 Uszczelnienia ger

Messner Ng& Dichtelemente fdr die_'Pneumatik." Elementy uszczelniajgce

dla_pneumatyki, Olhydr, u’ Pneum, 1990 R, 34 nr 1 s, 52-57, 18 rys.

1 sch, 1 tabl 4 wykr, bibliogr, 4 poz,

Pneumatyka stawia nieco inne wymagania uszczelnieniom, niz hydraulika,
Na pierwszym miejscu nalezy postawié ograniczone tarcie i duzg trwa-~

‘toéé&, Réwniez odmienne warunki pracy (gitéwnie niska temperatura, wigk-

sze predkosci ruchu) sa powodem stosowahia innych materiaiéw na usz-
czelnienie w pneumatyce, niz w hydraulice. Oméwiono uszczelnienia sto-
sowane w zaworach (gniazdowe i do potgczen ruchowych) oraz w cy-
lindrach (do tlokéw’ i tloczysk). Wskazano na réznice w konstrukcji usz~
czelnieri ksztaltowych! Zaprezentowano uszczelnienia cyliadréw beztio-
czyskowych - przeboju handlowego ostatnich lat, WSréd materialéw usz-
‘czelnieri za optymalny uznano- poliuretan o twardosci 80°sh;

Oleksiuk My 36481/90 27

3.1.3. Hydraulicznej *

'621,/64624,004,11 | Regulatory ciénienia MERA-PIAP
~ opis ger

Gou L., Hovestddt E2x Parameterar:gepasster Regler flr einen Druckregel-
kreis, Regulator o dopasowanych parametrach do_obwodu’ regulacji cis-
nieniay Ulhydr, u, Pneum¢ 1989 R, 33 nr 12 s, 958960, 2 sch, 1 wykn,
bibliogr. 7 poz. . .

Klasyczne regulatory z dobrym skutkiem zapewniajg utrzymanie zadanych
wielkodci wokdt okreslonego ‘punktu pracy lub w liniowym obwodzie regu-
lacji, Regulacja ciénienia zmiennego wedlug nieliniowej krzywej regulacji

. wymaga -zastosowania regulatora adaptacyjnego. Przedstawiono ukiad za-

silania energig hydrauliczng zlozony z pompy o zmiennej wydajnosci i
hydroakumulatora; Réwnania statyczne i dynamiczne hydroakumulatora ga-
zowego sa silnie nieliniowe, Dokonano poréwnania efektéw regulacjiw for-
mie odpowiedzi skokowej przy zastosowaniu regulatoréw Pl klasycznego
i adaptacyjnego, Dobre efekty (bez przeregulowar) uzyskano w tym dru-
gim przypadku dzigki dopasowywaniu wspétczynnika wzmocnienia regula-
tora do aktualnej wartosci ciSnienia zasitaniag

. 28
Oleksiuk M, 36454/90
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3.1.4. Mieszanej

62-82 Napqd plynowy MERA=-PIAP
681,32:621,377~181,48,004,14 Mikro_rocesory ger
- zastosowanie

Hagl R:: Konzepte und Verfahren zur Erhdhung der Verfligbarkeit digital

geregelter, fluidischer Antriebssysteme, Koncepcja i metody podniesienia
rozporzgdzalnosci regulowanego frowo owego systemu napedowego,
Olhydr, u, Pneum, 1989 R, 33 nr 12 s, 944-946, 949-951, 9 sch, 3 tabl,
15 wykr, bibliogr, 7 poz,

Zastosowanie mikroprocesorowej jednostki sterujgcej w ‘elektrohydraulicz-
nych wkladach regu'acji umozliwia wykorzystanie czgsci jej mocy do kon-
troli i diagnozowania stanu ukiadu hydraulicznego, Wykorzystuje siqg przy
tym istniejacy stan czujnikéw w ukiadzie automatycznej regulacji, Uktady
kontroli | diagnozy stanu analizujg przebieg pewnych charakterystyk po-~
réwnujgc z dopuszczalnymi lub sprawdzaja wartosci graniczne, Stosuje
sig przy tym metody statystyczne lub analizy charakterystyk dynamicz-
nych wielkosci regulacji, Koncepcjg metody przedstawiono na przykiadzie
réznych ukiadéw regulacji - z regulatorem klasycznym, nieliniowym, ukia-
déw adaptacyjnych -~ z adaptacja parametréw lub struktury,

Oleksiuk M, 36451/90 ‘ 29
65,001,56 ’ Automatyzacja MERA~PIAP
681,32:621,377-181,48,004,14 Mikroprocesory ger

- zastosowanie

Trzmiel A.: Digitalelektronik in der Proportionaltechnik nur ein Modetrend?

Czy cyfrowa_ elektronika w_technice proporcjonalnej jest tylko modg?

Olhydr, u, Pneum, 1989 R, 33 nr 12 s, 952-954, 2 rys. 1 schy, 2 wykr,

Automatyzacja procesu produkcyjnego i state dgzenie do poprawy efek-
tywnosci produkcji stawia rosngce wymagania napgdom elektrohydraulicz~
nym i sterowaniom, Z drugiej strony précz hasta "szybciej" wazne jest
tez haslo “lepiej®, wymagania w zakresie dokladnosc posuwdw i pozZy-—
cjoneréw hydraulicznych tez rosnas Spelnienie obu tych warunkéw wymaga
tworzenia ukiadéw z podzespotéw najwyzszej jakosci, Dobdr parametréw
wzmacniacza lub zaworu proporcjonalnego umozliviajgcych optymalne do-
| strojenie do ukladdéw regulacji wymaga jego identyfikacji, Nastawy oczy-
wigcie przestaja byé optymalne w przypadku zmiany parametréw, stad
mikroprocesorowa jednostka sterujaca, kontrolujgca, pemiaca czesto role
regulatora adapracyjnego pozwala na rozwigzanie wielu probleméw, Pyta-
nie postawione w tytule artykutu jest nieco przewrotrie, Odpowiedzi udzie—
la dzier dzisiejszy a w przysziosci, przy elastycznych’ systemach pro-
dukcji trudno obecnie wyobrazié soble inne rozwigzanie, '

Oleksiuk M, 3645290 30
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62-192 Niezawodnoéé MERA- PIAP
62-82 Naped hydrauliczny ger

Kasperbauer K,: Sicherheit und Energieeinsparung -~ zwei wichtige Be-

griffe in der Fluidtechnik, Bezpieczerstwo i oszczgdnogé energii = dwa
wazne pojecia w technice phynéw, Olhydr, u’ Pneum, 1989 R, 33 nr 12
s/ 956, 957, 2 rys; 2 sch, 1 tabl, 2 wykrs

Niezawodnosé i energooszczednosé to dwie cechy podstawowe, na ktére
zwracaja uwage nabywcy i uzytkownicy urzadzeri, W branzy napedéw i
strerowari hydraulicznych nabiera to szczegdlnego znaczenia, jesli zwréci
sle uwage na fakt, Ze moce sterujace zaczynajg sie od 3 W, a moce
sterowane przekraczajg czesto 100 kW, Kazdy procent zaoszczedzonej
w tym przypadku energii - to powazne kwoty, Z drugiej strony awaria,
ze wzgledu na nagromadzong energie; moze mieé nieobliczalne skutki,

W artykule zaprezentowano nowy rozdzielacz elektrohydrauliczny wielkos-
ci NG10, w ktérym suwakiem steruje elektromagnes o mocy 3 W i skoku
5 mm, Wykorzystuje si¢ w tym przypadku zmagazynowana energie spre-
zysts, ktéra zmienia si¢ w energie kinetyczna pewnej masy, co zapewnia
prawidlowe sterowanie tym rozdzielaczemy

Oleksiuk M, 36453[90 31
621,65 ' Pompy MERA-PIAP
62=-51 Sterowanie i regulacja ger

Berbuer J.: Schnelle elektrohydraulische Pumpenstellsysteme, Szybkie,
- elektrohydrauliczne systemy nastawiania pomp, Olhydr, u, Pneum, 1989
R, 33 nr 12 s, 938-942, 2 sch 1 tabl’ 13 wykr,

Przedstawiona w artykule metoda obliczeniowa pozwala na proste i szyb-
kie oszacowanie podstawowej charakterystyki ukiadu regulacji pompy o
zmiennej wydajnodci - odpowiedzi skokowej, Mozna ja zastosowaé do
wsazystkich elektrohydraulicznych systeméw regulacji, w ktérych czestotli~
wodé drgah wilasnych czedcl mechaniczno-hydraulicznej rézni sie wyraz-
nle od czestodci drgari wlasnych serwozaworu, Moze byé wreszcie wy-
korzystana do opisu serwocylindra o krétkim skoku sterowanego tréjpo-
lozeniowym, tréjstopniowym wzmacniaczem elektrohydrauliczoym, Przepro-
wadzone badania potwierdzily zadawalajacs dokladno$é przyjetej metody
obliczeni,

Oleksiuk M, 36450/90 a2
621,65 Pompy MERA-PIAP
62=51 Sterowanie i regulacja ger

‘Ulrich H,* Kom;.ensation der Leitungsdynamik bei Druckregelungen mit
Verstellpumpen, .K_ ompensacja dynamiki przewodu przy regulacji ciSnienia
pomp o zmiennej wydajnosci, Olhydr,” W' Pneum, 1989 R, 33 nr 12 s, 930~
936, 12 sch, 2 tabl, 9 wykr, bibliogr., 19 pozs

Elektrohydrauliczna regulacja wydajnosciq pomp umozliwia elastyczne do-
pasowanie sie do wiadciwosci obwodu regulacji zaleznych zaréwno od
pompy, jak i charakterystyki sieci hydraulicznej, W ukladach o rozlegtych
rurociggach pojemnodéé siecl w istotny sposéb wplywa na dynamike
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calego ukiadu, co powinien uwzgledniaé regulator prawidiowo dobrany do
tej instalacji, Dokonano pomiaréw oraz symulacjiprzebiegéw ci§nieri robo-
czych w instalacji, Stanowisko badawcze umc_;‘iliwi}o pomiary. cisnienia
pompy o wydajnosci jednostkowej do 250 cm’. Rurociag posiadal Sred-
nice 22 mm a jego dlugo$é mogta byé zmieniana w zakresie do 60 m,
Jako odbiomik stuzyt dlawik o duzej dynamice (stata czasowa 5 ms),
Do badan uzyto regulatoréw PD,' Wyniki badarn potwierdzajs mozliwosé
dopasowania statej czasowej regulatora po zastosowaniu filtréw gérno-
przepustowych z dodatkowym sprzezeniem zwrotnym-

Oleksiuk M, 36449[90 33
6251 Sterowanie i regulacja MERA-PIAP
621,911 Obrabiarki . ger

Kétther W,: Proportionale elektrohydraulische Ansteuerung von Mobilwege~
ventilen. Proporcjonalne, elektrohydrauliczne sterowanie I stopniem mobil.
nych rozdzielaczy, Olhydr) u’ Pneumy 1989 R, 33 nr 11 s. 862-867,

1 foty 1 rys, 17 sch, 1 tabll 6 wykr, bibliogr, 2 poz”

W pojazdach i maszynach roboczych nie jest wymagana tak duza dokiad-
noéé sterowan hydraulicznych jak w obrabiarkach, Stad w rozdzielaczach
proporcjonalnych przeznaczonych do pracy w ukiadach mobilnych stosu-
je sig@ zwykle hydrauliczne sprzezenie zwrotne zapewniajgce histereze
5% i znacznie gorszg liniowoéé charakterystyk, ale majace nizszq ceneg

i mniejsze wymagania w zakresie czystosci oleju roboczego i tempera-
tury pracy, W artykule przedstawiono tréjstopniowe sterowanie rozdziela~
czami i zaworami o duzych przelotach, w ktérych 1 stopieri stanowi joy-
stick, Il - zawdr elektrohydrauliczny z proporcjonalnym elekiromagnesem,
ktéry steruje ciSnieniem sterujacym suwak giéwny rozdzielacza lub za-
woru suwakowego. Zastosowanie sterowania dzZwignig typu joystick oprécz
oczywistej wygody oraz =zastgpienia przez przewéd elektryczny wigzki
hydraulicznych przewoddéw sygnatowych, umozliwia réwniez wprowadzenie
dodatkowych funkcji przetwarzajacych sygnat sterujgcy generowany z
elektronicznego ukladu sterowania, ktére nie absorbujg operatora i umaz-
liwiajg wprowadzenie dodatkowych zabezpieczen czy tez oszczednosé
energii, -

Oleksiuk M, 36456/90 34
621,646,4,004/14 Regulatory cidnienia MERA~PIAP
- zastosowanie ger

Elektropneumatische Druckregler hoher Gdtlte/ Elektropneumatyczny regu-

lator cignienia wysokiej jakogciy Olhydr, u. Pneum, 1989 R, 33 nr 12
s, 967, 1 foty' 2 sch, v

Przedstawiony regulator ciSnienia przeznaczony jest do wykorzystania

w elektro pneumatycznych obwodach regulacji, w ktérych konieczna jest
regulacja cignienia niezaleznie od wielkodci natgezenia przepitywu. Tak
jest na przyklad w przypadku, gdy predkosé obrotowa silnika pneuma~
tycznego powinna zostaé niezmienna mimo zmiennego obcigzenia, Podob-
nie w maszynach tekstylnych napiecie materialu musi sie analogowoc zmie-
niaé w zaleznos$ci od stanu wyposazenia, Niezalezny od przepiywu re-
gulator cisnienia znaleZé moze zastosowanie w urzgdzeniach do
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farbowania natryskowego, w manipulatorach i robotach, Prezentowany re-
gulator pracowaé¢ moze w zakresie 0,4 do 10 bar i wraz ze wzmacnia~
czem pgeumatycznym moze sterowaé przeplywem w zakresie o do

2200 m”[h,

Oleksiuk M, 36456/90 35

620,17 Badania wiasciwosci MERA~PIAP
materiatéw ger

621,3,004,14 Elektronika - zastosowanie

621,6,004,14 Hydraulika ~ zastosowanie

Wu J/Z,, Vorbrink W,: Elektrohydraulische Lastsimulationsanlage mit Pré-

fling, Elektrohydrauticzne urzgdzen’e symulacji obcigzenia z obiektem ba-

gani, Ulhydr, u, Pneum, 1989 R, 33 nr 12 s, 968-970, 4 sch, 6 wykr,

bibliogry 3 pozs

Elektrohydrauliczne generowanie sil znalazlo zastosowanie migdzy innymi
W maszynach do badania wiasciwosci materialu. Drugim kierunkiem jest
symulacja stalycznych i dynamicz.ych obcigzeti, co pozwala na prowa-
dzenie badar niezawodnosciowych ze znacznie mniejszymi nakiadami,
Jednym z wainych aspektéw oceny stancwiska badawczego jest okres-
lenie wzajemnego wptywu jednostki symulujgcej obcigzenie i badanego
obiektus W artykule przedstawiono metodg analizy takiego ukiladu, Do ba~
dari wykorzystano dwa podobne ukiady symulaciji sity rowznigce siq je~
dynie wielkoscig.wzmacniacza hydraulicznego,

Oleksiuk M, 3645790 36

i
62-83/,85 Naped elektropneumatyczny MERA~PIAP
681,322,004,14 Komputery -~ zastosowanie ger

Pritschow Gy Keuper G., Hagl Rt Rechergestiitzte Analyse statischer
und dynamischer Kenngr8ssen elektrohydraulischer Vorschubantriebe,
Komputerowo wspomagana analiza statycznych i dynamicznych paramet-
réw _elektrohydraulicznych napedéw_ posuwdw, Olhydr, ., Pneum. 1930
R/ 34 nr 1 s, 30-34, 4 sch, 13 wykr., bibliogr, 8 poz,

Komputerowo wspomagana identyfikacja stanu obieklu jest warunkiem
wstepnym automatycznego, ptynnego nastawiania regulatordw napqdéw,
Stanowi ona istotng czesé .automatyzacii napgdu i umozliwia kontrole jego
stanu, poszukiwanie hledéw oraz stanéw awaryjnych, \v artykule opisano
system analizy, ktéry bez dokladnej wstepnej znajomosci procesu pozwa-
la na okreslenie statycznych I dynamicznych parametréw elektromecha~
hicznego, serwohydraulicznego i serwopneumatycznego napgdu posuwgw,
Metoda wykonywana jest w kilku krokach: okreslenie ograniczeti dyna-~
micznych, okreslenie charakierystyk statycznych, identyfikacja dynamilki
objektu ~ okreslenie czestotliwosci drgan wlasnych i identyfikacja para-
metryczne, Pierwszy krok jest niezbedny dla automatycznej identyfikacji,
gdyz pozwala na automatyczne przestawienie parametréw w mozliwym za-~
kresie w tym maksymalnych predkosci i przyspieszeri, Analiza statyczna
Sprowadza si¢ do analizy odpowiedzi skokowej, Parametryczna analizc
dynamiczng prowadzi sie w cyklu az do osiggniccia zadowalajacego mo-
delu napedu serwohydraulicznego,

Oleksiuk M, 36477/90 37
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3.1.6. Opartsj na innych dzistaniach

681,7,068,001.6/,7 Swiattowody MERA-~PIAP
- rozwdj eng

Breakthrough could pave way for optical computers, Przetom toruisg!,

droge dla komputera optycznego, High Technology 1989 VoL 9 nr 7
s, 32,

Naukowcy z laboratorium badawczego British Telcom z sukcesem prze-
prowadzili pierwszy w s$wiecie udany eksperyment z calkowicle optycz-
nym przetaczaniem ultrakrétkich przerw swietlnych, zwanych solitonami,
W przeprowadzonym doswiadczeniu solitony byty wysylane do obwodu
sprzqzonych, odpowiednio potaczonych swiatlowodéw tak, ze zaleznie od
energii solitonu byl on albo odbijany albo prawie catkowicie pPrzepusz-
czany, Powodzenie tego eksperymentu wskazuje na to, iz nalezy sie
spodziewaé, ze w przyszlosciowych, optycznych ukiadach przetwarzaja-
cych centralng rolg odgrywaé bgdg sSwiatlowody, Jest to réwniez wazny
krok naprzéd w kierunku wykorzystania wilelkich mozliwoéci swiatbowodéw
jako nodnikéw informacji. Sugeruje to, i2 przetwarzanie optyczne bedzie
si¢ znacznie réznilo od przetwarzania elektronicznego a ukiad sprzezo-
nych swiatlowodéw wykorzystanych przez British Telcom bgdzie podsta-
wowym elementem do budowy optycznych ukiadéw przetsczajacych, pei-
niac w nich podobna rolg jak tranzystor w przetwarzaniu elektronicznym,

Rudnicki Z; 36463/90 38
£681.7.0::8,004,14 Swiattowody MERA-PIAP
- zastosowanie eng
629,7 Technika transportu
powietrznego

Fiber optics used to control aircraft, Swiat!owodx do sterowania samolo-~
tem, High Technology 1989 Vol, 9 nr 7 s, 34

Firma Airship Industries z Nowego Jf5rku zademonstrowala na poligonie w
Péinocnej Karolinie pierwszy swiatiowodowy system sterowania samolotem,
speniajgcy wszystkie wymagania homologacyjne, Wyposazony w takl sys-
tem samolot "Skyship 600" odbyt trwajacy 75 minut lot, podczas kidrego
pilot korzystat wylacznie z informacji otrzymywanych swiatlowodami,

\V systemie tym impulsy $wietine przesylane "sg elastycznymi wiSknhami
szklanymi do silownikéw elektrycznych napedzajgcych stery samolotu,

WV poréwnaniu z met:dami konwencjonalnymi system ten ma wiele zalet,

z ktérych najwazniejsza jest odporno$é na zakiScenia elektromagnetycz-
ne, zwlaszcza w czasie wyladowan atmosferycznych, W skiad ukiadu
sterowania lotem wchodzi centrainy komputer wyposazony w kanaly rezen
wowe, Sygnaly sterujace z tego komputera zamieniane sgq na impulsy
Swietlne i przesylane Ilgczem Swiatlowodowym do elementdw wykonaw-
czych, zwigzanych z poszczegdlnymi sterami, W silownikach impulsy
Swietlne s dekodowane i wzmacniane dla napgdzenia silownika | prze-
stawienia steréw proporcjonalnie do sygnalu wejSciowego, wprowadzonego
przez pilota, Ponadto, zrowu lgczem sSwiatiowodowym, nadsytane sg do
komputera sygnaly zwrotne od urzadzenn nadzorujgcych prace poszcze-
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gdinych zespotéw, dla kontroli prawidiowosécl dziatania kanatdw przesyto=
wych oraz dla zaprezentowania pilotowi stanu i pozycji steréw,

Rudnicki Z, 36467/90 39
681,7,068,004,14 Swiattowody MERA-PIAP
- zastosowanie fre
65,011,56 Automatyzacja
przemysiu

Peyrucat JF! Reseaux industriels, le "tout-optique" voit le jour, Sieci
przemyslowe calkowicie "optyczne" juz sa realizowane, Mesures 1080
nr 611 s, 29=-30, 1 fot,

Swiattowody ze wzgledu na swoje zalety, takie jak odpornosé na zakié-
cenia, maly cigzar, duzy przeptyw informacji, mozliwoéé pracy w atmos~
ferze wybuchowej itd, coraz czesciej znajdujs zastosowanie w przemysle,
Najwigkszy problem pozostaje w taczach, "Stacje" igczeniowe wymagajg
w dalszym ciggu zasilania. elekirycznego, chociaz wyijgtkiem sa niektére
czujniki zbudowane na $wiattowodach, Dzisiaj sg one jeszcze rzadko
spotykane, lecz mozna zauwazyé staly postgp w dziedzinie laczenia ta-
kich czujnikéw do sieci Swiattowodowej, realizujac w ten sposdb sied
"catkowicie optyczna", ktéra kilka lat temu wydawala sie utopig. Duze
znaczenie majga tutaj czujniki elektroniczne zasilane strumieniem Swietlnym,
w ktérych jest przetwarzana energia. Swietlna w Swiatlowodach na energie
elekiryczna, W artykule opisano budowe takich czujnikéw oraz pierwsze
ich zastosowania w przemydle, N

Leskiewicz H, 36418[90 . 40
3
681,7,068,004,14 Swiattowody MERAPIAP
~ zastosowanie fre
681,586 Czujniki

Ollion P.: Bertin mise- sur la modulation spectrale, Bertin pragnie rozwijaé
modulacje spektralng, Mesures 1989 nr 611 s, 30-33, 1 rys,

Czujniki dbtqczpne do przemysltowej sieci calkowicie optycznej Sicma,
budowanej przez firme Bertin, pracuja na zasadzie modulacji czestotliwos-
ci widma Swietlnego Zrédia szerokopasmowego, zasilajacego sSwiatlowéd,
Okreélajgc konkretne pasmo modulacji dla kazdego czujnika dolgczonego
do sieci mozna zrealizowaé multipleksowanie sygnaiéw przychodzgcych
od czujnikéw, Mozliwosci pod tym wzgledem sa prawie nieograniczone:
firma Bertin proponuje dotaczenie do sieci az 200 tys, punktéw pomiaro-
wych, przes-aczajgc dla kazdego czujnika pasmo .50 kHz,

Ledkiewicz H, 36419/90 41
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681,7,068,004,14 Swiati‘owody MERA-PIAP
- zastosowanie fre
681,586 Czujniki

Anglaret G,: Optofra multiplexe les longueurs d‘onde. Optofra multiplek~
suje dlugos$ci fal gwietinych, Mesures 1989 nr 611 s, 3637, 1 rys,

Przedstawiono wyniki badar firmy Optofra, ktéra ma najwigksze doswiad-
czenie w sieciach z czujnikami &akowicie Swietlnymi, Uproszczona wer-
sja taki€j sieci zostala ostatnio ulepszona: posiada ona minimalng iloéé
przewodéw oraz jest prosta w instalowaniu jej na obiekcie, Zasada dzia-
tania czujnika pozostaia bez zmiany, Kazdemu czujnikowi jest przydziew
lona okreslona diugosé fali, sygnat swietiny jest modulowany w amplitu-
dzie przez sygnat pomiarowy, Rézne sygnaty monochromatyczne z modu~
lacjg amplitudy sg multipleksowane w $wiattowodzie przenoszacym infor-
macjeg,

Leskiewicz H, 36420/90 42

681,7,068,004,14 Swiattowo dy MERA~PIAP
- zastosowanie fre

681,586 Czujniki

Desforges P.X.: Photonetics: le multiplexage temporel pour des detecteurs
T.OR, Photonetics, Multipleksowanie w_czasie (sygnaiéw) dla_czujnikéw
dwustawnychs Mesures 1989 nr 611 s 37-38, 1 fol? 1 rys/

Firma Photcnetics jest jednym z prekursoréw w dziedzinie czujnikéw
Swiatlowodowych, Rozwigzanie "calkowicie optyczne" zapewnia zdalny nad-
zér wielu czujnikéw dwustawnych za pomoca swiattowodu o duzej diugos=
cl Lansowana przez firmg sieé wysyla informacje od réinych detektoréw
wedlug zasady muiltipleksowania ich z przesunieciem w czasle, W artyku~
le jest przedstawiona schematycznie zasada dziatania z podaniem struk-
tury sieci,

Leskiewicz Hy 36421/90 43
681,7,068,004,14 Swiattowody MERA-PIAP
- zastosowanie fre
681,586,5 Przetworniki
optyczne

Massalux LC/, Amouroux I'M& SEP: le pari de l'optoal!mentaﬁon_. SEP:

zasada dzialania zasilania optycznego, Mesures 1989 nr 611 s¢ 30;

Zakiad SEP buduje sieé¢ przemyslows, bazujac na Inteligeninych czujni.

kach zasilanych strumieniem Swietinym poprzez swiattowéd, Sa to czujni-
ki elektroniczne, zawierajace przetworniki opto-elektroniczne, ktére prze-
twarzaja energie swietlng przesylang przez sSwiatlowdd na energie elekt-
ryczng zuzywang przez czujniki, W artykule opisano sleé¢ z 20 czujnika-
mi klasy 0,5, ktére pracuja wedlug tej zasady.

Leskiewicz H; 36422/90 44
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. 3.1.7. Zawory i urzadzenis regulacyjne

621,646,4,001,6/,7 Zawory redukcyjne MERA-PIAP
- rozwdj ger

Xiang InY,, Yuan L,; Hung H,D,: Untersuchungen und Entwicklung eines
neuen Druckminderventils, Badanla i rozwéj nowego zaworu reduk jne.
go, Olhydry'u, Pneum, 1989 R, 33 nr 12 S) 961-964, 1 rys, 4 sch,

14 wykr, bibliogry 4 poz,

Zastosowanie proporcjonalnych zawordéw redukcyjnych wspéipracujgcych
ze stalociénieniowymi zasilaczami daje wiele korzyéci, wiréd ktdrych
dwie wydajg sie najwazniejsze < szybkosé dziatania i energooszczed.
dnosé, W artykule przedstawiono koncepcje dwustopniowego zaworu re-
dukcyjnego, ktdérego I stopierr stanowi klasyczny uklad dysza-przestona,
Wykorzystujgc zaprezentowany model matematyczny dokonano poréwna-
nia charakterystyk statycznych i dynamicznych obliczonych i pomierzo-
nych, Przedyskutowano wpityw charakterystycznych parametréw zaworu
redukcyjnego na jego statilnosé Dotyczy to takiech wielkosci, jak:
Srednica dyszy stalej pomiedzy I i II stopniem, powierzchnia suwaka
hydraulicznego sprzezenia zwrotnego dzialajgcego na przestone, obje-
tosé martwa giéwnego grzyba oraz sztywnogé piytki, Dwa z wynienio-
nych parametréw - sztywnosé i powierzchnia sprzezenia zwrotnego wy-
stepujg bezposrednio we wspdtczynniku thumienia i maja najwiekszy

‘wplyw na mozliwo$é drgari niegasngcych/

Oleksiuk M, 36455/90 a5

3.2. Elementéw pomisrowych
3.2.1. Wislkosci elektrycznych

681.32:621,377-181,48,004,14 Mikroprocesory MERA-~PIAP
- zastosowanie fre
338.45 Produkcja przemystowa
A Mizier M,C,: Enregistreurs de process, Ils savent tout faire... ou pres-
que, Rejestrato rocesSw_przemystowych, One potrafia robié¢ wszystko
lub prawie wszystko, Mesures 1989 nr 612 s, 30, 33-36, 10 fot,

Dzigki mikroprocesorom réwniez i rejestratory proceséw przemystowych
osiagnely pewien stopiefi inteligencji, Obecnie na rynku szereg “firfn ofe-
ruje rejestratory, ktére oprécz zapisu wielu sygnatdéw wyrdzniajq meldun-
ki fatszywe; komentujg awarie i pPrzesylajg informacje do komputera cen-
tralnego poprzez wilasny interfejs komunikacyjny. Granica miedzy reje-

stratorami a centralami zbierania danych staje sig coraz mniej wyrazna,
gdyz stajg siqg one coraz bardziej inteligentney moga réwniez same pro-
wadzié obrébke numeryczna sygnatéw,

| Leskiewicz H, 36427/90 46




681,7.068,004,14 Swiattowody MERA-PIAP
-~ zastosowanie fre

Renard P.: Fibres optiques en H,/ T, Un potentiel qui fait le différence,
Swlattowodx pod wysokim napigciem, Potencjat, ktéry jest przyczyng
roZnicy w pomiarach, Mesures 1989 nr 612 s, 41-45, 2 folt, 4 rys,

Uzywanie oscyloskopu w poblizu wysokiego napigcia lub w otoczeniu
o duzych zakléceniach elektrycznych stawia szereg probleméw do roz-
wigzania, Autor artykulu proponuje oryginalng metodeg rozwigzania tego
problemu z uzyciem dwdéch Swiattowoddw, opisuje je w artykule oraz
podaje uzyskane wynikiy

Legkiewicz H, 36428/90 47

3.2.2. Wislkoci mechanicznych

541,78 Pomiar sity MERA-PIAP
624,954 Silosy (re

Silos: des efforts mesures sous contraintes, Silosy: mierzone silty naprg-
zerh, Mesures 1989 nr 611 s, 49-52, 1 fot, 3 rys.

Okreslenie sity oddziatywania ziarna na sciane silosu mozna sprowa-
dzié do pomiaru dwéch skladowych prostopadtych sity dziatajacej na
$ciane, Problem ten pozornie bardzo prosty jest duzo trudniejszy do
rozwigzania, jesli uwzgledni sie wszystkie naprgzenia wystepujgce przy
tego rodzaju pomiarach, Firma CETIM przedstawia metode rozwigzania
powyzszego problemu i ktéra moze byé adaptowana réwniez do rozwige
zywania innych, specjalistycznych pomiaréw sity.

Leskiewicz H. 36425/90 48

3.2.3. Elementéw smarowniczych

621,317,39,084,2:533 Czujniki gazu MERA-PIAP
fre

Capteur de gaz.; La piézoélectrcité s'attaque aux gaz, Czujnik gazu,
Piezoelektrycznosé atakuje gazy, Mesures 1989 nr 611 s, 45-46,1 fot,
2 rys,

Czujniki piezoelektryczne uzywane sg dotychczas do pomiaru niektérych
wielkoéci fizycznych, zwlaszcza sily Umieszczajac jednak substancje
absorbujaca na powierzchni elementu piezoelektrycznego, mozliwe staje
sie uzywanie takich elementéw jako specjalistyczhe elektrody do wykry-
wania i pomiaru stezenia gazu, zaleznego od wybranego absorbenta,
Metode ta opracowano w laboratorium analiz nuklearmych Uniwersytetu
w Besangory Dla kompensacji temperatury opracowano dwa rodzaje
drgan kwarcu piezoelektrycznego, ktére sg przedmiotem niniejszego
artykutu,

Leékiewicz H., 36424[90 19




4. UKLADY | ZASTOSOWANIA
4.1. Automatyki i sserowenie

621,316,543(047,6) Sterowniki -~ nowosci MERA-PIAP
eng

Taebel T.A.: PLCs open up new vistas design engineers, PLC otwiera~
ja nowe perspekt rzed inZymierami konstruktorami, Des, Eng, 1989
VoL 35 nr 8 g, 15-16,

Programowalne sterowniki logiczne PLC ( Programmable Logic Control-
lers) sg elektronicznymi urzgdzeniami, ktére mogs sterowaé procesami
fizycznymi lub maszynami za pomocya standardowego hardwaru i przy-
stosowanego do konkretnego zastosowania softwaru, Algorytm sterowa~
nia jest okredglony podczas programowania sterownika, FLC sg znane
juz od dawna, jednakze w ostatnich latach natgpit ich gwaltowny roz-
wéj, Obnizyla si¢ cena, zmniejszyty wymiary, zwickszyly mozliwosci
funkcjonalne, wzrosta iloéé¢ producentéw i trwa wspdtzawodnictwo pomie-
dzy PLC a komputerami, W artykule omdwiono cechy sterownikéw [ ak- -
tualne kierunki i¢h rozwoju, Przedstawiono najnowsze moduly sterowni-
kéw oferowane przez firmy Allen~Bradley i Texas Instrutaents, Model
2803-VIM1 jest inteligentnym modutem wyposazonym w system wizyjny,
umozliwiajacym dokonywanie pomiardw dlugosci, chropowatosci powierz—
chni i okreglenie polozenia za pomocs kamery TV, Opracowano takze
inteligentne moduty sterujace sprzggltem i hamulcami pras do tloczenia
metall, Instalacjg klimatyzacyjng, zaworami, regulatorami cignienia i tem-
peratury,

Flejta E, 36526/90 ;‘ 51
681,5 Technika sterowaiia MERA-PIADP
automatycznego fre

Vernay J,P.1 Logabex mise sur le temps réeL Logébex stawia na_czas
rzeczywisty, Mesures 1989 nr 612 s, 22, 1 fot,

Firma Logabex powstala w 1985 roku i ukierunkowata swoja dziatalnosé
na elektronike przemirs!owq, w zakresie systeméw kontrolno-pomiarowych
pracujacych w czasie rzeczywistym, Po trzech latach badari firma pre-

zentuje catg game aparatury kontrolno-pomiarowej wraz =z oprogramowa=-

niem, pracujacq w czasie rzeczywistym, Firma zapewnia, ze poczawszy

od 1990 roku kazdego roku bedzie podwajatla swojg produkcjg, W arty-

kule zrobiono przeglad systeméw oferowanych przez firmg Logabex,

Lesdkiewicz H, 36426[90 52



4.2. Pomiarowe

6815 Techn ika sterowania MERA~PIAP
automatycznego fre

FIP se prépare a entrer sur le terrain, FIP przygotowuje sie do we'jécia
na rynek i do przemysiu, Mesures 1989 nr 611 s, 40-42,1 fol, 1 rys.

FIP jest siecig zakladowsa automatyki, zapewniajaca polgczenie migdzy
poziomem "zero" (czujniki, sitowniki) i poziomem "jeden" (automaty pro-
gramowalne, regulatory itd,); Zapewnia ona zbieranie wszystkich informa-
cji przychodzgcych od czujnikédw do automatéw, regulatoréw i cyfrowych
systeméw kontroli i sterowania; Zapewnia réwniez rozdzielenle wszystkich
sygnatéw sterujacych (rozkazéw) otrzymanych z poziomu "jeden" do si=
townikéw rozproszonych w zakladzie przemystowym, Oryzinalnoscig sieci
FIP jest to, Zze moze zarzgadzaé¢ zardwno czujnikami | sitownikami prostymi,
jak I w wersji inteligentnej, W artykule przedstawiono strukture budowy
sieci oraz zalety proponowanej normy.

Leékiewicz H, 36423/90 53

5. BADANIA
5.2. Uktaddw sutometyki i sterowanis oraz pomiarowych

681,586,004,14 Przetworniki i czujniki MERA-~PIAP
- zastosowanie ger

Vom Messpunkt zur System-Diagnose, Od punktu pomiarowego do diagnozy

ukiadus, Olhydr, W' Pneumg 1989 R, 33 nr 12 s; 922, 923, 3 fot,

Przed 25 laty firma Hydrotechnik GmbH pojawila sie na’ rynku ze swoim
przebojem - walizeczks pomiarows zawierajgcq podreczny zestaw przy-
rzadéw pomiarowych niezbednych do identyfikacji stanu ukiadu hydraulicz-
nego., Rozwdj elektroniki umozliwil miniaturyzacje tego zestawu {(walizecz~
ka zostala zastgpiona przez panel wielkosci kalkulatora) a takze zapew-
nienie podstawowego przetworzenia wynikéw pomiaréw do postaci wygod-
nej dla uzytkownika, Zmianie ulegly réwniez czujnikil Firma Hydrotechnik
proponuje obecnie zintegrowany czujnik mierzacy réwnoczeénie tempera~
ture i ciénienie; oferuje réwniez caly zestaw przyrzqdéw pomiarowych
umozliwiajgcych kontrole stanu instalacji hydraulicznej dzigki pomiarowi
cidnienia, temperatury i przeptywu, Oferta ta przeznaczona jest przede
wszystkim dla shuzb utrzymania ruchu urzgdzeri zawierajgacych instalacje
dyrauliczna,

Oleksiuk M 36447/90 54
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6. TECHNOLOGIA WYTWARZANIA APARATURY POMIAROWEJ
1 URZADZEN AUTOMATYKI

6.3. Montaz
621,3,049,75 Elektroniczne obwody MERA~PIAP
drakowane eng
621,757 Montaz

Achleving assembly flexibility for printed circuit boards, Osiaganie elas-

tyczriodci montazu dla plytek obwoddéw drukowanych, Robotics World

1989 Vol 7 nr 6 s, 20-21, 3 fot,

Wyroby elektroniczne majgce wysoki stopieri réznorodnosci i mate diue
goséci serii produkcyjnych narzucajs wymagania nie mogace byé spei.
nione przez sztywne wyposazenie montaéowg. Zadania te sg przejmo-
wane przez systemy zrobotyzowane, zwlaszcza przy przejsciu na tech-
nologle montazu powierzchniowego, Przedsigbiorstwo Universal Instru-~
ments (USA) zajnujgce sic montazem pilyt drukowanych od 30 lat, do~
dalo ostatnio do swoich mozliwogci dostaw systemy zrobotyzowane dla
szybkiego specjalizowanego montazu, Firma ta stosuje réwniez systemy
mieszanego montazu, gdzie urzadzenia specjalizowane sg stosowane do
montazu rezystoréw, diod, obwoddéw scalonych itp, a dalsze stanowiska
zrobotyzowane wykonujg bardziej skomplikowane zadania, Giéwnym ele-
‘nentem stosowanego tu systemu wizyjnego jest system przetwarzania
informacji pracujgcy w czasie rzeczywistym, System ten moze dokony-
waé kontroli zaréwno przed, jak i po montazu oraz odczytywad¢ punkty
odniesienla na piytkach i na tej podstawie ustalaé pozycje dla elemen~
téw, Zastosowano specjalne soczewki Fujinon w kamerach CCD -~ jedng
z nich umieszczono na ramieniu robota Adept,

Petz My 36501/90 55
338.45:62/69].002,1/,2 Roboty przemystowe MERA-PIAP
65,015,12 Organizacja miejsca eng

pracy

Maples J,: Robotic path planning with the "Great Circle", Planowanie

trajektorii robofa przy pomocy "Wielkiego Kota", Robotics World 1989

Vol 7 nr 6 s, 2426, 3 schy

W zrobotyzowanym stanowisku, gdzie robot obsluguje wiele operacji la=
dowania i rozladowania maszyn w sposdb zalezny od stanu maszyny,
jest sprawa trudna ustalenie mozliwych wariantéw przejscia robota od
jednej do drugiej maszyny, Jednoczeénle konieczne jest ustalenie takiej
strategii dziatania robota, aby uniknaé kolizji, Temu celowi stluzy trajek-
toria Wielkiego Kota pomyilana tak, aby byla ona bezkolizyjna, z ktérg
taczone sq wszelkie ruchy lokalne, Dla robotdw typu SCARA takg oczy-
wisty trajektorig jest tuk kolowy o statym promieniu; Poszczegdlne ope-
racje robota sa projektowane tak, ze ruch poczatkowy zaczyna sie na
Wielkim Kole, a po wykonaniu ws zystkich operacji ramic robota wraca
do tego poloZenia., Zastosowanie koncepcji Wielkiego Kola moze wydhu-
Z2yé cykl pracy ale gwarantuje bezkolizyjnosé ruchdéw,

Petz M, 365(}2/90 56
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681,322,002.2 Komputery ~ produkcja MERA-PIAP
65,011,56 Automatyzacja eng

McGee D,: Manufacturing automation adds to App;le's success,’ Automa~
Zacja produkcji pomaga sukcesowi Apple, Robotica World 1989 Vol, 7
nr 6 a’ 30-32, 4 fot,

W zakiadach we Fremont w Kalifornii, produkujgcych komputery Macin-
tosh firmy Apple zastosowano w montazu rézne rozwigzania, Niektére
czesci sa umieszczane na plytkach drukowanych przez specjalizowane
urzadzenia, wspélpracujgce z czujnikami wizyjnymi { dotykowymi spraw-
dzajacymi jako$é koncéwek elementéw do montazu, Po wlozeniu koric6m
wek przez otwory w plycie, mechanizm zagina lub "zaciera" koricbwki
dla pewnego utrzymania czgéci na miejscu, Proces lutowania jest kon-
trolowany przez czujnik $wiatiowodowy, Plerwsze komputery Apple byty
montowane urzgdzeniami specjalizowanymi, w miare uruchamiania nas-
‘tepnych modeli automatyzacja montazu stawata sle bardziej elastyczna.
Szeroko zostaty zastosowane komputery Macintosh do sterowania pro-
dukcja, kontroli jakosci itp, Przykladowo, oprécz konwencjonalnej inst-
rukcji monta’owej, zastosowano grafike komputerows obrazujaca proces
montazu,

Petz M¢ 36504/90 57

6.4. Wybrans zagadnienia materiatows

536,421 Przemiana ciala statego MERA-PIAP
. na ciecz i odwrotnie eng
621.3,015,004,14 Napigcie -~ zastosowanie

Mandell M,: Wavelet of the furute;, Fala uderzeniowa przysziosci, High
Technology 1989 Vol}'9 nr 7 s; 20. 3, fot, 1 rys; 1 tabl’

Willis Winslow z USA przed okolo 50 laty odkryt [ opatentowat zjawis-
ko teZzenia pewnych substancji ciektych pod wplywem przyiozonego na-
pigcla elektrycznegog jest to zjawisko odwracalne;  Substancje zachowi-
jace sig .w ten sposéb nazwano plynami elekiroreologicznymi - ER. Pty-
ny ER stwarzajq potencjalnie wiele mozliwosci efektywnych zastosowan,
jednak, jak dotychczas, mimo prowadzonych od lat badan i poszukiwan
uepszonych wariantéw takich ptynéw, na przeszkodzie upowszechniania
sie¢ ich zastosowanh w technice stoja tak istotne ich wady i niedogod-
nosci jak silne uzaleznienie zachowania wilasciwosci od temperatury,
osadzanie sie tych czasteczek piynu, ktére s8 bazg dla obserowanego
zjawiska ER oraz brak informacji o stabilnosci parametréw uzytkowych
w czasie; Mimo tego, wiele firm i odérodkéw naukowych na gwiecie pro-
wadzi badania nad plynami elektroreologicznymi, nie tracgc nadziefl na
znalezienie mozliwodci ich praktycznego zastosowania, Przedstawiono
wiele przykiadéw potencjalnych zastosowan takich ptynéw w réznych
dziedzinach techniki, min, w budownictwie, lotnictwie, przemysle samo-
chodowym oraz artylerii, Kréko oméwiono perspektywy rozwoju tej dziew
dziny, podano adresy amerykanskich i brytyjskich firm i odrodkéw ba=
dawczych, specjalizujgcych sig w tej problematyce,

Rudnicki Z; 3645990 58
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621,315,5,001,6/,7 Przewodniki - rozwdj MERA-PIAP
eng

Non-copper SC materials in development, Opracowanie nowego, bezmie-
dziowego materiatu nadprzewodnikowego, High Technology 1989 Vol 9°
nr 7 s. 36, 37, ’

Wiekszoéé wysokotemperaturowych materiatéw nadprzewodnikowych to
tlenki miedzi z dodatkami, gtSwnie bizmutu, taluy, baru lub itru, W wielu
krajach poszukuje sig jednak materialéw nadprzewodnikowych, w sklad
ktérych wchodz g zwigzki miedzi, Oczekuje siq przy tym lepszego pozna~
nia natury zjawiska nadprzewodnictwa, znalezienia ts droga substancji
nadprzewodzacych w temperaturach pokojowych, obnizenia kosztéw mate-
riatdw nadprzewcdzacych oraz mozliwogci ominigcia istniejacych praw
patentowych, Badacze amerykanscy eksperymentujg z niobanami, tytania~
nami, cyrokoninami I innymi tlenkami, osiggajac juz malostabilne nadprze-
wodnictwo w temperaturach pokojowych, W AT aT opracowano nie za~
wierajacy miedzi tlenek bizmutu o temperaturze przewodzenia Tc 35 K

i o strukturze izotropowej, odrdzniajacej go od anizotropowych kupratdw,
W Japonii spodziewane jest odkrycie wlasciwosci nadprzewodzacych w
nowootrzymanym krystalicznym siarczku tantalu, Rewelacje prof, T, Ogu-
shi z Uniwersytetu w Kagoshima o nadprzewodnictwie niobatu w tempe-~
raturach powyzej pokojowych zwigekszylo zainteresowanie badaczy ja-
poniskich i amerykariskich tym zwigzkiem, W Japonii ogloszono o odkry-
ciu wiasciwodci nadprzewodnictwa pewnych zwigzkéw organicznych, kté~
re, jako zwiazki wegla, wodoru i tlenu, mogtyby byé tanio i tatwo pro-
dukowane, Jak narazie pracujg one jedynie w niskich temperaturach,

Rudnicki Z, 36472/9Q 59

¥
621,6,001.6/.7 Hydraulika - rozwdj MERA-PIAP
622,004,144 Gérnictwo ~ zastosowanie ger

Allsop B,: PAG's - sind sie wirklich schwerbrennbar? Czy poliakylen-
glikole sy rzeczywiscie trudnopalne? Othydr, v, Pneum, 1990 R, 34 nr 1
s, 39, 1 tablL .bibliogr, 1 poz.

Od pewnego czasu, w niektérych kopalniach, ze wzgledéw ekologicznych
olej minerainy zastepuje sie cieczami na bazie poliakylenglikolu, Nieste-
ty dokladniejsze badania wykazujg, ze ciecz ta nie jest trudnopalna,
Badania poréwnawcze przeprowadzone réznymi metodami cieczy PAG,
oleju na bazie produktéw ropy naftowej i estréw fosforowych pozwalajg
stwierdzié, ze podstawowe parametry oleju mineralnego i PAG sg w tym
zakresie podobne, Najwazniejsze to punkt zapionu, ktéry w obu przy-
padkach jest ponizej 400°C, a ptyn po zapaleniu palli sig plomieniem
ciggtym, gdy tymczasem estry fosforowe gasnag po 4-5 sekundach a
punkt zaptonu jest powyzej 500°C, 2 wnioskdéw formulowanych w arty-
kule wynika, ze przed zastosowaniem nowoséci nalezy dokladnie okresli¢
wszystkie jej cechy,
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621,6,001.6/,7 Hydraulika - rozwdj MERA-PIAP
574 Ekologia ger

Nagdi K,: Dichtungswerkstoffe (dir umweltfreundliche Flilssigkeiten, Mate-
rialy na uszczelnienia dla cieczy nie zanieczEzczejgg!ch sSrodowisko
naturalne, Olhydr, u, Pneum, 1990 R, 34 nr 1 s, 42-50, 1 rys, 1 sch,
29 tabl, bibliogr, 10 poz,

W celu spehienia wymagan ochrony srodowiska poszukuje siq¢ plynéw
roboczych tatwo ulegajacych rozpadowi pod wpltywem dziataih biologicz~
nych moggcych znalezé zastosowanie w instalacjach hydraulicznych na
miejsce oleju hydraulicznego., Do takich plynéw zalicza sic: poliakylen-
glikole oraz ich emulsje (HFC), oleje roslinne oraz syntetyczne oleje
estrowe, Przyszlosé pokaze, ktdre z nich stanowié bqdg rzeczywistg
alternatywe; dla olejéw mineralnych, Do wszystkich tych mediéw robo-~
czych naleZy dobraé¢ odpowiednie materialy uszczelniajace, Zgodnie z
ISO 1629 do uszczelniern stosowaé mozna cala gamg elastomeréw, z kté=
rych wickszosé moze pracowaé w technicznych warunkach pracy ukiaw
du hydraulicznego, Omdéwiono mozliwoéé pracy tych elastomeréw w wy-
mienionych wyzej typach ptyndéw, Zwrécono uwage, ze nawet niewielka
iloS¢ wody w oleju roslinnym (do 0,5%) powoduje zniszczenie wielu
uszczelnien, Réwniez klasa lepkosci poliakylenglikoli stanowi parametr,
kidry moze mieé wplyw na trwalo$é uszczelnien, Wyniki badar’i prowadzs
do wniosku, Ze na obecnym etapie prac, chcac stosowaé oleje nie za-
nieczyszczajgce sSrodowisko, nalezy uprzednio dobraé materiat do usz-
czelnienia instalacji, w ktérej ma byé stosowany ten piyn,

Oleksiuk M, 36480[90 61

7. ZASTOSOWANIE MASZYN MATEMATYCZNYCH
W UKL ADACH STEROWANIA | POMIAROY!
17.1. Zastosowanie komputeréw i minikomputeréw

681,322:658,51/513(047,6) Produkcja wspomagana MERA-PIAP
komputerowo eng
-~ nowosci
CAD|CAM update, Nowosci z zakresu CAD/CAM, Des, En.g. 1989 Vol 35
nr 8 s, 8,

Kanadyjscy specjalisci bardzo intensywnie pracujg nad zwigekszeniem
mozliwosgei réZnego rodzaju systeméw komputerowych, 1, Kanadyjski
Departament Obrony Narodowej wyasygnowat kwotqg 1,5 miliona dolaréw
dla [irmy Myrias Research Corp, na rozwdéj systeméw réwnolegtych,
zwickszajacych mozliwosci obliczeniowe istniejacych systeméw kompute-
rowych, Firma rozwigzata bardzo trudny problem synchronizacji pracy
wielu procesoréw i opracowala superkomputer SPS-2 (mozliwe konfigu-
racje zawieraja 32 do 1000 procesoréw) oraz unikalny software PAMS,
2, Firma \Vyse Technology Ltd, wprowadzita na rynek grafiki komputero=
wej nowa grupq; systeméw Series 8000, W skiad tej grupy wchodzi sta-
nowisko do pracy CAD - Series 8000CW oraz graficzny podsystem
ZSeries 80003, Series 8000 zapewnia projektantom i konstruktorom moze-
liwvosci 10 razy lepsze niz stanowiska CAD bazujace na standardowych
komputerach I’C, 3, KFirma Sun Microsystems opracowata nowy system
kolorowej urafiki dla swojego stanowiska SUN 386i, System wykorzystye




graficzny akcelerator GXI, dzigki czemu jego mozliwoéci wzrosty 10-
krotnie, System bazuje na mikroprocesorze Intel 80386 | pozwala na réw-
noczesne korzystanie z systemdw operacyjnych DOS i UNIX,
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681,322:658,51/,514,001.6/.7 Produkcja wspomagana MERA-PIAP
komputerowo eng
- rozwdj

Miles N.W,: Revolutionizing the designer's workplace, Rewolucyjne zmiany

stanowiska pracy konstruktora, Des. Eng, 1989 Vol! 35 nr 8 s, 11-12,
1 fots

Rozwdj nowoczesnych technik produkcyjnych oraz komputeryzacja réz-

nych dzledzin zycla spowodowaly konieczno$é wprowadzenia istotnych

zmlan réwniez w sposobie pracy inzynieré6w projektantéw i konstruktordw,

Coraz czgdciej wykorzystywane systemy CAD/CAM/CAE wymagdajq coraz '
sazybszego przetwarzania danych, Dotychczas nowoczesne stanowiska

pracy ingynieréw wyposazone byly zazwyczaj w komputery PC, obecnie

wiele firm oferuje specjalizowane stanowiska pracy z komputerem bazu~

jacym na 32-bitowym procesorze oraz ze zintegrowanym systemem gra-

fiki, Software takiego stanowiska Lazuje zazwyczaj na systemie” operacyj-

nym typu UNIX, W artykule omdwiono wymagania stawiane nowoczesnym
stanowisko pracy konstruktoréw oraz hardware i software dla tych stano-

wisk, Przedstawiono wykorzystywane tu procesory oraz poréwnano nowe '
stanowiska ze stanowiskami bazujgcymi na PC,

Flejta E, 3652190 €3
. §
)
681,322:658,51/,514,004,14 Projektowanie wspomagane MERA-PIAP
komputerowo eng i

- zastosowanie f

Computer technology paves the way in museum design, Technika_kompu-
terowa toruje droge projektowi muzeum, Des; Eng., 1989 Vol, 35 nr 8
s, 12, 1 fot, '

Naczelny architekt stwierdzil, Ze zaprojektowanie i zbudowanie kanadyj-
skiego Muzéum Cywilizacji bylo mozliwe tylko dzieki zastosowaniu tech-
nik komputerowych, Wykorzystano tu opracowany przez firmg¢ Accugraph
Corp, zintegrowany system AEC (Architectural, Enginnering and Construc-
tion) oraz 8 skomputeryzowanych inzynierskich stanowisk pracy Hewlett-
Packard 9000 Series model 340, Stanowiska, wyposazone w drukarki i
plottery, wspdlpracujg z'komputerami Hewlett~-Packard 1000 Series, Zasto-
sowany przy projektowaniu muzeum system CAD reprezentuje najwyzszy
poziom techniki i jest wynikiem 15-letnich doswiadczesn zebranych w tej
dziedziniey Skilada siq on z gléwnego modutu rysunkowego oraz zintegro-
wanych z nim 6 moduléw umozliwiajacych m,in; modelowanie, integracje
informacji graficznych i innych, przetwarzanie mowy, Caia dokumentacja
budynku przechowywana jest w komputerze, dzieki czemu wprowadzenie
wszelkich poprawek i zmian jest latwe i szybkie,
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681,322:658,51/,514,004.14 Projektowanie wspomagane MERA~PIAP
komputerowo eng
- zastosowanie

CAD/CAM proving jts worth in machine design, Systemy CAD/CAM po-

twierdzaja swoja przydatnosé przy projektowaniu maszyn, Des. Eng.

1989 Vol, 35 nr 8 s, 13,

Dotychczas projektowanie maszyn i urzgdzen dla przemyshu cigzkiego
byto trudne i pracochlonne, Sytuacja w tej dziedzinie ulegla radykalnej
zmianie dzigki zastosowaniu systeméw CAD/CAM. Rysunhki konstrukcyjne
sg dokladniejsze i czytelniejsze, a wprowadzanie poprawek i zmian tat-
wiejsze i szybsze, Jedng z firm, ktéra zdecydowata si¢ wprowadzié sys-
tem CAD/CAM jest EIMCO Jarvis Clark Co, Ltd.(EJC), produkujgca urza~
dzenia dla przemystu gérniczego, Zainstalowano tu skomputeryzowane
stanowiska pracy dla konstruktoréw typu Sun-3/60 firmy Sun Microsys=-
tems, Wspdlpracuje z nim system IBM System/38, odpowiedzialny za in-
wentaryzacje materiatéw i detali zakupionych i wyprodukowanych oraz
system CIM ID (Intelligent Documentation) sterujacy automatycznym wy-
konywaniem dokumentacjis
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681,322:658,51/.514.004.14 Produkcja wspomagana MERA-~PIAP
komputerowo eng
- zastosowanie

Beer production boosted by PLCs, Zastosowanie PLC przy produkcji
piwa, Dess Eng. 1989 Vol 35 nr 8 s, 15, 1 fot,

Aby zwiekszyé wydajnoséé produkcji piwa i polepszyé jego jako$é w jed-
nym z browaréw nalezgcych do firmy Molson opracowano system steru-
jacy procesem warzenia piwa, System ten zapewnia wspélprace z urzg-
dZeniami sterujagcymi wczeénid wdrozonymi oraz umozliwia podigczenie
w przysziosci nowych sterownikéw i komputera nadrzednego., Jako ste-
rownik dla stanowiska warzenia wybrano system VISTA 2000 firmy Allen
Bradley,' Za pomoca modemu przekazywany jest do komputera ogélny
schemat przebiegu procesu warzenia piwa, natomiast operator raz na
tydziern aktualizuje go w zaleznosci od takich czynniké4w jak pora roku
temperatura, wilgotnosé), wykorzystywane surowce itp, Po otrzymaniu
ch informacji VISTA przekazuje je do programowalnego sterownika PLC
Programmable Logic Controller), ktéry z kolei steruje procesem miesza-
nia skiadnikéw: ustawia parametry mieszania (predkosé i temperaturg),
wazy skiadniki, steruje zaworami, silnikami i pompami,
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681,322,004,11/,14 Komputery -~ opis . MERA-PIAP *
i zastosowanie eng

NEC supercomputer challenge speed barrier. Superkomputer NEC atakuje
granicg predkosci, High Technology 1989 Volf 9 nr 7 s, 31,

Ostatnio japoriska firma NEC zakomunikowala o opx:acowaniu komputera
o przetwarzaniu réwnoleglym, przeznaczonego do zastosowan ogdlnych
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oraz do symulacji, Komputer ten charakteryzuje sic duzq prgdkoscia
dzlalanla, dzigki specjalnej architekturze, umozliwiajgcej réwnolegta
wspbiprace ponad 100 jednostek centralnych CPU oraz sieci polgczen
wewnetrznych, wzorowanej na neuronowej strukturze mézgu ludzkiego.
Juz wstepna wersja tego komputera, w ktdrej zastosowano 64 mikrokom-
putery Motorola 68 020 umozliwiata najprawdopodobniej przekroczenie
granicy 10 mld operacji zmiennoprzecinkowych na sekundg, co jest uwa-
zane dotychczas za graniczna predkosé przetwarzania dla komputerdw
konwencjonalnych, Prace nad komputerami o przetwarzaniu réwnolegtym
prowadzone sq w wielu krajach, jednak jak dotychczas nie zostaia
jeszcze przekroczona bariera szybkosgci przetwarzania 10 Gflops, gra~
niczna wartodé mozliwosci superkomputeréw, W NEC opracowanoc juz
uprzednio inne komputery o przetwarzaniu réwnolegtym, w tym jeden do
symulacji logicznej, a inny do symulacji nauronowej, Dzieki uzyskanym
w ten sposSb doswiadczeniom, nowy komputer NEC o przetwarzaniu réwn
noleglym charakteryzuje zaréwno réwnolegia architektura jak i mozliwog-
ci ogélnego stosowaniay

Rudnicki Z, 36462/90 67
681,8,001,6/,7 Akustyka techniczna MERA~PIAP
- rozwdéj eng

Voice recognition comes to the factory. Rozpoznawanie glosu dla potrzeb

fabryki, High. Technology 1989 Vol 9 nr 7 s; 35-36,

Firma Votan z Fremont w Kalifornii jest producentem urzadzen rozpozna-
jacych glos! Firma widzi mozliwosci ekspansji w dziedzinie zastosowar
dla uproszczenia produkcyjnych prac pomocniczych, w ktérych pracow-
nik czgsto nie moze swobodnie wykorzystywaé swoich rak do pisania
recznego czy na klawiaturze komputera, W jednej z aplikacji inspekto-
rzy przyjmujacy ciezardwki do re:iontu pracowaé bgda we wspdlpracy z
displejami video, ktéré na podstawie informaciji méwionej, obejmujgcej cha-
rakterystyczne cechy urzgdzenia, pomagaé bedsa w jego identyfikacji
przaz wynajdywanie z katalogi i wyswietlanie modelu mechanizmu, najbar-
dziej pasujgcego do opisu, Technika Votana umozliwia uzytkownikowi mé-
wienie calymi zwrotami ‘zamiast oddzielnymi stowami, Przystosowanie SYyS=
temu do wspéipracy polega na dwukrotnym powtdrzeniu kazdego stowa w
trybie rozpoznawania, Nie ma ograniczenia ilosci stéw, ktére moze zapa~
migtal,. Ponadto Votan oferuje systemy uniezaleznione od cech indywidu-~
alnych glosu, umozliwiajqce rozpoznawanie cyfr oraz stéw “tak"i “nie®,
W stadium opracowania jest obecnie wersja takiego systemu o rozsze-
rzonym stownikw’ Juz ponad rok temu opracowano réwniez u Votana mo-
delowe rozwigzanie, oparte na mechaniZmie rozumienia przez mézg tego,
co styszy, Praca ta powinna byé podstawa dla opracowania systemu roz-
poznawania informacji glosowych, niezale nie od tego, kto je wyglasza,
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65,011,56(047,6) Automatyzacja - rozwdj MERA-PIAP
eng

Reports a, surveys, Automation research projects, Przeglad wiadomoécy

Nowe projekty z zakresu automatyzacji, Robotica 1989 Vol, 7 cz, 4

s, 275,
Przedstawiono nowe opracowania z zakresu automatyzaciji i techniki
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komputerowej, 1. Japoriska firma Mitsubishi Electric Corp, zaprezentowa-
Ia pierwszy na swiecie prototyp optycznego neurochipa, Jest to optycz-
ny element pdlprzewodnikowy wzorowany na ludzkiej komérce nerwowej,
na bazie kiérego zbudowano eksperymentalny model przysziodciowego
optycznego komputera, ktéry mégiby nasladowad prace mézgu w zakre-
'sie uczenia siq i myslenia, 2, W USA opracowano zloZony ‘system kom-
puterowy dla potrzeb wojska, System bedzie pomagaé. oficerom sztabo-
wym w zbieraniu i segregacji ogromnej ilosci informacji, jakie nadchodzag
z pola walki, o pozycjach i sile wroga, Obraz rejonéw walk jest nano-
szony na mape widoczng na ekranie monitora. System zostat juz prze-
testowany w 1987 roku i przekazano do do US Army,”
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1.2 Zastosowsnie mikrokomputerdw
681,323,004,14 Specjalizowane maszyny MERA-PIAP
cyfrowe - zastosowanie eng
681,3,06 Oprogramowanie

Al has use in the home, Domowe_zastosowania_ sztucznej inteligencji,
High Technology 1989 Vol, 9 nr 7 s, 35,

Stosowanie sztucznej inteligencji (AlI) w komputerach nie jest niczym
nowym, ale co z wykorzystaniem Al do innych urzatizeri? Naturalnym
byloby zastosowanie jej np, w syntezerach muzycznych, ponlewaz prace
badawcze nad sztuczng inteligencja oraz technologiq muzyczng prowa-
. dzone s w tych samych uczelniach, Lecz Al moze byé réwniez wyko-
rzystywana w zyciu codziennym i dobrach powszechhego uzytku - moga
to by¢ inteligentne telefony segregujgce rozmowy, przyjmujace polecenia
i ustalajace kalendarz spotkafi, Moga to byé tez "inteligentne® domy, w
ktérych istnieja odpowizdnie potgczenia wszystkich instalacji (telefony,
elektrycznosé, wodociagi itps), umozliwiajgce regulowahie ich wykorzys-—
tywania zgodnie =z zyczeniami wilasciciela, Umozliwialoby to tez automa~
tyczne nadzorowanie wszystkich tych instalacji oraz, w przypadku ich
wadliwego dzialania, przyzwanie przez telefon odpowiedniego konserwae
tora, Jeszcze inne zastosowanie Al to inteligentne urzqdzenia domowe,
takie jak ekspresy do kawy, kuchenki mikrofalowe itp., przystosowujace
si¢ do preferencji uzytkownika, Dalej, mogg byé "sprytne" samochody z
czujniami zapobiegajacymi zderzeniomy mozliwosciami kierowania sie ma=
Pg oraz z polaczeniem z domowym komputerem dla wykonywania peinej
diagnostyki w czasie nocnego snu wiasciciela tak, by wszystkie potrze-
by konserwacyjne czy uzupeinienie benzyny moglty byé znane juz przed
sniadaniem, .

Rudnicki Z., 36470/90 70
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7.3. Jezyki algorytmiczne

681,324,004,14 Systemy komputerowe MERA-PIAP
- zastosowanie eng

GE teaches computers to read and unterstand, GE uczy kompute CZY~=

tania i rozumienia, High Technology 1989 Vol 9 nr 7 s, 31,

Naukowecy z Centrum Badawczo-Rozwojowego General Electric w Sche-
nectady w stanie Nowy Jork prowadza prace nad stworzenieth kompute~ ,
rowego syStemu przegladania i sporzgdzania na zyczenie syntetycznych
wyciggéw tematycznych z tekstéw drukowanych, dla szybkiego przygoto-
wania niezbqdnych materialéw decyzyjnych, Ostatnio przedstawiono tam
taki system komputerowy, ktéry nauczony zostat nie tylko podstaw czy-~
tania i streszczania rozmaitych tekstéw, ale takze pewnego "rozumienia®
czytanego materiatu | odpowiadania na zadawane pytania, dotyczace poz-
nanego tekstu, Ten prototypowy system informacyjno-wyszukiwawczy
ukierunkowany zostal na wspomozenie finansistéw przy analizowaniu ine
formacji o szybkozmiennej dziedzinie nabywania i laczenia sic przedsig~
biorstw, Najwazniejszym narzqdziem w tych pracach jest program kompu-
terowy, nazwany akronimem SCISOR (System for Conceptual Infomation,
Summarization, Organization a; Retrieval), Program ten, oparty na rogzwi-
nigtej koncepcji jozyka naturalnego i korzystajgcy ze siownika zawiera-
jacego 10 tys, wyrazéw opracowali Lisa F, Rau i dr Paul S, Jacobs,

Rudnicki Z, 3646190 71
629,7,072 Technika pilotazu MERA-PIAP
681,322,004,14 Komputery - zastosowanie eng

Computer ,gives views of plane’s flight path, komputerowy obraz toru lotu
samolotowego. High Technology 1989 Vol, 9 nr 7 s, 33,

W amerykarniskiej firmie Boeing, na zaméwienie lotnictwa wojskowege USA,
opracowano komputerowy program symulacyjny OTIS, ktéry w Boeing
Aerospace Flight Technology potyczono z innym, witasnym programem
geometrycznego modelowania lotu, Dzieki temu otrzymano nowy program,
wytwarzajacy unikatowe obrazy komputerowe uwzgledniajgce obraz obiek-~
tu latajacego, trajektorie jego lotw i warunki otoczenia, Program ten mieé
bedzie znaczny wplyw na konstrukcje, projektowanie i rozwdj przysziych
obiektéw latajacych i kosmicznych, Moze byé on zastosowany dla dowol-
nego obiektu latajacego, a dzigki temu, ze obrazy przygotowane dla niego
przez Boeing Aerospace oparte sg na rzeczywistych danych, mozliwe
jest np, obserowante obcigzen, naprezen czy nagrzewania si¢ fragmentdw
obiektu w réznych charakterystycznych fazach lotu, co wskazywane jest
zmiennymi kolorami odpowiednich czesci statku, Przestrzenny obraz sa-
molotu poruszajgcego siq na odpowiedniej wysokosci i kierunku, w pola~
¢zeniu z poprzednio opisanymi mozliwo<$ciami programu, daje inzynierom
kongtruktorom i mechanikom szybkg i wystarczajacq informacje umozliwia-
jace poprawienie projektu, konstrukcji czy warunkdéw technicznych oraz
pomaga lepiej i szybciej zrozumieé dane otrzymywane z badaii rzeczy-
wistych statkéw. Program OTIS dostarcza tak wielkg ilogé informacji, ze
praktycznie nie mozna z nich w pemi korzystaé bez wizualizacjiy

Rudnicki 2, 3646590 72
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1.4. Urzadzenia peryferyjne

621,397.6,001,6[,7 Urzadzenia telewizyjne MERA~PIAP
- rozwéj eng

TV sans CRTs debut’ Debiut telewizoréw bez lamp kineskopowych, High
Technology 1989 Vol 9 nr 7 s, 32,

Tym, co najbardziej przykuwalo uwage ogladajgcych tokijska wystawe
Matsushita Electric Exhibit of Technology byly nowe, prototypowe propo-
zycje tej firmy otrzymywania obrazéw telewizyjnych bez tradycyjnych
lamp kineskopowych, Najbardziej zaawansowang w przygotowaniu do. ko-
mercjalizacji jest technologia plaskicéa paneli, tzw, "beam matrix", Jestto
technologia, w ktérej wykorzystano pewne rozwigzania displejéw piynno-
krystalicznych, znane juz i stosowane w przenoénych odbiornikach tele-
wizyjnych, w polaczeniu z wykonaniem ekranu typowym dla lampy kines-
kopowej, Zaprezentowano tan réwniez wykorzystanie tych paneli, wbudo~
wanych w prototypowe odbiorniki telewizyjne o przekgtnej obrazu 6" i
wymiarach 225 x 234 x 63,5 mm, Otrzymany obraz, o rozdzielczoséci

448 x 228 piksli, byt jasny i ostry i o dobrych kolorach., Te ptaskie pa~
nele wykonywane sa w formie prostopadlodciennych, szklanych obudéw
prézniowych, wewnatrz ktérych zamknigte sg katody emitujace wiazki
elektronéw oraz siatkowe elekirody dla sterowania, modulacji oraz pozio-
mego i pionowego odchylania tych wigzek zanim dotra one do pokrytej
fosforem powierzchni ekranu, Odbiorniki 6" oferowane bgda na rynku w
1990 rokuy Przedstawiono réwniez doswiadczalny model laboratoryjnego
wigkszego displeja o przekatnej 16" i o grubosci jedynie 70 mm; Ponad-
to pokazano plaska lampg wigzkows (beam-index tube‘To rozdzielczosdci
200 linii, w ktérej "szyjka" umieszczona jest réwnolegle do ptaszczyzny
czotowej ekranu, Zaprezentowano takze przykiad jej zastosowania, wbu-
dowanej w oparcie fotela lotniczego, Obejrzeé bylo mozna réwniezulep-
szone wersje 6-calowych plaskich displejéw pilynnokrystalicznych o wy=-
sokiej rozdzielczosci 476%630 piksli a zarazem 1,3-krotnie szybszych
od konwencjonalnych LCD, Przewiduje sig, ze te LCD znajda sie na
rynku w ciggu dwdéch lat,

Rudnicki Z, 36464/90 73
681.§2:62L377.004.14 Procesory - zastosowanie MERA-PIAP
681,326,7,001.6[,7 Monitory ~ rozwdj eng

Matsushita creates fastest display processor." Szybszy procesor ekranu
z_ firmy Matsushita, High Technology 1989 Vol 9 nr 7 s, 37,

W japoniskiej firmie Matsushita opracowano nowy procesor ekranu z in-
terfejsem komend graficznych, ktéry wediug oswiadczenia twércéw, ma
przyspieszyé prace okien graficznych w poréwnaniu z rozwigzaniami do-
tychczasowymi., EDPU (Enhanced Display Processing Unit) moze ryso-
waé z prgdkoscig 100 Mbit na sekundg, czyli okolo dziesigciokrotnie
szybciej niz konwencjonalne procesory graficzne, Urzadzenie to przewi-
dywane jest do zastosowania m.in, w komputerach osobistych, proceso-
rach tekstu, czytnikach optycznych oraz w drukarkach laserowych,
EDPU jest ukladem o wielkiej skali integracji, w ktérym funkcje rysowa=
nia, malowania (wypelniania obszaréw kolorem) jak réwniez predkoéé
dziatania zostaly znacznie usprawnione, Szybka transmisje danych osig-
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gnigto sprzgtcwo, poprzez dwuwymiarowe (podwéjne) adresowanie oraz
uzycie osobnego kanalu przetwarzania danychy Inne charakterystyczne
cechy tego rozwigzania to szybkie adresowanije pamigci ekranu, uzycie
cyfrowego analizatora réznicowego DDA, m,in, do wypeilniania obszardw,
system poleceni graficznych zgodny z interfejsem Grafiki Komputerowej
CGA (Computer Graphic Interface) oraz mozliwodé modularyzacji proce-
dur rysowania,

Rudnicki Z, 36473[90 74

9, ROBOTY PRZEMYSLOWE | SZTUCZNA INTELIGENCJA

338,45:62/69].002,1/.2,001.6/.7 Roboty przemystowe MERA~PIAP
~ rozwdj eng

Reports a, Surveys.'_ European robot statistics, Przeglad wiadomosci,

Europejskie_roboty w statystyce, Robotica 1989 Vol, 7 cz. 4 s, 278,

Przedstawiono dane statystyczne dotyczace rozwoju robotyki w Europie
w ostatnich latach, Foréwnano Wielksg Brytanig, RFN i Francje, Cd 1984
do 1988 roku w RFN zaistalowano 1800 (1984 r.), 2200 (1985 r.), 3600
(1986 r,), 2500 (1987 r.), 2800 (1988 r.) robotéw., We Francji odpowied-
nie liczby wynosilty: 577, 873, 1074, 1305 a w Wielkiej Brytanii - 870,
685, 475, 620 i 731, Calkowita ilo$¢ robotéw dotychczas zainstalowanych
wynosi: Wielka Brytania - 5034, Francja -~ 6195, RFN . 17734, Najwig-
cej robotéw pracuje w przemysle motoryzacyjnym, Najczesciej robotyzo-
wane operacje to: obshluga maszyn, spawanie, zgrzewanie, montaz, Ich
procentowy udziat ksztatuje si¢ rozmaicie w poszczegdlnych krajach,

1
Flejta E, 36485/90 75
338,45:62/69/,002,1(,2,004,14 Roboty przemysiowe MERA-PIAP
~ zastosowanie eng

Reports a; surveys, Robots in the Japanese construction industry, Prze-
glad wiadomosci. Roboty w _japoriskim przemysle budowlanym, Robotica
1989 Vol, 7 cz, 4 s, 278~279,

4
Pierwsze préby wprowadzenia robotéw do japotiskiego przemysiu budow-
lanego podjgto w 1978 roku, opracowujgc wdwczas projekt automatycznej
linii montazu drewnianych scian, Nastepne projekty z tej dziedziny to
automatyczne malowanie mostéw, montaz stalowych prqtéw zbrojeniowych,
montaz duzych zbiornikdw, Obecnie daje si¢ zauwazyé bardzo duzy
wzrost zainteresowania robotyzacja i elektronizacjg budownictwa, Ogrom-
ne fundusze na ten cel przeznaczyly japoriskie ministerstwa budownictwa,
handlu i przemyshu, Przygotowano specjalny program oraz materiaty szko-
leniowe dla inzynieréw, Lista robotéw opracowanych dla budownictwa
obejmuje juz wiele pozycji; sa to czgsto roboty, ktérych ukitady sterujace
wykorzystuja systemy ekspertowe, Roboty zastepuja czlowieka w takich
czynnosciach jak malowanie $cian i konstrukcji stalowych, ciecie i ukla-
danie phyt betonowych, kontrola dachdéw i scian, czyszczenie powlerzcini
réznego rodzaju plyt, demontaz zelbetonowych oston w reaktorach jadro-
wych,

Flejta E, 36486[90 76
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629,1,001.4 Technika lgdowych sSrodkéw MERA-PIAP
transportu - badania eng
338,45:62(69[,002,1/.2 Roboty przemystowe

Jarka R,E, i in,; Design of an advanced robotic vehicle eValuation labo-
ratory. Projekt laboratorium do_badarh zloZonych zrobotyzowanych ojaz~
déw, Robotica 1989 Vol, 7 cz, &4 c. 281-287, 4 rys, € tabl bibliogr, 4 poz,

Zrobotyzowane pojazdy znajdujg coraz wigksze zastosowanie zaréwno w
sektorze cywilnym jak i wojskowym, Wykorzystuje sie je w systemach
produkcyjnych, liniach montazowych, systemach kontrolnych i zabezpie-
czajacych, podczas dziatan wojennych, W strefach przyfrontowych pojaz-
dy te wspomagajg sity zbrojne, a w razie niebezpieczeristwa umozliwiajg
wycofanie si¢ wojskom z pola bitwy, Opracowanie i wykonanie takich po-~
jazdéw jest jednak trudne i wymaga wspékiziatania specjalistdw z réznych
dziedzin techniki, Szczegéblng role odgrywajg tu ukiady sensoryczne, ro-
botyka, sztuczna inteligencja, Bardzo waznym etapem w rozwoju pojazidéw
sa préby, badania i testy sprawdzajgce podsysteméw i gotowych wyrobéw,
przeprowadzenie. ktérych wymaga specjalnie wyposazonego laboratorium,
W artykule przedstawiono wymagania jakie powinny spelniaé¢ takie labo-
ratorium, Okreslono sprzet i aparature niezbgdne do przeprowadzenia
réznych typéw badan, Ze wzgledu na ziozonodé zrobotyzowanych pojaz-
déw i rézne typy systemdéw zdalnego sterowania niezbedne jest wyko-
rzystanie najnowoczeséniejszych technik komputerowych do projektowania,
modelowania, symulacji i testowania,

Flejta E. 36487/90 ) 77
681,586,004,14 Czujniki - zastosowanie MERA~PIAP
338,45:62{69[,002,1/,2 Roboty przemystowe eng

Eghtedari F,, Morgan C,: A novel tactile sensor for robot applications,
Nowy czujnik dotykowy do 'zastosowan w robotyce, Robotica 1989 Vol, 7
cz. 4 s, 289-295, 8 rys, wzory, bibliogr. 10 poz,

W nowoczesnym przemys$le coraz czeéciej spotyka sig catkowicie zauto-
matyzowane systemy montazowe wykorzystujace roboty, od ktérych wyma~
ga sig nie tylko elastycznosci, lecz takze wysokiego stopnia adaptacyj-
noéci, czyli zdolnoéci do podejmowania decyzji uzaleznionych od informa-
cji otrzymywanych z ukiadéw sensorycznych, Wymaga to zainstalowania
odpowiednich przetwornikéw realizujacych sprzezenie zwrotne w ukladzie
sterowania robotéw. Do operacji najczesciej wystepujgcych w procesie
montazZowym nalezy przenoszenie detali, Z przeprowadzonej analizy wyni-
ka,ze w 5% operaciji montazowych istnieje potrzeba okreslenia sity chwyta-
nia, W artykule opisano nowy typ czujnika dotykowego poslizgu, ktéry
po2wala zminimalizowaé sile z jakg robot ‘chwyta przedmiot, Czujnik ten
wykorzystuje materialy fotoelastyczne, Pod wplywem dotyku nastepuje
odksztalcenie materiatu, ktére jest rejestrowane za pomocg elektroniczne-
go systemu wizyjnego., W artykule opisano zjawisko fotoelastycznodcl/sys-
ten wizyjny, program sofiwarowy oraz przedstawiono wyniki przeprowadzo-
nych préb,

Flejta E; 36488/90 78
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338,45:62/69],002,1/,2 Roboty przemystowe MERA-PIAP
65,015,12 Organizacja miejsca eng
pracy

Troch L: Time-suboptimal quasi-continous path generation for industrial
robota, Wyznaczanie czasu suboptymalnej trajektorii robotéw "przemysto-
wych, Robotica 1989 Vol' 7 cz 4 s, 297-302, 2 rys. 4 tablL wzory
bibliogr, 20 poz,

Chociaz roboty sg w przemysle szeroko stosowane, to jednak wiele pro-
bleméw z nimi zwigzanych wcigqz jeszcze nie zodalo do konca rozwig-
zanych, Jednym z takich probleméw jest sposéb wyznaczania gladkiej
trajektorii ruchu robota, okreélonej przez N zadanych punktéw i realizo~
wanej w okreslonym czasie, Rozwigzanie tégo zagadnienia zaproponowa~
ne przez R,/P, Paula zakiada zmiane predkodci poszczegdinych czilonéw
robota od minimalnej do maksymalnej w krétkich przedziatach czasowych,
co jest nierealne w rzeczywistosdci, W artykule rozpatrzono dwa warianty
ulepszajgce metode Paula, W pierwszym z nich znacznej redukcjt ulega-
ja oschyiki wyznaczonej trajektorii od zadanych punktéw, co poprawia
dokiadno§é robotas W drugim skrécony zostat czas wykonywania poszs
czegblnych ruchéw, W obu przypadkach wydhuzeniu ulegt czas potrzebny
do przeprdwadzenia niezbgdnych obliczed, jednakze w dalszym ciggu
mozliwe jest wykorzystywanie tych algorytméw w pracy on-line,

Flejta E; 36489[90 79
338.‘45:62/69].002.’1/.2.‘004.’14 Roboty przemystowe MERA-PIAP

~ zastosowanie eng
621,911 Obrébka skrawaniem

Bone G,M.,, Elbestawi M,A Robotic force control for deburring using an
active end effector, Sterowanie silg ciecia w zrobotyzowanym systemie
gratowanidy Robotich 1089 Vol 7 cz, 4 s, 303-308, 10 rys, 4 tabl, wzory

bibliogr, 22 poz,

Stepianie ostrych krawedzi jest operacja, ktéra dotychczas wykonywana
byta zazwyczaj recznie przy uzyciu wysoko obrotowych narzedzi skra-
wajacych,’ Dazenie do zwickszenia wydajnosci i poprawy jakosci produk-
cji spowodowalo, ze cdraz czesciej operacja ta jest automatyzowana przy
uzyciu robotéw przemystowych, Jednym z podstawowych probleméw, od
rozwigzania ktérych zalezy jako$é i dokladnodé, ‘jest w tym przypadku
sposSb kontroll sily z jakq narzedzie trzymane przez robota oddziatywu-
je na obrabiashy detal, W artykule dokonano przegladu réznych metod
sterowania’ tq sita, Szczegdlowo przedstawiono system kontroli sity czyn-
nej podczas stepiania krawgdzi za pomoca 6-osiowego robota PUMA-560,
Oméwiono- dynamike, przyczyny bledéw pozycjonowania oraz przeanalizo-

_ wano rozklad sit thqcych w procesie gratowania, Bazujac na modely,
~utworzonym przy uzyciu meétody najmniejszych kwadratéw, zaprojektowano
"sterownik PID i przeprowadzono jego préby w czasie rzeczywistym,
‘Dzigki utrzymaniu stalej sily tngcej z dokladnoéciga do 1 N bledy wykona-
nia faz na krawegdziach detalu zostaly zredukowane z 1 mm do 0,12 mm,
Dalsze prace beds miaty na celu przystosowanie hardwaru i softwaru
uktadu sterujagcego do zastosowan przemystowych, ’

Flejta E. 36490/90 80
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338,45:62] 69,0021/ Roboty przemyslowe ‘MERA-PIAP
65015,12 Organizacja miejsca eng
pracy

Belher L Combined time/location optimization of robotic motions with spe- .-
cified path and velocity profiles; Optymalizacja ruchéw _robota przy okres~

lonym przebiegu drogi i predkosci, Robotica 1989 Vol''? cz/ 4 s, 309~

314, 10 rys, wzory bibliogr. 7 poz

W artykule poruszono zagadnienia zwigzane z optymalizacjg ruchéw ro-
bota, uwzgledniajaca kryterium minimalnego czasu przejsécia wzdiuz za-
danej trajektoriiy Sformulowano i rozwiazano ten problem dla przypadku
gdy: 1, okreslony jest rozkiad predkoéci w czasie z nieznanymi ale
ograniczonymi, predkoéciami w danych punktach trajektoril; 2, wspéirzed-
ne punkitéw korficowych danej trajektorii moga sie zmienlaé w pewnym za~
kresie; Powyisza metoda optymalizacji moze byé stosowana, gdy wyma~
gania technologiczne nakiadajg.pewne ograniczenia na przebieg predkod~
ci i przyspieszenia} Stworzono model dynamiczny manipulatora i wyko- |
rzystano parametryzacje trajektorii do przeksztalcenia réwnari dynamicz-
nych w zaleznoécl algebraiczne, Podano przykiady zastosowania zapro-
ponowanego algorytmu dla robotéw IBM 7535 BO4 typu SCARA i Auto-
melec ACRY

Flejta E;, 36491/90 81

338._45:62[69].002.‘1[.2 "Roboty przemystowe “MERA-PIAP

6815 Technika sterowania eng
automatycznego

Verdier M., Rouff M,, Fontaine J.G.: Nonlinear control robot: a phenome-
nological approach to linearization by static feedback, Nieliniowy system
robota: linearyzacja za pomoca statycznego sprzezenia zwrotnego, Robo-
tica 1989 Vol, 7 cz, 4 s 315-321, 9 rys, wzory bibliogr, 7 poz,

Z punktu widzenia teorii regulacji wigkszoéé flzycznych systeméw to
systemy nieliniowe;)' W manipulatorach robotéw przemystowych nielinfowoé&
jest spowodowana luzami, tarciem itp, Podejmowano wiele préb rozwigza~
nia trudnego zagadnienia jakim jest sterowanie takimi systemami, W arty-
kule przedstawiono bardzo interesujgca metode nowego, ogélniejszego po~
dejécia do tego problemu, polegajacq na linearyzacji systemu za pomocs
statycznego sprzezenia zwrotnegoy Jako przykiad wykorzystania tej me-
tody opisano ukiad sterujgcy naliniowym manipulatorem w jednym stopniu
swobody i przedstawiono wyniki symulacji systemu,

Flejta E; 36492[90 82
338.‘45:62/69].’002.‘1[.2.‘604.14 Roboty przemysiowe MERA-PIAP

- zastosowanie eng
621,757 Montaz

Artigue F,, Amirat M,Y,, Pontnau J& 1soelastic behavior of parallel robotsy

Izoelastyczne zachowanie sig robota réwnolegltegos Robotica 1989 Vol 7
cz, 4 sg-323-325, 1 foty 6 rys, wzory biblogr, 8 pozy:

Do automatyzacji prac montazowych konieczne jest zazwyczaj wykorzys-
tanie elementéw podatnych, umozliwiajgcych realizacje potigczeri typu
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walek~otwér, Takg podatnoscig charakteryzujg siq¢ roboty réwnolegte.
Manipulabr takiego robota sklada siq =z czqgéci statej i ruchomej, odpo-
wienio potgczanych liniowymi sitownikami, Sziywnosé ukiadu, opisana
matematycznie za pomoca macierzy diagonalnej, sterowana jest z wyko-
rzystaniem pgtli sprzqzenia zwrotnego od potozenia, Poniewaz dzigki
korekcji mate katowe niewspdlosiowosci, wywotane dzialaniem sit styku,
nie powodujg blgdéw, caty ukiad trakiowaé mozna jako izoelastyczny
przegub, Manipulator taki charakteryzuje siq ponadto dobra dokiadnoscig
pozycjonowania, W artykule przedstawiono kinematyczny model manipula~
tora réwnolegtego orez przykiad jego realizacjiy

Flejta E. 36493/90 83
338.45:62/69].002.1/.2 Roboty przemysltowe MERA-PIAP 3
eng :

Lim .’I*.G.’,' Cho H,S,, Chung W,K,: A parameter identificatiom method for

robot dynamic model using a balancing mechanism, Metoda okreslania !
parametréw_dynamicznedo modelu robota korzystujaca mechanizm -

wazajacy, Robotica 1989 Vol 7 cz, 4 s, 327-337, 3 fot, 8 rys, 4 tabl,
bibliogr, 12 poz,

Dokladny model dynamiki robota jest podstawg do zaprojektowania syste-~
mu sterujacego i pozwala na polepszenie charakterystyk eksploatacyjnych
robota, Zazwyczaj trudno jest precyzyjnie okresli¢ parametry dynamicz-
ne, gdyz momenty bezw!adnodci sg mate  w pordwnaniu z obcigzeniami
grawitacyjnymi, co stwarza problemy pPrzy przetwarzaniu reprezentujacych
je sygnatédw., W artykule opisano metodq identyfikacji tych parametrdw
wykorzystujacg mechanizm wywazajgcy, kiéry zamocowany na robocie,
powoduje wzmocnienie sygnaléw odpowiadajgcych momentom bezwtadnod~
ci jego cziondw przez wyeliminowanie dzialajacych na nie obcigzeri gra~-
witacyjnych, Metodq zastosowano do okreslenia dynamiki robota PUMA-
760, Zmierzone parametry robota wywazonego postuzyly do obliczenia
parametréw robota rzeczywistego, Te ostatnie poréwnano z wynikami
otrzymanymi z rdéwnar opisujgcych model robota, Stwierdzono zgodnosé
wynikéw, otrzymanych eksperymentalnie i teoretycznie,

Flejta E; 36454/90 84
338.'45:62/69].‘002.’1:/.2 Roboty przemyslowe MERA~PIAL
eng

Desoyer K,, Lugner P.{ Recursive formulation for the analytical or nume-
rical application of the Gibbs-Appell method to the dynamics of robots,
Odwrotne _sformulowanie zagadnienia dynamiki robotéw z analit cznym lub
numerycznym wykorzystaniem metody Gibbsa-Appélla, Robotica 1089

Vol 7 cz; 4 °s/ 343-347, 4 rys, 1 tabll wzory bibliogr, 6 poz,

Wykorzystanie metody Glbbsa=Appella do wyprowadzenia réwnan ruchu
systemu wieloczionowego ma szereg zalet, Dzigki przedstawieniu kinema-
tyki za pomocay maclerzy Jakobiego réwnania te moga byé zapisane w
takiej formie, 2e nle jest potrzebne obliczanie pochodnych czastkowych
w postaci jawnej, Choclaz analityczne sformutowania réwnan ruchu jest
szczegdllnie pozadane w przypadku robotéw przemystowych, jednakze
jest ono zbyt czasochtonne | wrazliwe na bicdy dla systeméw o wiecej
niz 3-4 czilonach, Dlatego tez dla robotdéw opracowano inny sposéb
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obliczania macierzy Jakobiego, bez koniecznosci rézniczkowania, Tak

wigc mozliwe jest wykorzystanie metody Gibbsa-Appella w sposéb ode
wrotny, tzn, do obliczania momentéw zespoiéw napgdowych dla robotéw
o 6 lub wigcej stopniach swobody, Podano przykilad obliczenia momen-~
téw niezbgdnych do nadania okresélonego ruchu czionom robota PUMA
560 o szedciu stopniach swobody, -

Flejta E. 36496/90 85
338/45:62[69].002/1/,2 Roboty przemystowe MERA-DIAP
62.8 Rodzaje napqddéw eng

Borovac B,y Vukobratovid M,; Stokié D,.: Stability analysis of mechanisms
having unpowered degrees of freedom, Analiza stabilnosci _mechanizméw
majgcych stopnie swobody bez napedéw, Robotica 1989 Vol 7 cz 4

s; 349-357, 2 tabl, wzory bibliogr., 24 poz,

Jedna z cech charakterystycznych wigkszosci robotéw (zwiaszcza prze-
mystowych) jest to, ze iloéé napedéw odpowiada zazwyczaj ilosci stopni
swobody, Jednakze istnieja systemy, w ktdrych ilosci te réznigq sig, a
wéwczas ruchy czlonéw nie posiadajacych swoich napedéw sy zalezne
od ruchdéw pozostalych czlondwy Tak jest np, w wielu "kroczacych" sys-
temach lokomocyjnych, Przy zetknigciu sig¢ "nogi" lub "stopy" systemu

z podiozem czlon wlasnego napqdu ma bardzo duzy wplyw na stabilnoéé
calego systemu, W artykule ‘dokonano analizy stabilnoéci takich mecha~
nizméw za pomocsg zaadaptowanej metody wykorzystujacej funkcje wekto-
rows Liapunowa, Zaproponowano nowy sposéb modelowansia, w ktérym je-
den czlon napedzany, a drugi bez napedu traktowane sa jako zlozony
podsystem, Nastepnie rozpatrzono ‘warunki stabilnos$ci calego systemu
bez pominiecia Zadnego zjawiska dynamicznego, Podano przykladowsg
analize stabilnoéci dla konkretnego systemu "dwunoznego",

Flejta E, 36497/90 86
338,45:62[69],002.1/:2,004/14 Roboty przemysitowe MERA-PIAP
~ zastosowanie eng

Dawson B.L& Robotic brush deburring system offers practical automation.
System zrobotyzowanego gratowania szczotkami proponuje_praktyczng
automatyzacje. Robotics World 1989 Voli 7 nr 6 s, 2729, 3 fot, 2 sch.

Gratowanie i wykahczanie powierzchni wymaga monotonnej i kosztownej
pracy recznej] Dotychczasowe zrobotyzowane stanowiska sg nieliczne,
dajgce ograniczone rezultaty, Jednym z powoddw tego jest proste prze-
noszenie narzedzi recznych do procesu zrobotyzowanego, Tymczasem
uzywanie matych narzedzi polerujgcych i gratujacych wymaga diugotrwa-
tego, skomplikowanego i drogiego programowania robota dia kazdej obra-
bianej czeséciy wymaga réwniez precyzyjnego mocowania czgéci i dlatego
jest nieoplacalne przy duzej iloéci w malych seriach, np¢ przy produkcji
lotniczej, Rozwigzaniem problemu jest zastosowanie innego rodzaju na-
rzedzi - diugowlosych szczotek gratujgcych, zrobionych z nylonowych
widkien pokrytych materiatem Sciernym (tlenek aluminium czy wegliki
krzemu) Szczotki te dajg szersze mozliwosci gratowania krawedzi, po-
wierzchni, krawedzi otwordw, zaokraglen itp, Dodatkowo dynamiczne
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uderzenia wiSkien dajg efekt mioteczkowanla, usuwajac naprezenie poob-
rébkowe, Poniewaz pojedwiicze przejsécie s8zczotki usuwa niewiele mater-
ialu, proces jest takie lepiej sterowalny,

Petz M/ 36503/90 az

10. WYBRANE ZAGADNIENIA OSPRZETU | WYPOSAZENIA SAMOCHODOWEGO

Ve
621/3-55:621,38,004,14 Regulatory elektroniczne MERA-PIAP
R ’ - zastosowanie ger
621,112 Pojazdy naziemne

Karasch M,: Neue Schritte in der Entwicklung von mobiltauglicher digi-
‘taler Elektronik, Nowe kroki w_rozwoju elektroniki owej pr. tosowa-
néj do uzycia w pojazdach, Glhydr, u’ Pneum, 1989 R, 33 nr 11 s, 854
859, 2 rys, 14 schy 4 tabl

Elektroniczne regulatory hydraylicznych ukiadéw w maszynech roboczych
i pojazdach sg w ciggu ostatnich’ 3-4 lat coraz powszechniej uzywane
przez producentéw tych maszim, Reczne .sterowanie jazda_ oraz pracq
organéw wykonawczych w 80% nalezy juz do przesziosci' Obecnie okolo
1/3 systeméw napedowych jest sterowanych, kontrolowanych lub regulowa-
nych wyiacznie przez elektroniczne uklady cyfrowe, W artykule przedsta-
wiono przeglqd aktualnego stanu techniki w tej dziedzinie oraz kierunkéw
prac rozwojowych Obszar zastosowar tych ukiadéw mozna podzielié na
dwie grupy: napedy maszyn gléwnie jezdzgcych (ladowarki kolowe, wéz~
ki podnosénikowe, zgarniarki, ciggniki, pojazdy lotniskowe) i napedy mo-
bilnych maszyn roboczych (walce drogowe, kombajny zbozowe, maszyny
frezujace i wi‘rcqce itp, )o W tej ostatniej grupie, oprécz kierowania ukia-
dem jazdy, regulowane i sterowane sa napedy réznych,; czesto kilku or-
gand¥w wykonawczych, Dokonano tez przegladu narazert ukiaddw sterowa-
nila,” ¢0 okres$la warunki pracy i badadi tych ukiadéw,

Oleksiuk M, 3644290 88
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