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1. OGOLNE ZAGADNIENIA AUTOMATYKI | POMIAROW
1.5. Organlizacja, zarzgdzanie, ekonomika

681.121.8 Przeplywomierze PIAP
339.13.017 Analiza rynku ger

Strohrmann G.: atp-Marktanalyse Durchfluss— und Mengenmesstechnik (Teil 1), Analiza rynky_

Mzmmémﬂ%nkm@mﬂmm&ma&b&iﬁmm&ﬁz& Automatisierungstech.
Praxis 1994 Vol. 36 nr 7 5. 9-11, 14-16, 18-29, 2 fot. 34 rys. bibliogr. 13 poz.

Publikowane od lat analizy rynku ujmuje, obok zestawienia tabelarycznego produkowanych
urzagdzed, takie zasady dziatania, rodzaje grup sprzetu, stan techniki i tendencje rozwojowe,
wlasciwoséci urzadzen w réznych warunkach pracy oraz pojemno$é rynku. W niniejsze] czeéci
oméwiono wstepnie ogdine zadania techniczne pomiaru strumienia objetoéci i masy, a nastepnie
rozpatrzono przeplywomierze cisnieniowe, wyporno$ciowe, rotametryczne i magnetoindukcyjne.
Podano zestawienie 49 waznych firm europejskich produkujacych przeplywomierze.

Wydzga S. 42057/94 1

2, NAUKI STOSOWANE
2.1. Teoria regulacji | sterowania

681.5,01 Teoria techniki sterowania PIAP
ger

Guo L., Friedrich R., Ding X.: Parametnsterung lmearer Beobachler und lhre Anwendung zum
Beobachterentwurf. Pa

Q_bse_matomw. Automahsnerungstechmk J_S_SA Vol. 42 nr 7 s. 285 292 5rys. blbhogr 12 poz.

Stosujgc metode faktoryzowania, dokonano parametryzacji obserwatoréw liniowych. W wyniku
otrzymano dualng forme znanej parametryzacji regulatoréw liniowych, co umozliwilo uzyskanie
nowego pogladu na projektowanie obserwatoréw. Bezpogrednim zastosowaniem osiagnietych
wynikéw jest mozliwo$é projektowania nowych schematéw przeznaczonych do konstrukcji obse-
rwatoréw i do projektowania obserwatoréw charakteryzujacych sie mozliwie matym wplywem
wektora zaktécajacego. Wyniki zilustrowano przykladem modelu matematycznego odwréconego

wahadtfa. Podstawa rozwazar autoréw jest teoria obserwatoréw wprowadzona przez Lueneber-

gera.

Wydzga S. 42076/94 2




681.5.01 Teoria techniki sterowania PIAP
ger

Jepsen O.N., Hoffmeister H.: Ein modulares Zustandsraummodell gekoppelter dynamischer Sys-
teme mit Totzeiten. Modulowy madel przestrzeni stanu_sprzezonych systemdw dynamicznych.
z_opéZnieniami czasowymi, Automatisierungstechnik 1894 Vol. 42 nr 7 s. 294-298, 7 rys. bib-
liogr. 5 poz.

Wspomaganie komputerowe jest stosowane w coraz wigkszym stopniu do analizy i syntezy
ukladéw automatyki przemyslowej. W celu zapewnienia elastycznodci pracy z systemami
o zmiennych strukturach stosowane sg metody ukierunkowane na bloki. Przedstawiono model
matematyczny spelniajacy tego typu wymagania i rozszerzony o systemy z op6éZnieniem czaso-
wym. Rozwazane zagadnienia zilustrowano wyliczeniem charakterystyki czestotliwosciowej zasi-
larki wazacej (przemyst tekstylny).

Wydzga S. 42075/94 3
681.5.01 Teoria techniki sterowania PIAP
ger

Wurmthaler Ch., Hippe P.. Verbesserung des Stér— und Fihrungsverhaltens bei stabilen und
unstabilen Regelstrecken mit Stellbegrenzung. Poprawa wiasciwoéci zakiéceniowych stabilnych .
Lniestahilnych obiektéw regulacji z ograniczeniem mocy. Automatisierungstechnik 1994 Vol. 42
nr 7 s. 299-300, 302-307, 14 rys. bibliogr. 19 poz.

Obwody regulacji z niéstabilnymi obiektami i ograniczeniem nastaw sa w zasadzie tylko stabilne
warunkowo. Wartoéci zadane przekraczajgce okreélong warto$¢ prowadza do niestabiinego za-
chowania sig obwodu regulacji. Przesunigcie w lewo biegunéw transmitancji, niezbedne do uzy-
skania wladciwej odpornoéci na zakiécenia, powoduje redukcje dopuszczalnej amplitudy skoku
wejéciowego. Oméwiono wprowadzenie dodatkowych elementéw obwodu regulacji, pozwalaja-
cych na uzyskanie dobrego tlumienia i dobrze tlumionej, ale 0 maksymalnej amplitudzie, odpo-
wiedzi na skok wejéciowy takze dla niestabilnych obwoddéw regulacji. Na prostych przykladach
oméwiono projektowanie rozpatrywanych dodatkowych elementéw obwodéw regulacii. '

Wydiga S. 42074/94 4
681.5.01 Teoria techniki sterowania PIAP
ger

Bertram T. i in.: Fuzzy Control. Zusammenstellung und Beschreibung wichtiger Begriffe. Regula-

cia_rozmyta, Zestawienie i opis waznych pojeé. Automatisierungstechnik 1994 Vol. 42 nr 7 s.
322-326, 3 rys. bibliogr. 17 poz.

Ze wzgled®na to, Ze liczne publikacje z dziedziny logiki rozmytej i jej zastosowari dotyczg nie ty-
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lko nauk technicznych bgdZ matematycznych, ale tez i takich dyscyplin jak informatyka czy eko-
nomia, konieczne stalo sie ujednolicenie pojeé — nie zawsze byly one wlasciwie uzywane i defi-
niowane. Podano delfinicje oraz nazwy niemieckie i angielskie 14 podstawowych pojeé logiki
rozmytej i automatyki rozmytej.

Wydzga S. 42069/94

681.5.01 Teoria techniki sterowania PIAP
ger

Hoppe D.: Ein Vergleich zwischen assoziativen Korrelationsmatrizen und assoziativen Tensoren

mit Bezung zur ophmalen Slgnalschatzung Mwumawnwmw

snerungstechmklﬁSAVol 42 nr 8 s. 337- 344 4 rys. 3 tabl. bibliogr. 7 poz.

Wektory cech obejmujg cechy wzorcéw, a nie zaleznosci miedzy nimi. Do wspéinego ujecia
cech wzorcéw i zaleznosci migdzy nimi nadajg sie tensory. W ramach liniowego szacowania op-

tymalnego poréwnano tensory asocjatywne z asocjatywnymi macierzami korelacji. Okazalo sie, | !
Ze przy zastosowaniu tensoréw asocjatywnych mozna uzyskaé lepsze i bardziej szczegélowe ! !
okreslenie sygnaléw, niz przy zastosowaniu asocjatywnych macierzy korelacji. ' )

Wydzga S. 42102/94 6
681.511.2 Liniowe systemy sterowania PIAP
ger

Beyer J., Klingauf U.: Rekursive Verfahren zur biasfreien Parameterschétzung mit minimaler ,
Schétzfehlerkovarianz (RMV). Procedura rekursywna do okreélania parametréw bez bledu sys- .

tematycznego i z minimalng kowariancja bledu oszacowania, Automatisierungstechnik 1994 Vol. b
42 nr 8 s. 346-348, 350-356, 7 rys. 1 tabl. bibliogr. 13 poz.

Oméwienie modyfikacji rozszerzonych filtréw Kalmana, umozliwiajace] identyfikacje parametréw
liniowych dyskretnych funkcji transmitancji. Pragmatyczna interpretacja kowarianciji filtru prowadzi
do algorytmu minimalnej wariancji rekursywnej, co jest gléwnym celem pracy. Algorytm ten
ogranicza estymacje parametréw, a takze umozliwia uzyskanie wartoéci szacunkowych bez ble-
du systematycznego przy tym samym nakladzie na obliczenia, oraz optymaine oszacowanie wy-
stepujacych zaleznoéci nieliniowych. Przedstawiono mozliwoéci zastosowania i skuteczno$é no-
wej metody.

Wydzga S. 42101/94 7
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681.515 Regulatory algorytmiczne PIAP
ger

Ehrlich W.: Zeitbereichsentwurf fur GMAC. Projekiowanie zakresu czasu uogélnionego modelu.
regulatora algorytmicznego, Automatisierungstechnik 1994 Vol. 42 nr 8 s. 366-370, 6 tys. bib-
liogr. 5 poz.

Rosngca dostepnos¢ systeméw sterowania programowanych przez uzytkownika umoziiwia sto-
sowanie nowoczesnych metod predykcyjnych. Uogélniony model regulatora algorytmicznego
GMAC (Generalized Model Algorithmic Controller) jest bardzo efektywnym regulatorem predykcey-
jnym. Do jego projektowania konieczne jest stosowanie réwnafi diofantycznych {diophantische
Gleichungen, diophantine equatations), na ogét malo znanych wéréd uzytkownikdw. Oméwiono
projektowanie regulatora GMAC bazujacego na modelach zakresu czasu obiektu regulacji. Pro-
jektowanie staje sie przez to bardzo proste, co ulatwia implementacjg algorytmu regulacji.

Wydzga S. 42098/94 8

KONSTRUKCJA ELEMENTOW
3.1. Sterowania | automatyki
3.1.1. Elektrycznef

3.1.1.1. urzgdzenia

681.587.7 Czlony wykonawcze piezoelektryczne PIAP

: i magnetostrykcyjne ger
Jendritza D.J., Janocha H.: Piezoelektrische und magnetostriktive Festkérperaktoren mit ver-
gréssertem Stellweg. Piezoelekiryczne i magnetostrykeyjne elementy wykonawcze ciala stalego.
o przediufone] drodze ruchu, Automatisierungstech. Praxis 1994 Vol. 36 nr 8 s. 34-37, 8 1ys. 1
tabl. bibliogr. 6 poz.

Dzieki postepowi w badaniach nad materialami i osiagnieciami w dziedzinie pétprzewodnikéw,
a takze rosnacym wymaganiom stawianym czlonom nastawczym odnosgnie dokladnosci poloze-
nia, dynamiki i sprawnosci, coraz wigksze zainteresowanie jest okazywane piezoelektrycznym
i magnetostrykcyjnym elementom wykonawczym. Ze wzgledu na uzyskiwane bardzo male prze-
suniecia (typowa wartoéé 0,2 mm) okazuje sig, ze w pewnych przypadkach konieczne jest sto-
sowanie przektadni zwiekszajacych amplitude ruchu. Podano zestawienie tabelaryczne licznych
mozliwych zastosowan z dziedzin: optyki, medycyny, biologii, mechaniki precyzyjnej i budowy
maszyn.

Wydzga S. 42107/94 9
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681. 326.3. Sterowniki PiAP
eng

Nass R.: Fuzzy-logic controller simplifies the tracking of system management. Sterownik oparty

na elementach logiki rozmytej ulatwia zarzadzanie systemem., Electron. Eng. 1994 Vol. 42 nr 12
s.52, 56, 1 sch.

Logika rozmyta moze by¢ efektywna metodg modelowania systemu kompleksowego, ktérego
zadania odnoszace sig do wymaganych dzialan sg trudne do opisania. Sterownik logiki rozmytej
zarzadza na biezaco systemem, czytajac informacje na wejéciach i przekazujgc je odpowiednim
wyjséciom. Wyposazony jest w zestaw instrukcji opisujgcych algorytm procesu sterowania i zale-
znosci migdzy wejsciem i wyjSciem. W artykule oméwiono ukiad, ktéry steruje predkoscia samo-
chodu. Jest to projekt zaprezentowany podczas Electro/94, Miedzynarodowej Konferencji w Bos-
tonie. Zastosowano tu technike modulu interferencyjnego. Zasade dzialania oparto na bloku
"warunkowym" (zwanym czasami "poprzednikiem” lub blokiem "jezeli") oraz na bloku "wyniko-
wym" (zwanym takze "nastepnikiem"). WyjScie jest otrzymywane jako suma interferencji. W arty-
kule opisano sposéb dzialania takiego sterownika, bazujgc na jego schemacie blokowym.

Gach A. 42179/94 : 10
681.326.3. Sterowniki PIAP
eng

Bursky D.: No-compromise controller combines DSP, data comm. Sterownik o nowym, niekom-

promisowym rozwiazaniu, jake kombinacja DSP. Electron. Eng. 1994 Vol 42 nr 12 s. 79, 80, 84,
86, 88, 3 sch.

Projektanci firmy Motorola wyszli na rynek z nowym rozwigzaniem mikrosterownika MC68356,

w projekcie ktérego nie trzeba bylo uwzgledniaé kompromisu miedzy ceng a wlasciwos$ciami. '
Dokonano tego za pomoca potgczenia wielu wysoko wydajnych procesoréw w jednym chipie.

Zawiera on w sobie 32-bitowg pamie¢ kompatybilng rodziny 68000, ktéra koordynuje wszystkie

operacje, peiny 24-bitowy wysoko wydajny procesor sygnaléw cyfrowych, wielokanalowy proce-

sor komunikacyjny oparty na RISC, liczne zasoby pamieci i rézne systemy wspomagania logicz-

nego zawierajgce pelny interfejs PCMCIA. Wszystkie elementy byly optymalizowane pod katem

poboru mocy, tak by uklad mégt byé wykorzystywany w aplikacjach o malym poborze mocy i za-

silanych bateryjnie. W artykule omdwiono, na bazie schematu blokowego, dziatanie i wlasnoéci

techniczne tego nowego produktu.

Gach A. 42176/94 11
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3.1.1.2. elementy

681.322 Komputery PIAP
621.311.4 Zasilacze eng

Huffman B.: High-efficiency battery charger. .Wysoko sprawne urzadzenie_do ladowania baterii,
Electron. Eng. 1994 Vol. 42 nr 12 s, 101, 102, 1 sch. 2 wykr

Wysoko wydajny obwéd przeznaczony do tadowania baterii jest niezbedny w przeno$nych kom-
puterach (laptopach, notebookach). Zastosowanie takiego rozwigzania dyktuje tendencja do
zmniejszania wymiaréw plyty gléwnej komputera, uproszczania schematéw i polepszania chara-
kterystyk. Przykladem moze byé uklad oméwiony w artykule. Jest on przeznaczony do nalado-
wania 4 ogniw NiCd pradem 1,3 A (fadowanie szybkie) lub pradem 100 mA (ladowanie wolne)
ze sprawnosécig rzedu 90%. Obwdd ten moina bez problemu zmodyfikowaé na fadowanie 8
ogniw. Obwdéd oznaczono jako LTC1148.

Gach A. 42175/94 . 12

3.1.2. Pneumatycznef

681.523.5 Pneumatyczne uktady PIAP
sterowania ger

Meise G.: Pneumatik im Nutzfahrzeug. Pneumatyka w pojazdach robaczych, Olhydr u. Pneum.
1994 R. 38 nr 8 5. 48Y4-488, 1 fot. 4 rys. 6 sch. 1 tabl.

Pneumatyka w pojazdach roboczych stosowana jest w réznych miejscach: w hamulcach jazdy,
sprzeglach, amortyzatorach, ukladach ogrzewania, chlodzenia itp. Rozwéj rozwigzart hamulcédw
pneumatycznych nastepuje w kierunku upowszechnienia ukladéw ABS (zabezpieczajacych
przed blokowaniem sie kél podczas hamowania) i ASR (zabezpieczajgcych przed poslizgiem
przy ruszaniu) w pojazdach ciezkich. Od 1990 roku pojawila sie na rynku trzecia generacja tych
rozwigzan, produkcji WABCO, zintegrowana z ukladami ograniczajgcymi predkodé i sterujgcymi
pracg silnika. Réwniez uklady aktywnego zawieszenia przenoszone sg do pojazddw roboczych.
W tych rozwigzaniach ingerencja obslugi ogranicza sie w zasadzie do nastawienia warunkéw ja-
zdy oraz stanu pojazdu — zaladowany lub pusty.

Oleksiuk M. 42117/94 13
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3.1.3. Hydraulicznef

62-82 Naped hydrauliczny PIAP
ger

Heyel W.: Hydrostatische Antriebe in Gross-Serie. Entwicklung und Stand der Technik von Linde
Staplergetrieben. Napedy hydrostatyczne w_wielkich seriach. Bozwoj i stan techniki mechaniz-
méw podnoszenia wézka widlowego. Olhydr u. Pneum. 1994 R. 38 nr 8 s. 457-466, 5 fot. 15
rys. 8 sch. 1 tabl. 2 wykr. bibliogr. 21 poz.

Podstawowym produktem firmy Linde, wytwarzanym od ponad pigédziesigciu lat, sq podno$ni-
kowe wézki widlowe z napedem spalinowym. Doéwiadczenia zdobyte w tej dziedzinie spowodo-
waly rozszerzenie dzialalno$ci na takie sektory rynku jak pompy i silniki hydrauliczne do rézno-
rodnych pojazdéw kolowych i ggsienicowych, hydrauliczne uklady sterowania maszyn roboczych
oraz napedy taricuchowa i ich sterowania do réznych maszyn ciezkich i wind kotwicznych. Jed-
nak wézki widlowe pozostaly podstawowa domena. Zaprezentowano szerokg oferte 13 wézkdw.
Oméwiono poszczegéine obwody napedu i sterowania: jazda, podnoszeniem i kierowaniem.
Realizujg one w mniej lub bardziej (w zaleznoéci od potrzeb klienta) zautomatyzowany sposéb
procedury robocze. Podstawowe wytyczne konstrukcyjne, ktérymi kierowano sie przy opracowa-
niu typoszeregu to optymalizacja w wykorzystaniu dostepnej mocy, minimalizacja zuzycia paliwa,
cichobiezno$¢, plynne, bezwibracyjne sterowanie, ergonomiczno$é¢, ograniczone potrzeby w za-
kresie konserwacji i tatwo$¢é serwisowania, technologiczno$é oraz niski koszt wytworzenia.

Oleksiuk M. 42122/94 N 14
62-82 Naped hydrauliczny PIAP
ger

"Schnellaufender” Fahrzeugkran mit hydrostatischem Einzelantrieb. "SzybkobieZzny" déwig sa-

mochodowy z pojedynczym napedem_hydrostatycnym, Olhydr u. Pneum. 1994 R. 38 nr 8 s.
467-'469, 4 fot. 2 rys.

Hydrostatyczne przekladnie napedu jazdy pojazdéw wolnobieznych (poruszajacych sie z pred-
koécig podrézng $rednio 20 km/godz.) stanowily od wielu lat popularny i efektywny sposéb prze-
kazania energii i sterowania nig koparek, ladowarek réwniarek, zgarniarek i innych maszyn ro-
boczych. Przedstawiono zastosowanie tych przekladni do “"normalnego”, “szybkobieznego"
diwigu o udiwigu 35/40 ton, mogacego poruszaé sie z predkodcig podrézng 75 km/godz, przy
ktérej predkoé¢ obrotowa spalinowego silnika Diesla o mocy 225 kW wynosi 1400 obr/min,
a temperatura oleju w instalacji nie przekracza 60°C. Energia silnika przetwarzana jest w energie
hydrauliczng w jednej pompie tloczkowej osiowej pracujacej pod nominalnym ciénieniem 400
bar, z wydajnoscig 3do 450 dm /min. Kat skrecenia pompy nastawiany jest niezaleznie od pred-
kosci obrotowej silnika. Naped jazdy stanowig elektronicznie sterowane silniki tloczkowe osiowe.
Ze wzgledu na konieczno$¢ zapewnienia zaréwno duzej sily uciggu, przy niewielkich predko$-
ciach, oraz jazdy w warunkach terenowych, w kazdym z kél napedowych umieszczono przekta-
dnie planetarng przestawiajgcg skokowo przelozenie przy predkodci 20 km/godz z 41:1 na 6,6:1.
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Umozliwia to prace silnikéw hydraulicznych w optymalnych dla nich warunkach przy szerokim
zakresie zmian predkosci obrotowej két jezdnych. Sterowanie predkoscia jazdy nastepuje z po-
mocg 16-bitowego procesora, ktéry dobiera nastawy przektadni planetarnych, pomp i silnikéw_
hydraulicznych oraz predkos$ci obrotowej silnika spalinowego.

Oleksiuk M. 42121/94 15

3.1.4. Mieszanef (np. elektryczno-hydraulicznej)

62-82 Naped hydrauliczny PIAP
ger

Esders H.: Elektrohydraulisches Load-Sensing {ir die Mobilhydraulik. Elektrohydrauliczny ukiad_
loadsensing przeznaczony do hydrauliki pojazdowej. Olhydr u. Pneum. 1994 R. 38 nr 8 s.
473-478, 480, 1 rys. 6 sch. 12 wykr. bibliogr. 9 poz.

System load'sensing zadomowil si¢ na dobre w ukladach hydraulicznych maszyn roboczych
i pojazdéw. Jego podstawowg zaleta jest mozliwo$é pracy- Kazdego z réwnolegle polaczonych
obwoddéw roboczych pod innym ci$nieniem, wynikajacym z rzeczywistych oporéw, a wiec zape-
wnienia mozliwoéci niezaleznego sterowania predkoscig ruchu wielu organéw wykonawczych
zasilanych ze wspdlnego Zrédia energii hydraulicznej. Wada jest natomiast tendencja do po-
wstawania stabo tlumionych drgari w przypadku réwnolegle] pracy wielu obwodéw. W pojazdach
dodatkowym Zrédlem drgani sg wahania predkosci obrotowe] silnika spalinowego, a wiec wydaj-
no$ci pompy oraz znaczne zmiany temperatury oleju. Rdzne koncepcje zastosowania elektroni-
cznych uktadéw kombensujqcych ze wzgledu na znaczne koszty nie weszly, jak dotychczas, do
praktyki. Niemniej, prowadzone sg intensywne prace nad opracowaniem elektrohydraulicznego
systemu load-sensing z zastosowaniem sterowania procesorowego. Przykladem tego jest publi-
kacja opracowana w Instytucie Maszyn Rolniczych na Politechnice Brunszwickiej. Przedstawiony
elektrohydrauliczny uklad load-sensing wymaga zastosowania czujnika ciénienia w kazdym
2 obwodéw roboczych oraz w obwodzie zasilajgcym, nie jest natomiast konieczny czujnik wychy-
lenia organu sterujgcego wydajnoécia pompy. Wyniki badai pokazujg, ze elektroniczny uklad
regulacji skompensowaé moze drgania nawet przy uwzglednieniu ograniczonych mozhwoécn dy-
namicznych rozdzielaczy proporcjonalnych.

Oleksiuk M. 42119/94 16
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3.2.1. Wielkosci elektrycznych

621.317.75 Oscyloskopy PIAP
ger

Gemischtes Doppel. Oszilloskop mit vollautomatischer Bereichseinstellung. Zmieszana para..

Oscyloskop 2 calkowicie_automatycznym nastawianiem zakresu. Messen Pridfen Automat. _1&94
Vol. 30 nr 7/8 s. 16-17, 1 fot.

Calkowicie automatyczne nastawianie zakresu sygnalu i podstawy czasu oraz ulepszone pomia-
1y kursora i nowe automatyczne pomiary migdzy kanalami, a takie zmienna podstawa czasu sa
gléwnymi zaletami nowego oscyloskopu Combiscope PM 3494A, firmy Fluke. Jest to kombinacja
cyfrowego oscyloskcpu z pamigcig i automatyzacjg nastawiania zakresy z dobrze wyposazonym
oscyloskopem analogowym. Taki rodzaj oscyloskopu okreélany jest jako Combiscope™™; daje on
uzytkownikowi maksymalng elastyczno$é w sposobie przedstawiania sygnalu.

Wydzga S. 42083/94 17

3.2.2. Wielkoscl mechanicznych

681.121 Pomiar przeplywu PIAP
eng

Pomroy J.: Selecting flowmeters. Wybér przeplywomierzy. Chilton's ICS 1994 Vol. 67 nr 3 s.
61-68, 8 sch. 1 tabl.

Pomiar przeplywu jest najwigksza czescig rynku pomiaréw przemyslowych i rozwija sie dwukrot-
nie szybciej niz pozostale pomiary. Na wybdr odpowiedniego przeplywomierza wplywa wiele
czynnikéw: cel pomiaru, warunki, wymagania, miejsce instalacji, koszty, czynniki ekologiczne.
Duzy wplyw powinno mieé réwniez to, czy dostawca ma dodwiadczenie w przemyslowym insta-
lowaniu przyrzqdu. Nalezy réwniez okreslié, czy chcemy mierzyé natezenie strumien objetosci
lub masy, czy teZ zliczaé przeplyw. Istotnym czynnikiem sa warunki pomiaru; gestosé, lepko$é,
wystepowanie zawirowai, pulsacji, kawitacji. Niektére z tych cech sg wspélnie ujete w liczbie
Reynoldsa wskazujgcej, czy przeplyw jest laminarny czy burzliwy. Giéwnymi sposobami pomiaru
strumienia objetoéci lub masy sa: pomiar ciénienia réznicowego, pomiar predkosci, pomiar ilodci
porcji plynu w czasie, bezposredni pomiar strumienia przeplywu masy (przeplywomierze Corioli-
sa). Podano réwniez tabelg, ktéra moze byé pomocna przy wyborze sposobu pomiaru dia okres-
lonych warunkéw.

Petz M. 42044/94 18




536.5 Czujniki temperatury PIAP
eng

Smith J.: Matching temperature sensors with process tasks. Dopasowanie czujnikdw temperatu-
ry do zadari procesu. Chilton's ICS 1994 Vol. 67 nr 4 5. 77-82, 4 sch. 4 tabl. 2 wykr. bibliogr. 5
poz.

Temperatura jest zmienng mierzong przy uzyciu wielu zmiennych fizycznych, zaleznych od tem-
peratury. Obecnie w przemy$le mierzy si¢ temperaturg za pomocg termoelementdw, czujnikéw
{termometréw) oporowych, termistoréw, czujnikéw elektronicznych temperatury, bimetali, urza-
dzeri napelnianych plynami, podczerwieni i pirometrii akustycznej. Termoelementy sluza do po-
miaru w zakresie od -268 do 2300°C, za$ wybdr konkretnego typu zalezy od potrzebnego za-
kresu pomiarowego | atmosfery $rodowiska. W tabeli podano typy termoelementéw, ich wady
i zalety. Najbardziej popularne termometry oporowe wykorzystuja platyne; nikiel, stopy niklu
i mied# sq réwniez stosowane. Tabela podaje réwniez wiasnosci tych termometréw. Termistory
maja wigkszg czulosé, ale gorsza dokladnodé niz termometry oporowe. Zaleta pomiaru za po-
mocg podczerwieni jest bezdotykowo$é, duzy zakres pomiarowy, za$ wadg — zalezno$¢ od ro-
dzaju emisyjnoéci ciala. Pirometria akustyczna okre$la $rednig temperature substancji na wigk-
szej powierzchni, np. w zbiorniku lub w rurociagu.

Petz M. 42128/94 19

681.121 Pomiar przeplywu PIAP
ger

Osterloh I Turbulanzen voll im anf Eine neue Generatlon von Wnrbel Durchflussmessgerate.
z e h. Messen Prifen

Automat 19_9_4.Vol 30 nr7/8s. 7-9, 2fot 2 tabl.

Ostatnie osiagniecia w dziedzinach sensoryki i mikrokontroleréw umozliwity znaczne udoskona-
lenie przeptywomierzy wirowych Karmana. Oméwiono przeplywomierz Ursaflux W4 firmy Junka-
lor, przeznaczony do pomiaréw gazéw, par i cieczy. MoZe on mierzy¢ strumieti objgtosci i masy,
zliczaé objeto$é i mierzyé ilos¢ ciepla w granicach temperatury medium do 400°C, niezaleznie od
lepkosci- cleczy. Jego giéwne zastosowanie to przemysi chemiczny, spozywezy i energetyka;
moze on mierzyé m.in. pary, gaz ziemny, biogaz, wodér, amoniak, produkty zgazowane, mieko,
goraca smote, mocznik, tugi | wode pitng.

Wydzga S. 42087/94 20

681.121 Pomiar przeplywu PIAP

ger
Fliessende Weiterentwickiungen. Magnetisch-induktive Durchflussmestechnik. Dalsze osiagnig-

cia biezace. Magnetoidukeyjna technika pomiaru przeplywu. Messen Prifen Automat. 1994Vol.
30 nr 7/8 s#10-12, 3 fot.




Przeplywomierze magnetoindukcyjne mogg by¢ stosowane do bardzo wielu réznych czynnikéw,
moga tez pracowaé w ekstremalnych warunkach zaréwno $rodowiska, jak i mierzonego medium.
Oméwiono przeplywomierz magnetoindukeyjny COPA-XE oraz przeplywomierz rotametryczny fi-
rmy Fischer i Porter. Te ostatnie moga, przy zastosowaniu jednego stozka pomiarowego, pokry- '
waé zakres 420...23 tys. l/godz., co dotychczas wymagalo o$miu zakreséw. Klasa dokiadnoéci
1,6.

Wydiga S. 42086/94 21
681.121 Pomiar przeplywu PIAP
ger

Weniger Widerstand. Neue Generation von Zahnradvolumenzahlern. Mniej oporu. Nowa gene-

racja licznikéw objetosci z kolami zgbatymi. Messen Prifen Automat. 1994 Vol. 30 nr 7/8 s. 13, 1
fot.

Informacja 0 nowej wersji konstrukcyjnej przeplywomierzy firmy VSE z Neuenrade. Dzieki zmie-
nionemu profilowi zebéw oraz nowemu ksztaltowi komory oplywu uzyskano redukcje oporu
przeplywu o 60%. Dopuszczalny zakres lepkoéci cieczy mierzonej wynosi 0,3...100 tys. cst, a ci-
$nienie cieczy do 630 bar. Przeplywomierze charakteryzuja sig bardzo dobrymi parametrami
przyspieszenia cieczy i rewersji (czgstotliwoé¢ do 150 Hz).

Wydzga S. 42085/94 22

3.2.3. Innych wielkosci

681.586.7 Przetworniki elektryczne PIAP
546.21 Tlen eng

Zirconia oxygen analyzers encounter healthy market opportunities. Cyrkonowe analizatory tlenu
spolykajq sie z szerokimi mozliwo$ciami rynkowymi, Manufact. Autom. 1994 Vol. 3nr8 .8 -9

Analizalory tlenu serii 7008 firmy Servomex pozwalaja na zastosowanie ich do wielu celéw przy
uzyciu tego samego sterownika i czujnikd. Jest to mozliwe dzieki wyborowi opcji potaczeh na
plycie drukowanej sterownika oraz odpowiednio zaprojektowanej sondzie pomiarowej. Gléwng
zaletg analizatora jest mozliwo$é pomiaru zawartoéci tlenu zaréwno w suchym jak i mokrym $ro-
dowisku. Moze by¢ on stosowany réwniez w $rodowisku agresywnym chemicznie. Typowy czas
odpowiedzi 90-procentowej wynosi 7 sekund. Sterownik analizatora moze by¢ montowany w od-
leglodci do 250 metrdw od czujnika. Wszystkie operacje czujnika, igcznie z kalibrowaniem, wy-
borem alarméw i diagnostyka, sg wykonywane przez klawiature sterownika. Czujnik zapewnia
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optymalizacje procesu spalania dzigki wysokiej dokiadnoéci, latwej obsludze, odpornodci na
szoki termiczne i mechaniczne oraz rzadkiej koniecznosci kalibracii.

Petz M. 42032/94 23

4. UKLADY | ZASTOSOWANIA
4.1. Automatyki i sterowanla

66.073 Przesylanie gazu PIAP
ger

Déllen U., Knof R., Murmann Ch.: Ubergeordnete Regelung eines Hochdruck-Gasverteilungsne-
tzes mit Hilfe der Fuzzy-Logik. Zastosowanie logiki rozmytej do regulacji nadrzednej wysokocis-

nieniowe] sieci rozdzialu gazu. Automatisierungstech. Praxis 1894 Vol. 36 nr 7 s. 42-49, 8 rys.
bibliogr. 9 poz.

Opis systemu regulacji przeplywu i magazynowania gazu w sieci w Przedsigbiorstwie Gazownic-
twa Zjednoczonych Elektrowni Westfaldzkich w Dortmundzie. Sprzezenie istniejgcych proceséw
jednostkowych zrealizowano za pomocg logiki rozmytej. Dzigki integracji funkcji koordynacyjnej
z istniejacym systemem kierowania uzyskano nadrzedng optymalizacje procesu zaopatrzenia
w gaz.

Wydzga S. 42054/94 24

4.2. Pomiarowe

681.3.01 Zasady przetwarzania PIAP
danych ger

Qualitatskontrolie in Echtzeit. Industriesteuerungen mit Parallefrechner. Kontrola jakodci w czasie_

rzeczywistym, Sterowanie przemyslowe z komputerem réwnoleglym. Messen Prifen Automat.
1994 Vol. 30 nr 7/8 s. 23-25, 3 fot.

Uktady sterowania przemyslowego z komputerem réwnoleglym nadajg sie specjalnie dobrze do
zapewnienia wysokiej niezawodnosci, a takze dobrej jako$ci produkcji. Oméwiono transputerowy
system ujecia danych pomiarowych opracowany w firmie Bachmann Electronic w Feldkirch. Sys-
tem ten oparty jest na ukladzie sterowania TC 600. Zastosowanie komputeréw réwnoleglych,
skladajacych sie z setek prostych standardowych mikroprocesoréw, zapewnia wysokg wydaj-
noé¢ i, nieosiagalng przy stosunkowo niskiej cenie, szybko$¢ liczenia przy pomiarach, sterowa-
niu i regulacii.

Wydzga S. #2080/94 25
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6. TECHNLOGIA WYTWARZANIA APARATURY POMIAROWEJ | URZADZEN AUTOMATYKI
6.1. Mechaniczna

621.96 Strumieniowe ciecie PIAP
materialéw eng

Miller D.S.: Abrasive jet cutting. Ciecie strumieniowe z materialem éciernym. Ind. Robot 1994
Vol. 21 nr1s. 3.

Ciecie strumieniowe wodna zawiesing materialu $ciernego jest jedng z grupy technologii okre$-
lanych wspélnym terminem obrébki wigzka mocy (power beams technology). Do grupy tej zali-
czane sg réwniez techniki laserowe, ciecie plazma i gazowe oraz ciecie strumieniem wody.
Ocenia sie, ze $wiatowe zapotrzebowanie na same tylko stosowanie cigcia strumieniem wody
(ze Scierniwem lub bez) wynosi ponad 10 tys. instalacji. Dotychczas, od polowy lat 80., od kiedy
datuje sie rozwdj techniki ciecia strumieniowego z materialem $ciernym, zrealizowano ok. 700
takich instalacji. Uwaza sig, ze techniki cigcia laserowego, plazmowego i strumieniem wodnym
z zawiesing materialu $ciernego sg technikami komplementarnymi. Wskazano dziedziny najczes-
tszych zastosowar kazdej z tych technik. Pordwnano te metody, jak réwniez najczeéciej stoso-
wane w nich sposoby sterowania pracg {manipulowania) urzadzenia wykonawczego. Szerzej za-
jeto sie omdéwieniem wlasciwoéci cigcia strumieniem wodnym z zawiesing materialu éciernego,
zwracajac uwage na doswiadczenia w tej dziedzinie brytyjskiej firmy BHR Group z Cranfield.
Podano pewne podstawowe Informacje pozwalajace na zorientowanie sie w zakresie stosowa-
nych cidnieri oraz $rednic dysz, w zaleznodci od rodzaju zastosowania, obrabianego materiaiu
i wymagari stawianych procesowi.

Rudnicki Z. 42228/94 26
621.74 Oczyszczanie odlewéw PIAP
eng

EC Spnnt Pro;ect to automatlve foundry fettling using abrasuve water |ets ELQ&I&LEC_SpnnLdla_

mma.lnd RobotJ_Q_QAVoI 21 nr1 s. 9-11, 1 fot.

Oczyszczanie odlewéw jest procesem polegajgcym na usuwaniu z surowych odlewéw wyplywek,
nadlewek, pozostalodci belek wiewowych itp. nadmiaru materialu celem wykoriczenia powierzch-
ni lub najczesciej w celu przygotowania odlewu do dalszej dokladne] obrébki maszynowej. Jest
to proces haladliwy, nieprzyjemny i najczesciej wykonywany recznie, a przez to drogi i bardzo
szkodliwy zaréwno dla pracownikéw, jak i dla érodowiska. Oméwiono przestanki przemawiajgce
za wdrazaniem wydajnych, automatycznych metod oczyszczania odlewdw, ze zwréceniem uwa-
gi na zwigzane z tym problemy oraz potencjalne zalety wykorzystania w tym celu metody ciecia
strumieniem wodnej zawiesiny écierniwa {abrasive water jet). W ramach prograu SPRINT (rozwi-
janie innowacyjno$ci i transferu technologii), realizowanego przez Wspéinote Europejska, zajeto
sie problemem adaptacji istniejgcej techniki ciecia tg metodg oraz jej integracji 2 robotykq oraz
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systemami chwytania i manipulowania odlewami celem stworzenia wydajnej techniki automaty-
cznego oczyszczania odlewdw. Przedstawiono gléwne zalozenia tego projektu, ktérego zada-
niem jest doprowadzenie do stworzenia automatycznej instalacji, bedacej w stanie wydajnie pra-
cowaé na frzy zmiany przez 8 dni w tygodniu i przez 50 tygodni w roku! W zalozeniach do tego
projektu uwzgledniono zagadnienia zwigzane m.in. z wieloosiowym zrobotyzowanym systemem
manipulujacym narzedziem, kilkuosiowym manipulatorem do odlewu, doborem optymalnej meto-
dy ciecia strumieniowego, systemem mocowania odlewéw, sposobem zbierania i odzyskiwania
$cierniwa, ukladami czujnikowymi oraz niezbednym oprogramowaniem. Zgodnie z zasadami
programéw Wspéinoty, takze i SPRINT realizowany jest zespolowo przez kilka jednostek z réz-
nych krajéw, a przewodzi im brytyjska BHR Group Ltd z Cranfield. Wymieniono instytucje i firmy
zaangaZowane w realizacje tego programu oraz oméwiono ich dotychczasowe doéwiadczenie
w powigzanych dziedzinach, jak réwniez metodyke wspdldzialania realizatoréw oraz cele, jakie
postanowiono osiggna¢ przy realizacji SPRINT.

Rudnicki Z. 42220/94 27
621.96 Strumieniowe cigcie PIAP
materialéw eng

Assarsson B.: Robotized waterjet cutting. Zrobotyzowane cigcie strumieniem wody. Ind. Robot
1994 Vol. 21 nr 1 s. 12-17, 5 fot.

Oméwiono podstawowe techniki cigcia strumieniem wody, ze wskazaniem najistotniejszych zalet
tej technologii w poréwnaniu z innymi, tradycyjnymi metodami ciecia przemyslowego. Specjalng
uwage zwrécono na duzg elastycznodé produkcyjng tej technologil, jej wysokq wydajno$¢ oraz
tatwosé przezbrajania stanowiska przy zmiennej produkcji, a takze na aspekty finansowe jej sto-
sowania. Przedstawiono zrobotyzowane, uniwersalne stanowisko do cigcia strumieniem wod-
nym, opracowane w jednym z zakladéw firmy ABB I-R Robotized Waterjet z Ronneby w Szweciji.
Nastepnie oméwiono kolejno najwazniejsze urzadzenia technologiczne, wiacznie z robotem, ja-
kie wchodzg w skiad tego stanowiska. Zamieszczono nieco uwag dotyczacych specyfiki korzys-
tania z robotéw w tej technologii oraz sposobéw unikania kolizji przy zmiennej produkcji w sta-
nowiskach wielorobotowych. Przytoczono argumenty przeciwnikéw tej metody obrébki i starano
sig rozwiaé najczesciej spotykane zastrzezenia potencjalnych uzytkownikéw tego rodzaju insta-
lacji. Dotyczg one przede wszystkim obawy przed znieksztalceniami wycinanego wyrpbu oraz
nasigkania woda, zwlaszcza gdy obrabiane sg takie tworzywa jak papier, karton czy wykladziny
dywanowe. Zwrécono uwage na problemy warunkéw pracy, BHP i ochrony $rodowiska. Omé-
wiono takze aspekty programowania robotéw on-line i off-line do tych zastosowar oraz mozliwo-
&ci korzystania przy tym z dokumentacji CAD. Scharakteryzowano rozwdj aplikacji robotyki w tej
dziedzinie produkcii.
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621.96 Strumieniowe ciecie PIAP
materiatdéw eng

Streamline waterjet cutting provides solution for complex floor emblem. Ciecie_strumieniem woad-

nym umozliwia wykonanie zloZonego emblematu na podiodze. Ind. Robot 1994 Vol. 21 nr 1 s.
35, 1 fot.

Proces cigcia materialéw strumieniem wodnym nie jest jeszcze technikg rozpowszechniong ani
szeroko znang. Do jej popularyzacji moze przyczynié sie informacja o 'nietypowej usludze, jaka
na zamdwienie szkockiego architekta wykonala firma Streamline Waterjet Cutting Ltd. Architekt
ten mial trudnodci w znalezieniu wykonawcy, ktéry podjalby sie realizacji duzego emblematu
przedstawiajacego rycerza walczacego ze smokiem, ktdry miat byé wyciety z plyt dwukolorowe-
go winylu w celu ozdobienia podlogi w westybulu nowo wybudowanego szpitala New St John's
Hospital w Livingstone kolo Edynburga. Wykonania podjela sig dopiero wymieniona wyzej firma.
Na podstawie tego zlecenia scharakteryzowano praktyczne zalety i mozliwosci tej techniki, pod-
kreélajac m.in. je] wysoka dokladnoéé oraz latwosé wykorzystywania w ukladach CAD/CAM. Me-
tode takiego ciecia mozna stosowaé do obrébki réznych tworzyw: metali, stopéw specjalnych,
tworzyw sztucznych, szkla, ceramiki, materialéw tekstylnych, drewna, kartonu, marmuru, granity,
betonu, skéry, gumy, laminatéw itd., bez obawy o znieksztalcenia termiczne, odbarwienia czy
zawilgocenie.

Rudnicki Z. 42211/94 29

6.2. Elektroniczna

621.3.032 Elektroniczne elementy PIAP
konstrukcyjne eng

Mahmak D.: Packagmg techmque uses glass on- snhcon substrate to carry microwave ICs. Iegh_

mElectron Eng J_S_QAVoI 42, nr 12, s. 56, 58, 60, 2rys

Konwencjonalne obudowy, tak jak i plyty obwoddéw drukowanych, majg kiepskie wlaéciwosci, je-
zeli czestotliwos$é sygnalu operacyjnego wzrosnie do poziomu mikrofal. Projektanci dzialu mikro-
elektroniki firmy M/A-COM Inc., Lowell, Mass., zastosowali nowg technologie zwang technologig
szklanych ukladéw mikrofalowych. Technika upakowywania pozwala na integracje mikrofalowych
ukladdéw scalonych i urzadzeri dyskretnych w celu uzyskania obwoddéw o wysokich wla$ciwo$-
ciach i niskich kosztach produkeyjnych. Technika ta zostala po raz pierwszy opisana podczas
Migdzynarodowej Konferenciji Electro/94 w Bostonie. W artykule opisano zasady nowej techno-
logii wytwarzania plytek szklo-na-krzem jako podioza dia ukladéw mikrofalowych.

Gach A. 42178/94 30




621.95:681.7.069.24 Laserowe wiercenie PIAP
otworéw eng

Laser microdrilling system operates at speeds up to 300 in/sec. Laserowy system mikrowigrce-
nia pracuje przy predkoéciach do 750 mm/s. Manufact. Autom. 1994 Vol. 3 nr 8 s. 6-7, 1 wykr.

Firma Industrial Laser opracowala system szybkiego, bezdotykowego wykonywania otworéw
o $rednicy minimalnej 0,12 mm lub szczelin o dlugoéci do 3 mm w materialach niemetalowych.
Rozstaw otworéw jest utrzymywany z dokladno$cia do 0,1 mm. Sterowane komputerowo urzg-
dzenie moze byé wigczone w istniejaca lini¢ produkcyjna, nie wymagajac wlaéciwie Zadnej kon-
serwac]i. Cena urzadzenia wynosi ponad 38 tys. dolaréw, zaleznie od wymagari uzytkownika.
System laserowy umozliwia wykonywanie otworéw np. w cienkich foliach na tasmie przesuwaja-
cej sig z duza predkoscia. Dokonuje sig to dzigki odbijaniu promienia lasera przez obracajgce
sig lustro o predkoéci synchronizowanej z predkodcig tasmy. Najczeéciej obrabianymi materia-
fami sa polipropylen, polietylen, nylon, teflon, winyl, papier, guma, cienkie szkio. Mozliwe jest
réwniez wycinanie tylko jednej warstwy materialu z laminatu skiadajacego sig z kilku warstw.
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7. KOMPUTERY | ICH ZASTOSOWANIE

7.1. Informacje ogélne

681.322 R Komputery PIAP
eng

Lu T.A.: Multimedia: taking Ols beyond "bells and whistles”. Multimedia dajg interfejsom operato-
rskim wiecej niz "$wiatlo i d#wiek”, Chilton's ICS 1994 Vol. 67 nr 4 5. 71-74, 2 fot. 2 sch.

Do biurowych zastosowari PC weszly juz multimedia tworzone z mieszanki tekstu, dwigku, gra-
fiki, animacji i wideo. Teraz znajdujq coraz szersze zastosowanie réwniez w przemyéle, dajac
operatorowi lepsze moziiwosci nadzoru i sterowania. Podstawa mozliwoéci stosowania mutime-
diéw sa optyczne noéniki informacji ~ CD ROM. Dzigki stosowaniu pamigci masowej na
CD-ROM mozna tworzyé, magazynowaé i prezentowaé informacje o procesie réwniez diwigko-
wo, graficznie, przez animacje, zdjecia i film wideo. Moga to byé informacje uzywane do nauki
i treningu operatoréw, ale réwniez do biezacego nadzoru procesu, np. zdalnie sterowana kame-
r3 wideo. Pojawianie sig komunikatéw multimedialnych nie musi by¢ wywolywane przez operato-
ra, moze by¢ tez powodowane okreélong sytuacjg awaryjna. Moga wtedy pojawia¢ sie na ekra-
nie np. kolejne instrukcje usuwania awarii. Sprzet stosowany do multimediéw musi spetnia¢
okre$lone wymagania, bo np. 1 minuta cyfrowego zapisu wideo zajmuje 15 Mbajtéw pamigci.

Petz M. 42129/94 32
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681.3.06 Systemy operacyjne PIAP
eng

Chandler M.: Choosing a high-performance operating system. Wybdr wydajnego systemu ope-
racyjnego. Chilton's ICS 1994 Vol. 67 nr 3 s. 49-52, 2 sch. 3 tabl.

We wczesnych latach 80. jedynym praktycznie kryterium zakupu sprzetu i oprogramowania byla
ich dostepnoéé do zastosowania przemyslowego. Obecny wybér jest znacznie szerszy. Mozna
kupi¢ systemy sterowania zdecentralizowanego na stacjach roboczych RISC z systemem UNIX,
systemy CRPD na PC réwniez z UNIX-em, czesto spotyka sig systemy operatorskie z DOS, Wi-
ndows lub OS/2. Dlatego wybér musi braé¢ pod uwage wiece] kryteriéw niz niegdy$. Podstawo-
wymi kryteriami sg: stopief spelniania wymagari, mozliwo$¢é potaczenia z innymi systemami,
wymagany sprzet i oczywiscie koszt systemu. Z tego punktu widzenia poréwnano w kilku tabli-
cach trzy systemy operacyjne dla zastosowari przemyslowych: UNIX, Windows NT i OS/2. Roz-
sadnym posunigciem przy wyborze systemu jest wybér takiego dostawcy, ktéry jest w stanie
uruchomié rézne systemy i nie preferuje Zadnego z nich z powodéw pozamerytorycznych.

Petz M. 42045/94 33
681.3.066 Systemy operacyjne PiAP
ger

Born G.: DOS-Speicherverwaltung (Teil 1). Mehr Speicher unter Novell DOS? Zarzadzanie pa-

memmmmmm Computer Persénlich 1994 nr
7 s. 54-55, 1 fot. bibliogr. 3 poz.

Coraz gloéniej méwi sie o koricu ery systemu DOS w komputerach osobistych. Ma go zastapi¢
zapowiadany juz od kilku miesiecy nowy standard znany obecnie pod nazwg Chicago. Nawet
jezeli te przypuszczenia sie spelnig, to biorac pod uwage liczhe uzytkowanych komputeréw
z systemem DOS, jeszcze przez dlugi czas bedzie on tematem dyskusji, prac, dociekan. Bedzie
tez na pewno w dalszym ciagu przedmiotem walki konkurencyjnej firm wytwarzajgcych oprogra-
mowanie, choby w zakresie modernizacji i tworzenia pomostéw do nowych standardéw. Nic
wigc dziwnego, ze artykuly na temat systemu DOS w dalszym ciggu ciesza sie duza popularno-
$cig. Wychodzgc naprzeciw tym zainteresowaniom Computer Persénlich rozpoczyna cykl po-
$wiecony zarzadzaniu pamiecig w systemie operacyjnym. W pierwszej cze$ci autorzy prébujg
przeanalizowad, bardzo szeroko reklamowane, nowe mozliwosci systemu Novell DOS 7 w tym
zakresie. W dostarczanej uzytkownikowi dokumentacji autorzy obiecuja, Zze zastosowane roz-
wigzania pozwolg wykorzystaé¢ w aplikacjach wigkszy obszar pamieci, dzieki dostepowi do zaso-
bdéw powyzej 1 Mbajta.

Pilat Z. 42047/94 34
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681.3.066 Systemy operacyjne PIAP
eng

Miller D.: 80 Windows tips ... and a few for DOS too. 80 trikéw w Windowsach ... i kilka dla DOS
takze, PC World 1994 Vol. 12 nr 7 s. 153-158, 160, 164, 165, 168-169, 7 fot.

Podano szereg uzylecznych trikéw ulatwiajgcych prace w Srodowisku Windows (m.in. oszczg-
dzanie pamieci, przyspieszanie pracy, itp.)

Kazimierski G. 42187/94 35
681.322 Komputery PIAP
eng

Crawford L.: Have Notebook, will travel. Bierz_notebook, ruszaj w droge, PC World 1994 Vol. 12
nr 5 s. 200-202, 206, 2 fot. 1 tabl.

Podano zalecenia i rady dla uzytkownikéw komputeréw przenodnych (notebook) podczas podré-
?owania. Porady dotycza mozliwosci acznodcei poprzez sieé, wyposazenia hoteli, mozliwosci
skorzystania z fakséw czy drukarek itp.

Kazimierski G. 42162/94 36
681.324 Systemy komputerowe PIAP
b eng

Farrance R.: Top 20 PCs: More for less. Najlepsza 20 kemputeréw PG wiecej za mniejsza cene.
PC World 1994 nr 3 s. 122-128, 134, 136-137, 140-143, 146-149, 4 tabl. 21 rys.

Dokonano wyboru najlepszego systemu komputerowego PC z zestawu 20 przetestowariych sys-
teméw, biorac pod uwage: wyniki testu, mozliwosci funkcjonalne, warunki serwisu, zataczong
dokumentacje itp. W tedcie braly udzia} systemy: ALR Evolution V-Q, Ambra DPE0E/VL,
AT&T/NCR System 3230, Austin Power System 60, Axik 486DX2-66PCl, Blackship BLK
486DX2/50 LB, CSP 486 Medium Tower, DTK FEAT-33, image Microsystems 486-DX-33 Vesa
Local Bus, Insight VL 486DX2-66 MM, International Instruments Blue Max Business Partner, Mi-
cron 466 VL Powerstation CD, Nec Image P60 Pentium, Netis N466VG, Nu Tek Duet
486DX2/66, Polywell Poly4586-66EV, Tagram HiNote 14, Tri-Star 486DX2/66 Tower MPC,
VTech Platinum SMP. .

Kazimierski G. 42144/94 37
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681.327 Peryferia komputerowe PIAP
ger

Supel J.: Weniger ist oft mehr. Mniej oznacza czesto wigcej, Systeme 1994 nr 3 s. 24-27.

Istnieje wiele sposobéw dostepu do wewnetrznych bgdz zewnetrznych peryterii w szybki sposéb
i bez angazowania pamigci, Artykul zajmuje sie rozwigzaniem tego zagadnienia przy zastoso-
waniu jezyka programowania wysokiego rzedu C. Omdwiono dostep do pojedynczych bitéw i ba-
jtéw oraz dostep do starszego lub mlodszego bajtu slowa, a ponadto”dostep do okredlonych
adreséw wejécia/wyjsécia.

Jachczyk E. 42092/94 38

7.2. Sprzet (jednostka centralna | zestawy)

681.3.06 Systemy operacyjne PIAP
eng

Labs W.: PC operating systems make the most of advanced hardware. Systemy operacyjne PC_
umozliwiaja sukcesy nowoczesnemu sprzetowi, Chilton's ICS 1994 Vol. 67 nr 4 s. 45-48, 3 fot. 1
tabl. bibliogr. 2 poz.

Twérey nowych lub ulepszanych systeméw operacyjnych wykorzystuja nowe mozliwosci stwa-
rzane przez sprzet. Ostatnio takim sprzetem jest procesor RISC Alpha firmy DEC. i PowerPC,
powstaly we wspélpracy Apple/IBM/Motorola. Ewolucja systemu Windows jest obecnie na etapie
32-bitowego interfejsu aplikacyjnego Win32 APl Umozliwia on prace programéw stworzonych
w AP| zaréwno w Windows 3.1, jak i Windows NT. Wielu uzytkownikéw czekajacych poprzednio
na ukazanie sie Windows NT stwierdzilo, ze takie same korzysci ale taiszym kosztem daje im
0S/2. Windows NT natomiast moze znaleZ¢ sobie dobre miejsce w zastosowaniach serwera.
Przyszle przejScie na Windows 4 (Chicago) niesie ze sobg réwniez wiele niewiadomych co do
kompatybilnosci z dotychczasowymi rozwigzaniami. Systemy operacyjne 32-bitowe (np. NT) nie
s szybsze od 16-bitowych na takich samych konfiguracjach sprzetowych. System DOS w dal-
szym ciggu cieszy sie uznaniem u bardzo wielu uzytkownikéw.

Petz M. 42131/94 39
681.32:621.37-181.48 Mikroprocesory PIAP
ger

Flohr M.: Der 686er kommt. Nadchodzi 686, Chip 1994 nr 8 s. 14-16, 1 fot. 2 rys.

-25-



Przedstawiono pierwsze szczegély dotyczace nastepcy Pentium - procesora 686 firmy Intel.
Wprowadzone innowacje zapowiadajg sensacyjny skok jakoéci.

Jachczyk E. 42174/94 40
681.322 Komputery PIAP

ger
Kittel T.: Was ist n6tig? Was ist Luxus? Co jest potrizebne? Co jest luksusem? Computer Persé-

nlich 1994 nr 8 s.84-86, 3 fot.

Réznorodno$é oferowanych obecnie na rynku komputeréw typu notebook jest juz poréwnywalna
2z grupg stacjonarnych PC. Poszczegbine modele réznig sie ceng, mocg obliczeniowa, zasobami
pamieci, wy$wietlaczami, innym wyposazeniem, mozliwoscia wspdlpracy z urzadzeniami zewne-
trznymi itd. Przedstawiony artykul ma pomée ezytelnikom w dokonaniu wlasciwego wyboru przy
zakupie. Oczywidcie nie mozna ustali¢ uniwersalnej recepty. Ocena konkretnego notbooka be-
dzie zawsze zalezala od jego przeznaczenia i zastosowania. Tym niemniej warto wiedzieé co
oferujg producenci i jaki jest sens podawanych parametréw. Obecnie notebooki sg z reguly wy-
posazane w procesor 486SX i wladciwie nie ma sensu kupowaé modeli slabszych obliczeniowo.
Tym bardziej, ze urzadzenia 2z procesorami DX2 kosztujg niewiele wiecej, a juz pojawily sig wer-
sje DX4 i Pentium i one wkréice powinne sta¢ sie standardem. Podobnie rzecz ma si¢ z

grafikg. Na razie réznica w cenie miedzy wyswietlaczem monochromatycznym a kolorowym jest
bardzo duza, ale juz sg sygnaly od producentéw $wiadczace o tendencjach znizkowych. Gorzej
rzecz wyglada z kartami graficznymi. Oferowane cbecnie nie maja zbyt dobrej rozdzielczodci.
Przy pracy z wyswietldczem nie ma to tak istotnego znaczenia, natorniast zaczyna byé wazne,
gdy dolaczamy do notebooka duzy monitor zewnetrzny. W tej dziedzinie nalezy oczekiwaé

w niedlugim czasie nowych rozwigza.

Pilat Z. 42135/94 41
681.322 Komputery PIAP
ger

Raum A.: Was bringt die neue Technik? Co przynosi nowa technika? Computer Persénlich 1994
nr 8 .94, 2 wykr.

W artykule w krétki, zwiezly sposéb przedstawiono przewidywane tendencje na rynku kart grafi-
cznych. Dane zaczerpnieto z European Computer Sources, opierajac sie giéwnie na informa-
cjach od producentéw. Bardzo wyraZny jest trend, jesli idzie o rozdzielczoéé produkowanych
kart. O ile w styczniu 1994 roku ponad 70% kart dawalo rozdzielczo$¢ maksymalng 1280x1024
punkty, a tylko 7% ~ 1600x1280, to na poczatku 1995 roku, wg przewidywan, proporcje te wy-
niosg odpowiednio 55% i 45%. Karty-o rozdzielczosci nizszej niz 1280x1024 nie bedg juz pro-
dukowane.'Oczekuje sie takZe, 2e prawie polowa produkowanych w 1995 roku kart graficznych
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bedzie pracowata 2 magistralg PCl. 40% producentéw deklaruje wyposazanie swych kart w szy-
bka pamie¢ VRAM. Przewiduje si¢ takze pojawienie sig nowych rozwiazan w dziedzinie grafiki
3D (tréjwymiarowa). Powszechnie oczekiwany jest przy tym istotny spadek cen kart graficznych
{od § do 20%), co ma to byé skutkiem juz zauwazonej tendencji raptownego spadku cen szyb-
kich procesoréw graficznych.

Pilat Z. 42134/94 42
681.32:621.37 Procesory PIAP
ger

Theil R.: *"Wunder" — Standard fiir Multimedia. _Quda__sland.aLd_dla_sxsmméw_mulumedjalny_ch.
Computer Persdnlich 1994 nr 7 5.30-32, 3 fot. 1 tabl.

Texas Instruments zapowiedzial wprowadzenie nowego procesora DSP (Digital Signal Proces-
sor) z serii 320C, oznaczonego symbolem mvp 320C80. Poczatkowy skrét tumaczy sie jako Mu-
ltimedia Video Processor, co okresla dokladnie obszar zastosowari przewidziany przez projekta- |
ntéw ukladu. Nowy procesor jest bardzo szybki — 2 BOPS (Billion Operations per Second -~ mi-
liard operacji na sekunde) - to jest nawet dla DSP niewiarygodnie duzo, aktualnie poza wszelkq
konkurencja. Taka moc obliczeniowg udalo si¢ uzyskaé przede wszystkim dzigki zastosowaniu -
nowej koncepciji struktury wewnetrznej procesora. Dotychczasowe konstrukcje DSP umozliwialy '
jednoczesne przetwarzanie grupy danych jedynie w ramach pojedynczej instrukcji. Pozwolilo to
m.in. realizowaé operacje arytmetyczne typu mnozenie, dodawanie, przesuwanie w jednym cyklu
zegarowym. Konfiguracja wewnetrzna C80 zawiera cztery tzw. advanced DSP mogace praco-
wag réwnolegle. Ich koordynacje zapewnia procesor nadzorujacy, tzw. MP (Master Processor).
Dzigki temu réwnolegle, w tym samym czasie, mogg byé wykonywane cztery rézne instrukcje.
Oczywiécie wymaga to od projektantéw aplikacji i programistéw dekompozycji algorytméw na
zadania réwnolegle. Wiadnie w dziedzinie przetwarzania sygnaléw w systemach multimedialnych
jest to typowa, wrecz naturalna sytuacja, np. réwnolegle przetwarzanie réznych znakéw obrazu,
gdzie kaidy znak zawiera 8x8 piksli. Réwniez wiele innych wlasciwosci nowego procesora pre-
dysponuje go do zastosowart w multimediach: budowa procesora nadzorujacego, struktura pa-
migci, szybki wewnetrzny transfer danych (do 400 Mbajtéw/s). Firma oferuje bardzo bogate
oprogramowanie w postaci standardowych bibliotek. Uruchamianie aplikacji i diagnostyke ble-
déw ulatwi interfejs testowy wg standardu IEEE 1149.1 (m.in. mozliwo$¢ odczytu zawartoéci re-
jestréw w czasie pracy). Opinie fachowcéw sg zgodne: jest szansa na nowy standard w dziedzi-
nie przetwarzania sygnaléw w systemach multimedialnych. Warunkiem jest jednak obnizenie ce-
ny — partia informacyjna ma by¢ sprzedawana po ok 300-400 USD. To troche za drogo jak na
masowe zastosowania.

Pilat Z. 42051/94 43
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681.327 Interfejs komputera PIAP
eng

Goldberg L.: IEEE plans to unveil a low-cost high-performance serial interface with speed and
flexibility. JEEE_planuje wypuszczenie taniego. szybkiego, o wysokich parametrach, szeregowe-
go interfejsu o wielu zastosowaniach. Electron. Eng. 1994 Vol.42 nr 12 s. 47, 50, 1 rys.

Dla projektantéw komputerowych obwodéw peryferyjnych duze znaczenie ma zapowiedZ poja-
wienia sie na rynku nowego typu szyny szeregowej. Ma to byé prosta, tania technologia przesy-
lania szybkich danych miedzy komputerami i urzadzeniami peryferyjnymi, takimi jak napedy ko-
mputeréw, kamery wideo, CD ROM-y, drukarki, a takZe sprzet audio. Jest to tzw. "FireWire",
oznaczony przez |EEE jako standard P1394, ktéry ma byé wypuszczony jeszcze w tym roku.
P1394 powstal w firmie Apple Computer Corp. Cupertino Calif. Okablowanie jego tworzy sze$é
przewoddéw (dwa dla danych, dwa dla sygnaléw bramkujacych i dwa zasilajgce). Umozliwia on
uzytkownikowi wybdr spoéréd trzech szybkosci przesylania danych: 100, 200 lub 400 Mbi-
téw/sek. Moze on obslugiwaé 63 urzgdzenia znajdujgce sie w odleglosci do 72 m. Architektura
szyny konfiguruje sie samoczynnie po wlgczeniu zasilania i pozwala na "hot plugging”, czyli pod-
laczanie lub wylgczanie urzadzeh przy wlaczonym zasilaniu. Poza tym jest przeznaczona do
przesylania danych typu zaréwno asynchronicznego, jak i izochronicznego. "FireWire" jest wyni-
kiem szerokiej wspdlpracy wielu firm, m.in. Adaptec, Apple Computer, IBM, Maxtor, NCR, Texas
Instruments, Western Digital. Produkt ten moze byé¢ w zasiegu zainteresowari zaréwno rynku
przemystowego, jak i innych klientéw, poniewaz zapewnia szerokie mozliwosci-aplikacyjne prze-
sylu danych i moze by¢ stosowany jako standardowy interfejs miedzy sprzetem audio i wideo.

Gach A. 42182/94 44
i
681.32:621.37 Procesory PIAP
eng

Bartolucci J.: Triple speed: 100-MHz computing. Potréjna predkos$é: obliczenia z czestotliwodcia.
100 MHz, PC World 1994 Vol. 12 nr 4 s. 60-66, 5 fot. 2 rys.

Oméwiono procesor firmy Intel o roboczej nazwie Intel486DX4. Przedstawiono wyniki testéw
trzech systeméw komputerowych firm AST, Dell i Micron zaprojektowanych w oparciu o nowy
procesor. Zamieszczono krétka historie rozwoju mikroprocesoréw stosowanych w komputerach
PC i przypuszczalne kierunki rozwoju.

Kazimierski G. 42155/94 45
681.324 Systemy komputerowe PIAP
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Farrance R., Linderholm O.: In the office, on the road. W bjurze, w pracy. PC World 1994 Vol.
12 nr 4 s.q22-128, 130, 132-134, 136, 138-139, 142, 146-150, 18 fot. 6 tabl.
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Dokonano wyboru najlepszych systeméw komputerowych PC z zestawdw przeznaczonych do
pracy stacjonarnej i przenoénych. W swych klasach, biorac pod uwage: wyniki testu, mozliwoéci
funkcjonalne, warunki serwisu, zalaczong dokumentacje, cene itd., za najlepsze zostaly uznane
produkty: |IBM VALUEPOINT P/60D, AXIC 486DX2-66PCl, 1B<M THINKPAD 750C oraz AST
BRAVO NB.

Kazimierski G. 42152/94 46
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Farrance R.: Top 20 PCs. Multiple choice. Najlepsza dwudziestka komputerdw PC. Wielostronny_
wybér. PC World 1994 Vol. 12 nr 5 s. 160-166, 168, 170-171, 174, 179-181, 184, 188-190,
192-193, 22 fot. 6 tabl.

Dokonano wyboru najlepszego systemu komputerowego PC z zestawéw zawierajgcych po raz
pierwszy procesor 486 z potréjnym zegarem, pierwsze Pentium 66 MHz oraz pierwsze kompute-
ry przenodne zawierajgce wyposazenie w sloty PCIMCIA. W swych klasach, bioragc pod uwage:
wyniki testu, mozliwoéci funkcjonalne, warunki serwisu, zalaczonég dokumentacje, cene itd., za
najlepsze zostaly uznane produkty: COMPUADD C466D, ALR EVOLUTION V, RHE |BM THIN-
KPAD 750 P oraz TOSHIBA T460000.

Kazimierski G. 42161/94 47
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Sauermann G., Popescu M.: Prozessorleistung voll ausnitzen. Wykorzystanie w pelni mozliwo$-
ciprocesora. Systeme 1994 nr 4 s. 53-55, 2 rys.

Przedstawiono nowa koncepcje wieloprocesorowego systemu z zastosowaniem techniki "cros-
sbar". W tradycyjnych systemach wieloprocesorowych waskie gardio stanowi pamie¢ i magistrala
systemowa, ktére nie dotrzymujg kroku rozwojowi w dziedzinie procesoréw. Nowa koncepcja
pozwala omingé te ograniczenia, w zwigzku z tym stanowi istotne podniesienie efektywnoéci,
szczeg6lnie w zastosowaniach czasu rzeczywistego.

Jachczyk E. 42168/94 48
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Chochoiek R., Ludwig J.: Superwahljahr 1994. Rok super wyboru 1994, Systeme 1994 nr 3 s.
10-12, 14-17, 4 rys. 3 tabl,

Omédwiono nowe procesory: 68060 firy Motorola o architekturze typu Cisc oraz microSPARC-11
firmy Sparc o architekturze typu Risc. Dokonano takze poréwnania procesoréw z rodzin: CISC
oraz Risc pod wzgledem przydatnosci do zastosowar czasu rzeczywistego do procesoréw wbu-
dowanych.

Jachczyk E. 42089/94 49

7.3. Oprogramowanie

681.3.06 Oprogramowanie PIAP
ger

Walesch B.: Auswahlkriterien flir Software-Werkzeuge zur Entwicklung con Fuzzy-Systemen.

Kryteria wyboru_narzedzi programowania do_projeklowania systeméw rozmylych, Automatisieru-
ngstechnik 1994 Vol. 42 nr 7 s. 314-318, 3 rys. bibliogr. 3 poz.

Szerokie zastosowanie logiki rozmytej spowodowalo powstanie wielu narzedzi projektowania do
systeméw rozmytych. Majgc na uwadze pomoc projektantowi, oméwiono zasady wyboru wladci-
wego narzedzia. Wyjadniono ogding budowe narzedzi programowania do projektowania syste-
méw rozmytych. Oméwiono szeroki zakres zmiennosci wydajnoéci wspéiczesnych wyrobéw; bylo
to podstawa do sformulowania wiasciwych kryteriéw oraz oméwienia probleméw zwigzanych
z ich tworzeniem.

Wydzga S. 42071/94 50
681.3.06 Oprogramowanie P1AP
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Labs W.: PC software vendors set their sights on usability. Sprzedawcy oprogramowania na PC .
zwracajga uwage na uzytkowogé, Chilton's ICS 1994 Vol. 67 nr 4 s. 49-53, 7 fot.

Producenci oprogramowania przemysiowego do PC starajg sie spelniaé wymagania uzytkowni-
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Proeller U.: Zwischenstopp in Daytona. Stacja podrednia w Daytona, Chip 1994 nr 8 5. 171-172,
2 rys. 1 fot.

Przedstawiono wyniki testu wersji prébnej (nazwa wewnetrzna Daytona) systemu operacyjnego
Windows NT 3.5. Jest to nowoczesny 32-bitowy wielozadaniowy system operacyjny. W poréw-
naniu z Windows NT 3.1 zajmuje mniejszy obszar na dysku twardym i w pamigci operacyjnej.
Nowy system operacyjny jest interesujacy przede wszystkim dla uzytkownikéw pracujacych
w duzym systemie sieciowym, dia ktérych aspekty bezpieczeristwa systemu odgrywajg duzg ro-
le. |

Jachczyk E. 42170/94 54

681.3.06 Oprogramowanie PIAP
ger

Bémer T.: Alles in Ordnung. Wszystko w porzadku, Chip 1994 nr 8 s. 180-181, 5 fol.

Przedstawiono nowy DOS-owski program Hiredas firmy Bit Shop. Hiredas jest hierarchiczno-re-
l4cyjna baza danych w $rodowisku graficznym typu SAA (System Application Architecture), sto-
sowang przy obrébce tekstéw. Obsluga odbywa sie zg pomocy klawiatury lub myszy. Uzytkow-
nik ma do dyspozycji wygodne funkcje przeszukiwania. Hiredas posiada wiasny format danych.
Dazigki wbudowanym filtrom program ma mozliwosé eksportu lub importu danych w innych forma-
tach,

Jachczyk E. 42169/94 55

681.3.06 Oprogramowanie PIAP '

DEM_sof id i : . i 0 . ie DEM.d
dobrych oszacowari kosztéw produkgji. Manufact. Autom. 1994 Vol. 3 nr 8 s. 1.

Pakiet oprogramowania DFM (projekt uwzgledniajgcy technologig) firmy Cognition Corporation
jest uzywany przez General Electric do okre$lenia kosztéw produkciji silnikéw odrzutowych jesz-
cze w fazie projektowania. Jest to wazny problem w firmie produkujacej dla lotnictwa wojskowe-
go i zobowigzanej do utrzymania niskich kosziéw produkeji. Informacje o koszcie produkcji sg
obecnie mozliwe do otrzymania w ciggu kilku‘ninut (poprzednio trwalo to 2-3 tygodnie). Program
wykorzystuje model obliczania kosztéw wediug wymagari General Electric, dajgc obiektywny
wynik. Korzystanie z programu nie wymaga wiedzy informatycznej - projektant po kilku dniach
treningu jest w stanie pracowaé z programem. Jedno stanowisko komputerowe z programem
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oceny kosztéw kosztuje okolo 5 tys. dolaréw. Okolo 50-60% systeméw jest sprzedawanych'

w Europie.
Petz M. 42037/94 Y
v ] i
|
681.3.06 Oprogramowanie PIAP
eng

SAS! puts vital elements in place. Program firmy SAS| ustawia waZzne elementy na miejscu, Ma-;
nufact. Autom. 1994 Vol. 3 nr 8 s. 3-4.

Narzedzie projektowe ProFEA firmy SASI, kosztujgce 7 tys. dolardw, umozliwia projektantom
stosowanie duzych modeli CAD-owskich. Systemy CAD zawierajq zwykle tak duze modele opar-
te na analizie elementéw skoficzonych, ze niektére programy nie moga ich obslugiwaé. Program
ProFEA stosuje dwie techniki rozwigzar — rozwigzanie frontalne i rozwigzanie iteracyjne. To pie-
rwsze jest szybsze dla modeli malych i érednich, wymaga jednak wigkszych pamieci komputera.
Rozwiazanie iteracyjne jest szybsze dla wiekszych modeli, Mozliwe jest nawet 10-krotne przy-
spieszenie dzialania. Program analizuje naprezenia, drgania i charakterystyki cieplne konstrukiji
i uzywany jest gléwnie w przemyslach: samochodowym, lotniczym, silnikowym i maszyn rolni-
czych. Nastepna wersja programu ma obejmowaé dynamike plynéw i poslugiwaé sie graficznym
interfejsem w systemie Windows. Dochody ze sprzedazy na rynku oprogramowania CAD-
CAM/CAE wzrosng w 1994 roku o okolo 8,4%, osiagajac 4,1 miliarda dolaréw.

Petz M. 42036/94 57
681.3.06 Oprogramowanie PIAP
: eng

Desmond M.: Windows software for the global economy. Qprogramowanije Windows sluzace
$wiatowej ekonomii, PC World 1994 Vol. 12 nr 3 5. 88 2 rys.

Krétko oméwiono dwa programy: Power Transiator i Power Japanese 2.0, dzialajace w $rodowi-
sku Windows, sluzace tlumaczeniu tekstéw angielskich na francuski, niemiecki, hiszparski (po-
wer Translator) i japoriski (Power Japanese).

Kazimierski G. 42146/94 58
681.3.06 ) Oprogramowanie PIAP
eng

Abernathy J.: IBM offers a better way to surf the net. 1BM proponuje latwiejsza prace w sieci.
PC World 1994 Vol. 12 nr 3 s. 106, 107, 1 rys.
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Zaprezentowany zostal program TCP/IP for 0812, 2.1 dzialajgcy w systemie DOS oraz w $ro-
dowisku Windows, a dostarczajgcy wielu utatwieri w pracy sieciowej Internet i sieciach UNIX,

Kazimierski G. 42145/94 . 59
681.3.06 Oprogramowanie PlAp
eng

Campbell G.: Wizards versus coaches. Czary kontra trening. PC World 1994 Vol. 12 nr 3 .
155-160, 166, 168, 172, 174-175, 6 tys. 1 tabl.

W artykule oméwiono mozliwosci funkcjonowania trzech najbardziej rozpowszechnionych edyto-
réw tekstowych pracujacych w $rodowisku Windows. S3 to Lotus Ami Pro 3.01, Microsoft Word
6.0 for Windows i WordPerfect 6.0 for Windows. Krétko oméwiono takze wersje Microsoft Word
6.0 i WordPerfect 6.0, przeznaczone do pracy w systemie DOS.

Kazimierski G. 42143/94 60
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eng

-
Miller D., Devenshire S.: 60 spread sheet tips. 80 sztuczek w arkuszach kalkulacyinych, PC
World 1994 Vol. 12 nr 3 s. 180-183, 186-189, 192, 199, 13 rys.

Podane zostaly nie oméwione w dokumentacjach dodatkowe funkcje programéw arkuszy kalku-
lacyjnych: 1-2-3, Excel, Improv i Quattro Pro. Wyszczegélnione zostaly takze mozliwosci funk-
cjonowania programéw Excel ver 5.0, 1-2-3 Release 4, Quattro Pro 5.0 for Windows, nie wyste-
pujace w poprzednich wersjach.

Kazimierski G. 42142/94 61
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Spector L: PC Tools for fixing Windows. Program PC Tools przeznaczony dia Windowséw. PC

World 1994 Vol. 12 nr 4 s, 72, 74, 2 1ys.
Przedstawiono pakist narzedzi firmy Central Point Software PC Tools for Windows 2.0. Oméwio-
no wyniki testéw programu, oraz zwrécono uwage na nowosci w stosunku do poprzednich wer-

sji. ’

Kazimierski G. 42153/94 62
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McLaughhhn L Forecast Pro and Benchmarklng tools for i 1mprovmg your busmess Programy_
" 4 esty, PC World
!

19_9_4Vol 12nr5s, 82, 2 rys.

{
Podano podstawowe mozliwo$ci funkcjonalne programéw: Firecast Pro for Windows firfny BusJ L
ness Forecast Systems oraz Benchmarking 1.0 for Windows firmy LearnerFirst, przeznaczonych .

do wspomagania prowadzenia intereséw. Program Forecast Pro, wykorzystujgc dane statysty-j
czne, pomaga $ledzié trendy, planowaé i podejmowaé decyzje. Program Benchmarking wspoJ
maga zarzadzanie firmg, m.in. poprzez planowanie zatrudnienia, podnoszenie jakodci produkgji'
itd. !

Kazimierski G. 42157/94 63
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Harrel W.: Presentations without pain. Prezentowanie bez klopotéw, PC World 1994 Vol. 12 nr 4
s. 187-192, 194, 196, 201, 11 fot. 1 tabl.

Oméwiono wyniki testéw oraz przedstawiono mozliwosci funkcjonalne programéw prezentacji
komputerowej. Testom poddano nastepujace programy: Compel 1.0, Freelance Graphics 2.0,
PowerPoint 3.0, WorldPerfect Presentations 2.0 oraz Harvard Graphics 2.0 for Windows, ktéry
2ostal wytypowany jako najlepszy z tego rodzaju programéw.

Kazimierski G. 42149/94 ' 64
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Angus J. G. i in.: Menagement by software? Zarzadzanie za pomocs programéw? PC World
1994 Vol. 12 nr 4 s. 205-210, 213, 214.

Oméwione zostaly zagadnienia zwigzane z wykorzystaniem oprogramowania specjalistycznego
do zarzadzania firmami, poczawszy od planowania i sterowania zatrudnieniem, poprzez dostar-
czanie informacji na temat $rodkdéw i narzedzi, az po planowanie i $ledzenie realizacji skompli-
kowanych, wieloetapowych projektéw. Zaprezentowano sluzace tym celom oprogramowanie:
Menagepro 2.0 for Windows firmy Avantos Performance Systems, Lotus Organizer 1.1 firmy Lo-
tus Development Corp. oraz Symantec's Timeline 6.0 i Microsoft Project 4.0 firm Symantec
Corp. i Microsoft Corp.

Kazimierski G. 42148/94 65
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Miastkowski S.: cc:Mail for Windows goes mobily. Programm_C:mail for Windows juz dziata, PC K
World 1994 Vol. 12 nr 5 5. 68, 1 rys.

Przedstawiono program poczty elekironicznej cc:Mail Mobile for Windows firmy Lotus Develop-
ment Corp., przeznaczony do pracy w sieciach LAN. Oméwiono wyniki testowania.

Kazimierski G. 42154/94 66
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Miastkowski S.: Norton Ultilities tracks Windows INI. Program Norton Ulilities $ledzi Windows INI,
PC World 1994 Vol. 12 nr 5 5. 70, 1 rys.

Podano krétkier informacje na temat nowego pakietu programéw pomocniczych Norton Utilities
ver 8.0 firmy Symantec Corp. Pakiet zawiera zaréwno programy znane z poprzednich wersji
pracujacych w systemie DOS, jak i calkowicie nowe, przeznaczone do pracy w $rodowisku Win-

dows. ¥
Kazimiergki G. 42158/94 67
h
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Desmond M.: Uninstaller 2.0 for Windows zaps unwanted applications. Uninstaller 2.0 for Win-
dows usuwa zbedne aplikacje. PC World 1994 Vol. 12 nr 5 s. 88 1 1ys,

e

Zaprezentowano uzyteczny program Uninstaller 2.0 for Windows firmy MicroHelp Inc., pozwala-

jacy deinstalowa¢ zbedne aplikacje usuwajac je automatycznie takie z plikéw systemowych Wi-
ndowso6w,

Kazimierski G. 42156/94 68
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eng

Campbell G., Watkenbach J.: Are suites worth it? Jak ocenié ich przydatnodé? PC World 1994
Vol. 12 nr 5 s, 112-119, 125, 126, 128, 133-136, 138, 6 rys. 10 tabl.

14
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W artykule omowiono i dokonano poréwnania ulatwiajgcego ewentualny zakup zestawéw pro-
graméw do obslugi biura. W zestawie takim powinny sie znaleZé co najmniej: procesor tekstu,
arkusz kalkulacyjny i baza danych. W ocenie uzyteczno$ci brano pod uwage m.in.: fatwo$¢ insta-
lacji i obslugi, mozliwoéci funkcjonalne, integracje, cene itd. Do oceny wybrano pakiety: Borland
Office 2.0 (WordPerfect 6.0 for Windows, Quattro Pro 5.0 for Windows, Paradox 4.5 for Win-
dows), Lotus SmartSuite 2.1 (Ami Pro 3.01, 1-2-3 release 4.0 for Windows, Approach 2.1 for
Windows, Freelance Graphics 2.01, organizer 1.1), Microsoft Office 4 (Word 6.0 for Windows,
Excel 5.0, PowerPoint 4.0). W wersji Microsoft Office 4 Professional dodatkowo w sklad zestawu
wchodzi Access 1.1.

Kazimierski G. 42159/94 69
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Miller D.: 50 word processing tips. 50 sztuczek w procesarach tekstu, PC World 1994 Vol. 12 nr
5s. 143-146, 148, 152, 153, 157, 158, 6 rys. 3 tabl.

Podano nie oméwione w dokumentacjach dodatkowe funkcje programéw procesoréw tekstéw
Word 6.0 for Windows, Ami Pro 3.01 oraz WordPerfect 6.0 for Windows. Wyszczegélnione zos-
taly takze mozliwoéci funkcjonalne programdéw nie wystepujgcych w poprzednich wersjach. Po-
dano takze w postaci tabel najbardziej uzyteczne kombinacje klawiszy.

Kazimierski G. 42160/94 70
681.327.6 Drukarki ' PIAP
eng

Desmond M.: Laser printers from $995. Drukarki laserowe od 995 USD, PC World 1994 Vol. 12
nr 5 s. 212-215, 218-222, 224, 226, 228-229, 5 fot. 2 rys. 2 tabl.

Dokonano poréwnania drukarek laserowych pod wzgledem mozliwoéci funkcjonalnycvh i uzyt-
kowych. W rankingu wzieto pod uwage: Toshiba Pagelaser GX200, Texas Instruments micro-
Laser Pro 600 PS23, Sharp JX-9660PS, Samsung Finale F8000/12, Panasonic KXP-4440, Oki-
data OL850, Okidata OL810, NEC SilentWriter1097, Lexmark 4038 10RR, Kyocera Ecosys
FS-1500A, Hawlett-Packard LaserJet 4, Fujitsu PrintPartner 10W, Dataproducts LZR-965, Brot-
her Int'1 HL-10h, Apple LaserWriter Select 360, Alps LSX1000.

Kazimierski G. 42163/94 71
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Bertolucci J.: DOS-of-the-month club: IBM PC DOS 6.3. Klub DQS-éw miesigca.: 1BM PC DOS
6.3, PC World 1994 Vol. 12 nr 7 s. 60-61, 1 fot. 1 tabl.

Przedstawiono nowe funkcje systemu operacyjnego PC DOS 6.3 firmy IBM. Omdwiono takze
poréwnanie systemu z MS-DOS 6.21 i Novell DOS 7.

Kazimierski G. 42183/94 72
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Aden D.: 8 trics for spreadsheets on a NET. 8 trikéw w arkuszach kalkulacynych podezas pracy
w sieci, PC World 1994 Vol. 12 nr 7 s. 79-82, 2 rys.

Przedstawiono 8 uzytecznych trikéw adresowanych do uzytkownikéw programéw: Excel 5.0 for
Windows, 1-2-3 release 4.01 for Windows i Quattro pro 5.0 for Windows podczas pracy siecio-
wej.

Kazimierski G. 42184/94 73
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Spector L.: Forget the mouse, type commands in Windows. Zapamnij 0 myszy. pisz komendy
w Windows na klawiaturze, PC World 1994 Vol. 12 nr 7 5. 94, 1 [ot.

Oméwione zostaly trzy programy: Pharelap FrontRunner firmy Pharlap, Praxim firmy Wesson
Int] oraz Smiler Shell Pro 2.0 firmy Bardon Data Systems, umoziiwiajace wprowadzanie komend

2 kiawiatury podczas dzialania w $rodowisku Windows, tak samo jak podczas pracy w systemie
DOS.

Kazimierski G. 42185/94 74
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Bogenrieder A.: Vorteile der Klassen-Hierarchie. Der Ubergang von C zu C++, Teil 3. Zalety hie-
rarchii klas, Przejécie 2 C do C+4.C2, 3. Systeme 1994 nr 3 s. 34-39, bibliogr. 6 poz.

Przedstawiono na przykladach zalety programowaniagobiektowego w C++, na podstawie stoso-
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wania koncepcji hierarchicznych klas. Do nowych wlaéciwo$ci programowania obiektowego na-
lezy koncepcja pewnego rodzaju "funkcjonalnoéci polgczeri”. Ponadto programista otrzymuje na-
rzedzie programowe "dziedziczenia”, co umozliwia mu modyfikacje istniejacych klas przez nakla-
danie na bazowg klase dodatkowych warstw o rozszerzonych funkcjach.

Jachczyk E. 42091/94 75
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Schott R., Huttenloher R.: Parallelitét fir die Anwendung. Réwnoleglodé w zastosowaniu. Sys-
teme 1994 nr 3 s. 40-45, 1 rys. 1 tabl. bibliogr. 8 poz.

Artykut zajmujacy sig tematykq programéw zlozonych z krétkich modutéw (ang. threads). Przed-
stawiono problemy wystepujgce podczas rozdzielania tradycyjnych programéw bibliotecznych na
wiele moduldw, a takie sposoby rozwigzywania tych probleméw oraz w ogélno$ci programowa-
nie modulowe.

Jachczyk E. 42090/94 76
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Kraft R., Reichelt P.. COBOL-Objekte mit Hilfle von MOORE erzeugen. ibi
w COBOL-u za pomoca MOOORE. Systeme 1994 nr 4 s, 26-32, 4 rys. bibliogr. 3 poz.

W artyule przedstawiono narzedzie programowe MOORE (ger. Methoden fiir Objekt- Onentlenes
Re-Engineering) sluzace do przeksztalcania starych programéw pisanych w COBOL-u na pro-‘
gramy zorientowane obiektowo. Stanowi to podstawe nowego jezyka programowania obiekto-!
wego COBOL97, ktérego proces normalizacyjny ma by¢ ukorficzony w 1997 roku. W trzecim!
kwartale 1994 roku przewidywane jest wydanie kompilatora obiektowej wersji COBOL-a. f

Jachczyk E. 42166/94 77
681.3.06 Oprogramowanie PIAP
ger

Bogenrieder A.: Vererben will gelernt sein, Der Ubergang von C zu C++, Teil 4. Nauka dziedzi-
czenia, Przejécie od C do C++, Cz. 4, Systeme 1994 nr 4 s. 43-48, 2 rys. 1 tabl. bibliogr. 6 poz.

Czwarty artykut z serii wprowadzajacych do programowania obiektowego w jezyku C++. Przed-
stawiono mozliwosci modyfikacji istniejacych klas o dodatkowe warstwy o rozszerzonych funk-

cjach. Sg to: "operacje "dziedziczenia” (oméwiona w poprzedniej czesci) oraz "operator-overloa-
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ding (uzycie tego samego operatora dla okredlenia kilku operacji). Obie koncepcje wyjasniono
na przykiadach.

Jachczyk E. 42167/94 78

7.4. Urzadzenia peryferyjne i wspétpracujgce

681.327.6 Drukarki PIAP
ger

Storm T.: GDI und Tinte: Die Preise fallen. GD! i atrament: ceny spadaja. Computer Persénlich
31994 nr 7 5.34-36, 3 fot.

Panujace jeszcze do niedawna drukarki iglowe praktycznie zanikajg. Nieliczni odbiorcy kupuja
modele 24-iglowe do zastosowar tam, gdzie jakoéé druku nie musi byé najwyzszej klasy, a ilo§é
wydrukéw jest na tyle duza, 2e nizsze koszty eksploataciji stajq sie znaczace. Na miejsce druka-
rek iglowych wkroczyly atramentowe — tempo spadku sprzedazy tych pierwszych jest podobne
do tempa wzrostu sprzedazy tych drugich. Rynek drukarek laserowych podiega znacznie mnie-
jszym wahaniom. Mozna na nim zauwazy¢ niewielka, ale stala, tendencje wzrostowa. Nie wia-
domo jednak, czy stan taki utrzyma sie dalej. Dzisiaj cena przecietnej drukarki laserowej wynosi
ok. 100 DEM. Za te pienigdze juz wkréice bedzie mozna kupié kolorowa drukarke atramentows,
w dodatku jako$¢ wydruku, ktéra zawsze byla atutem urzadzer laserowych, réwniez w techno-
logil atrarpgntowe] osiagnela przyzwoity poziom. Rozdzielczo$¢ 300 dpi (punktéw na cal), jaka
oferuja pfﬁducenci "atramentéw”, zadowala wigkszoé¢é przecietnych uzytkownikéw. Kolejnym
trendem jest coraz bardziej rozbudowana programowa obsluga ‘Nspélpracy komputeréw z druka-
rkami. Dg2y sie do ustanowienia standardu reprezentacji, w ramach systemu operacyjnego, ob-
razu przeznaczonego do druku, Temu ma sluzyé wprowadzenie tzw. GDI Graphic Device Inter-
face. Jest to interfejs programowy pomigdzy apiikacjami w $rodowisku Windows a jezykiem opi-
su obrazu drukowanego (np. Postscript). Jego wprowadzenie ulatwiloby wymiane obrazu w po-
staci "do druku” miedzy aplikacjami, a z drugiej strony pozwoliloby ujednolicié interfejsy drukarek,
co takze mogloby wplyngé na dalsza obnizke ich cen.

Pilat Z. 42050/94 79
681.327.6 Drukarki PIAP
ger

Strasheim Ch.: Drucker-Scanner-Fax: Die neuen Multifunktionsgeréte. Drukarka-skaner-fax:_no-
we urzadzenia wielofunkcyine, Computer Persénlich 1994 nr 7 s.40-41, 2 fot.

Komputer stat sie standardowym wyposazeniem wiekszodci biur; najczedciej jest on polgczony
z drukarka. Czasem takze obstuguje modem lub nawet fax-modem (pozwala realizowaé funkcje

poczty elektronicznej i telefaxu). Z reguly obok stoi Wadycyjna kserokopiarka i samodzielny fax.
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Jak sie dobrze przyjrzed, to wiele funkcji poszczegdinych urzadzeri posiadajq takze inne. Natura-
Iny pomyst integracji tych wszystkich aparatéw biurowych w jedng wielofunkcyjng maszyne od
dawna juz necit konstruktoréw. Powstawaly nawet rozwigzania typu fax wykorzystujace laserowg
technike wydruku, byly one jednak bardzo drogie i po dzi§ dziert niezbyt sie rozpowszechnily.
Znacznie powazniejszg przeszkodg byt jednak brak standardu architektury polgczeni i sposobu
obstugi, co uniemozliwialo praktyczng integracje. Jest szansa, Ze stan ten ulegnie radykalnej
zmianie. Niedawno zaprezentowano koncepcje ujednolicenia systeméw biurowych o nazwie Mic-
rosoft at Work. Bazg biurowego kombajnu ma byé komputer PC pracujacy pod kontrola systemu
Windows. Potega firmy wprowadzajgcej system jest sporym zadatkiem na sukces. Juz w pare
miesiecy po inauguracji pojawily sie na rynku pierwsze urzadzenia zgodne z t3 propozycja, np.
Minolta 3700 ~ drukarka, ktéra moze pracowaé jako fax i skaner.

Pilat Z. 42049/94 : 80
681.327.6 Drukarki PIAP
ger

Hamann K.: Optimale Farbdrucke: Was die Handbtcher verschweigen. Optymalny wydruk kolo- .
rowy: o czym w ksiazkach sie nie pisze, Computer Persénlich 1994 nr 7 5.42-48, 18 fot.

Kolorowe drukarki atramentowe coraz powszechniej wkraczajg na skomputeryzowane stanowis-
ka pracy. Nie sg juz one wykorzystywane tylko przez entuzjastéw, grafikéw i pracownikéw dzia-
16w reklamy, réwniez w codziennej praktyce biurowej kolor zaczyna byé¢ istotnym elementem pi-
sma czy dokumentu. Wigkszo$¢ tych uzytkownikéw, kidrzy drukarke traktujg jak normalne na-
rzedzie pracy, nie zapoznaje sie zbyt ‘dokladnie z jej mozliwoéciami. Na to szkoda czasu.: Trzeba ;
takze przyznaé, ze w wielu przypadkach podreczniki dostarczane z drukarkami nie sg doé¢ j ]as-

no napisane, a o wielu problemach nie pisze sie w ogdle. Zadaniem przedstawianego artykutu

jest zasygnalizowanie przynajmniej tych, czesto ukrytych, probleméw. Okazuje sie, ze juz nie- -
wielka wiedza pozwala znacznie polepszy¢ jakoéé drukowanych dokumentéw. Dotyczy to wias- '
ciwego korzystania z mozliwoéci driveréw (procedury zapewniajgce tgcznos$é miedzy programeém,

ktérym posluguje sie operator a drukarkg). Waznym, a czesto niedocenianym, jest problem dob-

rania odpowiedniej jakosci papieru. Sama technologia druku atramentowego ze swojej natury

jest bardzo kapry$na pod tym wzgledem.

Pilat Z. 42048/94 81
681.326.7 Monitory PIAP
ger

Engelhardt E., Raum A.: Wegwerfartikel Monitor? Monitor do wyrzucenia? Computer Persénlich
1994 nr 8 5.49-50, 5 fot.

Przemyst komputerowy to jedna z najmlodszych a zarazem najdynamiczniej rozwijajacych sie
galezi gospodarki $wiatowej. Ten bujny rozwéj niesie ze sobg takie pewne zagrozenia zwigzane
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z ochrong $rodowiska. Uwaga konstruktoréw skupia sie gléwnie na podnoszeniu poziomu tech-
nicznego i uzytkowego wyrobdéw. Zapomina sie przy tym o aspektach ekologicznych. Prezento-
wany artykul przedstawia i porzadkuje te problemy dla jednego tylko urzadzenia zestawu
komputerowego — monitora. Ogélnie mozna temat podzielié na dwa zagadnienia: jak 6dzyskaé
cenne materialy z wyrzucanego monitora oraz co robié ze zuzytymi, bezwartodciowymi juz moni-
torami. Wnioski mozna zawrzeé w zaleceniu, ktére rozumie dzi§ chyba wigkszo$é producentéw.
Monitory musza by¢ projektowane z uwzglednieniem probleméw ekologicznych. Oznacza to po
pierwsze mozliwoscé ponownego wykorzystania calego urzadzenia lub jego podzespoléw. Po
drugie projekt musi przewidywaé latwo$é demontazu. Po trzecie trzeba stosowaé jednolite ozna-
czenia uzytych materiatéw, wtedy bedzie mozna efektywnie wdrazaé a takze automatyzowaé te-
chnologie recyklingu w odniesieniu do monitoréw. O wadze problemu moze $wiadczyé podjgcie
przez czolowych producentéw sprzetu komputerowego (Apple, AT&T, Compagq, IBM, HP i in.),
wspélnego projektu EUREKA CARE "Vision 2000".

Pilat Z, 42137/94 82
681.322 Komputery PIAP
621.311 Zasilanie eng

Maliniak D.: Smart batteries spelled out by joint enabling specification. Ustanawienie specyfikacii,
kiéra okreéla zadania inteligentnych baterii, Electron. Eng. 1994 Vol. 42 nr 12 s, 50,

W codziennej pracy z komiputerem uzytkownicy napotykaja wiele sytuacji, kiedy ich praca zosta-
je bezpowjotnie zniszczona i zniszczeniu ulegajg wszystkie dane. Zwigzane jest to z nieprzewi-
dzianym wyczerpaniem baterii w komputerach osobistych, co zdarza sig nagminnie, je$li baterie
nie zostaly naladowane w odpowiednim czasie. Aby zapobiec hardzo licznym przypadkom tego
typu, firma Duracel International Inc., wraz z zespolem inte! Architectural Labs, okreélila zadania,
ktére maja pomdc w wykreowaniu “inteligentnych” baterii. RozwigZe to dwa problemy. Po pierw-
sze — wplynie na podniesienie czasu pracy komputera, a po drugie — pomoze w ustanowieniu
sfandardu nowej generacii przeno$nych komputeréw. "inteligentne” baterie tworzy specjalny blok
wyposazony w specjalistyczne oprzyrzadowanie. Jego zadaniem jest przekazywanie informacii
(do programu zarzadzajgcego) o aktualnym stanie natddowania, obliczanie czasu pracy kompu-
tera | informowanie o stanie baterii. W takim rozwigzaniu blok zasilania staje sie konwersacyj-
nym partnerem dla programu zarzadzania mocg. W specyfikacji Danych Baterii Inteligentnych
(SBD) okreslono dane, jakie majg by¢ przesylane miedzy programem gléwnym, blokiem zasila-
nia i innymi urzadzeniami. Okredlono réwniez szyne zarzadzania systemem (SMBus) i opisano
protokét komunikacii jaka zachodzi z odbiornikami mocy. Dzigki takiej specyfikacii, systém moze
prowadzié kontrole baterii (réwniez kilky, jesli sa), ich ladowania i moze dokonywaé réznych re-
gulacji i przelgczesi,

Gach A. 42181/94 83

-42-




681.326.7 Monitory PIAP
eng

Byers T.J.: The big picture 17-inch monitors. Duzy obraz, monitory 17-calowe, PC World_1994
Vol. 12 nr 4 s. 156-160, 162, 165, 166, 168-169, 172-173, 5 fot. 6 tabl.

Oméwiono wyniki testéw oraz mozliwosci funkcjonalne monitoréw 17-calowych: AcerView 76i,
AD! MicroScan 5AP, CTX CPS-1760LR, ETC ViewMagic CA-1765, IBM 17P, IBM 17V, Idek
MF-8317, Mag InnoVision DX17F, Misubihi Diamond Pro 17, Nanao-FlexScan F550i_w,
F560i-W, NEC MultiSync 5FGe, 5FGp, Nissei Sangyo America/Hitachi superScan Elite 17, Opti-
quest 4000DC, Philips Brilliance 1720, Sampo AlphaScan 17e, Samsung SyncMaster 17GLs,
Shasta 1701, Sony CPD-1730, Sony Muitiscan 17se, ViewSonic 17.

Kazimierski G. 42151/94 84
681.327.6 Drukarki PIAP
eng

Weibel B.: The frugal printer. Qszczedna drukarka. PC World 1994 Vol. 12 nr 4 s. 175-177, 1
rys. 3 tabl.

Podano porady dotyczace oszczednej eksploatcji drukarek atramentowych i laserowych.

Kazimierski G. 42150/94 85
681.326.7 Skanery PIAP
eng

Spanbauer S.: Image in, image out. Wprowadzenie i wyprowadzanie obrazéw, PC World 1994
Vol. 12 nr 7 s. 135-137, 140-142, 146, 148, 2 fot. 2 tabl.

Oméwiono i dokonano poréwnania testu skaneréw stacjonarnych o cenach ponizej 1000 USD.
Testom poddano skanery: AVR 3000/CLPlus, Cannon 1X-4015, Envisions ENV8100, Epson Ac-
tion Scaning System, Hewlett-Packard ScanJet licx, Microtek ScanMaker IISP, Mustek Paragon
600, Tamarac ArtiScan 6000C i Umax UC6300LE. Oceniano mozliwoéci funkcjonalne (m.in.
odwzorowanie koloréw, mozliwe rozdzielczoéci, rozmiary max. skanowanego obrazu), doigczane
oprogramowanie i dokumentacje oraz cene.

Kazimierski G. 42186/94 86
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681.377.6 Pamieci PIAP
eng

Leeds M.: Drives with a difference. BRézniace sie napedy. PC World 1994 Vol. 12 nr7 s,
177-182, 3 tabl.

Oméwione 2ostaly przenoéne $rodki przechowywania informacji o duzej pojemnosci, poczawszy
od zwyklych dyskietek do dyskéw optycznych. Poréwnano koszty przechowywania danych w za-
leznosei od uzytych metod (magnetyczne czy optyczne), szybkoéci zapisu i odczytu itd.”

Kazimierski G. 42188/94 87

8. JAKOSG | NIEZAWODNOSGE
8.3. Diagnostyka techniczna

681.326.3 Urzadzenia sterujace PIAP
eng

Humer W.: Logicltiming analyzer tracks down production-stopping signals. Analizator logicz-

no/czasowy Sledz} sygnaly zatrzymujace produkeje. Chilton's ICS 1994 Vol. 67 nr 3 s. 71-72, 2
fot. 1 sch.

Czgstym przypadkiem w sterowaniu procesem jest uzaleznienie jego biegu od prawidlowosci
zgloszet do sterownika stanéw poszczegéinych urzadzen. Brak takiego zgloszenia powoduje
zatrzymanie procesu, a wykrycie przyczyny moze byé klopotliwe. Analizator CRAKKER ulatwia
takie zadanie, moze nadzorowaé do 16 cyfrowych wejééwyiéé, wspélpracowaé z PG i spraw-
dzat 8 kanaléw w ciagu 165 mikrosekund. W praktycznym, opisywanym przypadku maszyny
montazowej 2darzaly sie jej zatrzymania maszyny przez nadrzedny PLC, nie dajace sie zlokali-
zowag. Prowadzone duzym nakladem kosztéw "konwencjonalne® dlugotrwale poszukiwania nie
daly rezultatu. Uzycie CRAKKER-a pozwolilo na zapamietanie sekwencji wejsé/wyjsé istotnych
dla dzialania ukladu przed i po zatrzymaniu maszyny. Pierwsze trzy minuty dzialania analizatora
pokazaly pojawianie sig nieoczekiwanych impulséw na wejéciach i wyjéciach trwajacych od 300
do 800 mikrosekund. Przypadkowe wydluzenie impulsu ponad 1 milisekunde powodowalo za-
trzymanie maszyny. Powstawanie impulséw bylo spowodowane drganiami Zle zlutowanego po-
taczenia w zasilaczu.

Petz M. 42043/94 . 88
681.326.3 Urzadzenia sterujgce PIAP
eng

SPC Server boosts manutacturing product and process quality. SPC Server podnosi jakod4 pro-
cesu i wyrobu, Manufact. Autom. 1994 Vol. 3 nr 8 5.g0-11.
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SPC Server, nowy produkt firmy FASTech, umozliwia dokonywanie w czasie rzeczywistym sta-
tystycznej kontroli i analizy procesu. Dokonuje systematycznego zbierania danych i, stosujac
prawa prawdopodobieristwa i statystyki, nadzoruje i analizuje tendencje procesu, wykazujgc
w ten sposéb odchylenia od zalozonych parametréw procesu. System zbiera dane cyfrowe 2 ré-
snych #rédel i prezentuje je w formie graficznej lub tabelarycznej. Przeprowadza ponadto obli-
czenia statystyczne w czasie rzeczywistym i réwniez prezentuje ich wyniki. Operator moze wspo-
tpracowaé z systemem np. dodajac procedury. Cena licencji systemu wynosi 8250 dolaréw. Fir-
ma FASTech do tej pory sprzedata ponad 500 instalacji i 2500 licencii.

Petz M. 42030/94 89
681.586.4 Przetworniki akustyczne PIAP
ger

Heldmann K.: Maschinen lernen héren. Analyse stérender Gerausche durch psychoakustische

Verfahren. Maszyny ucza sie slyszeé. Analiza halaséw przeszkadzajacych metodami psychoa-
kustycznymi. Messen Prifen Automat. 1994 Vol. 30 nr 7/8 s. 31-34, 3 fot. 1 rys.

O ile dotychczas maszyny jedynie obrabialy sygnaly akustyczne pochodzace od Zrédet diwigku,
to nie mozna bylo jednak nazwaé tego slyszeniem. Proces slyszenia przez czlowieka jest bardzo
zlozony. Obok inteligentnej obrébki sygnaléw w organach stuchu istotng role graja procesy neu-
ronowe (do$wiadczenie, parametry psychologiczne). Oméwiono system ProCon 9000 firmy RTE
(Real Time Engineering) w Pfinztal, przeznaczony do nadzoru akustycznego obrabiarek. System
traktuje hatas jako kryterium jakosci.

Wydzga S. 42077/94 90

8.4. Utrzymywanie w ruchu (eksploatacja, serwis, zabiegi konstrukcyjne utatwiajace eks-
ploatacje)

621.3.087.92.004.63 . Przetworniki pomiarowe PIAP
- sytuacja awaryjna ger

Raab H.: Ausfaliinformation bei Digitalen Messumformern mit analogen Ausgangssignal: Verein-
heitlichung des Signalpegels. Informacja_o awarii w cyfrowych przetwornikach pomiarowych
z analogowym_sygnalem wyjéciowym: ujednolicenie poziomu sygnalu, Automatisierungstech.

Praxis 1994 Vol. 36 nr 7 s. 30-32, 34-35, 1 rys. bibliogr. 4 poz.

Informacja o awarii przetwornika pomiarowego musi powsta¢, gdy informacja pomiarowa jest fat-
szywa, bad? nie ma jej weale. Ustalono, 2e dla sygnalu 4...20 mA sygnat wyjéciowy w przypadku
awarii bedzie albo w granicach 0...3,6 mA, albo tez bedzie wigkszy od 21 mA.

Wydzga S. 42056/94 91
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389.6.004.16 Normalizacja PIAP
- straty eksploatacyjne ger

Slcherheltshlnwelse in Betrlebsanlenungen - wie formuheren und gestalten? Jak_(ggmmmaé_

2 Automat:snerungste-
chnik 1994 Vol. 42 nr 8 s, 374.

Normy Amerykariskiego Instytutu Normalizacji (ANSI) podaja szczegblowego informacje o struk-
turze i opracowywaniu instrukcji o zapewnieniu bezpieczefistwa. Instrukcje te powinny podawaé
informacje o uZywaniu wyrobéw w sposéb niezgodny z przeznaczeniem oraz o ewentualnych
zagrozeniach i bledach, badZ uszkodzeniach, ktére mogg w takich przypadkach powstaé. Ko-
nieczne jest takZze podanie informacji o szkoleniu.

Wydzga S. 42095/94

92
681.3.06.001.6/.7 Oprogramowanie PIAP
- ulepszanie eng

Enhanced software ensures good vibrations. Ulepszone oprogramowanie zapewnia dobre drga-
nia. Manufact. Autom. 1994 Vol. 3 nr 8 5. 5-6

Nowe oprogramowanie do systemu nadzoru maszyn MS-2000 firmy Monitoring Technology za-
daje charakterystyke czasowg i powoduje wyswietlanie stanéw alarmowych przy analizowaniu
wibracji. Sygtem umozliwia uzytkownikowi "rozciagniecie” istotnego obszaru czestotliwosci drgad,
przedstawiajgc szybkie zjawiska w czytelny sposdb. W tatwy sposéb mozna réwniez odczytywaé
parametry zjawisk, np. odstep czasu miedzy pikami drgafi, amplitude, szeroko$é itd. Pojedyncze
stanowisko wyposazone w 32 czujniki kosztuje okolo 15 tys. dolaréw. Uzycie PC i 8 taczy multip-
leksowych pozwala nadzorowaé 160 punktéw. Najszersza konfiguracja umozliwia nadzér w 4360
punktach. System wykorzystuje technike przetwarzania sygnatéw cyfrowych (DSP), opracowang
poczatkowo dia potrzeb wykrywania radzieckich lodzi podwodnych z odleglosci ponad 8 tys. km.
DSP pozwala, na wezesnym etapie, odfiltrowaé z szuméw istotne informacje o zjawiskach drgan.

Petz M. 42034/94

93
9. ROBOTY PRZEMYSLOWE | SZTUCZNA INTELIGENCJA
9.1. Roboty przemystowe ~ budowa | zastosowanie
658.52.011.56 Wytwarzanie zautomatyzowane PIAP
681.3.06 Oprogramowanie eng

Lin L., Wakabayashi M., Adiga S.: Object-oriented modeling and implementation of control soft-
ware for a robotic flexible manufacturing cell, Zorieftowane obiektowo_modelowanie i zasiosq-
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Robotlcs and CIM 199_4 Vol. 11 nris. i- 12 8 sch. 2 tabl blbhogr 26 poz.

Oprogramowanie sterujgce jest oparte na modelach urzadzerh wchodzgcych w skiad gniazda
produkcyjnego i ich powigzaniach. W podejéciu zorientowanym obiektowo sterownik gniazda za-
jmuje sie koordynacjg dziatai miedzy obiektami, a poszczegéine jednostki sg same odpowie-
dzialne za swoje dzialanie. Takie podej$cie ma przewage nad konwencjonalnymi metodami
przestrzeni standw, gdzie liczba stanéw (i naklad obliczer) roénie wykladniczo wraz ze wzrostem
liczby obiektéw i zloZzonoéciq zadania. Oprogramowanie sterujgce, uruchomione w Turbo C++
na komputerze IBM PS/2, moze obejmowaé zmiany w konfiguracji gniazda, np. rosnacq liczbe
maszyn, bez przeprogramowania. Zasady sterowania robota, niezaleznie od konfiguracji gniaz-
da, zostaly ustalone do osiagnigcia réwnoleglego wznawiania pracy, zapobiegania zakiéceniom
w realizacji ciagu poleceri i zachowaniu sie robota w razie przerw awaryjnych.

Petz M. 42042/94 94
338.45:62/69].002.1/.2 Roboty przemystowe PIAP
341.232.5 Wspdélpraca migdzynarodowa eng

ABB wins large order for robots for Asia. ABB wygrala duzy kontrakt na dostawe robotéw doAzji.
Ind. Robot 1994 Vol.21 nr 1 s. 8.

Poltudniowokoreariski producent samochodéw, firma Daewoo, zaméwita 110 robotéw przemys-
lowych w firmie ABB. Sg to w wiekszosci ciezkie roboty typu |Rb 6000, przeznaczone gléwnie
do zgrzewania. Jest to najwieksze, jak na razie, zaméwienie dla przemyslu samochodowego,
jakie firma ABB realizuje na rynku azjatyckim. Roboty te zostana zainstalowane w nowej fabry-
ce, budowanej przez Daewoo w Uzbekistanie. Uruchomienie produkcji, na poziomie 180 tys.
samochoddw rocznie w trzech modelach, przewiduje si¢ na polowe 1995 roku. Jest to juz trzeci
duzy kontrakt na dostawy robotéw, jaki Daewoo zlozyl w ostatnim czasie w ABB za poérednict-
wem nowego Centrum Robotyzacji, otworzonego przez ABB w Seulu w 1991 roku.

Rudnicki Z. 42223/94 i 95
338.45:62/69].002.1/.2 Roboty przemyslowe PIAP
339.13.017 Analiza rynku eng.

Robotics industry posts record third quarter results. Pizemyst robotowy oglasza rekordowe rezul-
taty za trzy kwartaly. Ind. Robot 1994 Vol. 21 nr 1, s. 9, 1 schem. 1 wykr.

Najnowsze statystyki wykazaly, ze amerykariskie przedsiebiorstwa z branzy robotowej zanotowa-
ly w 1993 roku rekordowy wzrost zaméwien, osiagajacy liczbe 1 915 robotéw na laczng sume
177 min dolaréw. Jest to wynik lepszy od dotychczasowego rekordu z 1985 roku. Przytoczono
opinie komentujace ten fakt, m.in. wskazujace, iz coraz wiecej firm zdaje sobie sprawe z wplywu,
jaki na poziom konkurencyjnoséci rynkowej wyrobdw ma wykorzystanie robotyki. Wspomniano
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réwniez o dzialaniach, jakie amerykariskie Stowarzyszenie Robotowe (RIA) podejmuje celem
popularyzacji zalet robotyzacji proceséw produkeyjnych wéréd malych i érednich firm. Obejmujg
one rozmaite publikacje ksigzkowe, informacje aplikacyjne, listy dostawcéw, wideo-instruktaz
oraz kursy obstugowo-aplikacyjne.

Rudnicki Z. 42221/94
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338.45:62/69].002.1/.2 Roboty przemysiowe PIAP
621.74 Odlewnictwo eng

Pressflow paces Britains. Pressflow zwieksza tempo Brytanii. Ind. Robot 1994 Vol. 21 nr 1 s. 11,

Informacja o skutkach uruchomienia czterech robotéw Pressflow | wynikach zrobotyzowania pro-
ceséw wykonywania odlewdw z tworzyw sztucznych w firmie Petite, specjalizujgcej sie w produ-

keji zabawek i urzadzert dla szkdét. Wskazano na wzrost wydajnoéci i duzg poprawe jakoéci,
" a zwlaszcza na drastyczng redukcje brakéw.

Rudnicki Z. 42218/94
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338.45:62/69).002.1/.2 Roboty przemysiowe PIAP
677.02 Przemysl widkienniczy eng

-

-
Hollingum J.: Robots help in lacemaking. Roboty wspomagajg wytwarzanie koronek, Ind. Robot
1994 Vol. 21 nr 1 s. 21-22, 2 fot. 1

Firma IGM, specjalizujaca sie w robotyzacji proceséw spawalniczych, na zaméwienie firmy Karl
Mayer Textilmaschinenfabrik zrealizowala duzg instalacje do spawania kadiubéw podstawy ma-
szyn do produkcii firanek, koronek itp. W instalacii tej zastosowano dwa wlasne, wieloosiowe ro-
boty spawalnicze typu RT 280, podwieszone na torze jezdnym o diugosdci 23 m. Zwrécono uwa-
ge na duze udogodnienia, jakie twércy tych robotéw wprowadzili w ukladzie sterowania w celu
uproszczenia procesy ich programowania uzytkowego. Zamieszczono krdtkg charakterystyke
tych robotéw, a nastepnie oméwiono budoweg i dzialanie manipulatoréw spawalniczych, ktére
zostaly specjalnie zaprojektowane i wykonane dla potrzeb tego zlecenia. Bardzo zwigZle wyjas-
niono, jak dziata ukltad czujnika, ktéry we wspélpracy z ukiadem sterowania robota umozZiiwia au-
tomatyczne szukanie miejsca poczatku spoiny, a nastepnie $ledzenie za miejscem jej ukladania.
Krétko scharakteryzowano sam proces spawania kadlubéw maszyn na tym stanowisku oraz
oméwiono mozliwoéci programowania robotéw off line. Jest to utatwione dzigki specjalnemu
oprogramowaniu narzedziowemu |OPS, opracowanemu dla potrzeb IGM na bazie ROBCAD.

Rudnicki Z. 42215/94 98
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338.45:62/69].002.1/.2 Roboty przemystowe PIAP
621.757 Montaz ‘ eng

]
Baartman J.P, Storm T.: Flexible grippers for mechanical assembly. Elasnmzne_chmtakl_dn_mn_;
ntazu mechanicznego. Ind. Robot 1994 Vol. 21 nr 1 s. 23-27, 3 fol. 5 rys. bibliogr. 9 poz. {l

i

Inteligentne gniazdo montazowe Delft, albo wg akronimu angielskiego DIAL, jest wieloletnim pro- P

jektem realizowanym wspdlnie przez cztery wydzialy politechniki w Delft oraz Laboratorium Au-!
tomatyzacji Elastycznych Proceséw Produkcyjnych z Holandii. Celem tego projektu jest stworze-'
nie pokazowego gniazda elastycznego montazu bedacego w stanie praktycznie realizowaé rze-,
czywisty montaz réznych wyrobéw przemyslowych. Jednym z podtematéw tego projektu jest

opracowanie odpowiednich chwytakéw, nadajacych sie do pracy w takim gnieZdzie elastycznego
montazu. Przedstawiono geneze powstania, opracowanego w ramach tego projektu, chwytaka ,
234 oraz wyniki jego badan. Przy okazji oméwiono wiele zagadnieri objadniajacych i przyblizaja-

cych koncepcje calego elastycznego stanowiska montazu, a w tym m.in. zaloZzenia do sterowa-

nia i oprogramowania zaréwno elementéw skladowych, jak i calego gniazda. Objasniono ogdlng

zasade dzialania, na ktérej oparto pomyst konstrukcji omawianego chwytaka. Podstawowym kry-

terium bylo przy tym stworzenie moziiwie prostej w dzialaniu, a zarazem uniwersalnej, struktury

kinematycznej bedacej w stanie pewnie chwytaé¢ przedmioly o rozmaitym ksztalcie. Ostatecznie

wybrano konstrukcje tréjpalczasta o ruchach posuwistych, z palcami napedzanymi bezszczot-

kowymi silnikami pradu stalego. Doé¢ szczegélowo objasniono budowe dwdch kolejnych proto-

typéw takiego chwytaka. Szczegdling uwage poswiecono objasnieniu zagadnieri oprogramowa-

nia pracy chwytaka w ramach dwufazowego programowania dziafania calego gniazda montaZu.

Oméwiono zadania dla chwytaka, jakie muszg byé brane pod uwage w fazie planowania makro

(poswieconego przygotowaniom ogdlnej strategii montazu i wskazaniem pozycji chwytania po-

szczegbinych czedci), jak tez w fazie mikro, w pelni automatycznie realizowanej przez chwytak

i jego wlasny, autonomiczny uklad sterowania. Ponadto oméwiono program badari chwytaka

234 oraz zagadnienia interakcji pomigdzy konstrukcjg wyrobu, wilasnosciwosciami chwytaka

i zaplanowanym procesem montazu. Podsumowano aktualny stan prac nad tym zagadnieniem

i wskazano ich dalszy kierunek. Jest to referat przygotowany i wygloszony na Migdzynarodowej

Konferencji podwigconej Problemom Montazu, jaka odbyla si¢ w Adelajdzie w Australii, w listo-

padzie 1993 roku.

Rudnicki Z. 42214/94 . 99
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eng
Schmidt J.; Schauer U.: Finishing of dies and moulds. Qbrébka wykarczajaca form { matrye, Ind.

Robot 1994 Vol. 21 nr 1 s. 28-31, 8 rys. bibliogr. 6 poz.

Analizowane sg problemy wykariczania powierzchni roboczych form i matryc z punktu widzenia
dobrania najefektywniejszych sposobéw umozliwiajacych zmechanizowanie, a wiasciwie zrobo-
tyzowanie tych proceséw. Omdéwione sg najwazniejsze problemy zwigzane z wykrywaniem
i usuwaniem nieréwnoéci i odksztalceri powierzchni form, pozostatych po wstepnych etapach ob-

-49-




o fv—————ﬁﬁ

16bki oraz metody ich pomiaru w procesach recznych i automatycznych. Powyssza analiza
i wnioski sq wynikiem prac prowadzonych w celu opracowania i wykonania zrobotyzowanego
systemu, ktéry bylby w stanie przejaé znaczaca cze$¢ czynnodci z tego zakresu, a kiére dotych-
czas muszg by¢ wykonywane recznie. Wskazano na przeslanki uzasadniajgce robotyzacje tego
procesu oraz na czynniki wplywajace na jako$é realizowanych w ten sposéb zadan. Zamiesz-
czono pewne wnioski dotyczace problemu automatyzacji wiw prac i wlasciwego wykorzystania
metod kontroli jakosci celem efektywnego wspomagania niezbednych czynnosci w procesie re-
cznego wykariczania operacji wykonywanych przez odpowiednie maszyny.

Rudnicki Z. 42213/94 100
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338.45:62/69].002.1/.2 Roboty przemyslowe PIAP
339.013.17 Analiza rynku . eng '

Stead R., Marchand P.: Robot users in the UK: a statistical analysis. UZytkownicy robotéw_

w Wk, Brytanii: analiza_statystyczna, Ind. Robot 1994 Vol. 21 nr 1 s. 32-34, 4 tabl. bibliogr. 9

poz.

Préba podsumowania i ustalenia, na podstawie ankietowego przebadania blisko 700 zakladéw
przemyslowych w Wik.Brytanii, kto i w jakim stopniu wykorzystuje w swoje] dziatalnoéci roboty
przemysiowe. We wstepnym oméwieniu podkredlono niezbyt metodyczne podejécie do analizy
obserwowanych zjawisk w dotychczasowych badaniach prowadzonych w zblizonym celu, przez
co otrzymywane wyniki nie mogg byé uwazane za reprezentatywne. Nastepnie objagniono spo-
séb zbierania informacji w omawianym badaniu oraz zastosowang metode ich interpretacii, po
¢zym przedstawigno wyniki przeprowadzonych badan. Wreszcie, w konkluzji, starano sie przea-
nalizowaé implikatje, jakie wynikajg z tych badad. W badaniach tych, przeprowadzonych w wy-
branych czterech regionach Wik.Brytanii, do klasyfikacji przedsiebiorsty przyjeto pigé zmiennych:
galaz przemysiu, region kraju, rodzaj wiasnoéci przedsigbiorstwa, jego wielkoé¢ oraz fakt, czy
wykorzystuje roboty przemystowe czy nie. Badania te potwierdzily m.in., Ze wykorzystywanie ro-
botéw wigze sie z wielkodcig firmy, jak tez 2 jei przynaleznoscig do wigkszych, czesto ponadpa-
fistwowych grup. ’

Rudnicki Z. 42212/94 101
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621.791.1 Zgrzewanie eng

CMM programs from Sherbrook's ROBCAD bureau. Programy BOBCAD dla potrzeb CMM z biy-
1a Eirmy Sherbrook, Ind. Robot 1994 Vol. 21 nr 1 s. 35-36.

Brytyjska firma Sherbrook Automotive, w ciagu dwdch lat pracy z oprogramowaniem narzedzio-
wym ROBCAD, zrealizowala wiele aplikacii przemystowych z zakresu zgrzewania punktowego,
spawania lukowego, malowania oraz zrobotyzowanego manipulowania przedmiotami. Ostatnim
jej osiagnigciem, réwniez bazujagcym na ROBCAD, jest opracowanie graficznego systemu symu-
[4
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lacyjnego dia potrzeb programowania off line wspdirzednos$ciowych maszyn mierzgcych. Krétko
scharakteryzowano zalety wykorzystywania tego rodzaju maszyn, umozliwiajacych skuteczng
walke o poprawe jakosci | wydajnosci proceséw produkcyjnych. Reczne programowanie tych

maszyn jest bardzo pracochlonne i wymaga wylaczenia jednostki z pracy, a zatem jest kosztow-
ne. Rozwigzanie zaproponowane przez Sherbrook nie tylko umozliwia tworzenie, sprawdzanie
i optymalizacje nowych programéw metods off line, przez co eliminuje bezproduktywne przestoje
tych drogich maszyn, ale jeszcze umozliwia optymalizacje programéw juz istniejacych, zwigksza-
jac w ten sposdb ich wydajnoéé. Opracowany system umozliwia korzystanie z danych CAD, po-
bieranych dzigki wykorzystaniu interfejséw CATIA, CV, DXF, IGES, SET i VDAFS.

Rudnicki Z. 42210/94 102
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658.624 Nowe wyroby eng

Inspection robot for fuel tanks. Robot inspekeyjny do zbiornikéw na paliwo. Ind. Robot 1994 Vol.
21 nr1s. 36.

Ebasco Services Inc. i Uniwersytet Carnegie Mellon wspéinie ze stuzbami inzynieryjnymi armii
amerykafiskiej opracowujg robota inspekcyjnego —~ Neptuna, ktéry bedzie mogt pracowaé wew-
natrz peinych, podziemnych zbiorikéw paliwa. Ponadto, robot ten bedzie mégt pracowaé wew-
natrz rurociagéw i sprawdzaé zalane fragmenty réznego rodzaju budowli wodnych, np. tam, za-
pér i instalacji hydroenergetycznych. Wykonany z aluminium i wazacy mniej niz 50 kG Neptun
bedzie mégl zostaé wsuniety do zbiornika przez otwdr o Srednicy 0,5 m. Oméwiono_zakres prac
kontrolnych, przewidywanych do wykonywania przez tego sterowanego zdalnie robota. Wskaza-
no na korzyéci plynace z jego wykorzystywania, w tym na przewidywane oszczednosci w sytua-
cji, gdy obecnie koszt wykonania kontroli duzego zbiornika na paliwo metodami tradycyjnymi
moze siggnaé 300 tys. dolardw, nie liczac duzych zagrozel, jakie si¢ z tym wiaa,

Rudnicki Z. 42209/94 103
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65.015.12 Trajektoria ruchu eng

Lee J. G., Chung H.: Global path plannlng for mobile robot with gnd type world model. Globalne.
ia, Robotics and CIM

J_QSAVoI 11 nr1 s. 13-21, 1 fot. 11 sch. bxbhogr 30 poz.

W rastrowym modelu otoczenia obecnoéé przeszkody jest reprezentowana przez okreélone
prawdopodobielistwo przyporzadkowane komérce rastra. Obliczane jest ono z odczyty czujni-
kéw, z ktérych najbardziej ekonomiczne sa czujniki dZwigkowe (ultradiwigkowe). Sg one iednaki
niezbyt dokladne i dlatego zastosowano trzy czujniki baajace te sam wycinek $rodowiska. Przy‘I
uzyciu tak otrzymanego modelu tworzy sie optymalng trajektore ruchu roboeta, unikajacy prze-!
szkéd. Cala sieé rastrowa jest dzielona na podsieci i trajektoria jest okre$lana jako najkrétszag
. {
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droga migdzy parami pozycji w sieci. Taki algorytm optymalnej trajektorii jest szybszy, niz wyli-
czanie globalne trajektorii. Metoda zostala zastosowana do platformy jezdzacej Labmate firmy
TRC, wyposazonej w 24 czujniki ultradzwiekowe i 24 czujniki podczerwieni.

Petz M. 42041/94 104
338.45:62/69].002.1/.2 Roboty przemysfowe PIAP

eng
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Geng Z. J., Haynes L.S.: A "3-2-1" kinematic configuration of a Stewart platform and its applica- ¢
tion to six degree of freedom pose measurements. Kenfiguragja kinematyczna "3-2-1* platformy_ .
Stewarta i Je] zastosowanie do pomiaréw pozycji o stopniach swobody. Robotics and CIM 1994 '
Vol. 11 nr 1 s, 23-34, 3 fot. 7 sch. 1 tabl. 4 wzoréw bibliogr. 3 poz. . ' ;

Przy wykorzystywaniu mechanizmu tzw. platformy Stewarta mozna zaproponowaé prosty (ale
dokladny) sposéb pomiaru szedciu stopni swobody (polozenia i orientacji) elementu wykonaw- i
czego robota. Mechanizm duzo tariszy, niz obecnie stosowane urzadzenia, moze by¢ stosowany i
zaréwno do pomiaréw statystycznych i dynamicznych dla kalibravcii robota, jak i do sterowania i
ruchem robota w .czasie rzeczywistym. Platforma Stewarta jest to ruchoma plyta polaczona ze i
stalg podstawg szescioma nogami, ktorych diugodcig mozna sterowaé. Do wyliczenia kinematyki
platformy otrzebne s3 jednak algorytmy iteracyjne. W zaproponowanej szczegdinej konfiguracji
platformy nazwanej "3-2-1" do obliczeri nadaje sig algorytm o skorczonym dzialaniu (nieiteracyj-
ny), okolo 100-krotnie szybszy.

E )
Petz M. 42040/94 105
|
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658.015.12 Trajektoria ruchu eng

Zussman E., Horsch T.: A planning approach for robot-assisted multiple-bent profile ;handling.

lem. Robotics and CIM 1994 Vol. 11 nr 1 '
5. 35-40, 9 sch. 1 tabl. 1 wzér bibliogr. 10 poz.

Problem manipulowania wygietym profilem w poblizu tlocznika i matrycy o zlozony ksztalcie wy-
Mmaga znalezienia mozliwej do realizacji trajektorii robota. Automatyczne rozwigzanie tego prob-
lemu znacznie skréciloby czas planowania operacji tloczenia. Nowe podejécie jest oparte na
stworzeniu przestrzeni mozliwych konfiguracii | wykorzystaniu funkgji potencjalu. Pozwala to na
okreélenie krytycznych punktéw wygietego profilu i skoncentrowanie uwagi na drodze tych punk-
téw. Postepowanie podzielone zostalo na dwa etapy. W pierwszym profil jest rozpatrywany jako
swobodnie ruchliwy, tzn. bez ograniczef narzuconych kinematykg robota. Wylicza sig wiedy se-
kwencje ruchéw profilu. W drugim kroku ta sekwencja jest nakladana na mozliwe konfiguracje

[ 4
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(polozenia i orientacje) robota. przebadano to podejécie na 6-osiowym robocie Manutec R3 firmy
Siemens.

Petz M. 42039/94

9.2, Siecl heuronowe ~ budowa | zastosowanie

681.5 Teoria sterowania PIAP
ger

Nowinski G., Gering H., Ostertag M.: Lernfdhige konnektionistische Strukturen in der Automati-
sierungstechnik. Teil 7. Zastosowanie w automatyce struktur polaczeniowych majgcych mozli-

wosé uczenia sie. Cz, 7. Automatisierungstechnik 1994 Vol. 42 nr 7 s. A25-A28, 4 rys. bibliogr.
8 poz.

Rozpatrywane jest zagadnienie klasyfikacji realizowanej za pomocg struktur polgczeniowych ,
(sieci neuronowych). Po oméwieniu sieci Hopfielda rozwazono mozliwoéé zastosowania sieci i
neuronowych do opracowania algorytméw zjawisk fizycznych zachodzacych w trakcie zadziala- :
nia poduszek pneumatycznych zabezpieczajgcych pasazeréw samochodu w przypadku katastro- |
fy. Rozpatrzono zagadnienie oceny klasyfikacji wykorzystujacej sieci neuronowe. !

!

Wydzga S. 42073/94 107
i
:
681.5 Teoria sterowania PIAP :
ger

Nowinski G.: Lernfahige konnektionistische Strukturen in der Automatisierungstechnik. Teil 8.

Z . Kt | . ; iacyct — ia_sie. Cz. 8
Automatisierungstechnik 1994 Vol. 42 nr 8 s. A29-A32, 4 rys. bibliogr. 6 poz.

Mapa Kohonena, zwana tez mapg samoorganizujgcg sie (Self-Organizing Feature Map, SOM,
FM), jedna z najciekawszych sztucznych sieci neuronowych rozpoznaje samodzielnie i uwidacz-
nia podobieristwa wystepujace w danych wejsciowych. Podobne sygnaly wyjéciowe pobudzajg
neurony sgsiadujace ze sobg na mapie Kohonena. Tym samym podobiefistwa w danych wejé-
ciowych z wielowymiarowej przestrzeni wejéciowej sg reprezentowane geometrycznie dzigki sia-
tce neuronéw o mniejszej licznie wymiaréw. Efektem sg liczne zastosowania jak wizualizacja
danych, redukcja danych, nadzér proceséw i wiele innych.

Wydzga S. 42100/94 108




€81.324 Sieci komputerowe PIAP
ger

Synapse 1 — schnellster Neurocomputer der Welt. Synapse ~ najszybszy neurokomputer éwiata.

Automatisierungstech. Praxis 1994 Vol. 36 nr 7 s. 7.

Informacja o opracowaniu przez drezderiskg firme EFG (filie Siemensa) najwigkszego "neuroko-
mputera®, tj. komputera o architekturze specjalnie dopasowanej do symulowania sieci neurono-
wych. Komputer Synapse 1 moze byé stosowany do: automatyzacji zlozonych proceséw prze-
mystowych, nadzoru nastawni elektrowni, sterowania systeméw transportowych bez kierowcy,
fozpoznawania obrazéw, wzoréw i wymowy, przewidywania tendencji zmian oprocentowania
i kurséw. Komputer Synapse 1 uczy sig 8 tys. razy szybciej niz sie¢ neuronowa konwencjonalnej
stacji.

Wydzga S.42062/94 109
681.5.01 Teoria sterowania PIAP
ger

Kistner A., Klofutar A., Beutelschiess F.: Anwendungsstand Kinstlicher Neuronaler Netze in der

Automatisierungstechnik. Teil 8. Neuronale Netze in der Signalverarbeitung. Stan_zastosowania_
. P Au-

tomatisierungstech. Praxis 1994 Vol. 36 nr 7 s. 36-38, 40-41, 3 rys. 1 tabl. bibliogr. 21 poz.

Przeglad stanu zastosowan sztucznych sieci neuronowych w obrébce sygnaléw. Oméwiono mo-
zliwe dziedzinyzastosowania oraz konkretne rozwigzania probleméw. Przedyskutowano zagad-
nienie okreslania czestotliwodci tetna pulsu czlowieka na podstawie_sygnaléw elektrokardiogra-
mu. Rozpatrzono potencjal rozwojowy sieci neuronowych, '

Wydzga S. 42055/94 110

11. KOMPUTEROWO ZINTEGROWANE WYTWARZANIE (CIM)
11.1. Zagadnienia ogéine

681.52 Systemy sterowania PIAP
ger

Kluwe M. i in.: Beratungssystem fiir die operative Prozessfihrung. stlem_dmadczy_dg_gp_em_
tywnego prowadzenia proceséw. Automatisierungstech. Praxis 1994 Vol 36 nr 8 s. 11-18, 6 rys.

bibliogr. 10 poz.

Oméwiono wspomagany modelem system bazujgcy na nowoczesnym modelu tréjptaszczyzno-

54




wym procesu cigglego. Modele analityczne, o postaci réwnarn rézniczkowych z dyskretnym opi-
sem zjawisk za pomocg sieci Petri'ego, sa wzajemnie polaczone z wiedzg heurystyczng majacay
postaé regul. Podstawowymi zagadnieniami poruszanymi w publikacji sg: ustanowienie modelu
oraz bazujgca na nim skladowa obserwacji systemu doradczego. Modelowanie oraz zastosowa-
nie skladowej obserwacji zobrazowane sg procesem uruchomienia reaktora jadrowego.

Wydzga S. 42110/94 111
658.52.011.56 Produkcja zautomatyzowana PIAP
eng

Villarroel J. L., Muro-| Medrano P.R.: Usmg Petn net models at the coordlnatlon level for’ manufa
cturing systems control. Uz

cesami produkeyjnym. Robotics and CIM 1994 Vol. 11 nr 1 s. 41-50, 8 sch. bibliogr. 24 poz.

fo

Sterowanie systemem produkcyjnym dzieli sie zwykle na 4 poziomy: planowanie produkciji, roz-
dzial operacji, koordynacja elementéw fabryki, sterowanie lokalne. Do wykonania zadar koordy-
nacji na poziomie fabryki konieczna jest dokladna znajomos$é zachowania sie "organizmu” fabry-,
ki. Model koordynacyjny jest zwykle skomplikowany ze wzgledu na duzg ilo$é wchodzacych
w jego sklad elementéw i ich powigzania. Te zachowania mogg byé modelowane przez sieci Pe-
tri'ego. We wspdlinej bazie danych sg przechowywane cele produkcji, biezacy rozdzial zadan,

stan systemu i jego model. Ta wspéina baza danych jest wykorzystywana przez oprogramowa- °

nie sterujace koordynacjg produkcji, podzielone na 4 moduly.

Petz M. 42038/94 112

11.4. Systemy otwarte wymiany informacji dla automatyki (MAP) i techniki biurowej
(TOP)

681.324 Sieci komputerowe PIAP
ger

Dauvermann B.: Alternativen zu Ethernet. Alternatywy dla Ethernet. Computer Persénlich 1994
nr 8 5.106-107, 110-111, 8 fot. 1 tabl.

Wymagania uzytkownikéw wobec sieci komputerowych wcigz wzrastajg. Mozna powiedzieé, ze
rozwéj sieci nie nadaza za nowymi zastosowaniami. Praca w trybie okienkowym (Windows i je-
mu podobne systemy), multimedia oraz rozproszone struktury wielokomputerowe typu Client/Se-
rver wymagaijg nie tylko bardzo duzych zasobéw pamieci, lecz takze bardzo szybkiego dostepu
do danych oraz bezzwlocznego i ciaglego (bez przerw) przekazywania danych (np. dane wizyj-
ne). Do zastosowari tych oferowana przez standardowy Ethemnet predko$é transmisji 10 Mbps
(Megabits per second) jest niewystarczajgca. Tym bardziej, Zze, uwzgledniajgc obsluge algoryt-
moéw kontroli kolizji dostepu do magistrali, efektywna predkoéé przesylania danych jest osigga-
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na na poziomie 6-7 Mbps. Pewng alternatywa bylo do niedawna zastosowanie architektury To-
ken-Ring, dzigki czemu uzyskiwalo sie do 16 Mbps. Dzisiaj i to juz nie wystarcza. Teoretyczne
podstawy rozwigzan superszybkiej transmisji znane sq juz od kilku lat, dopiero jednak ostatni
rozwd] technologii elektronowej umoziiwit praktyczng realizacje tych koncepcji. Na rynky eg juz
dostepne trzy takie rozwigzania. Pierwsze z nich to grupa metod nazywanych wspéinie Fast Et-
hernet (najwazniejsze wéréd nich Switching Ethernet i Full Duplex Ethernet). Bazuja one na tra-
dycyjnym standardzie Ethernet, z odpowiednimi modyfikacjami. Transmisja jest zorganizowana
w pelnym dupleksie, wymagany jest wiec kabel dwuzylowy (osobna linia nadawcza i odbiorcza).
Poniewaz zaklada sie tylko poigczenia point-to-point (a wigc mozliwe sg tylko architektury typu
gwiazda), nie jest potrzebna kontrola kolizji. W tych rozwigzaniach uzyskuje sie predkosci do 60
Mbps. Firmy takie jak Cogent, Xircom czy Kalpana oferujg juz gotowe urzadzenia do realizacji
Fast Ethernet, tzn. karty adapteréw sieciowych do komputeréw i rozdzielacze (przelacznice).
Powstalo takze stowarzyszenie uzytkownikéw nowego systemu transmisji. Fast Ethernet Allianz
liczyt w koticu czerwca 1994 juz 40 czlonkéw. Drugim rozwigzaniem jest tzw. sieé FDD!, konce-
pcyjnie zblizona do Fast Etherbet. Pozwala uzyska¢ predkodci do 100 Mbps. Wazng zaleta
FDDI jest jej latwy podziat na podsieci, w ktérych w dalszym ciagu mozna pracowaé z maksyma-
Ing predkoscia. Mozliwa jest réwniez praca rozdzielacza z odgalezieniami sieci standardowej -
10 Mbps. Intel oferuje juz karty, ktére automatycznie rozpoznaja, z jaka predkoscia powinny pra-
cowa¢ (dopasowanie do rozméwcy). Najwieksze nadzieje wigze si¢ z koncepcjg ATM (Asynch-
ronen Transfer Mode). Powstala ona juz kilka lat temu i doczekala sig nawet ustandaryzowania
w ramach CCITT. W 1990 roku powstala organizacja ATM-Forum, ktéra skupia firmy telekomu-
nikacyjne, komputerowe i producentéw ukladéw pdiprzewodnikowych. Obecnie istniejg trzy
realizacje ATM: 25, 55 i 155 Mbps. Dostepne sq réwniez rézne kombinacje architektury sieci,
z mozliwoécig polgczenia z tradycyjnym LAN. Trudno w tej chwili rozstrzygnag, ktéra z koncepcji
ostatecznie zwycigzy. Dla wszystkich ograniczeniem w powszechnym stosowaniu jest stan linii
" telekomunikacngych. Przy projektowanych predkoéciach nawet specjalizowane sieci typu ISDN
dostajg zadyszki}"Osobnym problemem jest miedzynarodowa standaryzacja rozwigzan. Najbar-
dziej zaawansowane sg prace w tym zakresie nad FDD} i ATM. Wazne jest réwniez podejscie
producentéw elementéw i podzespoléw komputerowych, czy i za jakg cene podejmy sie wytwa-
rzania nowych rozwigzafi na masows skale. Tu przewage maja Fast Ethernet i ATM. Jedno jest
jednak pewne — zaczarowana do niedawna granica 10 Mbps predkosci transmisji w sieciach
komputerowych nie istnieje.

Pilat Z. 42133/94 113
681.324 Sieci komputerowe PIAP
eng

Goldberg L..: MAC protocols: The key to robust wireless systems; A prewiew of the IEEE 802.11

media-access-contro! protoco! gives insight into wireless LANS. Protokoly MAC: klucz do dobrych
A h. Prezenta 1 o H ana

a RIO{0KO owania

42 nr 12 5. 63, 64, 65, 66, 67, 68, 2 rys. 2 wykr,

Urzadzenia bezprzewodowe coraz szerzej wchodzg na rynek i sg coraz powszechniej uzywane

[ 4
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E zaréwno w pracy, jak i na co dzieri w domu. Telefony komdrkowe stosuje obecnie okolo 14 mi-

lionéw abonentéw w USA, a bezprzewodowe terminale stosowane sg w dzialalno$ci handlo-
wo-uslugowej i dzialaniach na polu wytwérczym. Pracownicy z wielu dziedzin poslugujg sig tele-
fonami bezprzewodowymi zaréwno poprzez jednostki komunikowania sig na drodze radiowej,
jak i za pomocg urzadzen systeméw komunikacji osobistej (PCS). Jednym z najwiekszych, po-
tencjalnych rynkéw dla techniki bezprzewodowej jest Srodowisko Iokalnej”sieci komputerowej.
Umozliwienie bezprzewodowego dostepu do istniejacej LAN uwalnia ludzi od biurek i umozliwia
im dostep do informacji niezaleznie od miejsca ich pracy. Poniewaz zwigksza sie ilo§¢ uzytkow-
nikéw linii bezprzewodowych, coraz bardziej palacym problemem jest odpowiednie zarzadzanie
pasmami czestotliwoéci. Pojawia sie temat normalizacyjnych wojen w éwiecie bezprzewodowym.
Nabiera wagi temat normalizacji w dziedzinie kompresji danych, regulacji czestotliwoéci, protoko-
16w dostepu do danych. Jako odpowied? na potencjainy "totalny korek™ miedzynarodowe orga-
nizacje normalizacyjne rozwijajg nowoczesne protokoly komunikacyjne nowej generaciji. Zajmujg
sie tym 1SO ETSI i IEEE. W artykule dokonano szerokiego przegladu funkcjonujacych sieci, podajac
ich parametry | omawiajac techniczne problemy. Podstawe artykulu tworzy opis protokolu 802.11.

Gach A, 42177/94 114

11.5. Systemy magistral miejscowych

681.324 Sieci komputerowe PIAP
ger

Intelligente Verknlipfungen. LonWorks™-Technologie — realisiert in DIALoc-Produkten. Sprzeze-

nie inteligentne. Technologia LonWorks™realizowana przez wyroby DIALoc, Messen Priifen Au-
tomat. 1994 Vol. 30 nr 7/8 s. 29-30, 1 fot.

Terminem LonWorks™ okres$lana jest cata technologia LON. Mimo podobnego akronimu do LAN
réznica jest istotna: LON polega na przekazywaniu kompletnych protokoléw (tzw. LonTalk™ Pro-
tocol), natomiast LAN zostal opracowany do komunikacji miedzy komputerami, drukarkami i in-
nym sprzetem peryferyjnym. LON jako jedyna koncepcja magistrali miejscowej, zrealizowana na
jednej strukturze (chip), jest do dyspozycji dla wszystkich siedmiu warstw modelu protokolu OSI
w formie gotowego rozwigzania. Neuron-ICs {uklady scalone "neuron”) jest to wydajny jednos-
trukturowy regulator sieci o szybkoéci do 1,25 MBit/s, 2 pamigcia EPROM i RAM oraz z trzema
jedostkami centralnymi.

Wydzga S. 42078/94 115
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681.324 Sieci komputerowe PIAP
ger

Scherft B., Krumbach-Voss R., Kroll B.: Echtzeitsystem und Feldbus — kein Widerspruch. Sys-

— Systeme 1994 nr 4 s.
14-19, 4 rys.

Oméwiono problem wspélpracy magistrali miejscowej z zastosowaniami czasu rzeczywistego na
bazie systeméw wieloprocesorowych, Przedstawiono architekture systemu takiej wspélpracy
2 zastosowaniem systemu czasu rzeczywistego RTOS-UH.

Jachczyk E. 42165/94 116

12. ZAGADNIENIA KOMPATYBILNOSCI ELEKTROMAGNETYCZNEJ

681.32:621.316.9 Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna  PIAP
ger

Waldschmidt H.: EMV-Normung und Akkreditierung von EMV-Priflaboratorien. Normalizacja ko-

NPRAIYDIING RICKIromMagne y ne Al dylacia 1aDOraiornow xKontroin 1 _KOMPaivoino AU‘
tomaﬁsierungstgch. Praxis 1994 Vol. 36 5. 8 5. 18-23, 1 fot. 3 rys. 2 tabl. bibliogr. 11 poz.
Poniewaz jeszcze przed kilku laty brak bylo norm dotyczacych odpgrosci na zakiécenia elek-
tromagnetyczne, liczne laboratoria postugiwaly sig z koniecznodci wlasnymi zakladowymi przepi-
sami. W chwili obecnej istniejg szczegslowe normy opracowane przez CENELEC (Comite euro-
peen de normalisation electrotechnique), istniejg tez normy DIN i IEC. Zagadnieniem akredytacji
laboratoriéw zajmuje sie EOTC (Europejska Organizacja Testowania i Certyfikacji). Szczegélowo
oméwiono te problemy, zestawiono tez normy |EC i CENELEC.

Wydzga S. 42109/94 117
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