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1. OGOLNE ZAGADNIENIA AUTOMATYKI i POMIAROW
1.1. Postep i rozwd6j techniki (wynalazczo$¢, racjonalizacja, prognozy rozwoju,
przeglad nowosci produkeyjnych)

PIAP

ger

Schmidt G.: Intelligente Methoden der Automatisierung. {nteligenine metody automatyzacji. Au-
tomatisierungstechnik 1995 Vol. 43 nr 9 s. 397-398.

Automatyka wzigta swéj poczatek od regulatora od§rodkowego Watta i doszla do ukladéw inteli-
gentnych, ktére moga planowa¢ zadania, skutki ruchu, mogg reagowac na zmiany $rodowiska i
wspomagaé procesy projektowania, a takze procesy ekonomiczne. Te i zblizone zagadnienia
rozpatrywane sg w artykutach biezacego numeru Automatisierungstechnik.

Wydsga S. 43576/95 1

1.3. Konferencje, zjazdy, wystawy, targi

PIAP
ger

Neuer GMA-Fachauschuss "Bediensysteme fir Maschinensteuerungen® Jadt zur Mitarbeit ein.
Nowa sekcia Stowarzyszenia Pomiardw i Automatyki "Systemy obslugi do ukladéw sterowania
maszyn” zaprasza do wspdlpracy, Automatisierungstechnik 1995 Vol. 43 nr 9 s. 446.

Z uwagi na to, ze mikroelektronika i obrobka informacji wyposazajgq uzytkownikow w coraz wy-
dajniejsze  urzadzenia, wymagajace czesto kwalifikacji informatyka, zorganizowano
w Stowarzyszeniu Pomiardw i Automatyki (GMA) po raz pierwszy dzien dyskusyjny. ktérego ce-
lem byto opracowanie wytycznych “Tworzenie systemoéw obsiugi do ukladow sterowania maszyn”.
Dyskusja odbyta sie 4 lipca 1995 roku we Frankfurcie nad Menem; utworzono wowczas wspo-
mniang nowa sekcje GMA. Poruszono niektore problemy zwigzane z coraz bardziej rozbudowa-
nymi systemami komunikacji miedzy czlowiekiem a maszyna, Nowo utworzona sekcja zaprasza
zainteresowanych do wspdlpracy.

Wydzga S. 43568/95 ‘ 2
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PIAP
ger

Veranstaltungskalender. Kalendarz imprez. Automatisierungstech. Praxis 1995 Vol. 37 nr 9 s. 10.

Informacja o 12 imprezach z dziedziny automatyki i pomiaréw, ktére majg odby¢ sig w Niemczech
w okresie 9.X.95-11.1X.96 roku. Podano kazdorazowo termin, miejsce, tytul i blizsze informacje o
organizatorze.

Wydzga S. 43589/85 3

PIAP
ger

Teubert Ch., Willumeit H.-P.: 8. Motorrad-Konferenz der VDI-Gesellschaft Fahrzeug- und Verkeh-
rstechnik. 6, konferencia motocyklowa sekcii pojazdéw i techniki ruchu VDI, Automobiltech. Zts.
1995 nr 4 s. 216-218, 2 fot.

Okazja do zapoznania sig z najnowszymi trendami w dziedzinie konstrukcji motocykli sa
w Niemczech spotkania organizowane przez stowarzyszenie inzynierskie VDI. Seminaria przygo-
towywane przez sekcjg techniki ruchu i pojazdow (Fahrzeug- und Verkehrstechnik) przerodzily sig
w regularng impreze. W 1994 roku odbyla sig juz szosta konferencja z tego cyklu. Zorganizowano
ja na terenach wystawowych w Kolonii. Udziat wziglo ponad 100 przedstawicieli $wiata instytutow
naukowych i przedsigbiorstw produkcyjnych. Range imprezy podniosta odbywajaca sie réwnole-
gle, na tych samych terenach, miedzynarodowa wystawa rowerdw i motocykli.

Pilat Z. 43604/95 4

PIAP
ger

Essers U.: Stuttgarter Symposium 1995. Kraftfahrwesen und Verbrennungsmotoren. Sympozja w
Stutgarcie 1995. Inzynieria_samochodowa i silniki spalinowe, Automobiltech. Zts. 1995 nr7/8
s.444-449, 5 fot.

Jednym ze zrédel sukcesdw przemystu niemieckiego jest jego cisla wspdlpraca z placéwkami
naukowo-badawczymi i korzystanie z ich najnowszego dorobku. Wspdlpracy takiej sluzg liczne
spotkania, wycieczki i seminaria. Pozwalajg one z jednej strony doktadnie okresli¢ potrzeby prze-
mystuy, z drugiej - zaprezentowa¢ oferte nauki nakierowang na potrzeby konkretne]j branzy. Po-
dobnie rzecz si¢ ma w motoryzacji. Jsdno z takich spotkaih odbylo sie na poczatku 1995r.

-8-



w Sztutgarcie, zorganizowane przez instytut badawczy $rodkéw transportu (FKKS) oraz instytut
silnikéw spalinowych i Srodkow transportu uniwersytetu w Sztutgarcie (IVK). Spotkanie trwato
3 dni, wziglo w nim udzial ponad 370 przedstawicieli przemyslu, wiadz administracyjnych i nauki
oraz ponad 150 studentéw. Obradowano w trzech grupach tematycznych: silniki, samochody oraz
ruch uliczny i ochrona $rodowiska.

Pilat Z. 43653/95 5

PIAP
ger

Das sichere Nutzfahrzeug 3. Internationale Fachtagung der VDI-FVT. Bezpieczedstwo samocho-
déw dostawczych na trzecim miedzynarodowym spotkaniu VDI-FVT.. Automobiltech. Zts. 1995
nr7/8 s.489-491, 2 fot.

| Temat bezpieczeristwa jest stale obecny w dyskusjach dotyczacych samochodéw dostawczych.
Byt on tez glownym nurtem trzeciego migdzynarodowego spotkania zorganizowanego przez sek-
cjg ruchu i motoryzacji niemieckiego stowarzyszenia inzynierskiego VDI. Spotkanie to odbyio sie
w marcu 1995 roku w Neu-Ulm, zgromadzilo ok. 150 uczestnikéw. Range imprezy podnosi fakt,
2e opieke nad nig sprawowalo federalne ministerstwo komunikacji. Wygloszone referaty mozna
podzieli¢ na trzy grupy tematyczne. Pierwsza dotyczyla relacji pojazd-ulica, druga - czlowiek-
pojazd, za$ trzecia obejmowala wzajemne oddzialywanie na siebie pojazdow uczestniczacych w
ruchu ulicznym.

Pilat Z. 43648/95 6

PIAP
ger

Informationsveranstaltung des Forschungsfonds der Fachgemeinschaft Fluidtechnik im VDMA.
Spotkanie _informacyine Funduszu Rozwoju Stowarzyszenia Producentéw Techniki Plynéw
w VDMA, Othydr. u, Pneum. 1995 R. 39 nr 9 s. 652-660, 8 rys. 6 sch. 4 tabl. 12 wykr,

Tegoroczne spotkanie czlonkéw Funduszu Rozwoju Stowarzyszenia Producentéw Techniki Ply-
néw, w ramach VDMA we Frankfurcie nad Menem, bylo okazjg do przeprowadzenia dyskusji
o stanie branzy nie tylko miedzy czlonkami funduszu. Przede wszystkim jednak dokonano prze-
gladu stanu prac badawczo-rozwéjowych prowadzonych w ramach funduszu. Prezentacje otwo-
rzyl temat "Statyczne i dynamiczne wiasciwosci regulowanych pneumatycznych elementdw
i systeméw - pomiary, opis, symulacja”. Jest to kontynuacja zakoriczonego w 1991 roku projektu,
Jej potrzeba wynika z rozwoju konstrukeji elementéw o nowych wiasciwosciach. Przedstawiono

-g-
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tez prace na temat hydraulicznej osi roboczej sterowanej przez programowainy sterownik za po-
mocy sieci INTERBUS-S. Innym ciekawym tematem byly badania wplywu przyjaznych dia Sro-
dowiska naturainego cieczy roboczych (na bazie syntetycznych estréw) na zuzycie wspélpracujg-
cych czesci. Jako obiekt wybrano jedng z najbardziej obcigzonych wspédlpracujgcych par - roz-
rzad maszyny tloczkowej osiowej. Badaniu podczas 1440-godzinnej proby poddano trzy rézne
jednostki. Jako medium uzyto plynu HEES 46 z dodatkiem wody w ilosci 1 %. Badania wykony-
wano w zmiennym cyklu ciénienia obcigzenia, jak tez w réznych warunkach cisnienia ssania.
Wyniki badain mozna ocenié pozytywnie. Wérdd innych prac szczegdlnie interesujace moga byé
proby symulacyjnego okreslenia warunkéw powstawania stref mikrokawitacji w zaworach gniaz-
dowych, a takze 2rodet halasu w zaworach hydraulicznych.

Oleksiuk M. 43665/95 7

1.5. Organizacja, zarzadzanie, ekonomika

PIAP
ger

Wer steuert im Fernost? Kto steruie na Dalekim Wschodzie? Automatisierungstechnik 1995
Vol. 43 nr 9 s. 443-444,

Przewiduje sig, ze w przodujacych technicznie krajach Dalekiego Wschodu (Taiwan, Korea Polu-
dniowa, Malezja, Syjam, Indonezja ale tez ChRL) roczny wzrost obrotéw w dziedzinie automatyki
i techniki pomiarowej bedzie wynosié¢ do 2000 r9ku 9,7 %, a udzial produkgji rejonu Azji.i Pacyfiku
wyniesie wowczas 32,3 % zapotrzebowania Swiatowego na automatyke przemysiowg, Oméwiono
prognozy wzrostu poszczegdlnych branz.

Wydzga S. 43569/95 8

PIAP
ger

intel mit Rekord-Quartal. Rekordowy kwartat Intela. Automatisierungstech. Praxis 1995 Vol. 37
nr9s.6.

Obroty firmy Intel w Il kwartale 1995 roku zwiekszyly sig w poréwnaniu z Il kwartalem 1994 roku
041 %, t. z 2,77 do 3,89 mid USD. Gléwna tego przyczyng jest wielki popyt na procesor Pen-
tium. Cena wersji procesora 80 MHz wynosila pod koniec maja 245 USD, a wersji 133 MHz -
935 USD. Wersje 120 MHz i 133 MHz wykonywane sg w technologii 0,35 pum.

Wydzga S. 43595/95 9
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PIAP
ger

Strohrmann G.: atp-Marktanalyse Stellgertetechnik (Teil 3). Analiza rynku w Atp. Technika urza-
dzen nastawczych. Cz. 3. Automatisierungstech. Praxis 1995 Vol. 37 nr 9 s. 51-52, 54-68, 1 fot.
14 tabl.

Na podstawie informacji producentéw przedstawiono w formie zestawien tabelarycznych paréme-
try techniczne poszczegélnych urzadzen nastawczych. Podano cddzielnie informacje o: zawo-
rach | zasuwach nastawczych (105 typéw), zaworach nastawczych ze stozkami obrotowymi_i za-
worach kulowych (30 typéw), nastawczych zaworach kurkowych (32 typy), napedach nastaw-
czych pneumatycznych § hydraulicznych (35 typow), elektromechanicznych napedach
nastawczych (23 typy) i o elementach wyposazenia do urzadzen nastawczych (62 typy).

Wydzga S. 43584/95 10

PIAP
ger

AMA fordert Forderung des Strukturwandels in der deutschen Industrie. AMA proponuie wspoma-
ganie zmiany struktury w przemysle niemieckim. Automatisierungstech. Praxis 1995 Vol. 37 nr 9
s. 87, 1rys.

informacja o memorandum opracowanym przez grupe roboczg "Transfer wiedzy” Stowarzyszenia
branzowego techniki czujnikow AMA (AMA-Fachverband fiir Sensorik e. V.), wktérym postulu;e
sig pomoc technologiczna, utatwienia podatkowe i wspomaganie prac badawczo- rozwo;owych dla
matych firm. Meritum sprawy polega na tym, ze 70 % firm niemieckich produkujacych czujniki za-
trudnia ponizej 10 pracownikéw i w zwigzku z tym ma ograniczone mozliwosci prowadzenia no-
wych opracowan i prac badawczo-rozwojowych. Memorandum mozna kupié w Stowarzyszeniu
AMA (nr faksu 04950331561).

Wydzga S. 43577/95 11

PIAP
ger

AMA-Marktstatistik. Statystyka rynkowa AMA, Automatisierungstech. Praxis 1995 Vol. 37 nr9
s. 87.

Informacja o statystyce rynku czujnikéw opracowanej przez Stowarzyszenie branzowe techniki
czujnikow AMA (AMA-Fachverband fir Sensorik e.V.). Na podstawie odpowiedzi 65 niemieckich

-11-
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firm na ankietg uzyskano informacje, ze w 1994 r. wyprodukowano 3,7 min czujnikéw o wartoéci
53 min marek oraz 2,5 min systemow czujnikowych o wartosci 380 min marek. Podano wybrane
informacje statystyczne.

Wydzga S. 43578/95 12

PIAP
ger

Marktiibersicht: Sensoren. Przeglad rynku;_czujniki. Messen Priifen Automat. 1995 Vol. 31 nr 9
s. 46-49, 1 tabl.

Zestawienie tabelaryczne czujnikow oferowanych przez 169 firm niemieckich. Podano, czy dana
firma zajmuje sie produkcjg czujnikow takich wielkosci fizycznych jak: poziom, przeplyw, moment
obrotowy, sila (wlaczajgc w to wazenie), szybkoé¢ obrotowa, przyspieszenie, ultradzwigki, ugie-
cie, kat obrotu, grubo$¢, odlegloé¢, droga, polozenie, wilgotnosé, cisnienie, temperatura. Ponadto
podano, czy firma zajmuje si¢ systemami ujecia danych pomiarowych, przelacznikami punktow
mierzonych, wzmacniaczami pomiarowymi i pakietami czujnikowymi do komputeréw osobistych.

Wydzga S. 43607/95 13

PIAP
ger

»

1
Bork W.: Quo vadis Forschungsfonds Fluidtechnik? Quo vadis Funduszu Rozwoju Technik Ply-

néw? Olhydr. u. Pneum. 1995 R. 39 nr 8 s, 575.

Celem tego Funduszu jest wspdlne finansowanie przez jego czlonkéw prac badawczych
w dziedzinie napedéw i sterowan plynowych. VDMA zrzesza ok. 140 czionkéw, fundusz utworzylo
przed dwudziestu faty 44 firmy. W najlepszych swych czasach fundusz zrzeszat ponad 60 czion-
kéw. Kryzys ostatnich lat spowodowat wycofanie sie wielu z nich z finansowania kosztownych
badan. Obecnie fundusz tworzy 49 czlonkow, ktorzy na swoim ostatnim posiedzeniu zastanawiali
sie nad wyborem kierunkéw rozwoju.

Oleksiuk M. 43635/95 14

PIAP
ger

Von Werkzeugmaschinen - zur Allroundhydraulik. Od obrabiarek do wszechstronnej hydrauliki.
Olhydr. u. Pneum. 1995R. 39 nr8s. 6'20, 621, 2 fot.
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W cyklu przedstawiajacym firmy dziatajace w branzy napedéw i sterowan redakcja O+P zapre-
zentowala Hydraulik-Ring. Firma powstala w 1933 roku i weszla na rynek ze sterowaniami hy-
draulicznymi do frezarek gwintujgcych oraz do automalow do pit tarczowych do drewna. Od 1974
roku firma zaczgla tworzy¢ swe oddzialy za granica i obecnie, oprocz Europy, ma swe przedsta-
wicielstwa réwniez w obu Amerykach i Azji. Podstawows strategia firmy realizowang od 1980 roku
jest konieczno$¢ zainstalowania sig na rynku samochodowym. Oferta obejmuje sterowania dla
pojazdéw roboczych oraz uktady hamulcowe. Obecnie firma zatrudnia ok. 500 pracownikow, -

Oleksiuk M. 43627/95 15

2. NAUKI STOSOWANE

2.1. Teoria regulacji i sterowania
PIAP
eng

Wang H., Abed E.: Bifurcation control of a chaotic system. Sterowanie rozgatezione ukiadu cha-
otycznego. Automatica 1995 Vol. 31 nr 9 5.1213-1226, 1 sch. 15 wykr. bibliogr. 32 poz.

W ostatnim okresie kiadzie sie duzy nacisk na rozwijanie techniki sterowania chaotycznych sys-
teméw dynamicznych. Chaos jest nieregularnym, pozornie przypadkowym, dynamicznym zacho-
waniem sig systemow deterministycznych, wykazujacych ekstremalna czuloéé na warunki poczat-
kowe. W artykule, stosujgc ideg sterowania rozgatezionego, podano zasady sterowania przezna-
czone do usunigcia przebiegow i ruchdw chaotycznych w modely systemu konwekcji cieplnej.
Proponowane zasady sterowania zachowuja dokladnie réwnowage galezi systemu i moga byé
przeznaczone do jednoczesnej stabilizacji rownowagi konwekcyjnej galezi. Podano réwniez za-
sady przemieszczania i usuniecia chaosu. W artykule skupiono sig na modelu ze szczegéinym
zbiorem rozgalezieri, jednak proponowane podejécie moze by¢ stosowane w bardziej ogdinych
przypadkach.

Olszewski A. 43704/95 16

PIAP
eng

Didinsky G., Pan Z., Basar T.: Parameter identification for uncertain plants using H® methods.

Identyfikacia parametréw niepewnych obiektéw z zastosowaniem metody H”. Automatica 1995
Vol. 31 nr 9 s. 1227-1250, 24 wykr. bibliogr. 13 poz.
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W artykule przedstawiono efektywne zastosowanie optymalnej i odpornej na bledy techniki iden- )
tyfikacji parametréw, zarowno stalych jak i zmiennych w czasie, opartej na metodzie H”. Podano

rozwigzania trzech kias probleméw: FSDI (pelna informacja o stanie i pochodnych), NPFSI

(zakiécona szumem pelna informacja o stanie) i identyfikacja oparta na wstepnym filtrowaniu.

Jako charakterystyczne kryterium przyjeto najgorszy przypadek tiumienia zakiécen. Przeprowa-

dzono szersze studia nad zastosowaniem metod typu H” do identyfikacji ciaglej w czasie w przy-

padku, gdy obiekt regulacji jest zakiécany przez nieznany sygnal. Do zilustrowania proponowa-

nych metod przeprowadzono kitka przykiadowych symulacji numerycznych,

Olszewski A. 43703/95 17

PIAP
eng

Apkarian P., Gahinet P., Becker G.: Self-scheduled H., control of linear parameter-varying sys--
tems: a design exemple, Sterowanie typu H,, z wiasnym planowaniem, systeméw z liniowymi pa-
rametrami zmiennymi: przykiad projektowania. Automatica 1995 Vol. 31 nr 9 5.1251-1261, 3 sch.
4 wykr. bibliogr. 21 poz.

Artykut dotyczy projektowania sterownikéw z planowanym wzmocnieniem, z gwarantowang cha-
rakterystyka typu H., do klasy obiektéw regulacji z liniowymi zmiennymi parametrami. Przyjeto
tutaj, ze macierze przestrzeni stanu obiektu sg zwigzane z wektorem parametrow rzeczywistych
zmiennych w czasie. Otrzymany sterownik ma zmienne w czasle i planowane automatycznie
wzmocnienie wzdiuz trajektorii parametrow. Opatte na kwadratowsj charakterystyce typu Ho wa-
runki rozwigzywalnoéci dotyczg systemdw ciaglych i dyskretnych w czasie. W obydwu przy.pad-
kach problem syntezy sprowadza sig do rozwiazania ukladu nierdwnoéci macierzy liniowych.
Przedstawiona w artykule metodologia jest zastosowana do planowania wzmocnienia autopilota
pocisku. Gléwna zaleta metody jest ominigcie wigkszosc krytycznych aspektow zwigzanych
z interpolacjg wzmocnienia i technikg planowania wzmocnienia przy obliczaniu obiektéw zmien-
nych w czasie i przy otrzymywaniu zakresu parametrow obiektu w jednym ,strzale”, bez szerokich
préb symulacyjnych.

Olszewski A. 43702/95 18

PIAP
eng

Mustafa D., Davidson T.: Biock bialternate sum and associated stability formulae. Blok sum bial-
termnatywnych | formula_skojarzonej_stabilnoéci. Automatica 1895 Vol. 31 nr9 s. 1263-1274,
2 wykr. bibliogr. 31 poz.
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Blok bialternatywnych sum zdefiniowany w tym artykule utrzymal uzyteczne cechy wartosci wiha-
snych sum bialtematywnych przy zachowaniu struktury bloku skiadnikéw. Jest to logiczne na-
stepstwo sum Kroneckera i sum Liapunowa. W celu zobrazowania jego zastosowari biok bialler-
natywnych sum zostat wykorzystany do znalezienia zwartej formuly wartosci wiasnych promienia
sterowalnoéci calkowej i zakresu maksymainej stabilnosci osobliwie zakidécanego systemu. Zostal
on takie wykorzystany do znalezienia formuly krytycznego wzmocnienia”, na podstawie ktérej
mogg by¢ wszystkie stabilizujgce sterowniki pierwszego rzedu do obiektow skalarnych., W kaz-
dym przypadku wielko§ci wewnetrzne wyprowadzonej formuly s3 nizsze, niz dostepne poprzed-
nio,

Olszewski A. 43701/95 19

PIAP
eng

Gusev S. V.: Minimax control under a bound on partial covariance sequence of the disturbance.

Sterowanie minimax z ograniczeniem_kowariancji czastkowej ciaqu zakidcen. Automatica 1995

Vol. 31 nr9 s, 1287-1301, 1 sch. 6 wykr. bibliogr. 17 poz.

W artykule rozwazano liniowy, dyskretny w czasie obiekt regulacji z jednym wejéciem ijecfnym
wyjsciem, pracujacy z zakidceniami stochastycznymi. Przyjeto, ze ograniczenia na cigg kowa-
riancji czastkowych sg dane. Funkcjg kosztu jest maksimum wariancji wyjsciowej obwodu za-
mknietego ukiadu przy danej kiasie zakiécen. Problemem jest znalezienie optymalnego liniowego
regulatora stabilizujgcego. Funkgja przejécia optymalnego obwodu zamknigtego ukiadu jest zbu-
dowana w rozwinigtej formie. Wykazano, ze regulator minimax jest posredni pomigdzy optymal-

nymi regulatorami H®i H%. w wyniku rozwigzania problemu otrzymano uogélnione teorie Carathe-
odory-Fejera i Nevanlinna-Picka, Otrzymane wyniki pozwolity ustali¢ relacie miedzy rozpatrywa-
nym w artykule zagadnieniem a liniowo-kwadratowg optymalizacja. To pozwolito wyjasnié, ze dla
obiektéw minimalno-fazowych optymaina transmitancja, odpowiednia do biatego szumu, pozosta-
je optymalna dla zakiécen skorelowanych, jezeli pierwsze wspblczynniki korelacji zaktdcen 53
zerowe,

Olszewski A. 43699/95 20

PIAP
eng

Leventides J., Karcanias N.: Global asymptotic linearisation of the pole placement map: a closed-

form solution for the constant output feedback problem. Globalna asymplotyczna linearyzacja
mapy rozmieszczenia biequnéw: zwarta forma ronigzania problemu stalego wyi$cioweqo sprze-

zenia zwrotnego. Automatica 1995 Vol. 31 nr 9 s.1303-1309 bibliogr. 19 poz.
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Konstrukcja kompensatoréw z ustalonym wyjéciowym sprzezeniem zwrotnym, ktére umieszczajg
bieguny ukladu z wieloma wejéciami | wieloma wyjéciami w arbitrainie wybranych polozeniach,
jest ciggle interesujacym | otwartym problemem w teorii sterowania. Jest to nieliniowe zagadnie-
nie parametréw wzmocnienia, zawierajace réwnania algebraiczne i, w przeciwienstwie do przy-
padku sprzezenia zwrotnego stanu, nie zawsze rozwigzywalne. W artykule wprowadzono nowg
strukture rozwiazywalnosci, jak réwniez obliczania rozwigzan oraz problemu rozmieszczenia bie-
gundw za posrednictwem sterownikéw ze stalym wyjéciowym sprzezeniem zwrotnym. Struktura ta
omija wszystkie trudnosci zagadnienia spoistosci i, obok nowych $cislych warunkéw rozwigzywal-
nosci, podaje érodki do parametryzacji rodziny rozwigzad. Niezalezng zaletg struktury globalnej
linearyzacji (wokot punktéw zdegenerowanych) jest lo, ze pozwala ona obliczaé sprzgzenia
zwrotne jako prosty zbidr rownan liniowych i pozwala parametryzowac takie rozwigzania w opar-
ciu o uklad macierzy Plukera i innych macierzy skojarzonych z punktami zdegenerowanymi.

Olszewski A, 43698/95 21

PIAP
eng

Yun Z., Chengwu Y.: Algorithms for the computation of the transfer function matrix for two-
dimensional regular and singular general state-space models. Algorytmy do obliczania macierzy

transmitancii dwuwymiarowych regularmych i osobliwych ogdlnych modeli przestrzeni stanu, Au-
tomatica 1995 Vol. 31 nr 9 5.1311-1315 bibliogr. 16 poz.

W ostatnich kilku dekadach wiele uwagi poéwieéono analizie i syntezie systeméw dwuwymiaro-

wych, Gléwnym celem artykulu jest przedstawienie kilku prostych technik obliczania macierzy

transmitancii regularnych i osobliwych, dyskretnych ogéinych modeli przestrzeni stanu. Przepro-
wadzono dyskusje i rozwinigto kilka programowalnych algorytméw, ktore uogdiniaja dobrze znany
algorytm Leverriera do dwuwymiarowych systeméw. Wyniki pokazuja takze, ze macierze transmi-
tancji regularnych | osobliwych ogdinych modeli dwuwymiarowych mogg byé takze sformulowane
za posrednictwem macierzy stanow. przejéciowych systemow.

Olszewski A. 43697/95 22
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eng

Furuta K., Wongsaisuwan M.: Discrete-time LQG dynamic controiler design using plant Markov
parameters. Projektowanie dyskretnych w czasie dynamicznych sterownikow typu LQG 2z zasto-

sowaniem parametréw Markowa obiektu regulacit. Automatica 1995 Vol. 31 nr9 s.1317-1324,

5 wykr. bibliogr. 12 poz. P
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W artykule zaproponowano nowg metodologig projektowania sterownikéw dynamicznych. Jest to
metoda projektowania nieparametrycznego w tym sensie, ze wyznacza bezposrednio parametry
Markowa sterownika LQG z parametrow Markowa obiektu regulacji. W ten sposéb nie jest wyma-
gana realizacja przestrzeni stanu obiektu i jego parametrow. W celu zilustrowania proponowanej
metody dokladnie opracowano przyklad numeryczny. Rozwazany obiekt jest obiektem ciaglym
wczasie z opbZnieniem. Wykazano, ze technika przemieszczania biegunéw moze byé tatwo
przystosowana do proponowanej metody przez skalowanie parametréw Markowa. W rezyltacie
2ostal zaprojektowany sterownik Czwartego rzedu z prébkowaniem danych, a wyniki symulacji
pokazaly, Zze obiekt zostaf wystabilizowany.

Olszewski A. 43696/95 23

PIAP
eng

Presman E., Sethi S., Zhang Q.: Optimai feedback production planning in a stochastic N-machine
flowshop. Optymalne planowanie produkeii z wykorzystaniem sprzezenia zwrotnego w stocha-

stycznej obstudze N maszyn w wydziale, Automatica 1995 Vol. 31 nr 9 5,1325-1332, 1 wykr. bi-
bliogr. 30 poz.

W artykule rozwazano problem planowania produkcji w wydziale z N maszynami podlegajgcymi
awariom i naprawom. Przyjeto, e wydajno$ci maszyn i wymagane przetwarzanie s3 w ostatecz-
nym stanie faricuchami Markowa. Problemem jest wybdr wielkoscei produkcji w okreslonym czasie
na N maszynach przy minimalizacji spodziewanych kosztow produkeji | zapaséw magazynowych
w nieskoriczonym horyzoncie. Jest to sformutowane jako problem stochastyczny programowania
dynamicznego. Do opisu dynamiki zagadnienia wykorzystano pochodne i skojarzone warunki

graniczne. Optymalne sterowanie ze sprzgzeniem zwrotnym podano w postaci wartoéci funkcji
celu zagadnienia.

Olszewski A, 43695/95 24

PIAP
eng

Palmor Z. J., Halevi Y., Efrati T.: A general and exact method for determining limit cycles in de-

centralized relay systems. Ogélna i §cista metoda okredlania cykli granicznych zdecentralizowa-

nych ukladdw przekaznikowych. Automatyka 1995 Vol. 31 nr 9 s. 1333-1339, 4 sch. 13 wykr. bi-
bliogr. 20 poz.

Podstawowym problemem zwigzanym z przekaznikami w sprezeniu zwrotnym sterowania ukladu
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jest okreslenie czestotliwosci cykli granicznych i stabilnosci. W artykule przedstawiono dokladng

metode oceny okresdw i stabilnosci cykli granicznych w zdecentralizowanych systemach prze-
kaznikowych. Metoda moze byé¢ stosowana do przekaZnikéw ze strefg martwa i histereza. Pod-
stawa idei jest przeksztalcenie ciaglego zdecentralizowanego systemu przekaznikowego z cy-
klami granicznymi w rownowazny fikcyjny system probkowania danych z urzadzeniem probkuja-
cym. Warunki konieczne, jak réwniez warunki stabilnosci sq podane w zwartej formie. Jest to

"moziiwe dzieki systematycznej procedurze synchronizujgcej natychmiastowe przelgczenia

wszystkich przekaznikow. Ogélina metodologia podana tutaj moze by¢ zastosowana, z odpo-
wiednimi modyfikacjami, do bardziej skomplikowanych przypadkéw, takich jak niesymetryczne

oscylacja.

Olszewski A. 43694/95 25
PIAP
eng .

Wang D.: A simple iterative learning controller for manipulators with flexible joints. Prosty sterow-
nik_uczacy sie iteratywnie do manipulatoréw z elastycznymi_polaczeniami, Automatica 1995
Vol. 31 nr 9 s. 1341-1344 bibliogr. 20 poz.

W wielu zastosowaniach przemystowych manipulatory sg wykorzystywane do wykonywania ope-
racji wymagajacych duzej dokiadnosci ledzenia skomplikowanej trajektorii. Jednak niepewnosci
dziatania robotéw-manipulatoréw, pod wzgledem dynamiki | parametrow, powodujg duze trudno-
&ci przy projektowaniu sterowania. W artykule zaproponowano prosty schemat ukladu sterowania
uczgcego sieg iteratywnie, przeznaczonego do n{‘anipulatoréw z elastycznymi polaczeniami. Brak
dostatecznej wiedzy na temat dynamiki i polaczen elastycznych robotéw moze by¢ ztagodzony
przez zastosowanie zasad iteratywnej nauki i powtarzanie zadan manipulacyjnych. Zasady te
zapewniajg zbiezno$¢ trajektorii przegubow do wymaganych granic, kiére mogg byé zawezane
przez wlasciwy wybdr parametréw sterowania uczacego sie. Uklad wykorzystuje sprezenie zwrot-
ne od bledu sledzenia przegubu katowego i prowadzi obliczenia off line.

Olszewski A. 43693/95 26
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Ahrens W., Spohr G.U.: Auf dem Weg zu einer informationsorientierten Prozessleittechnik. Na
drodze do techniki zarzagdzania procesami, zorientowanej na_informacie. Automatisierungstech.
Praxis 1995 Vol. 37 nr 9 5. 14-16, 18, 20-21, 24-26, 7 rys. bibliogr. 40 poz.

W ciagu ostatnich 15 lat osiagnigto ba'rdzo istotne postepy w dziedzinie techniki kierowania: od
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dyscypliny zorientowanej na sygnal do dyscypliny zorientowanej na informacje. Informatyka
wprowadzila tu bardzo znaczny asortyment metod, sposobéw postgpowania i narzedzi, ktore zo-
staly zaadoptowane | dopasowane do potrzeb techniki kierowania. Sama technika kierowania
wniosta duzy wklad do techniki. Oméwiono przykiadowo mosliwoéé stosowania metod techniki
kierowania zorientowanych na obiekt. Celem omawianego sposobu postepowania jest zreduko-

wanie zlozonoSci przebiegbw i systeméw, uczynienie ich mozliwie latwymi do opanowania i
wreszcie - umozliwienie komunikacji migdzy zainteresowanymi i ich wspblpracy.

Wydzga S. 43588/95 27
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Polke B., Polke R., Rauprich G.: Erweiterung des Phasenmodells zur integrierten Beschreibung
von Material- und Energiestrémen. Rozszerzenie modelu fazowego w celu zintegrowaneqo opisu
strumieni materialéw | energii. Automatisierungstech. Praxis 1995 Vol. 37 nr9 s. 28-30, 32-33,
3 rys. 1 tabl. bibliogr. 9 poz.

Modei fazowy nadaje sig dobrze do strukturyzacji procesu. Sprawdzil si¢ on z obiema kiasami
obiektéw "wyréb” i “element procesu® przy wykorzystaniu w analizie strumieni materiatowych. Zo-
stat przeniesiony do rozpatrywania strumieni energii; wprowadzono tez uzupelnienia. Analogicz-
nie do modelowania strumieni materialéw przyporzadkowano atrybuty strumieniom energii
i operatorom energii. Sg one sklasyfikowane w formie histograméw reprezentujgcych kategorie
i poziomy. W ten sposéb wprowadzono model informacyjny bedacy podstawg caloéciowego opi-
Su procesu. Stworzona w ten sposob sieé pradéw wystepujacych w procesie jest podstawg do
bilansu procesu oraz do jego oceny z punktu widzenia jakosci, energii i oddziatywania na §rodo-
wisko, a nastepnie do optymalizacji calego procesu.

Wydzga S. 43587/95 28
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Laganiere R., Mitiche A.: Direct Bayesian interpretation of visual motion. Bezpo$rednia, w sensie
Bayesa, interpretacja_ruchu wizualnego. Robotics 1995 Vol. 14 nr4 s. 247-254, 4 rys. bibliogr.
16 poz.

Autorzy przedstawili formalizacje w sensie Bayesa bezpoéredniej interpretacji ruchu wizuainego.
Formalizacja ta opiera sig na modelowaniu MRFM (Markov Random Field Modeling). Formalizm
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tego modelowania jest przydatny réwniez do rozwigzywania innych probleméw, takich jak np.
odtwarzanie powierzchni czy tez rekonstrukcja obrazéw.

Klimasara W, 43623/95 29

3. KONSTRUKCJA ELEMENTOW
3.1. Sterowania i automatyki
3.1.2. Pneumatycznej

PIAP
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O+P Gesprchsrunde: Entwicklungen in der elekiropneumatischen Ventiltechnik. Dyskusja_redak-
cvina O+P: Rozwd| elektro-pneumatycznej techniki zaworowej, Olhydr. u. Pneum. 1995 R. 39
nr 8 s. 586-588, 591- 600.

Tradycyjna dyskusja zorganizowana przez redakcje O+P dotyczyla tym razem sterowart pneuma-
tycznych. Udzial w niej wzigli gléwnie przedstawiciele najwigkszych europejskich producentéw
elementéw pneumatyki oraz przedstawiciele osrodkéw naukowo-badawczych. Rozwéj sterowar
pneumatycznych odbywa sig w cieniu i pod wptywem elektronicznych sterownikéw uzywanych w
procesach automatyzacji produkcji. Podstawowa, cechg charakterystyczna nowych rozwigzan
konstrukcyjnych jest miniaturyzacja, jednak znacz‘acego postepu nalezy sie spodziewac dopiero
po przemystowym wdrozeniu mikronapedow. Podkreslono rosnaca role wysp zaworowych stoso-
waniu do sterowania sieci.

Oleksiuk M. 43632/95 30
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Petek R.: Vielféltige Einsatzmdglichkeiten servopneumatischer Priifmaschinen. Wielorakie mozli-
woéci zastosowan. serwopneumatycznej maszyny badawczej. Olhydr. u. Pneum. 1995 R. 39 nr 8
s. 606- 609, 6 fot. 1 rys. 3 sch. 1 wykr,

Préby niszczace wykonuje si¢ najczesciej za pomoca maszyn z napedem hydraulicznym. Za-
pewniajg one duzg sile z jednoczesng kontrolg przebiegu jej zmiennosci w czasie lub kontrolg
polozenia. Rozwéj pneumatycznych sterowan ze sprzgzeniem zwrotnym stworzyl mozliwo$éé za-
stosowania w tego typu maszynach nafledu pneumatycznego. Jego podstawowsq zalete stanowi
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cena i lo zaré6wno cena nabycia, jak i koszt eksploatacji. W maszynach z napedem pneumatycz-
nym stosuje si¢ dwa typy sterowania: zawory ciénieniowe z sitowym sprzezeniem zwrotnym, wy-
korzystujacym dokiadny czujnik sity lub zawory przeplywowe z polozeniowym sprzezeniem zwrot-
nym. Réznorodno$¢ potrzeb powoduje, ze stosowane sa rézne rozwigzania konstrukcyjne - od

klasycznych czterokolumnowych, przeznaczonych do préb wymagajacych nacisku do 20 kN przy
skoku do 500 mm, przez dwu- do jednokolumnowych, wykorzystywanych np. do préb trwalosci
wiykow i gniazd elektrycznych. Niezaleznie od konstrukcji oraz stosowanego sposobu regulagj,
maszyna badawcza musi by¢ wyposazona w przyjazny dla obslugi sposéb sterowania i progra-
mowania cyklu reboczego z programem wizualizacji wynikéw oraz mozliwoscia polaczenia przez
standardowe zigcze z urzgdzeniami wyjéciowymi.

Oleksiuk M. 43630/95 31

PIAP
ger

Reinke E.: Pneumatikantriebe Teil 3: Dreh- und Schwenkantriebe. Napedy pneumatyczne. Cz. 3.
Silniki obrotowe wahliwe. Olhydr. u. Pneum. 1995 R. 39 nr 8 5. 610-614, 6 fot. 14 rys. 2 wykr.

W praktyce przemyslowej stosowane sg dwa typy silnikéw wahliwych: silniki lopatkowe
(przewaznie w mniejszym zakresie sif) oraz silniki zebatkowe. Ich oczywistg wadaq jest cena. Jed-
nak w urzadzeniach z ograniczong przestrzenig do montazu napedu sg one niezastgpione. Po-
nadto sg znacznie szybsze od innych rozwigzan konstrukcyjnych, przede wszystkim ze wzgledu
na minimaing bezwladno$¢. Przedstawiono przeglad zastosowan i rozwigzari konstrukcyjnych
tych napedoéw.

Oleksiuk M. 43629/95 32

PIAP
ger

Reinke E.: Pneumatikantriebe Teil 4: Qualifikation wichtiger denn je. Napedy pneumatyczne. Cz.
4. Kwalifikacja wazniejsza niz kiedykolwiek. Olhydr. u. Pneum. 1995 R. 39 nr 9 s. 690-694, 696,
697, 8 fot. 1 rys. 2 sch. bibliogr. 1 poz.

Pozytywne doéwiadczenia z zastosowania napedéw i sterowar pneumatycznych stanowic mogg
impuls do kolejnych wdrozen. Dlatego, z punktu widzenia producenta, wazne jest zapewnienie
odpowiedniego wyksztalcenia uzytkownikom tych systeméw. Federalny Instytut Szkolenia Zawo-
dowego (BIBB) od 1977 roku prowadzi cykl éwiczen z dziedziny pneumatyki, obejmujacy 16 ¢wi-
czen. Od 1985 roku tematyka kursu zostala poszerzona o zajecia z dziedziny sterowan elektro-
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pneumatycznych. Nieco rézne do$wiadczenia zdobyte w szkoleniu zawodowym w fandach

wschodnich i zachodnich spowodowaly ozywienie dyskusji o optymalnym sposobie ksztalcenia
zawodowego: w szkole tzy w fabryce? Jest to tez pytanie o zakres tematyczny: tematyka ograni~
czona do konkretnego zawodu czy podstawy ogdlniejsze (jezyki obce, wiedza o $rodowisku natu-
ralnym, podstawy organizacji pracy itd.). Innym problemem jest od$wiezanie wiedzy. Doswiad-
czony pneumatyk musi obecnie potrafié zrozumie¢ potrzeby programowalnego sterownika, wage i
znaczenie prawidiowego oczujnikowania ukladu, a takze filozofie wynikajacy z upowszechniania
norm serii ISO 9000. Najefektywniejsze szkolenie to szkolenie na przyktadach. Dlatego bardzo
wysoka ocene uzyskuje system éwiczen oferowany przez Festo Didactic w swoim specjalnie do
tego celu opracowanym laboratorium. Firma organiztje przewaznie dwudniowe szkolenia tema-
tyczne, np. na temat: bezpieczenstwo w technice plynéw, optymalizacja ukiadéw pneumatycz-
nych, proznia w ukladach manipulacyjnych, pneumatyka dia elektronikéw, serwopneumatyczna
technika napedowa, konserwacja ukladoéw plynowych, podstawy manipulatordw, programowalne
sterowniki przemystowe | komputery przemysiowe itp.

Oleksiuk M. 43659/95 33

3.1.3. Hydraulicznej
PIAP
ger
3
Von der Forschung zur Industrie. Od badan do przemyslu. Olhydr. u. Pneum. 1995 R. 38 nr 8
s. 580, 581, 1 fot. 1 sch.

W efekcie wieloletnich prac badawczych, prowadzonych w Instytucie Plynowych Napeddw i Ste-
rowan (IFAS), powstat program symulacyjny DSHplus umozliwiajacy kompleksowe badania ele-
mentéw i ukladow hydraulicznych. Réwnolegle z publiczng prezentacja programu nastgpito jego
wdrozenie przemystowe w celu prowadzenia dalszych prac nad jego doskonaleniem. Jedynie
przemyslowa praktyka pozwala na dopracowanie oprogramowania do postaci wygodnej dia uzyt-
kownika. Z drugiej strony, prowadzenie modyfikacji w trakcie przemyslowej eksploatacji utrudnia
prace. Dlatego powolano specjalng firme do quasi-przemyslowych badar programu.

Oleksiuk M. 43634/95 34
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ger

Busch Ch.: Untersuchung und Analyse der Eigenschaften und Eigenschaftsdnderungen einer
rapsdlbasischen Flissigkeit in ihrer Funktion als hydraulisches Druckiberiragungsmedium. Ba-
dania | analiza wladciwosci i zmian wiasciwosci plynu na bazie oleju rzepakoweqo jako roboczeqo
medium hydrauliczneqgo, Olhydr. u. Pneum. 1995 R. 39 nr 8 s. 582, 583, 2 sch. 1 tabl.

Prawna konieczno$¢ zachowania §rodowiska naturalnego zmienia relacje ekonomiczne pomiedzy
powszechnie dotad uzywanym olejem hydraulicznym wykonywanym na bazie produktéw prze-
robki ropy naftowej, a olejami przyjaznymi dla $rodowiska. Za takie uwaza sig: oleje naturalne
wykonywane na bazie produktow roslinnych (olej rzepakowy) oraz oleje syntetyczne - estry lub
poliglikole. Przedstawiono wyniki kompleksowych badar oleju rzepakowego, ktére stanowi¢ moga

_ miare do dokonywania analiz pordwnawczych innych olejéw. Zaprezentowano tez stanowisko
badawcze do badarh wiasciwosci plynéw roboczych. Podstawowa zaleta oleju rzepakowego - jego
szybka degradacja, stanowi jednoczesnie jego najwigkszg wade uzytkowg - zmienno§é parame-
tréw w czasie.

Oleksiuk M. 43633/95 35

PIAP
ger

Hefele R., Prfer J.: FUr hohe Belastungen: die Brodelverschraubung. Do dusych obciazen: pola-
czenia wywijane. Olhydr. u. Pneum. 1995 R. 39 nr 8 s. 625-627, 1 fot. 3 rys. 1 tabl. 5 wykr.

Zlacza hydrauliczne przeszly diuga droge rozwoju. Mimo, ze wykonane w milionach egzemplarzy
pracowaly w najciezszych warunkach i eksploatowane byly w czasach wojny w sprzecie wojsko-
wym, dopiero teraz, dzigki zastosowaniu technik komputerowych, udalo sie osiagnaé¢ zadawalaja-
ce rozwigzania konstrukcyjne. W zasadzie stosuje sig jeden z czterech systeméw: zacinajace

zlaczki kuliste 24°, zgodne z ISO 8434-1, i przeznaczone do wyzszych cisnien, zigczki z wywijang
rurg 37°, zgodne z 1SO 8434-2, i przeznaczone do rur cienkoéciennych - do $rednich i nizszych

ciénieniach, kuliste zlaczki spawane 24°, zgodne z DIN 3865 - rozwigzanie kosztowne i nieodpor-
ne na obcigzenia cykliczne, przez co coraz rzadziej stosowane oraz system VOSS-ZAKO -

ztgezki wywijane 10°. Przedstawiono zalety tego ostatniego systemu, do ktorych nalezy przede
wszystkim odpornoé¢ mechaniczna ziacza na zginanie.

Oleksiuk M. 43625/95 36
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PIAP
ger

Dittmer H.-J.: "... Und wie geht's der Wasserhydraulik?" ... A jak sie czuje hydraulika wodna?
Olhydr. u. Pneum. 1995 R. 39 nr 9 5. 662-664, 666-668, 15 fot. 2 wykr.

Szansa zainstalowania si¢ na rynku samochodowym byla jednym z waznych impuiséw rozwoju
hydrauliki z niepalnym medium - gtéwnie emulsjami wodnoolejowymi. W zakiadach Mercedesa w
Sindelfingen zainstalowano ponad 50 réznych agregatéw wodnoolejowych. Jeden z nich obstugu-
je catq linig zrobotyzowanego zgrzewania karoserii. Napgdzane woda kleszcze sq jednoczeénie
przez t¢ wode chlodzone, co zmniejsza liczbe przewoddw doprowadzanych do kleszczy i pozwala
na wygodniejsze operowanie nimi. Poniewa technologia zgrzewania jest stosunkowo droga, za-
proponowano zastapienie jej przez punktowe zagniatanie. Do napedu stempla uzyto tez hy&rau—
liki wodnej. Innym jej zastosowaniem jest nitowanie karoserii. W4rdd zalet hydrauliki z plynami
HFA wymieniono migdzy innymi: dziesigcioletnie pozytywne dodwiadczenia z wdrazania techniki .
przyjaznej dla srodowiska w zakladach Mercedes-Benz, nizsze koszty w poréwnaniu z hydraulika
olejows, wigksze sily i wigksza predkosé w pordwnaniu z pneumatyka,

Oleksiuk M. 43664/95 37

PIAP
ger

Hagemeister W.: Hochdynamische, hydraulische .)\ktoren zur Dmpfung von Ratterschwingungen
an Frasmaschinenspindeln. Hydrauliczne napedy o wysokich wiasciwosciach dynamicznych do
Hiumienia drgan wrzeciona frezarki, wystepuiacych podczas skrawania. Olhydr. u. Pneum. 1995
R.39nr 9 s. 683-688, 2 fot. 4 rys. 1 sch. 2 tabl. 7 wykr. bibliogr. 6 poz.

Wirujace elementy wymagajg aktywnego lozyskowania. W IFAS prowadzi sie badania nad ak-
tywnym hydraulicznym lozyskowaniem wrzeciona frezarki. Zrédiem drgant sq zaréwno sily skra-
wania, jak i drgania wiasne obrabiarki. Do najwazniejszych wymagan stawianych aktywnemu lo-
zyskowaniu nalezy: szczelno$é, sztywnosé statyczna, beztarciowy ruch w obu osiach a takze
czestotliwos¢ pracy rzedu setek Hz. Przedstawiono przykiad elektromagnetycznie sterowanego
lozyska hydraulicznego.

Oleksiuk M. 43660/95 38
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3.1.4. Mieszanej (np. elektryczno-hydraulicznej)

PIAP
ger

Herakovic N.: Piezoaktorbetatigung fiir ein einstufi iges hochdynamisches Servoventil. Naped pie

Zoelektryczny do jednostopniowego serwozaworu o duzej dynamice. Olhydr. u. Pneum. 1995 R.

39nr 8. 601-605, 2 fot. 6 rys. 1 sch. 12 wykr. bibliogr, 9 poz. B
Zastosowanie nowoczesnych metod regulacji poprawito w ciagu ostatnich kilku lat doktadnosé i
wlasciwoscei dynamiczne napedéw plynowych, Kiuczowym elementem, od kiérego zaleza wiasci-
wosci calego ukladu, sg zawory | rozdzielacze. Od kilku fat w Instytucie Napeddw i Sterowar Ply-
nowych (IFAS) w Akwizgranie prowadzi sig prace nad stworzeniem napedu piezoelektrycznego,
przeznaczonego do bezposredniego sterowania elementem slerujacym rozdzielacza. Mikronape-
dy piezoelektryczne, w pordwnaniu z innymi, charakleryzujg sie najwigksza mocg z jednostki ob-
jetodci. W efekcie prac rozwojowych, prowadzonych nad tymi napgdami, udato si¢ opracowaé
napgdy "niskonapigciowe", pracujace przy napigciu 200 V. Niestety ich duza pojemno$é elek-
tryczna powoduje koniecznoéé ich intensywnego chlodzenia. Szybkoéé¢ dzialania napedu jest tak
znaczna, ze ograniczeniem w rozdzielaczu proporcjonalnym bezposredniego dzialania stat sie
czujnik polozenia, ktéry zbyt wolno reaguje na zmiany polozenia elementu sterujacego.

Oleksiuk M. 43631/95 39

PIAP
ger

Wachowiak J.: Konzept eines quasiproportionalen pneumatischen Mikroventils. Koncepcia quasi-
proporcjonalnych mikrozaworéw pneumatycznych. Olhydr. u. Pneum. 1995 R. 39 nr 8 s. 628-
630, 2 sch, 2 tabl. 2 wykr. bibliogr. 7 poz.

Przedstawiono koncepcje sterowania pneumatycznego, polegajacg na réwnoleglym potaczeniu
wielu, np. oémiu zaworéw dwupolozeniowych. Rozwigzanie to, choé nie nowe, moze obecnie
stanowi¢ nowg jakos¢, a to dzieki mikroprocesorowemu sterowaniu. Polaczenie takiego bloku
zworowego bezposrednio z jednostkg centralna, umozliwiajacy cyfrowe sterowanie, tworzy z lego
ukladu swoisty przetwornik cyfrowo/analogowy. Jedli wielkosé kolejnych zaworéw jest jak
1:2:4:8:16...., to zastosowanie wiasnie osmiu zaworéw daje mozliwos¢ 256 kombinacji, a 16 za-
worbw az 65.536 kombinacji, W artykule nie przedstawiono rozwigzan technicznych a jedynie
koncepcje sterowania.

Oleksiuk M. 43624/95 40
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3.2.2. Wielko$ci mechanicznych

PIAP
ger

Auch ohne Strom wachsam. Multiturns ohne mechanische "Rundenzahler”. Czuiny takie bez
pradu. Uklad wieloobrotowy bez mechaniczneqo "licznika_obrotéw", Messen Prifen Automat.
1995 Vol. 31 nr 9 s. 34-35, 1 rys.

Omoéwienie absolutnego licznika obrotow firmy IVO-Iron & Vosseler, serii GP-400, z czujnikiem
magnetycznym liczby obrotoéw i czujnikiem fotoelektrycznym kata. W liczniku tym kodowane sg
Jedynie pozycje kazdego pojedynczego obrotu, a kazdy obr6t podzielony jest na 4096 krokéw.
Dzigki bardzo matemu poborowi pradu przez caly uklad mozliwe jest zasilanie z baterii litowej,
wystarczajgcej na wiele lat pracy. Dzigki rozdzieleniu zliczania obrotow i pomiardéw kata mozliwe
jest stosowanie réznych kodéw, np. binarnego, BCD, Graya, Graya zamknigtego itp. Urzadzenie
wyposazone jest w szeregowy interfejs; stosowana norma przemyslowa w tej dziedzinie jest inter-
fejs szeregowy synchroniczny.

Wydzga S. 43610/95 41

4. UKLADY ZASTOSOWANIA
4.1. Automatyka i sterowania

-

PIAP
ger

Gleissner A., Neubert F.: Erfassung mechanischer und klimatischer Messgréssen in rauher U-
mgebung. Messung des Eisdrucks an einer Talsperre in Abhangigkeit klimatischer Einflisse. U-
jecie mechanicznych i klimatycznych wielkosci mierzonych w_surowym $rodowisku. Pomiar_ci-

$nienia lodu na zaporze wodnej w zaleznosci od warunkéw klimatycznych, M n Prifen Auto-
mat. 1995 Vol. 31 nr9 s, 18-20, 2 fot. 1 rys.

Oméwiono badania nacisku warstwy lodu ma mur zapory wodnej w Rudawach, wykonywanych
przy unowoczesnianiu zapory. Sterowanie czujnikdéw temperatury i ci$nienia bylo realizowane
przez inteligentny modut czujnika ISM-01 firmy AMC-Analytik & Messtechnik, Dane przekazywano
na odleglo$¢ 600 m. Stwierdzono wyrazng zaleznosé cisnienia lodu od temperatury powietrza.
Omawiany uklad moze byé stosowany do wielu innych celow.

Wydzga S. 43615/95 42
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PIAP
ger

Offene Systeme - Das Ende der SPS? Vom Wettbewerb der Busse zum Wetltstreit der Systeme.

Czy systemy otwarte oznaczaig koniec ukladéw sterowania programowanych pamiecig? Od

wspoizawodnictwa magistral do rywalizacji systeméw. Messen Priifen Automat. 1995 Vol. 31 nr 9

s.38-42, 2 rys. .

Uzytkownicy przyszioSciowej techniki automatyzacji wymagajq dzis elastycznosci i otwartoéci przy
stosowaniu i wyborze skiadnikéw automatyki (uklady sterowania programowane pamiecia, urza-
dzenia miejscowe, oprogramowanie wizualizacji). Zaréwno z Przyczyn technicznych, jak i eko-
nomicznych niezbedny jest do realizacji okreélonego zadania automatyki swobodny wybér syste-
mu sterowania, elementéw peryferyjnych, a takze Oprogramowania manipulacji i wizualizacji.
Rozpatrzono tez zakresy zastosowar systemoéw magistral miejscowych istniejacych obecnie na
rynku,

Wydzga S. 43608/95 43

PIAP
ger

Raffius G.: Objektorientierte Konzepte in der Automatisierungstechnik. Zorientowane na obiekt

koncepcje w technice automatyzacji. Automatisierungstech. Praxis 1995 Vol. 37 nr 9 s. 80, 82-83.

Koncepcje zorientowane na obiekt stanowig wazny wklad do architektury systeméw Zzautomaty-
zowanych. Stanowig one jeden z calego szeregu wzordw projektowania, kiére okreélajg w spo-
séb istotny jakosé systemow automatyki, Przedyskutowano wymagania dotyczace architektury
wspdlczesnych systeméw iautomatyzowanych, rolg, jakg grajg tam koncepcje zorientowane na
obiekt, znaczenie projektowania 2zorientowanego na obiekt, oraz droge zorientowania na obiekt.

Wydzga S. 43580/95 44

PIAP
ger

Digitale Bildverarbeitung in der Automatisierungstechnik, Cyfrowa obrébka obrazu w automatyce
techniczne;, Automatisierungstechnik 1995 Vol. 43 nr 9s. 446,

Systemy obrébki obrazu stosowane 5q coraz szerzej w automatyce, gléwnie w automatyzacji
produkcji 2liczanej oraz w zapewnieniu jakosci. Zadania systeméw to m.in. rozpoznawanie obiek-
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téw, badanie kompletnosci, okreslenie polozenia, sterowanie produkcji zliczanej, okreslanie wia-
Sciwodci obiektow, kontrola powierzchni przy badaniu jakoéci, a takze badanie wymiardw i
ksztaltéw geometrycznych. Oméwiono zagadnienia, jakimi zajmowa¢é sie bedzie sekcja 3. GMA
"Urzadzenia pomiarowe, sterowania i automatyki oraz ich podstawowe funkcje”,

Wydziga S. 43567/95 45

4.2, Pomiarowe

PIAP
ger

Wagner M., Keil S.: Dynamische Spannungsanalyse. Effizient durch digitale Messtechnik und

catman. Dynamiczna analiza naprezen. Wydainie przez cyfrows technike pomiarowg i progra-
mowanie catman. Messen Prifen Automat. 1995 Vol. 31 nr 9 s, 5-7, 2 fot. 3 Tys.

Jednoczesna analiza naprezeri szybko drgajacych ukladdw dynamicznych, jak np. zawieszenie
przednich két samochodu, jest przy zastosowaniu metod konwencjonalnych, takich jak kilku rozet
tensometrycznych, sprawg bardzo zlozong. Oméwienie uktadu oprogramowania catman firmy
HBM, ktdry pozwala na dokonywanie do 9600 pomiaréw na sekunde przy jednoczesnym mierze-
niu np. trzema rozetami. Istotng sprawg jest mozliwosé zdefiniowania wielu, takze réznych, kana-

»

téw czasowych. \

Wydzga S. 43619/95 46

5. BADANIA
5.1. Elementow automatyki i sterowania oraz pomiarowych

PIAP
ger

Klasmeier P.: Mit dem gleichen Mass messen. Mierzyé ta sama miarg. Elektronik 1995 nr 19
s.72-73, 76, 78, 6 rys. bibliogr. 5 poz.

Artykut naswietia aspekty dotyczace legalizacji | wzorcowania termometréw. Oméwiono Migdzy-
narodowa Praktyczng Skalg Temperatusy z 1990 r., metode poréwnawcza oraz hierarchie wzor-
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== ODDZIAL BADAN I ROzZwoJu
o ] 5] APARATURY POMIAROWEJ

Do pomiaréw i wskazywania wartosci parametréw
w procesach technologicznych opracowalismy

nowoczesnl‘ mikroprocesorowq

KASETE POMIAROWA

typ KPP-1

Mozesz juz jq u nas kupié

Kaseta KPP-1 jest urzadzeniem wielokanalowym, wyposazonym
w uklady wspdipracy z:

# elektronicznymi przetwornikami pomiarowymi
# pneumatycznymi przetwornikami pomiarowymi
# rezystancyjnymi czujnikami temperatury
# potenciometrycznymi nadajnikami polozenia
# termoparami

Sygnaly wejéciowe przetwarzane sg na sygnal cyfrowy.

Kaseta KPP-1 umozliwia operatorowi wybér wyswietlanego sygnalu i jednostki
prezentacji.

W kazdym kanale mozesz indywidualnie nastawiaé poziomy alarmowe
Kasaeta KPP-1 umosliwia przetwarzanie nieznormalizowanych sygnaléw
pomiarowych na standardowy sygnal pradowy 4...20 mA oraz (opcjonalnie)
przesylanie pomiaréw do innych systeméw przez interfejs szeregowy RS232,
RS422 jub RS485.

Informacji technicznych udziela { zamowienia przyjmuje:

ODDZIAL BADAN I ROZWOJU APARATURY POMIAROWE.
04-364 Warszawa ul. Wiatraczna 15
Informacje handlowe ®10-01-73 Informacje techniczne ®10-17-19
Fax 10-01-73 Telex 81-69-61 obrap
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Fi"' AUTOMATYKIIPOMIAROW

OSRODEK POMIARU
prezentuje PARAMETROW RUCHU I CZASU

LASEROWE STANOWISKO
DO BEZDOTYKOWEGO POMIARU GRUBOSCI

® Stanowisko przeznaczone jest do pomiaru grubosel materialéw niebtysz-
czacych

® Umozliwia pomiar elementéw bgdacych w nuchu

® Jest nicwrazliwe na drgania elementéw mierzonych

® Pro obstugl stanowiska przedstawia na monitorze w postacl raflczne}
gram B p P g

grubos¢ mierzonego elementu oraz kontroluje, czy zachowane s3 zadane
tolerancje

® Zgodnie z wymaganiami odblorcy mogg byé¢ wprowadzone modyfikacje do
Programu obstugl, np. statystyczna obrébka wynikéw

® Pomliar moZe byé¢ przeprowadzony w kilku punktach szerokoséei elementu
micrzonego

® Dokladnodé¢ pomiaru 0.1 mm, przy zakresle pomiarowym 100 mm

® Mozliwos¢ wykonanla stanowiska do pomlaru ugigela oraz malych prze-
micszczernt

Zaméwienia przyjmuje .
oraz dodatkowych informacji udziela .

Przemyslowy Instytut Automatyki { Pomiaréw - PIAP

Al Jerozolimskic 202 02-486 Warszawa fax {022) 23 88 64 tIx 813 726 pl
Dziat Marketingu tel {022) 23 82 52 fax (022) 23 81 76

Osrodek Pomiaru Parametréw Ruchu i S:zasu tel. (022) 23 82 16
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PRZEPLYWOMIERZY TURBINOWYCH
typu PT-TURBOMETR

Przeplywomierze turbinowe PT-TURBOMETR przeznaczone s3 do pomiaru strumlenia
objetoscl i zliczania objgtoict cieczy przeplywajacej w instalacjach hydraulicznych.

Przeplywomierz turbinowy PT-TURBOMETR sktada si¢ z czujnika przeptywu
oraz miernika elektronicznego.

Miernik przetwarza sygnal z czujnika na wskazanie analogowe a takze na znormalizowany
wyjsciowy sygnal impulsowy | pradowy. Ponadto miernik sumuje impulsy z czujnika
i przetwarza je na wskazanie objetodci cieczy.

Przeptywomierze turbinowe PT-TURBOMETR moga by¢ stosowane do pomiaru
strumlenla objetosci i zliczania objetosci wigkszosci cieczy agresywnych chemicznie,
nie zawlerajacych wtracen statych lub gazowych.

Czujnik przeplywu moZe by instalowany bezposrednio w strefie zagroZenia
wybuchowego, natomiast miernik powinien by¢ instalowany w strefie bezpiecznej.

Nasze przeptywomierze moga pracowaé m.in. w uktadach automatycznej regulacji
oraz uktadach centralnej rejestrac)i i przetwarzania danych w przemystach:

« chemicznym
* spoZywczym
* papierniczym
¢ petrochemicznym

Przeptywomierze turbinowe PT-TURBOMETR przystosowane 53 do rurociagéw
0 $rednicach nominalnych od 6 do 150 mm.

Nasi specjalisci udzlelg Paristwu wszelkich informacji dotyczacych wymagar
montazowych oraz motliwosci zastosowania przepbywomierzy turbinowych
PT-TURBOMETR do pomiaru parametréw przeptywu réznorodnych cieczy.

Informacji technicznych udziela §{ zaméwienia prryjmufjer

Pizemyslowy Instytut Automatyki i Pomiatéw

Zakiad Pomiaru Parametiéw Przepltywu

_ Al Jerozolimskie 202, 02-486 Warszawa
== & 238578 1lx 81 37 26, fax 23 88 64
| y | o4 Dzial Matketingu: & 23 82 52, fax 23 8176
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Pirne
UKLAD DO CIAGLEGO BEZDOTYKOWEGO POMIARU

wysokoscl zasypu, objetosci lub ciezaru materialéw sypkich
w silosach lub elewatorach

INSTALUJE NA OBIEKTACH

Nasi specjalisci wykonujg projekty instalacit
uwzgledniajqce indywiduaine wymagania uzytkownikow.

Oferowany przez Przemyslowy Instytut Automatyki | Pomiaréw ukiad pomiarowy
moie by¢ montowany w strefach zagrozenia wybuchem.

Nasz system pozwala na ciagly pomiar wysokosci zasypu w elewatorach lub innych
wysokich zbiornikach z materialami sypkimi. Program obsiugujacy system
pomiarowy pozwala wprowadzic charakierystyke objetosé lub masa w funkgji
wysokosci.

System pomiarowy generuje panadto na wyjsciu sygnal pradowy 4-20 mA,
proporcionalny do wybranej wielkosci (wysokosé, chjetosé, masa). Wyjécie to
umodliwia wspdiprace z rejestratorem lub ukladem automatycznej regulaci.

Standardowo nasz system umoziiwia pomiar wysokodci w zakresie od 0 do 30 m,
z dokladnodciq 1%.

5 Nasz system claglego bezdotykowego pomiary wysokosci zasypu jest niezbedny
w zakiadach przemysiu zbozowego oraz w przgmyéle cementowym i wszedzie
tam gdzie materialy sypkie gromadzone sa w silodach, slewalorach lub innych
wysokich zbiornikach.

Ponadto oferujemy nadzér nad pracg ukladu i szkolenie obsiugi.

SN Informacji technfczriych udziela | zamdwlenia przyjmuje:

Przemystowy Instytut Automatyki i Pomiaréw

Osrodek Automatyki Mechaniczne]

- Al Jerozolimskie 202, 02-486 Warszawa
=== == & 23 83 68, ix 81 37 26, fax 23 88 64
WRFRR” (i Marketingu: & 23 82 52, fax 23 81 76
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cowania od wzorcéw narodowych az po wzorce uiytkowe. Przedstawiono takze techniczne i

I

prawne przestanki do przeprowadzania konsekwentnego i catkowicie udokumentowanego nadzo-
rowania aparatury pomiarowej. Nadzér nad stosowanymi przyrzadami pomiarowymi jest takze
waznym elementem zapewnienia jakosci (normy DIN 1SO 9000 lub EN 29 000) zaréwno w ra-
mach przemyslowych proceséw produkcyjnych, jak i w laboratoriach badawczych.

Jachczyk E. 43647/95 47

6. TECHNOLOGIA WYTWARZANIA APARATURY POMIAROWEJ | URZADZEN
AUTOMATYKI
6.3. Montaz

PIAP
ger

Von Vereinzelungsgeréten und Zellenradbunkern. Automatisches Vereinzeln und Zufiihren kriti-
scher Montageteile. O urzgdzeniach rozdzielajacych i bebnach z przegrodami, Automatyczne
rozdzielanie i dostawa krytycznych elementéw montazowych, Messen Priifen Automat. 1995 Vol.
31nr9s. 36-37, 1 fot.

Podstawowym problemem w procesie automatyzacji montazu jest dostarczanie elementéw. O-
méwiono urzgdzenia firmy Zorn w Stockach, ktéra od 40 lat specjalizowala si¢ w produkgji minia-
turowych zaréwek, a obecnie przerzucila sie na urzadzenia dostawy elementéw do automatycz-
nego montazu, w tym elementéw elastycznych (np. 0,5-4 mm 60-250 mm, wzgl. 4-12 mm x 420
mm). Transport elementéw elastycznych realizowany jest za pomocg bebnéw z przegrodami w
obudowach cylindrycznych. Predkosé dostawy w przypadku elementéw z tworzywa sztucznego i
metalowych moze wynosié 2000-5000 szt./godz., a przy innych rozwiazaniach dochodzi do 15
tys. szt/godz.

Wydzga S. 43609/95 . 48
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6.4. Wybrane zagadnienia materialowe

PIAP
ger

Koewius A.: Aluminium, Automobil und Recycling - einige grundsétzliche Aspekte. Aluminium
samochdd i recykling - kitka podstawowych aspektow. Automobiltech. Zts. 1995 nr 4 s. 248-250,
252-253, 2 fot. 3 tabl. bibliogr. 12 poz.

Przy produkcji aluminium, podobnie jak dla wielu innych metali, wyréznia si¢ dwa strumienie su-
rowca. Jeden ma swdj poczatek w kopalniach boksytéw i oznacza po prostu surowiec pozyskany
ze 2162 naturalnych. Drugi strumieit ma swe Zrodta w szeroko zakrojonej akcji odzysku ziomu. W
przypadku aluminium oba strumienie dajg surowiec o tej samej jakosci, dlatego tak wielkg wage
przywigzuje si¢ do wszelkich form zbierania zlomu tego metalu. Jednym z gidwnych obszaréw
stosowania aluminium w ostatnich latach stala si¢ motoryzacja. We wrakach starych samocho-
déw, ktére obecnie docierajg do szrotéw, znajduje sig $rednio po 70-90 kg tego metalu. Na pod-
stawie informacji z biur konstrukcyjnych mozna przypuszczaé, ze w ciggu nastepnych dziesigciu

lat bedzie go dwa do trzech razy wigcej, stad tez szczegdine zainteresowanie odzyskiem alumi-
nium wlasnie z samochodow.

Pilat Z. 43600/95 49
PIAP
s ger

Jantzen E.: Hydraulikflissigkeiten in der Lufifahrt, ‘Robocze plyny hydrauliczne w_lotnictwie.
Othydr. u. Pneum. 1995 R. 39 nr 8 s. 615-619, 5 sch. 2 tabl. 4 wykr. bibliogr. 22 poz.

Technika lotnicza stawia specyficzne wymagania wynikajgce z warunkéw otoczenia. W stosunku
do ptynéw roboczych podstawowe znaczenie ma wielki zakres zmian temperatury podezas pracy
- znaczna cze$¢ lotu odbywa sie przy temperaturze otoczenia -55°C. Z drugie] strony, wymaga
sig¢ niepalnosci tego plynu. Stosowane powszechnie w USA oleje na bazie przerdbki ropy nafto-
wej wg MIL- H-5606 oraz w Rosji AMG-10 nie spelniajg tego ostatniego warunku. Opracowany w
ciggu siedmioletnich badar w lotnictwie wojskowym USA plyn MIL-H-83282, wykonany z zasto-
sowaniem olefin, charakteryzuje si¢ wyzsza temperaturg samozaplonu (z 232 C do 344°C). Nie-
stety zapton od goracej powierzchni nastepuje w tym przypadku szybciej (juz przy 538°C, pod-
czas gdy plyn 5606 zapala sie powyzej temperatury 593°C). Najwigksze perspektywy sg jednak
przed plynami wykonanymi na bazie fosforowych kwasow estrowych. Sg one niepalne i moga byé
stosowane w zakresie -54°C do +120-130°C. Uzyskaly juz zgodg na stosowanie, poczawszy od
1996 roku, wydang przez koncerny Boening, McDonnell-Douglas oraz Airbus. W tym kierunku
poszedt teZz rozwéj w przemysle rosyjskim, gdzie wprowadzono plyn na bazie fosforowych kwa-
[
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séw estrowych o symbolu NGJ-4. Jednakie osiagniety zakres temperatur jest niewystarczajacy,

stad poszukiwania plynow wykonanych na bazie estrow silikatowych, od ktérych spodziewa sig
uzyskaé ciecz robocza pracujacg w temperaturze do +260°C lub chloro-fluorowych. Niestety te
ostatnie maja istotng wade w postaci znacznej gestosci - dwa razy wigkszej od gestosci stosowa-
nych obecnie pltynow.

Oleksiuk M. 43628/95 50

7. KOMPUTERY | ICH ZASTOSOWANIE
7.2. Sprzet (jednostka centralna i zestawy)

PIAP
ger

Erhart W., Jamal R.: PC-Cards auch zum Messen, Steuern und Regeln. Karty PC-Card takze do
pomiaréw, sterowania i requlacii. Elektronik 1995 nr 18 s. 64-69, 2 rys. bibliogr. 4 poz.

PC-Card jest obowigzujgca obecnie nazwa kart welwy w standardzie PCMCIA. PCMCIA, opraco-
wana pierwotnie jako standard rozszerzenia pamigci pélprzewodnikowych w miniaturowym for-
macie, rozwinela sie¢ w miedzyczasie do szeroko stosowanego standardu interfejsu do uniwersal-
nych zastosowan /0 na PC. W artykule przedstawiono kilka koncepciji rozwoju i zastosowan kart
PCMCIA we wspomaganej komputerowo technice pomiaréw i badan. W 1995 r. pojawila sig karta
PCMCIA ze sterownikiem magistrali IEC (IEEE-488, GPIB) i analizatorem magistrali o nazwie
PCMCIA-GPIB+. Karta ta przeksztalca kazdy komputer typu notebook w efektywny przyrzad po-
miarowy do wyszukiwania bieddéw w systemach IEC. Przed interfejsem PC-Card stoi duza przy-
sztodé, za$ znaczacy producenci komputerow PC zapowiadajg, ze miejsca na PC-Card begdg
przewidziane nie tylko w komputerach typu notebook i PDA (Personal Digital Assistant), ale takze
w komputerach typu desktop.

Jachezyk E. 63640/95 51

-31-




ey FrEee s r— = P S — ——— L A — & AL T e T S T Tr— -

7.3. Oprogramowanie

PIAP
ger

Pfeiffer A.: Unfreiwillige Blockade. Przymusowa blokada. Elektronik 1995 nr 17 s. 96-98, 100-102,
4 1ys.
Oméwiono wyznaczanie czasu reakcji systemu operacyjnego czasu rzeczywistego. Podstawo-

wymi wskaznikami systeméw ¢zasu rzeczywistego sa: czas zmiany zadania (kontekstu) i czas
indukcji (opéznienia) przerwania. Zwigzek pomiedzy tymi wartosciami a wymaganiami czasowymi
aplikacji jest bardzo zlozony i same te wartosci nie sg jeszcze wystarczajacym wskaznikiem tego,
czy system moze speini¢ wymagania aplikacji. W systemie, w ktdrym odpowiedZ prawidtowa (lecz
zbytnio opdzniona) prowadzi do falszywych wynikow, mozna osiggnaé przewidywalne zachowa-
nie tylko wtedy, gdy w projektowaniu poszczegdinych czgsci programu uwzglednimy za kazdym
razem najgorszy przypadek. Calosciowe informacje o architekturze zastosowanego jadra czasu
rzeczywistego i jego parametrach sa ponadto niezbgdne do stworzenia udanego projektu.

Jachczyk E. 43636/95 52

PIAP
ger

*Melder W.: Was kostet die Software wirklich? Jle naprawde kosztuje oprogramowanie? Elektronik
1995 nr 18 5. 70-74, 6 rys.
i
Sprzet komputerowy stat sig masowym produktem i odpowiednio - coraz tafiszym. Podziat kosz-
téw inwestycji sprzetowych i programowych w obszarze przemystowym przedstawia sie tak, ze
okoto 90 % przypada na oprogramowanie. W ramach oprogramowania istotng czg$¢ kosztéw
stanowi nie samo opracowanie, tylko dalsze postepowanie zwigzane z konserwacjg oprogramo-
wania (usuwanie bleddw, zmiany, optymalizacja, rozszerzenie). W oprogramowaniu - takze w
sektorze pomiardw, regulacji i automatyzacji - powstaja standardowe rozwiazania, ktére sg coraz
tarisze. Z jednej strony tylko standardowe oprogramowanie w poréwnaniu z kazdym innym rodza-
jem systemu oprogramowania przynosi oszczedno$é kosztow. Z drugiej strony koszty zakupu
oprogramowania standardowego nie sg rozstrzygajace w przypadku tej inwestycji, tylko jego ela-
styczno$é i tatwosé stosowania, pozwalajaca na osiggniecie oszczednosci w przysziosci.

Jachczyk E. 43639/95 53
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Belting R.: Eine fur alle. Jeden dla wszystkich, Elektronik 1995 nr 18 s. 80, 83-86, 88, 2 rys.

Artykul zajmuje sie opracowanym po raz pierwszy standardowym $rodowiskiem do systemu Unix
- CDE (ang. Common Desktop Environment). CDE moze spowodowaé ujednolicenie §rodowiska
uzytkowego dia rdéznych platform Unix-a, a dodatkowym argumentem rynkowym jest srodowisko
przyjazne uzytkownikowi. Konkurent Unix-a, Windows NT, miat dotychczas przewage dzigki sto-
sowaniu jednolitego, przyjaznego dla uzytkownika $rodowiska. Jednak Unix dominuje obecnie na
rynku do zastosowar o zasadniczym znaczeniu dla przedsigbiorstwa jako sprawdzony system
wielozadaniowy. Wprowadzenie CDE pozwoli Unix-owi na odzyskanie w pewnym stopniu straco-
nych pozyciji.

Jachczyk E. 43638/95 54

PIAP
ger

Voigt E.: Online-Hilfen - aber wie? Pomoc on line - ale jak? Elektronik 1995 nr 18 s. 90-93, 2 rys.

W obszarze zastosowarn PC, ale takze w coraz szerszym zakresie w $rodowisku Unix-owym, Za-
den pakiet programowy nie ma praktycznie szans, gdy nie jest wyposazony w graficzny inlerfejs z
uzytkownikiem (GUI). Wymagania uzytkownikow sg coraz wieksze: oprogramowanie powinno byé
nie tylko latwe w obsludze, lecz oczekiwana jest ponadto dokumentacja aplikacji on line (tzw.
pomoc) tj. projektant oprogramowania jest zmuszony do wbudowania w aplikacje odpowiedniej
dokumentacji w hipertekscie. Sposéb wbudowywania tekstéw pomocy przedstawiono na przykia-
dzie zastosowania programu _Frgmemakef’.

Jachczyk E. 43637/95 55

PIAP
ger

Frank W., Thirmer B., Nielinger H.: Auf Polar(is)-Expedition. Na ekspedycii Polar(nej). Elektronik
1995 nr 19 5. 94, 96, 98-100, 6 rys. bibliogr. 3 poz.

Tematem artykulu jest symulacja przewoddéw dotaczonych do obwodéw drukowanych. Program
symulacyjny analogowo-cyfrowy PSPICE dzialajacy na bazie PC, ma dodatkowy program Polaris
za pomocq ktdérego, podczas projektowania plytki, do symulowanego obwodu mozna dolaczy¢
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wystepujgce efekty przewodowe. Program analizujacy wylicza w tym celu réwnania Maxwella dla
struktury polaczen poszczegdlnego elementu na plytce | przekazuje do programu PSPICE
wszystkie istotne pararﬁetry przewodu, np. impedancje falowe, opoznienia i wspdiczynniki sprze-
Zenia migdzy przewodami.

Jachczyk E. 43645/95 56

PIAP
ger

Guhl M.: Anschauliche Ergebnisse. Einfache und schnelle Off Line Analyse und Visualisierung

von dynamischen Signalen. Prosta i szybka analiza i wizualizacja off line sygnaléw dynarhicz-
nych. Messen Prifen Autornat. 1995 Vol. 31 nr 9 s, 14, 16, 2 rys.

Oméwienie pakietu oprogramowania NVISION przeznaczonego do ujecia, redukcji, oceny i anali-
zy danych pomiarowych. Pakiet ten moze byé sprzegany ze znaczna liczba zrddei danych roz-
nych firm. Oméwiono jedno z zastosowari ~ pomiar rozkladu pola akustycznego wokdt giosnika.
Istnieje moziiwos¢ obliczenia transmitancji, analizy widma, autokorelacji i korelacji wzajemnej,
koherenciji i widma energii. NVISION moze tez sporzadzaé protokoly, tablice i prezentacje gra-
ficzne.

Wydzga S. 43617/95 57
7.4. Urzadzenia peryferyjne i wspéipracujace

PIAP
ger

64-Megabit-Speicher. Pamie¢ sze$édziesiecioczteromeqabitowa. Automatisierungstech. Praxis
1995Vol. 37 nr 9s. 6.

W wyniku wspélpracy firm (BM i Siemens wypuszczono ostatnio na rynek pierwsze seryjne eg-

zemplarze wspomnianej pamigei, instalowane juz w wyrobach rynkowych. Pamieci te stosowane

s3 przez IBM w komputerach notebook typ ThinkPad 701C, a przez Siemensa w programatorach

SIMATIC przeznaczonych do ukladéw sterowania programowanych za pomoca pamigci (SPS).
' Pamigé 64 Mbit odpowiada zawartoci 4000 stron maszynopisu A4.

Wydzga S. 43504/95 58
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PIAP
ger

Zinser K.. Fisheye Views - Interaktive, dynamische Visualisierung. Perspektywa_rybieqo oka -
interaktywna i dynamiczna wizualizacja, Automatisierungstech. Praxis 1995 Vol. 37 nr 9 s. 42, 44-
45, 48-50, 5 rys. bibliogr. 6 poz.

Zaprezentowano | przedyskutowano zastosowanie grafiki komputerowej o perspektywie rybiego

oka do wizualizacji zlozonych struktur informacyjnych. Tego typu wizualizacja charakteryzuje sie
zaréwno bezpos$rednig interaktywnoécia, jak i specyficzng dynamikg obrazu. Nieliniowoéé stoso-
wanego odtworzenia umozliwia jednoczesne przedstawienie na jednym obrazie zaréwno przegla-
du calego systemu, jak i jego szczegolow. Jest 1o szczegolnie korzystne z punktu widzenia orien-
tacji i nawigacji. Uzasadnieniem dla rozpatrywanej technologii wizualizacji jest duzy stopien zgod-
no$ci tego sposobu przedstawiania struktur i schematéw informacyjnych ze sposobem myslenia
czlowieka. Oméwione przyklady zastosowania wskazujg na znaczne mozliwosci potencjalne
omawianej metody wizualizacji.

Wydiga S. 43585/95 59

PIAP
ger

Silizium als Ersatz fiur CDs? Krzem jako alternatywa dla pamieci CD? Elektronik 1995 nr 18 s. 34-
35, 1 rys.

Przedstawiono koncepcje, opracowywang obecnie przez firme Siemens, zastapienia pamigci CD
przez strukture pamigci péiprzewodnikowej. Nowe opracowanie uniwersalnego medium pamieci
nazywa sig ,Multi Media Card” i bazuje na pojemnej a rownoczesnie taniej pamigci trwatej. Struk-
tura ROM nazwana ,Record-on-Silicon” (ROS) ma w pierwszej wersji pojemnosé 64 Mbit. Dalszy
wzrost pojemnosci zostanie osiagnigty dzigki kompresji danych. Multi Media Card ze strukturg
ROS nie bedzie wigksza od karty kredytowej. :

Jacheczyk E. 63642/95 60

PIAP
ger

Reuber C.: Schlusselbauelemente in Mikrosystemtechnik. Kluczowe elementy techniki mikrosys-
teméw. Elektronik 1985 nr 18 s. 36, 38, 2 rys.

Przedstawiono obecny stan rozwoju telewizji laserowej. Poslepy w tej dziedzinie sq olbrzymie: na
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poczatku nastgpnego dziesigciolecia nalezy przewidywaé powszechne stosowanie laserowej te-
lewizji i laserowych monitoréw do PC. Przedstawiono takze zasade technologii tworzenia obrazu
laserowego.

Jachczyk E. 63641/95 61

PIAP
ger

McKearney B.. Dynamische Speicher im Wandel. Dynamiczne pamieci w ruchu. Elektronik 1995
nr 19 s. 108-112, 1 tabl.

W artykule dokonano przegladu i poréwnania technologii asynchronicznych i synchronicznych
pamigci DRAM. Nowoczesne mikroprocesory $3 wyposazone w coraz wigkszg moc obliczeniowa,
Zeby ona byla skuteczna, komputer musi mie¢ moduly pamieci, ktore mogQq pracowaé z wyzszymi
czestotliwosciami. W tym celu producenci pamigci DRAM wprowadzili caly asortyment ulepszer -
DRAM-y: FPM, EDQ, BEDO i wreszcie synchroniczne SDRAM-y. Artykut wyjasnia, co kryje sie za
tymi skrétami. Opisana zostala szczegolowo technologia SDRAM wraz ze wskazaniem jej zalet
W poréwnaniu z innymi technologiami. Przedstawiono takze, w jaki sposéb rynek prawdopodobnie
przejdzie od FPM-DRAM poprzez EDO-DRAM do synchronicznych DRAM.

J?Chczyk E. 43644/95 62

-

' PIAP
ger

Haberland M.: Synchrone laufen schnelier. Synchroniczne dzialajg szybciej. Elektronik 1995 nr 19
s. 113-114, 116, 118-119, 5rys. 2 tabl.

Niezmiennie rosnace wymagania dotyczace szybkosci pamigci gléwnych i graficznych wymagajg
nowych, synchronicznych systeméw pamieci. Synchroniczne DRAM-y o, czestotliwoéciach robo-
czych do 100 MHz, stajg sig¢ nowym standardem przysziosci. Artykul opisuje budowe, sposob
funkcjonowania i mozliwosci zastosowan tych wielostronnych modutéw pamieci.

Jachczyk E. 43643/95° 63
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8. JAKOSC | NIEZAWODNOSC
8.4. Utrzymywanie w ruchu (eksploatacja, serwis, zabiegi konstrukcyjne ulatwiajace
eksploatacje)

PIAP
ger

Kraemer B., Hoffmann O., Heuser G.: Nutzen-/Kosten-Abschitzung fir die periodische Uber-
wachung von Fahrzeugteilen. Ocena korzy$ci i kosztéw okresoweqo sprawdzania czeéci samo-
chodu. Automobiltech. Zts. 1995 nr 7/8 s.484-489, 9 fot. bibl, 5 poz.

Koszty okresowych przegladéw to obok koszidw paliwa podstawowa pozycja w ogélne] cenie
eksploatacji samochodu. Nic wigc dziwnego, ze uzytkownicy nie sa zadowoleni, gdy warsztat roz-
szerza listg sprawdzanych funkeji i podzespoléw, co oczywiscie zwieksza cene przegladu. Z dru-
giej jednak strony dodatkowe sprawdzenia mogg mie¢ istotny wplyw zaréwno na niezawodnoéé
samochodu, jak i na bezpieczeristwo jego pasazeréw. Generalna ocena kosztéw i korzysci plyna-
cych z takiego rozszerzenia zakresu przegladu jest trudna do wywazenia i najczesciej mocno
subiektywna, realnym natomiast wydaje sie policzenie finansowych skutkéw dodatkowych spraw-
dzeri i ewentualnych nastepstw ich zaniechania. Na uniwersytecie Rheihald opracowano model
matematyczny ekonomicznych zyskéw i strat zwigzanych z okresowym sprawdzaniem czeéci.
Mozliwoéci, jakie stwarza jego stosowanie, przedstawiono na praktycznym przykiadzie przegladu
amortyzatorow drgan.

Pilat Z. 43649/95 64

PIAP
ger

Nagel L.: Comtamination Control System (CCS 1). System sterowania kontroli zanieczyszczen
kontaminacii (CCS 1). Olhydr. u.'Pneum. 1995 R. 39 nr 8 s. 622- 624, 1 fot. 2 wykr.

Wartoéé produkeiji kazdej minuty pracy duzego, skomplikowanego urzadzenia, napedzanego roz-
budowanym uktadem hydraulicznym, jest zwykle znaczna. Dlatego kazdy jego postoj jest szcze-
golnie niepozadany. W 70 % przypadkdw awaria nastgpuje na skutek nadmiernego zanieczysz-
czenia plynu roboczego czastkami stalymi, diatego poziom zanieczyszczer stanowi niezwykle
wazny parametr. Dotychczas obiektywny pomiar wymagat pobierania probek, ktore analizowane
byly w laboratorium, co dla wielu uzytkownikow stanowilo zbyt skomplikowang procedure. Przed-
stawiono przeno$ne urzadzenie mierzace aktualny poziom zanieczyszczenia ukiadu, okresiajace
efektywnos$¢ zastosowanego systemu filtracji oraz kontrolujace zmiane poziomu zanieczyszczen.
Pomiary zapewniajg wysoka dokladnos¢ a wyniki pomiaru sg natychmiast znane uzytkownikowi.
Istnieje mozliwo$¢ ciaglej kontroli stanu czystosci (zgodnie z 1ISO 4406 lub NAS 1638) a takze
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ci$nienia, réznicy cisnien i temperatury. Odpowiedni czujnik umozliwia zliczenie ponad 24 tys.
czasteczek w jednym ml, co odpowiada 21 kiasie zgodnie z 1ISO 4406. Przyrzad moZe pracowaé
w zakresie cidnienia od 6 do 420 bar oraz lepkosci od 10 do 220 cSt. Licznik zlicza niezaleznie
zanieczyszczenia w czterech sztywno nastawionych przedziatach; >2, >5, >15 | >25 pm. Po kaz-
dym cyklu pomiarowym nastepuje automatyczne plukanie. Wyniki moga by¢ podawane w raznej
formie a uzytkownik moze otrzymywaé informacje biezaca lub tylko sygnalizacje w przypadku
przekroczenia okreslonego poziomu zanieczyszczed.

Oleksiuk M. 43626/95 65

8.5. Systemy sterowania jakosci

PIAP
ger

Hubert M., Nour Eldin H.A., Soliman H.H.: Qualitatssicherung bei homogenen 2D-Strukturen
durch Klassifikation mit Neuronalen Netzen. Zapewnienie jakosci jednorodnych struktur dwuwy-
miarowych droga klasyfikacli przy zastosowaniu sieci neuronowych. Automatisierungstechnik
1985 Vol. 43 nr 9 5. 424-435, 16 rys. 8 tabl. bibliogr. 33 poz.

Przedstawiona kombinacje klasyfikacji geometrycznej z klasyfikatorem wykorzystujacym sie¢ neu-
fonowa, majacym na celu okreslanie bledéw powierzchni w szczegdinoéci do rozpoznawania u-
szkodzen na tekstyliach i foliach, Oméwiono szczeglowo klasyfikacje geomelryczng w prze-
strzeni pseudoeukiidesowej, 2 w szczegdinosci okreslenie reprezentantéw klas. Do samej kiasyfi-
kacji zastosowano sie¢ neuronowa, bedacy narzedziem pozwalajacym w sposdb pewny na
okresianie Klas i majacym zdolnoéé uczenia sie; dokonano poréwnania z klasyfikatorem bazuja-
cym na minimainej odleglosci.

Wydzga S. 43572/95 66

PIAP
ger

Neues Priifzeichen. Nowy znak kontroli. Automatisierungstech. Praxis 1995 Vol. 37 nr 9 s. 6.

Informacja 0 nowym znaku kontroli "ECO-Kreis” (“Krag ekologiczny") opracowanym przez Urzad
Nadzoru Technicznego Nadrenii TGV (Technischer berwachungsverein Rheinland), nadawanym
urzgdzeniom biurowym, a w szczegdinosci komputerom i ukiadom peryferyjnych, spelniajacym

okreslone wymagania. Sg to: techniczna pewno$é stosowania, kompatybilnosé ekologiczna
L4
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i konstrukcja ergonomiczna. Urzadzenia posiadajace znak ECO muszg tez spelniaé wymagania
kompatybilnosci elektromagnetycznej zgodne ze znakiem "CE" Unii Europejskiej.

WydZzga S. 43593/95 67

9. ROBOTY PRZEMYStOWE | SZTUCZNA INTELIGENCJA
9.1, Roboty przemysiowe - budowa i zastosowanie

PIAP
eng

Berghuis H., Roebbers H., Nijmeijer H.: Experimental comparison of parametr estimation methods
in adaptive robot control. Eksperymentalne poréwnanie metod estymacii parametréw w adapta-
cyinym sterowaniu robotéw. Automatica 1995 Vol. 31 nr 9 5.1275-1285, 23 wykr. bibliogr, 25 poz.

W literaturze na temat sterowania adaptacyjnego robotéw zaproponowano wiele metod estymaciji
parametrw, poczynajac od metod gradientu bledu $ledzenia do mieszanych metod adaptacyj-
nych najmniejszych kwadratow ze $ledzeniem i predykcjg bledéw. W artykule przedstawiono da-
ne eksperymentalne z badan poréwnawczych tych metod adaptacyjnych, wykonywanych na ma-
nipulatorze robota z dwoma stopniami swobody. Wyniki pokazaly, ze koncepcja predykcji bledow
jest wrazliwsza na nieuniknione niepewnosci modelu. Wykazano takze doswiadczalnie szybszg
zbiezno$¢ przy adaptacji metodg najmniejszych kwadratow w poréwnaniu z metodg gradientu.
Majac jednak na uwadze wrazliwosé na szumy metody najmniejszych kwadratow i obcigzenia
obliczeniowe, autorzy ostroznie zalecaja stosowanie metody gradientu bledu sledzenia do adap-
tacji parametréw w robotyce.

Olszewski A. 43700/95 68

PIAP
ger

Matthiesen J., Stelter J.: Planung autonomer Wartungs- und Reparaturvorgénge fiir Anwendun-
gen in der Raumfahrl. Planowanie autonomicznych przebieqéw konserwacii i naprawy w kosmo-
nautyce. Automatisierungstechnik 1995 Vol. 43 nr 9 s. 399-407, 7 rys. 3 tabl. bibliogr. 20 poz.

Automatyzacja prac manipulacyjnych oraz prac zwiazanych z wymiang elementéw na satelitach,
a takze przy budowie i eksploatacji przyszlych stacji kosmicznych uzyskuje coraz wigksze zna-
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czenie z punktu widzenia zaréwno blizszej, jak i dalszej przyszloéci. Duza samodzielno$é stoso-
wanych systemdw manipulacyjnych ma istotne znaczenie zaréwno z przyczyn technicznych i fi-
nansowych, jak i ze wzgledu na bezpieczeristwo personelu. Przedstawiono podstawy koncepcyj-
ne systemu sterowania autonomicznej aparatury satelitamej, a nastepnie omdwiono technologie
modelowania, planowania i optymalizacji sprawdzone doswiadczalnie w skali laboratoryjnej.
Technologie te umozliwiajg elastyczng i autonomiczng reakcje systemu robotowego na ogélne
polecenia w warunkach roéznych sytuacji otoczenia. Podstawg jest geometryczno-kinematyczny
model Srodowiska oraz ustalenie zadan i ich odtworzenie w przestrzeni dzialania za pomocg
specjalnej sieci Petri'ego.

Wydzga S. 43575/95 69

PIAP
ger

Hamfeld H., Trieb R., v. Puttkamer E.: Generalisierung der Antriebsschnittstelle bei mobilen Ro-
botern. Uogdinienie interfejsu napedu w robotach mobilnych. Automatisierungs- technik 1995 Vol.
43 nr 9 s. 408-415, 13 rys. bibliogr. 11 poz.

Roboty mobilne, coraz szerzej stosowane w §rodowisku przemyslowym, prowadzone wzdiuz to-
réw wirtualnych wymagajq wydajnych efektywnych koncepcji sterowania i regulacji, uwzgledniajg-
cych zardwno kinematyke pojazdu, jak tez i jego wiasciwosci dynamiczne. Omowiono podstawo-
we zagadnienie: w jakim stopniu tor moze by¢ zrealizowany niezaleznie od konkretnej struktury
kinematycznej sterowanego pojazdu, w szczegélnosci w odniesieniu do konfiguracji anholono-
micznych, aby m.in. uzyskac wysoki stopien elastycznoéci. Podano odpowiednig metode poste-
powania, a mozliwosci jej zastosowania zademonstrow&no na przyktadzie szeroko rozpowszech-
nionych konfiguracji.

Wydzga S. 43574/95 70

PIAP
ger

Gilg A., Schmidt G.: Fihrung eines Roboterfahrzeuges, gestiitzt auf symbolische Kursbeschre-
ibung und schnelle Landmarkendetektion. Prowadzenie poiazdu robota, bazujace na symbolicz-
nym opisie kursu i szybkiej detekcji znakéow_kursowych. Automatisierungstechnik 1995 Vol. 43
nr 9 s. 416-423, 11 rys. bibliogr. 8 poz.

Omoéwienie metod wspomaganego znakami kursowymi prowadzenia pojazdu przez pomieszcze-
nia wewnetrzne z korytarzami, przejazdami i odgalezieniami, opartego na symbolicznym opisie
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trasy. Naturalne znaki kursowe, konieczne do orientacji, wykrywane sg przez system czujnikow
wizyjnych, bazujacych na superszerokokatnej wideokamerze linijkowej. Oméwiono hierarchiczng

strukture symbolicznego sterowania pojazdem i niezbedne w tym celu metody szybkiej obrébki
danych obrazu. Zademonstrowano doéwiadczaine dzialanie omawianego sposobu prowadzenia
pojazdu dopasowanego do czlowieka.

Wydzga S. 43573/95 71

PIAP
eng

Lyons D.M., Hendriks A.J.: Planning as incremental adaptation of reactive system.Planowanie
jako przyrostowa adaptacja systemu reaktywnego. Robotics 1995 Vol. 14 nr 4 s, 255-288 19 rys.
bibliogr. 28 poz.

W artykule rozwazane sg zagadnienia zwiazane z planowaniem, odnoszace sig do problemu na-
zywanego "robotic kitting” . Termin ten oznacza systemy zrobotyzowane o duzej elastycznosci, w
ktorych zaréwno postaé materiatu wejsciowego do produkcii, jak tez postaé wyrobu nie s3 z gory
okreslone. Przedstawiono wstgpne wyniki prac nad modelami tego rodzaju systemow. .

Klimasara W. 43622/95 72

PIAP
eng

Zagorianos A., Tzafestas S.G., Stavrakakis G.S.: On line diskrete-time control of industrial robots.
Dyskretne w czasie sterowanie on line robotéw przemyslowych Robotics 1995 Vol. 14
nr4 s. 289-299, 6 rys. bibliogr. 15 poz.

W artykule przedstawiono zagadnienia zwigzane z modelowaniem ruchu robota na podstawie
przyjetego modelu manipulatora. Zalozono, ze sterowanie odbywa si¢ w dyskretnych chwilach
czasu. Przedstawiono wyniki modelowania réznych typéw sterownikdw robota w odniesieniu do
modelu manipulatora robota KL:|KA IR 160/15.

Klimasara W. 43621/95 73
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PIAP
eng

Vibet C.: Symbolic modeling of robot kinematics and dynamics. Symboliczne modelowanie kine-
matyki i dynamiki robota. Robotics 1995 Vol. 14 nr 4 s. 301-314 1 rys. bibliogr. 17 poz.

W artykule przedstawiono wyniki zastosowania oprogramowania FORM, wersja 1.0, do zadan
modelowania kinematyki i dynamiki manipulatora robota. Zdaniem autora stosowanie tego opro-
gramowania moze by¢ szezegoinie atrakcyjne w praktyce inzynierskiej. Oprogramowanie to moze
by¢ wykorzystane przy uzyciu popularnych komputerw, takich jak Macintosh, Atari ST lub PC.

Klimasara W. 43620/95 74

.

10. WYBRANE ZAGADNIENIA OSPRZETU | WYPOSAZENIA SAMOCHODOWEGO

PIAP
ger

Braess H.-H., Reichart G.: Prometheus: Vision des “intelligenten Automobils® auf "intelligenter
Strasse"?. Prometheus: wizja "inteligentneqo samochodu" na “inteligentnej ulicy™? Automobiltech.
Zts. 1995 nr 4 s. 200-205, 6 fot. 7 tabl. bibliogr. 16 poz.

Rozwéj motoryzacii trwa juz ponad 100 lat. Réwnolegle rozwija sig sie¢ drog i potgczeri komuni-
ka’e'yjnych, ktérymi podgzajg samochody. Chociaz wiele w tym czasie w obu dziedzinach zrobio-
no, wcigz pozostajg zagadnienia jeszcze nierozwia_zané a takze pojawiaja sie nowe. Z drugiej
strony na ulicy wcigz powstaja sytuacje, w ktérych kierowca nie bardzo wie jak dziata¢, lub dziata-
jac na wyczucie, popelnia czesto bledy. Pojawiajg sie wtedy pytania, czy kierowca-automat nie
wyszedt by z tej sytuacji z mniejszymi stratami, czy odpowiedni system doradczy nie mogiby po-
méc kierowcy wiasciwie zareagowaé, czy organizacja i techniczne uzbrojenie ulicy nie moglyby
by¢ lepsze. Gdzies w tle, za tymi wszystkimi pytaniami, czai si¢ dawna i weigz zywa tgsknota za
automatycznym samochodem, wozacym swego wiasciciela w dowolnym kierunku, wybierajacym
optymalne trasy przejazdu i zapewniajacym najwyzszy komfort jazdy. Do speinienia takiej wizji
jest jednak bardzo daleko ale naukowcy nie uwazajg dzisiaj tego typu pomyslow za pozbawione
sensu. Malo tego - powaznie analizujg mozliwosci ich realizacji za pomocg wspdlczesnych $rod-
kéw technicznych. Prace nad tego typu zagadnieniami sg prowadzone najczesciej przy wsparciu
programéw rzadowych, jak np. program Eureka, w ramach ktérego prowadzono projekt Promet-
heus. Jego celem bylo stworzenie koncepcii i realizacja rozwigzan przyblizajgcych ideg inteligent-
nego samochodu.

Pilat Z. 43606/95 75



PIAP
ger

Mathony H.-J. i in.: Echtzeitfahige Kommunikationssoftware fir vernetzie Steuergerate im Kfz.
Oprogramowanie komunikacyjne czasu rzeczywistego do samochodowych urzgdzen sierujacych,
pracujacych w sieci. Automobiltech. Zts. 1995 nr 4 s. 208-214, 6 fot. 1 tabl. bibliogr. 3 poz.

Artykut prezentuje architekture i implementacj¢ oprogramowania realizujacego komunikacje po-
migdzy elektronicznie sterowanymi urzadzeniami w samochodzie. Oprogramowanie to bazuje na
systemie czasu rzeczywistego, opracowanym w firmie Bosch. System operacyjny wraz z pakie-
tami komunikacyjnymi tworzy $rodowisko dzialania podzielonego oprogramowania sterujacego
poszczegélnymi zespotami, urzadzeniami i elementami. Wyrdzniony w oprogramowaniu modut
zarzadzajacy jest odpowiedzialny za konfigurowanie i inicjalizacje kontrolera komunikacyjnego
oraz wykrywanie bled6w i podejmowanie w takich sytuacjach odpowiednich dzialanh. Modulowo$¢
oprogramowania umozliwia jego tatwe adaptowanie do réznych standardow magistrali (CAN,
ABUS i inne) i réznych sterownikéw komunikacyjnych.

Pilat Z. 43605/95 76

PIAP
ger

Bock Ch., Klauer N., Stadter J.: Das Arbeitsmenagement des neuen BMW 750iA. Kierowanie
praca nowego BMW 750iA. Automobiltech. Zts. 1995 nr 4 s. 220-228, 12 fot, bibliogr. 7 poz.

Silnik zastosowany w nowych modelach samochodéw BMW rodziny 71 8 wywodzi sie wprawdzie
z tradycyinej, dwunastocylindrowej jednostki napgdowej, po wprowadzonych zmianach jest 1o
jednak jakosciowo nowa konstrukcja. Modernizacje przeprowadzono przede wszystkich z dwéch
powodéw. Pierwszy - lo tradycyjna'w ostatnich latach, nie tylko w BMW, konieczno$¢ speinienia
nowych, surowszych wymagan ekologicznych, Drugim celem bylo poprawienie komfortu jazdy
samochodem ze zmodernizowanym silnikiem. W artykule opisano do$¢ dokladnie zasady syste-
mu sterowania pokladowego na przykladzie modelu 750iA, Zastosowano w nim magistrale szere-
gowa CAN. Zapewnia ona komunikacje pomigdzy trzema podstawowymi systemami sterowania
napedu: cyfrowymi elementami elektroniki w silniku DME (Digitale Motorelektronik), regulacja mo-
¢y silnika EML (Elektronische Motorelektronik) i elektronicznym sterowaniem przektadnig EGS
(Elektronische Getriebesteuerung).

Pilat Z. 43603/95 77
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PIAP
ger

Raatschen W., Kling J.: Anwendungen der Tracertechnik im Automobil. Zastosowanie techniki
gazu Jokalizacyinego w motoryzacii. Automobiltech. Zts. 1995 nr 4 s. 230-235, 7 fot. 2 tabl. biblio-
gr. 2 poz.

Pomiary z wykorzystaniem gazu iokalizacyjnego sg stosowane do badar budynkow mieszkalnych
juz od ponad 30 lat. Rozwdj nowoczesnych metod oraz urzadzer pomiarowych i analizatoréw
gazu pozwolil rozszerzy¢ zakres tych aplikacji na badania w $rodowiskach otwartych, np. do po-
miar6w zanieczyszczen atmosfery wokdl lotnisk | autostrad. W artykule przedstawiono propozycje
nowego zastosowania - badania systeméw kiimatyzacji samochodéw. Na konkretnych, praktycz-
nych przykiadach oméwiono sposob oceny jakosci klimatyzacji. Opisano metode okreslania nie-
szczelnodci kabiny pasazerskiej podczas jazdy, przy zamknigtych kanatach nawiewu. Wyjasniono
takze wplyw szczelnosci wywietrznikéw na faktyczne skutki dzialania urzadzen klimatyzacyjnych.
Zaprezentowana technika jest stosowana od niedawna, w Niemczech jako pierwsza opanowata
ja firma Domier GmbH z Friedrichshafen, wspolpracujaca w tej dziedzinie z TracerTech GmbH z
Immenstadt.

Pilat Z. 43602/95 78

PIAP
ger

Nonnenmann M.: Klimarelevanz von Fahrzeugkimaanlagen. Zagrozenia klimatyczne spowodo-
wane samochodowymi systemami klimatyzacii Automoblltech Zts. 1995 nr4 s. 243-246, 7 fot.
bibliogr. 12 poz.

Urzadzenia klimatyzacyjne w samochodach réwniez w Europie cieszg sie coraz wigkszym powo-
dzeniem. Powodem tego jest nie tylko zamitowanie do komfortu jazdy. Wediug badan rynkowych
wazniejszym argumentem jest znacznie wyzszy stopien bezpieczeristwa samochodow klimatyzo-
wanych z uwagi na mniejsze zmeczenie i fatwiejsza koncentracje kierujacych tymi pojazdami.
Z drugiej strony wysoka §wiadomo$¢ ekologiczna Europejczykow kaze wcigz zwraca uwage na
ewentualne szkody, jakie w §rodowisku naturalnym mogg czyni¢ systemy Klimatyzacji. O tym, Ze
tak moze byé¢ istotnie zaczeto méwi¢ w 1974 roku, kiedy na uniwersytecie kalifornijskim ogloszo-
no po raz pierwszy hipoteze o destrukcyjnym dziataniu zwigzkéw freonu na ozonowg war.stwe
stratosfery. Wyniki dalszych badan byly jednoznaczne - w ich nastgpstwie dokonano rewolucyj-
nych zmian w konstrukcjach urzadzen chtodniczych i klimatyzacyjnych, rowniez samochodowych.
W artykule przedstawiono poréwnanie starych $rodkéw chlodzacych i produktéw wspdiczesnych
nie tylko pod katem szkodliwosci dla $rodowiska w okresie eksploatacji, lecz takze w aspekcie
recyklingu.

Pilat Z. 43601/95 79
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PIAP
ger

Goroney J.: Citrotn Xantia Activa mit neuem Fahrwerk. Citrotn Xantia Activa z_nowym podwo-
ziem. Automobiltech. Zts, 1995 nr 7/8 5.416-417, 3 fol.

Pewnym wyroznikiem pracy konstruktora w branzy motoryzacyjnej jest ciagla konieczno$¢ go-
dzenia sprzecznych wymagan. Dazenie do zapewnienia komfortu i bezpieczerstwa nie bardzo
mozna pogodzié z lekkoscia konstrukeji. Kiienci cheieliby, aby ich auto bylo wyposazone w silniki
o mozliwie duzej mocy, a zarazem ciche i zuzywajace malo paliwa. Bardzo poZadanym jest, aby
samochdd dobrze trzymat sig szosy na zakretach, z drugie] strony pasazerowie nie chcieliby od-
czuwaé drgan i kolysan na gorszej, wyboistej drodze. Ten ostatni problem zwigzany jest z syste-
mem zawieszenia. Do$é istotnym krokiem naprz6d w tej dziedzinie jest rozwigzanie zaprezénto-
wane w najnowszym modelu Citroena - Xantia Activa. Zastosowano w nim tzw. aktywny system
stabilizacji podwozia AFS (z niem. Activen Fahrwerk Stabilisierung). Wyrafinowana hydraulika,
precyzyjne elementy mechaniczne i nasycenie najnowsza elektronikg sterujgcq - wszystko to
sprawia, ze mozliwy stal sie kompromis zadowalajacy zwolennikéw twardego i migkkiego zawie-
szenia.

Pilat Z. 43657/95 80

PIAP
ger

Huber G.: Die Karosserie der neuen E-Klasse von Mercedes-Benz - Teil 1. Karoseria nowych
modeli klasy E samochodéw Mercedes-Benz, Cz. 1. Automobiltech. Zts, 1995 nr 7/8 s. 420-427,
11 fot. 1 tabl. bibliogr. 3 poz.

W drugiej potowie lipca pojawil sie w koricu nowy model mercedesa kiasy E. Przy zachowaniu
ogdlnego stylu i linii jest to jednak catkowicie nowa konstrukcja, przede wszystkim w zakresie ka-
roserii. Firma podaje, ze zastosowano trzydziesci nowych rozwigzan technicznych. Gléwny nacisk
polozono na dalszg poprawe funkcjonalnosci, komfortu i bezpieczenstwa nowego samochodu.
Przedstawiany artykul jest pierwsza czeécia prezentacji nowego Mercedesa. Opisano w nim
podstawowe cechy limuzyny oraz problemy bezpieczeristwa pasywnego i aktywnego. Konstrukto-
rom udalo sie zndéw zmniejszyé wspdiczynnik oporu powietrza - uzyskana warto$¢ 0,27 jest
wprost niewiarygodna, jak dla tak duzego samochodu. Tzw. bezpieczeristwo pasywne, czyli po-
ziom bezpieczenstwa pasazeréw zapewniany przez samg konstrukcje nadwozia, od lat stanowi
dume firmy. Dzigki niemu Mercedesy uwazane sg za najbezpieczniejsze samochody na $wiecie.
Roéwniez w nowym modelu wprowadzono w tym wzgledzie dalsze ulepszenia. Obok znanych juz
wzmocnien drzwi, stref kontrolowanego zgniecenia itp. sprobowano rozwigza¢ nowe problemy.

-45.-



Jako przyklad moze postuzy¢ tzw. bezpieczeristwo zewnetrzne - chodzi o to, aby np. potencjalny
potracony przechodzien doznal mozliwie malego uszezerbku od elementéw samochodu
(prowadzono m.in. symulacje przetaczania sig¢ pieszego po masce silnika i pokrywie bagaznika).

Pilat Z. 43656/95 81

PIAP
ger

Winterhagen J.: Neuentwicklung bei Nutzfahrzeuglenkungen. Nowe rozwigzania w ukladzie kie-
rowniczym samochoddw dostawczych. Automobiltech. Zts. 1995 nr 7/8 5.428, 430-431, 3 fot.

Nowe rozwigzania ukiadu kierowniczego latwiej jest wprowadzaé i sprawdza¢ w samochodach
osobowych. Wynika to z mniejszego obclgzenia osi, niz w przypadku ciezkich samochodéw cig-
zarowych lub dostawczych. InZynierowie projektanci dazq jednak do przeniesienia wyprobowa-
nych, sprawdzonych juz rozwigzan do grupy samochodéw ciezszych. Jednym z wiodacych pro-
ducentéw systeméw kierowniczych sq w Niemczech zakiady ZF Friedrichshafen AG. Artykut
przedstawia trzy ostatnio opracowane rozwigzania. Pierwsze z nich to Servocomtronic - system
wspomagania kierownicy, kiérego parametry pracy zalezg od predkosci samochodu i obcigzenia
osi. W ZF Friedrichshafen opracowano takze nowy zespdt skrecania osi tylne] do samochodu
dostawczego. Ostatnig nowoscia jest superlekka, wykonana z aluminium pompa skrzydelkowa.

Pilat Z. 43655/95 82
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Hoepke E.. Hundert Jahre Omnibustechnik und Omnibusverkehr, Sto lat konstrukeii i eksploatacii
omnibusow, Automobiltech, Zts. 1995 nr 7/8 5.432-434, 436, 438, 440-441, 9 fot. bibliogr. 16 poz.

Tradycja przewozdw pasazerskich ma juz dwiescie lat. Wykarzystywano do tego celu rézne po-
fazdy o réznych napgdach. Byly to powozy konne, pojazdy z slintkami parowymi i elektrycznymi.
W 1825 roku zaczeto uzywaé nazwy omnibus. Sto lat temu, w marcu 1895 roku wyruszy! na regu-
larng trasg pierwszy omnibus z silnikiem spalinowym. Pomimo niezbyt przychylnych prognoz po-
jazd ten bardzo szybko wkraczal do kolejnych krajow. Sprawdzal sie zaréwno w trudnych warun-
- kach terenowych (Szwajcaria) jak i klimatycznych (Kaukaz, Ameryka Poludniowa). W latach dwu-
dziestych zaczeto stosowa¢ bardziej ekonomiczne silniki wysokoprezne. Ulepszane przez kolejne
lata konstrukeje autobuséw osiagnely bardzo wysoki poziom. Rozwingly sig rozne ich gmpy-, np.
do jazdy miejskiej, dalekobiezne itp. | wiadnie wéréd autobuséw miejskich wida¢ wyrazne oznaki
kolejnego przelomdw dziedzinie napedéw. Czolowi producenci - MAN, Mercedes, Neoplan - ofe-

[ ]
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rujg juz modele z napedem hybrydowym, spalinowo-elektrycznym. Silnik Diesla, pracujac w
komfortowych warunkach stalego obcigzenia, uzyskuje bardzo wysoka sprawnos$é napedzajac
generator pradu przemiennego. Ten z kolei zasila silniki elekiryczne napedzajgce kota pojazdu -
zwykle dwa lub cztery. Rozwigzanie takie jest nie tylko ekonomiczne. Napedy spalinowo-
elekiryczne sg o wiele mniej uciazliwe dia srodowiska i pozwalajg juz dzi§ speini¢ wymagania
norm emisji spalin przewidzianych do wprowadzenia za kilka lal.

Pilat Z. 43654/95 83
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ger

Morschheuser K.: Airbag im Rahmenfahrzeug. Poduszka powietrzna w_samochodach ciezkich,
Automobiltech, Zts. 1995 nr 7/8 5.450-454, 456-457, 15 fot. bibliogr. 4 poz.

Fakt, Ze poduszka powietrzna zwigksza bezpieczerstwo pasazeréw samochodu ciezarowego jest
bezsprzeczny. Potwierdzajg to zaréwno statystyki wypadkow, jak i analizy firm produkujacych
cigzaréwki. Przebieg kolizji i narazenia osob sg jednak zdecydowanie inne, niz w samochodach
osobowych. Stad tez nie mozna do cigzardwek przenies¢ wprost rozwigzan opracowanych i
sprawdzonych w limuzynach, dlatego tez ich producenci musza prowadzi¢ wiasne, specjalne ba-
dania. Poniewaz koszt jednostkowy ciezardwki jest bardzo wysoki, najpowazniejszym, od strony
ekonomicznej, problemem jest praktyczna préba zderzenia, w ktérej samochéd ulega uszkodze-
niu lub wrecz zniszczeniu. W firmie Mercedes-Benz stale prowadzi sie prace nad doskonaleniem
metod badania skutkéw kolizji; prowadzi sie tez testy praktyczne. Ostatnio ich wyniki s3 wykorzy-
stywane nie tylko do prac nad nowymi rozwigzaniami systemdw pasywnego bezpieczenstwa, np.
poduszek powietrznych. Dzigki tym wynikom poddaje sie weryfikacji ziozony system symutacyjny
opisujgcy sytuacje kolizyjna. Udalo sie juz uzyskaé na tyle duza zgodno$é symulacji z warunkami
rzeczywistymi, Ze firma planuje zrezygnowanie z niektorych testéw praktycznych. W przysziosci
przewiduje sig, ze symulacje beda gléwnym sposobem sprawdzania nowych rozwigzan poduszek
powietrznych i innych elementéw‘systeméw bezpieczenstwa.

Pilat Z. 43652/95 84
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Adomeit H.-D.: Neue Methoden und Ziele bei der Entwickiung von Insassenschutzsystemen. No-
we_metody i cele w rozwoju systemdw ochrony pasazerdw. Automobiltech. Zts. 1995 nr7/8
s. 458-462, 464, 6 fot. 2 tabl. bibliogr. 12 poz.
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Bezpieczenstwo podrozowania, a szczegdlnie poziom zagrozenia Zycia i zdrowia pasaZeréw
podczas wypadku majg coraz wigkszy wplyw na oceng samochodu przez uzytkownika. Wigze sie
z tym oczywiscie realny popyt na dany model pojazdu. Nic wigc dziwnego, Ze firmy motoryzacyjne
wydaja weig2 coraz wigce] pieniedzy na prace badawczo-konstrukeyjne w kierunku poprawy bez-
pieczenstwa, zaréwno pasywnego jak i aktywnego, swoich samochodéw. Réwniez od swoich
kooperantéw wymagaja wprowadzania nowych, lepszych rozwigzan. Proces ten mozna przesle-
dzié na przykladzie firmy Petri AG produkujacej kierownice, poduszki powietrzne oraz szeroki
asortyment elementéw wyposazenia samochoddw wykonanych z tworzyw sztucznych. Firma
zmienita w ostatnich latach priorytety swych prac rozwojowych, stawiajac na pierwszym miejscu
bezpieczenstwo podrdznych. Wprowadzono, we wspdlpracy z odbiorcami, nowe metody badaw-
cze. W 1992 roku firma Petri AG, wspélnie z biurem inzynierskim Adomeit Automobiltechnik, uru-
chomila w Berlinie centrum badawcze nakierowane na problematyke bezpieczeristwa pasazeéréw
w samochodzie.

Pilat Z. 43651/95 85
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Decker D.: CELIS - Ein Konzept fiir die Pkw-Innenraumbeleuchtung mit Leichtleittechnik. CELIS -
koneepcia oswietlenia wnetrza samochodu osobowego przy wykorzystaniu $wiattowoddw. Auto-
mobilfech. Zts. 1995 nr 7/8 5.480, 482-483, 4 fot.

A\l

O tym, ze o$wietlenie samochodu wplywa na bezpieczenstwo podrozowania, nie trzeba nikogo
przekonywaé. Niestety, méwiac o odwietleniu mamy najczesciej na mysli odwietlenie zewnetrzne:
reflektory, $wiatta pozycyjne, informacyjne i alarmowe. Rzadko natomiast zwraca sig uwage na
role dobrego oswietlenia wnetrza samochodu. Do niedawna sprawa ta umykata uwadze wielu
producentow. Wiele luksusowych samochodéw wyposazano jedynie w pojedynczy punkt odwie-
tlajacy kabine oraz system podéwietlania tablicy rozdzielczej i niektorych przetgcznikéw. General-
na zmiana nastawienia producentéw i uZytkownikéw do probleméw bezpieczerstwa i komfortu
jazdy spowodowala réwniez wzmozenia prac nad nowymi rozwigzaniami w tym obszarze. Znana
ze znakomitych reflektoréw firma Hella przedstawila ostatnio w tym zakresie swoja propozycje.
System nosi nazwe CELIS (CEntral Lighting System - z ang. centralny system oswietleniowy).
Jego koncepcja opiera sig na wykorzystaniu Swiatiowodbéw do doprowadzania $wiatta od modu-
16w zrodel oswietlenia do poszczegdinych punktow w samochodzie.

Pilat Z. 43650/95 86
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Kahrs M.: Hydraulik fiir variable Ventiltriebe von Verbrennungsmotoren. Hydraulika do zmiennych
mechanizmow zawordw silnikdw spalinowych. Olhydr. u. Pneum. 1995 R. 39 nr 9 s. 6639-672, 7
rys. 4 sch.

Celem poszukiwan réznych rozwigzan sterowan zawordwsilnika spalinowego jest optymalizacja
réznych wymagan funkcjonalnych takich jak duzy moment z dolnym zakresie predkosci obroto-
wych, minimalizacja zuzycia paliwa oraz minimalizacja emisji spalin. Zadaniem elektrohydraulicz-
nych ukladéw jest zapewnienie dokladnego momentu otwarcia i zamknigcia zaworu, W obecnie
produkowanych seryjnie silnikach do zawordéw stosowany jest naped krzywkowy. Napedy elek-
tromagnetyczne oraz elektrohydrauliczne sa jeszcze w fazie prob. Dokonano przegladu rozwia-
zan konstrukcyjnych réznego rodzaju napeddw hydraulicznych, przeznaczonych do napgdu za-
worow. Pozylywna oceng uzyskala pompa tloczkowa promieniowa.

Oleksiuk M. 43663/95 87
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Goroncy J.: Hydraulik-Entwicklungstendenzen bei Pkw-Servolenkungen. Tendencie rozwoju hy-
drauliki w uktadach wspomagania kierownicy samochodéw osobowych. Olhydr. u. Pneum. 1985
R.39nr9s. 674-676, 3 fot. 1 rys. 3 sch. 2 wykr.

Okolo 50 % samochodéw osobowych w Niemczech jest wyposazonych w ukiady wspomagania
kierownicy. Przedstawiono pompe fopatkowg stanowigca zrédio energii hydraulicznej o wydajno-
§ci jednostkowej 7,2 do 9,6 cm3, niewielkich wymiarach i masie. Tradycyjny uklad sterowania,
tzw. uklad o "otwartym érodku”, charakteryzuje sie stalym przeplywem oleju przez zawér steruja-
¢y, co powoduje strate energii w postaci zwigkszonego zuzycia paliwa $rednio 0.2 do

0,25 dm3/100 km. Zaproponowano zasilanie z ukladu z hydroakumuiatorem, wspomaganego
pompq sterowana zaworem automatycznego roztadowania, co powoduje wielokrotnie mniejsze
zwiekszenie zuzycia paliwa spowodowane wspomaganiem. Pompa ta moze by¢ napgdzana sil-
nikiem spalinowym lub elektrycznych, zasilanym z sieci pokiadowej. Moze byé ona Zrodiem e-
nergii dla réznych odbiornikéw, np. do ukladu wspomagania hamulcéw, aktywnego zawieszenia
oraz sprzegla.

Oleksiuk M. 43662/95 88
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Ortwig H., Pedersen P. L., Wideman A.: Hydrostatisch angetriebener Servicebus. Hydrostatycz-
nie napedzany autobus serwisowy. Othydr. u. Pneum. 1995 R. 39 nr 9 s. 678-682, 2 fot. 3 sch. 2
tabl. 2 wykr. bibliogr. 4 poz.

Autobus serwisowy stuzy do transportu oséb starszych oraz niepetnosprawnych. Specyficzne
wymagania sprawily, Ze gorsza sprawnos$c przekladni hydrostatycznej skompensowaly jej zatety.
Podstawowe zalozenia przy opracowywaniu tego autobusu stanowily: szerokie drzwi, niska pod-
loga, elastyczno$¢ w organizaciji przeétrzeni, samono$ne nadwozie, zainstalowanie mocowan dla
wozkdw, bezstopniowa skrzynia biegéw i kompaktowa budowa napedu. Zrédtem energii hydrau-
licznej jest pompa tloczkowa osiowa z tarczg oporowg o wydajnosci jednostkowej 130 cm3. Jed-
nostki tego samego typu stanowily silniki. Jednym z trudniejszych problemoéw bylo zapewnienie
dodatkowego chiodzenia instalacji hydraulicznej, dla ktérego naiezalo wygospodarowaé dodat-
kowe miejsce w autobusie.

Oleksiuk M. 43661/95 89

", KOMPUTEROWO ZINTEGROWANE WYTWARZANIE (cim)
11.1. Zagadnienia ogdlne
' PIAP
ger

Schwarz A OS/2 in der industriellen Anwendung. Teil 3. Die Entwicklung grafischer OS/2-
Anwendungen. 0S/2 w zastosowaniu przemysiowym. Cz. 3. Tworzenie graficznych zastosowan
systemu OS/2, Elektronik 1995 nr 19 s. 80, 82, 84, 87-90, 3 rys. bibliogr. 3 poz.

Artykut zawiera podstawy tworzenia graficznych zastosowar systemu OS2, ktéry przez swoje
funkcje w duzym stopniu wspomaga programowanie graficzne. Graficzne programy pod 0OS/2, jak
i calkowite Srodowisko OS/2 (,Workplace Shell") sg aplikacjami ,Presentation Manager’ (PM).
Presentation Managerest potezng infrastruktura, majgca wiasne reguly i stawiajgcg programowi

" wysokie wymagania.

Jachczyk E. 43646/95 90
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11.2. Podsystemy komputerowego wspomagania projektowania (CAD), wytwarzania
(CAM), planowania (CAP)

PIAP
ger

Armnold M. i in.: Voraussetzungen und Methoden einer Mensch-Prozess-Kommunikation, Zaloze-

nia | metody komunikacji miedzy cziowiekiem a procesem. Automatisierungstech. Praxis 1995
Vol. 37 nr 9 s. 34, 36-38, 40-41, 7 rys. bibliogr. 3 poz.

Waznym zadaniem techniki kierowania procesami jest przetwarzanie klasycznej obslugi oraz in-
formacji, zorientowanych na urzadzenia na systematycznie projektowang komunikacje miedzy
cziowiekiem a procesem. Celem tej ostatniej jest realizacja temperaturowego przekazywania da-
nych z i do procesu produkcyjnego oraz wspomaganie pracy personelu obslugujacego. Podsta-
wowe znaczenie ma tu wladciwa strukturyzacja i analiza informacji o procesie. Powinna ona za-
pewniaé personelowi prowadzacemu proces polepszone zaplecze informacyjne przedstawiajace,
dzieki nowoczesnej technologii medidw transmisyjnych, specyficzne zadania i informacje.

Wydzga S. 43586/95 91
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Brinkop A., Laudwein N., Maassen R.: Wissensbasierte Angebotserstellung fir den Machinen-
bau. Bazujgce na wiedzy tworzenie ofert dla budowy maszyn. Automatisierungstechnik 1995 Vol.
43 nr 9 s. 436-442, 4 rys. bibliogr. 14 poz.

Omowienie bazujacego na wiedzy systemu COMIX (COnfiguration of MIXing machines), prze-
znaczonego do wspomagania pracownikéw dzialu sprzedazy przy opracowywaniu ofert na mie-
szalniki przemystowe. Po uplywie okolo roku stosowania COMIX-u w dziale sprzedazy firmy
EKATO okazalo sig, ze uzyskano duze korzysci ekonomiczne przy sporzadzaniu tych ofert:
zmniejszono czas ich opracowywania, a takze zwiekszono ich skuteczno$¢ dzigki lepszemu za-
spokojeniu zgdan klientéw. Czas amortyzacji systemu COMIX wynosi ok. 2,5 roku.

Wydzga S. 43571/95 92
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11.5. Systemy magistral miejscowych
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Neugebauer W.: Antriebe in Bus-Takt. General Motors und InterBus-S - ein bewihrtes Team.
Napedy w takt magistrali. General Motors i InterBus-S - wyprobowany zespét, Messen Prifen
Automat. 1995 Vol. 31 nr 9 s. 24-25, 3 fot.

Omoéwienie zdecentralizowanego systemu sterowania linii montazowej szesnastozaworowych
glowic silnikowych w austriackich zakladach Opla w Asperm. Zastosowano uklady sterowania Si-
matic S5 oraz system InterBus-S, co pozwolilo na duze oszczednosci kosztdw instalacji. Kazda
jednostka sterowania zawiera $rednio sze$¢ moduldw wejsciowych z 32 wejsciami | cztery moduty
wyj$ciowe z 16 wyjsciami.

Wydzga S. 43613/95 93
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Hammer G.: Die Ubertragungstechnik (Physical Layer) des PROFIBUS-PA._Technika transmisii
(warstwa fizyczna) PROFIBUS -PA. Automatisierungstech. Praxis 1995 Vol. 37 nr9 S, 71.

Podstawowymi wlasciwosciami PROFIBUS-PA sg iskfobezpieczenstwo i zdalne zasilanle, zgod-
nie z norma IEC 1158-2 i wybranym z niej wariantem *Voltage Mode 31,25 kbit/s”. Iskrobezple-
czenstwo jest zapewnione dzieki konfiguracji zgodne] z modelem FISCO (Fieldbus Intrinsicaily
Safe COncept). Napiecie zdalnego zasilania wynosi 9-32 V, a pobdr pradu 10 mA. Podano sze-
reg parametréw lechnicznych liczbowych i topologicznych.

Wydzga S. 43582/95 94
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Lindner K.-P: PROFBUS-PA wird auf der INTERKAMA 95 présentiert. PROFIBUS-PA bedzie
przedstawiony na INTERKAM-ie 95. Automatisierungstech. Praxis 1995 Vol. 37 nr9 s, 70-72, 74,
77-78, 5 rys. bibliogr. 8 poz.

Przy pracach w Fundacji Fieldbusa (Fieldbus Foundation - FF) dzialajq eksperci od migdzynaro-
dowej normalizacji magistral miejscowych, nalezy sie jednak liczy¢ z opdznieniami przy opraco-
[ 4
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waniu odpowiedniej normy miedzynarodowej. Istnieje juz technologia, ktéra moze by¢ wykorzy-
stana przy tworzeniu wyrobow dopasowanych do pracy w sieci miejscowej. Organizacja Uzyt-
kownikow PROFIBUS-a (PNO) przechwycita wyniki ISP i opracowata PROFIBUS-PA dla potrzeb
techniki przetwérczej. Rozpowszechnienie PROFIBUS-a w automatyzacji produkeji zliczanej i
doswiadczenia z PROFIBUS-DP oraz -FMS zmobilizowaly producentdw do opracowania rynko-
wych wyrobéw PROFIBUS-PA,; pierwsze wyroby przedstawione na wystawue INTERKAMA 1995
zostang wprowadzone na rynek na poczatku 1996 roku.

Wydiga S. 43583/95 a5
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Preuss A.. Geriteprofil fir PROFIBUS-PA. Profil sprzetu do PROFIBUS-PA. Automatisierung-
stech. Praxis 1995 Vol. 37 nr9s. 72.

Profil sprzetu A (profile do urzadzer miejscowych klasy A) jest to podkiasa profili opisanych w
specyfikacji ISP 3.0 i obejmuje: przetworniki pomiarowe temperatury, ci$nienia, poziomu i prze-
piywu oraz napedy nastawcze. Do logicznej kiasyfikacji parametrow urzadzen stuzy model s.truk-
tury bloku zgodnie z ISP 3.0 z blokami zdefiniowanymi dla klasy A: blok fizyczny i blok funkcjo-
nalny (urzgdzenia miejscowe "mierzace” oraz "nastawiajace”). Podano rodzaje parametréw po-
szczegdinych blokéw, a takze krétka informacje o profilu B sprzetu.

Wydzga S. 43581/95 %6
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