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1. OGOLNE ZAGADNIENIA AUTOMATYKI | POMIAROW

1.1. Postep i rozwdj techniki (wynalazczo$¢, racjonalizacja, prognozy rozwoju,
przeglad nowosci produkcyjnych)

PIAP
- eng

Jost K.: The Patriot's hybrid-electric drivestrain. Hybrydowy ukiad napedowy Patriot. Automotive
Eng. 1994 Vol. 102 nr 12 s. 30-33, 5 fot. 3 rys. 3 tabl.

Pomyst napedu hybrydowego nie jest nowy. Juz w XIX wielu statki 2aglowe plynace przez Atlan-
tyk wyposazane bylty w pomocnicze silniki parowe. Samochéd "Woods" z 1917 roku byt samo-
chodem o napedzie elektrycznym, wyposazonym dodatkowe w siinik spalinowy. Samochody o
napedach hybrydowych nie byly jednak nigdy oferowane na rynku. Przedstawiciele firmy Chrysler
twierdza, ze naped hybrydowy moze mieé szansg na rynku, o ile bedzie speiniat okreslone wy-
magania odnoénie niezawodnosci i ceny. W rozwigzaniu oferowanym przez te firmg naped
sklada sie z wzglednie matego silnika spalinowego, ktérego zadaniem jest dostarczanie (przez
odpowiedni generator) energii elektrycznej do siinika trakcyjnego. Istnieje mozliwosé odzyski-
wania energii wydzielane] podczas hamowania. Giéwnymi zespolami ukladu napgdowego sa:
pomocniczy silnik spalinowy w postaci turbiny gazowej o mocy 370 kW, napedzajacy kota po-
jazdu przez elektryczny silnik trakeyjny, alternator turbinowy TAU (Turbine Alternator Unit) oraz
specjalne, wykonane z widkna weglowego, kolo zamachowe sluzace do magazynowania energi
wydzielanej podczas hamowania. Zastosowano tu turbing gazowa, poniewaz stosunek mocy do
ciezaru silnika jest w tym przypadku najkorzystniejszy.

Klimasara W. 42724/95 . 1

1.3. Konferencje, zjazdy, wystawy, targi

PIAP
ger

b 4
Tagungskalender. Kalendarz imprez. Automatisierungstechnik 1995 Vol. 43 nr 1 s. 54-56.

Zestawienie 80 imprez (kongresow, sympozjow, wystaw) z dziedziny automatyki, pomiarow i
techniki komputerowej, ktére majg si¢ odbyé na calym $wiecie w okresie od 30 stycznia 1995
roku do 7 lipca 1986 roku. Podano przy kazej imprezie termin, miejsce, tytut i informacje o organi-
zatorze (nazwe, adres, telefon i numer poczty komputerowej).

Wydzga S. 42747/95 2




PIAP
ger

Bork W.: Horen in Sachen Fluidtechnik. Co slychaé w sprawach techniki ptynéw. Othydr. u.
Pneum. 1995R. 39 nr 1s. 6.

Podréze ksztalcg. To powiedzenie odnosi sie rowniez do wytwércéw i uzytkownikéw napeddw i
sterowaii ptynowych. W swoich terminarzach powinni oni uwzgledni¢ m.in. konferencje "Power
Transmission" organizowang przez Politechnike Turyriska, ktdra odbedzie si¢ w czerwcu oraz
sierpniowe warsztaty "Design, Materials & Manufacturing®, organizowane przez Uniwersytet w
Bath. Natomiast na wrzesiet nalezy zarezerwowaé sobie czas na Skandynawska Konferencje
Techniki Plynéw w Tampere. Najwazniejsza konferencja ma odby¢ si¢ w pazdziemiku w DreZnie.
Na pazdziemnik zaprasza tez Uniwersytet w Timisoarze (Rumunia) na Konferencj¢ Hydraulicznych
Systeméw Napedowych. Pod koniec roku - w listopadzie, nalezy przewidzie¢ udziat w konferencji
*Automotive and agricultural aplications of Fluid Power”, organizowanej przez GMI Engineering &
Management Institute, ktdra odbedzie si¢ w San Francisco. Wybér nalezy do Paristwa.

Oleksiuk M. 42771/95 3

1.4. Stownictwo, normalizacja, typizacja

5 PIAP
ger

Synek P., Stemmjack R.: EG-Maschinenrichtiinie und Européische Sicherheitsnormen fir fluid-
technische Anlagen und deren Bauteile. Maszynowe Dyrektywy Unii Europejskiej i Europejskie
Normy Bezpieczeristwa dla ukladéw pltynowych i ich podzespotéw. Olhydr. u. Pneum. 1995 R. 39
nris. 2.4-26, 1 tabl.

Od 1 stycznia 1995 roku obowigzujg Maszynowe Dyrektywy Unii Europejskiej. Oznacza to, ze
obecnie' nie jest mozliwe urughomienie maszyny nie speliajacej tych wymagan. Celem
wdrozenia dyrektywy jest harmonizacja wymagan bezpieczeristwa we wszystkich krajach-
czlonkach Unii. Wymaga to ujednolicenia definicji zrédet zagrozeri oraz klasyfikacji przedsiewzigé
przeciwdziatajgcych ich wystepowaniu. Odpowiednie normy podzielone zostaly na trzy grupy: A,
B i C, okreslajace stopient szczegdlowosci. Przedstawiono podstawowe zalozenia norm DIN do-
tyczacych urzadzen techniki plynéw.

Oleksiuk M. 42769/95 4



1.5. Organizacja, zarzadzanie, ekonomika

PIAP
ger

Philips modernisiert Multheizkraftwerk. Philips modernizuie elektrocieplownie opalang odpadkami.
Automatisierungstech. Praxis 1995 Vol. 37 nr 1 s. 6.

Konsorcjum przedsigbiorstw Philips Automation Projects w Kassel i ABB Instalationen w Dort-
mundzie przyjelo zlecenie modermnizacji wszystkich zespolow automatyki i elektrotechniki elektro-
cieptowni opalanej odpadkami w Iserlohn. Suma zlecenia wynosi 45 min marek. Celem moderni-
zacji jest zminimalizowanie zardwno zanieczyszczen Srodowiska, jak i zuzycia energii. Firma
Philips Automation Projects od 30 lat projekiuje i dostarcza "pod klucz" kompletne przedsigbior-
stwa, bazujgc na wlasnych systemach automatyki.

Wydzga S. 42714/35 5

PIAP
ger

Lieferverzeichnis firr die Mess- und Automatisierungstechnik in der Verfahrenstechnik. Bauteile -
Gerite - Systeme - Dienstieistungen. Wykaz dostawcéw techniki pomiarow i automatyki do prze-
mysiu_przetwérczeqgo. Elementy, przyrzady, systemy, ustugi. Automatisierungstech. Praxis 1995
Vol. 37 nr 1 s. 70-75, 1 tabl.

Opracowane na podstawie ogloszen w Ii pét potroczu 1994 roku zestawienie 59 firm zajmujacych
sie nastepujacymi zagadnieniami: Technika pomiaréw w procesach technicznych, technika po-
miardw w produkcji zliczanej, technika pomiarow laboratoryjnych i §rodowiskowych, technika
badan kontrolnych, elementy wykonawcze, technika napedow, ukiady sterowania programowane
pamiecia, regulatory i systemy regulacji, automatyka do przemysiu przetwoérczego i energetyki,
automatyka do produkci zliczanej, zabezpieczenie urzadzer, systemy automatyki produkcji,
transmisja danych, komunikacja migdzy czlowiekiem i maszyna, obrobka danych, systemy bazu-
jace na wiedzy, szafy i obudowy, projektowanie urzadzen pomiaréw i automatyki wspomagane
komputerem, planowanie i projektowanie, opracowywanie oprogramowania, montaz, uruchami-
anie i konserwacja, literatura zawodowa.

Wydzga S. 42698/95 6
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Tracy M.J. i in.: Achieving agile manufacturing. Part il. Osiaganie elastycznej produkeii. Cz. 2.
Automotive Eng. 1994 Vol. 102 nr 12 s. 13-17. 3 rys. 1 tabl.

Artykul niniejszy stanowi druga czesé rozwazan amerykanskich specjalistow z przemystu samo-
chodowego na temat organizaciji produkcji. Zauwazono, Ze na sposob organizacji tego przemysiu
ma wplyw wiele czynnikéw. Jednym z nich jest szybkie przenikanie wzoréw z innych krajow, np. z
Japonii, Jako przykiad podano zawigzywanie sig grup producentéw, ktdrzy na potrzeby danego
producenta samochoddw wytwarzajg poszczegdine zespoly. Grupy takie nazywane w Japonii
“keiretsu® cechuje cista wspolpraca, ktérej celem jest stworzenie produktu finalnego o jak najlep-
szej jakosci. Dla firmy Toyota takg grupe stanowig firmy Nippendenso (sterowane systemy kli-
matyzacyjne) oraz Aisin Seki (przektadnie). Obecnie koncepcja "keiretsu” nie jest jeszcze szeroko
stosowana, choé potrzeba stworzenia takich grup jest coraz czgiciej dostrzegana przez wiele
firm. Powstat nawet termin "American keiretsu”, pod ktérym rozumie sig partnerstwo dostawcéw
firm samochodowych. Autorzy artykutu zwracajg uwage na to, ze lansowane obecnie hasto prze-
wodnie "co chce klient dzisia]* musi zostaé zastapione hasiem "co klient bedzie chcial jutro, w
przysziym tygodniu, w przyszlym roku”. Wzory japonskie, ktére co prawda nie zawsze mozna
przenie$é na grunt amerykariski, powinny by¢ jednak brane pod uwage przy planowaniu przyszlej
strategii dziatan.

Klimasara W. 42725/95 7
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Perrone G.: Fuzzy multiple criteria decision model for the evaluation of AMS. Oparty na teorii
zbioréw rozmytych model zlozonego kryterium_decyzyinego do szacowania zaawansowanych
systeméw produkeyinych, CIM Systems 1994 Vol. 7 nr 4 s. 228-239, 6 rys. 4 tabl. bibliogr. 15 poz.

Ocena efektywno$ci ekonomicznej zaawansowanych systeméw produkcyjnych (AMS) staje sig
obecnie niezwykle wazna. Powszechnie stosowane techniki oceny, takie jak np. technika
przeplywow zdyskontowanych DCF (Discounted Cash Flow) nie dajg w tym przypadku jasnej
oceny. Techniki te w sposob zbyt uproszczony traktujg decyzje inwestycyjne, nie biorac pod
uwage wzgledéw strategicznych oraz niepewnosci przeplywdw finansowych wystepujacych
podczas procesu inwestowania AMS. W artykule przedstawiono model zlozonego kryterium de-
cyzyjnego opartego na teorit zbiordw rozmytych. Zaproponowano te technike, poniewaz umozli-
wia ona zaréwno lingwistyczne oszacowanie konieczne w kwestiach strategicznych, jak réwniez
uwzglednienie niepewnosci w przeplywach finansowych. Pozwala ona na obliczenie zintegro-
wanego wskaznika, ktosg bierze pod uwage zaréwno pozycje iloéciowe, jak réwniez obarczone
niepewnoscig pozycje jakosciowe. Przez stworzenie rankingu réznych alternatywnych strategii

. -10-



inwestowania, inwestor ma mozliwoé¢ wyboru najwlasciwszej opcji z punktu widzenia danego
przedsigbiorcy.

Klimasara W. 42731/95 8
PIAP
ger

Wachstum durch Kundenorientierung. Wazrost dzieki nakierowaniu sie na klienta. Olhydr. u.
Pneum. 1995 R. 39 nr 2 s. 91-94, 3 fot. bibliogr. 2 poz.

"Wzrost dzieki nakierowaniu si¢ na potrzeby klienta” - w firmie Sparta slogan ten stanowi strate-
gie. Od 140 lat firma dostarcza uszczelnienia, elementy samochodowe (hamulce), pojazdowe itp.
swym odbiorcom w 28 krajach. Przedstawiono dzialalno$¢ oraz gléwne obszary zainteresowan
firmy. Podkreslono pigé zasadniczych elementow wspomnianej strategil: ogniskowanie dziatal-
nosci, pelny asortyment oferty, wiodace technologie, ceny oraz serwis (szybko&¢ i partnerstwo).

Oleksiuk M. 42789/95 9
PIAP
ger

Spitzentechnik schnell und preiswert. Szczytowa technika szybka_ i wartodciowa. Olhydr. u.
Pneum. 1985 R. 39 nr2s. 113, 4 fot.

Znany enerdowski koncern produkujacy napedy i sterowania hydrauliczne, wysoko ceniony na
rynkach RWPG, zostat przed dwu laty sprywatyzowany. Wysoka jakos¢ produkeji wynikajgca z
wysokiej kultury technicznej, stanowila dobrg podstawg do efektywnego i szybkiego dosto-
sowania sie do warunkéw rynkowych. Przedstawiono portret firmy Seehausen bgdacej jednym z
zakladéw bylego koncemu. W ofercie znajduja sig rozdzielacze DN6 do 16, mobilne bioki steru-
jace, zasilacze o mocy do 10 kW oraz sitowniki.

Oleksiuk M. 42784/95 10
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2. NAUKI STOSOWANE

2.1. Teoria regulacji i sterowania

PIAP
eng

Wang L.Y, Joh G.M: Continuity of optimal robustness and robust stabilization in slowly varying
systems._Ciagloéé optymalnej odpornoéci na btedy i odporna stabilizacja w wolnozmiennych sys-
temach. Automatica 1995 Vol. 31 nr 1 s. 1-11, 2 wykr. bibliogr. 21 poz.

W artykule skoncentrowano si¢ na zagadnieniu odpomej na bledy stabilizacji w systemach wol-
nozmiennych w czasie. Zagadnienie jest rozwijane jako kontynuacja prac rozpoczetych przez
Wanga i Zamesa w oparciu o podwdjng algebre lokalno-globalng z zastosowaniem analizy z
zamrozonym czasem. W analizie z zamrozonym czasem system zmienny w czasie jest modelow-
any jako ciqg przesunigtych niezmiennych w czasie systeméw dzialajgcych lokalnie z zam-
rozonym czasem. Projektowanie regulatoréw ze sprzezeniem zwroinym jest zredukowane do
konstrukcji sprzezenia zwrotnego odtwarzanego z systemow z zamrozonym czasem. Pozwala to,
przynajmniej w systemach wolnozmiennych, na sprowadzenie analizy i syntezy systeméw zmien-
nych czasowo w dziedzing systeméw niezmiennych w czasie, dla ktérych dostepnych jest wiele
narzedzi i metod projektowania.

Olszewski A. 42781/95 11
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Anderson B. i in.: Easily testable sufficient conditions for the robust stability of systems with muiti-
linear parameter dependence. tatwo testowalne warunki dostateczne odpornej na bledy stabil-
nosci systeméw z wieloliniowa zaleznoscig parametréow, Automatica 1995 Vol. 31 nr 1 5.25-40, 23
wykr. bibliogr. 15 poz.

W artykule przedstawiono dwa podejscia do problemu odpomej na bledy stabilnosci. Po pier-
wsze, przedstawiono latwe do sprawdzenia warunki na wartoé¢ wyznacznikéw Jacobiego z
pewnymi punktami naroznymi. Warunki te sg konieczne do upewnienia si¢, ze przyjeta wartosc
jest wielobokiem wypuklym 2z brzegami, ktére sq obrazem skrzynki przestrzeni parametréw. Po
drugie, skorygowano przypuszczenie Hollota i Xu i wykazano, Zze tylko metoda zewnetrznych
ograniczern nastawianych wartosci moze by¢ wielokatem wypuklym, jezeli ograniczenie jest
uzyskiwane jako wyobrazenie zestawu brzegéw przestrzeni stanu. Ten sposéb zewnetrznych
ograniczeri nastawianych wartosci jest wielowierzcholkowy i moze byé odwzorowany z brzegéw
nastawianych parametréw. Stwierdzono, Zze kiasy systeméw mogg by¢ sprowadzone do takich, w
ktérych moze byé stosowana teoria Jacobi'ego.

Olszewski A. 42779/95 7 12
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Voda A.A, Landau 1.D.: A method for the auto-calibration of PID controllers. Metoda samokali-
bracii requlatoréw PID, Autormatica 1995 Vol. 31 nr 1 s. 41-53, 4 sch. 11 tabl. 12 wykr. bibliogr. 11
poz.

-

Regulatory Pl i PID stanowig zasadniczg grupe regulatoréw stosowanych w przemystowych
ukladach regulacyjnych. W artykule przedstawiona zostata metoda samokalibracji regulatoréw Pl i
PID, oparta na znajomo&ci punktu charakterystyki czestotliwosciowej (faza i wzmocnienie) obiektu
regulacji. Podstawy metody projektowania sg oparte na zasadach symetrycznego optimum
wprowadzonych przez Kesslera, Gidwne zalety tej metody sa nastepujace: metoda jest prosta, o
takim samym stopniu zlozonosci jak druga metoda Zieglera-Nicholsa, daje lepsze wyniki niz ona,
charakterystyki (czas, odpowiedZ, przesterowanie) obwodu zamknietego moga by¢ tatwo obli-
czane, okresla wskazniki przyspieszania i spowalniania, ma szeroki obszar zastosowan, daje
duzy margines odpornosci na bledy, sygnaly testujace obwdd regulacyjny sg male. Podano
wyniki symulacji i eksperymentéw obiektowych.

Olszewski A. 42778/95 13
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Chen L., Bastin G., Van Breusegem V.: A case study of adaptive nonlinear regulation of fed-

batch biological reactors. Studium nieliniowej requlacii_adaptacyjnej wsadowych reaktoréw bi-
ologicznych Automatica 1995 Vol. 31 nr 1 5.55-65, 2 sch. 1 tabl. 4 wykr. bibfiogr. 37 poz.

W artykule przedstawiono zastosowanie nieliniowego regulatora adaptacyjnego do produkcii eta-
nolu z substratu w systemie z dodawaniem drozdzy. Przyjgto nastepujaca metodologi¢ zlozong z
kilku krokow: projekt obserwatora stanu biomasy bez modelowania kinetyki reakcji, znalezienie
zredukowanego modelu zaleznosci migdzy stopniem zasilania substratem a koncentracjg etanolu
w warunkach rzeczywistych, projekt linearyzacji sprzgzeniem zwrotnym regul regulacji oraz pro-
jekt parametréw_adaptacyjnych. Podane reguly sterowania adaptacyjnego mogg byé rozpatry-
wane jako zlozone zastosowanie teorii nieliniowego sterowania adaptacyjnego. Jednak w tym
przypadku celem nie jest globalna stabilizacja obiektu regulacji, a raczej utrzymanie kontroli nie-
stabilnej trajektorii. Wazng cechg tej metody jest, w poréwnaniu do wigkszosci podejsé po-
dawanych w literaturze, wykorzystanie modelu w projekcie regulatora nieliniowego obejmujacego
szeroki zakres dynamiki systeméw.

Olszewski A. 42777/95 14
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Chin T.M., Karl W.C., Willsky A.S.: A distributed and iterative method for square root filtering in
space-time estimation. Roziozona i iteracyina metoda filtrowania pierwiastkowego w_estymacii
przestrzenna czasowej Automatica_1995 Vol. 31 nr 1 5.67-82, 10 sch. bibliogr. 18 poz.

Opisano roziozone i iteracyjne podejécie do tworzenia jednolitej transformacji w pierwiastkowym
filtrze informacyjnym wdrazanym w filtrze Kalmana, stanowiace alternatywe dla podejscia
opartego na zwyklej faktoryzacji. Nowa metoda jest uzyteczna w przyblizonych obliczeniach fil-
trowanych estymacji czasowo rozwijanych, losowych obszaréw okreslonych przez lokalne in-
terakcje i obserwacje. Przedstawiajac kilka przykladdéw umotywowanych przez aplikacje kom-
puterowe wykazano, ze bliskie optymalnemu przyblizenie moze by¢ obliczane z uzyciem tytko
kilku iteracji. Przedstawione opracowanie bylo przestankg do zastosowania modeli lokalnej in-
terakcji w polaczeniu z lokalng obserwacjg zjawiska.

Olszewski A. 42776/95 15
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Khorrami F., Jain S., Tzes A.: Eksperimental results on adaptive nonlinear control and input pre-
shaping for multi-link flexible manipulators. Eksperymentalne wyniki nieliniowego sterowania
adaptacyjnego i_wprowadzenie' wstepnego_ksztaltowania w_wieloweztowych manipulatorach
elastycznych. Automatica 1995 Vol. 31 nr 1 5.83-97, 1 fot. 3 sch. 5 tabl. 12 wykr. bibliogr. 24.

Przedstawiono rozwazania na temat adaptacyjnego wejscia kompensatoréw wstepnych w pola-
czeniu z nieliniowymi regulatorami do wielowezlowych manipulatorow elastycznych. We
wezesniejszych opracowaniach wykazano, ze zastosowanie nieliniowego wewnetrznego obwodu
regulacji zmniejsza zmiany czestotliwosci zalezne od geometryczne] konfiguracji wieloweziowych
manipulatoréw elastycznych. Najlepsze wiasciwosci uzyskuje sie wtedy, gdy wprowadzony jest
regulator ze wstepnie uksztaltowanym wejsciem lub kazdy inny regulator oparty na modelu li-
niowym. W celu poprawienia charakterystyki systemu pod wzgledem zmiennoéci parametrow
stosowana jest adaptacyjna wersja regulatora. Wprowadzono algorytmy identyfikacyjne systemu
typu TTFE i ETFE w celu estymacji rodzaju wibracji i nieznanego obcigzenia. Podano wyniki ek-
sperymentaine dwuweziowego manipulatora elastycznego z nieliniowym regulatorem adapta-
cyjnym i ze wstepnym ksztaltowaniem.

Olszewski A. 42775/95 16
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Dullerud G.E., Glover K.: Analysis of struktured LTI uncertainty in sample-data systems. Analiza
wbudowanej niepewnoéci typu LTI w systemach z probkowaniem danych. Automatica 1995 Vol.
31 nr 1 s. 98-113, 6 sch. 2 wykr. bibliogr. 20 poz. .

W artykule rozwazane jest zagadnienie odpornej na bigdy stabilno4ci systemow z probkowaniem
danych, ktére maja wbudowang niepewnos¢ w opisujacym je modelu.Technika analizy polega na
okresleniu gémej i dolnej granicy na promien stabilnosci w takich systemach. Wykazano, ze od-
pornoéé na biedy, z uwzglednieniem niepewnosci struktury, powinna byé zapewniona przez roz-
wigzanie problemu ograniczef'wymiarowych wbudowanych wartoéci osobliwych. Wyniki sg
przedstawiane w postaci wartosci osobliwych macierzy, ktore maja strukture wynikajacg z
prébkowania. Dalsze prace powinny byé prowadzone w kierunku rozwijania algorytméw
numerycznych, ktére majg przewage w tej strukturze. Przedmiotem biezacych badai jest odporna
na btedy charakterystyka systeméw z probkowaniem danych.

Olszewski A. 42774/95 17
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Hui S., Lilo W.E, Zak S.H.: Solving minimum norm problems using penalty functions and the
gradient method. Rozwiazanie_problemu minimum normy z zastosowaniem funkgeiji kary i metody
gradientowej. Automatica 1995 Vol. 31 nr 1 s. 115-124, 18 wykr. bibliogr. 20 poz

Przedstawiono sposob rozwiazania problemu zminimalizowania normy droga zastosowania
funkcji kary i metody gradientowej. Problemy te wystepuja w wielu dziedzinach. W artykule po-
dano przyktad tego zagadnienia w sterowaniu dyskretnych systemow dynamicznych.
Wprowadzono klase funkgji kary, ktéra pozwala dokonac transformaciji optymalizacji zwiazanej na
optymalizacje swobodna w odniesieniu do zagadnienia znalezienia minimum normy. Podano os-
tre ograniczenia na parametry wagowe, przy ktorych te zagadnienia sg rownowazne. Istotng
zaletg proponowanej metody rozwigzania problemu minimum normy jest mozliwo$é stosowania
jej w ukladach analogowych. W celu sprawdzenia proponowanej metody przeprowadzono symu-
lacje komputerowa i przedstawiono wyniki.

Olszewski A. 42773/95 18
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Erickson M.A., Laub A..J.: An algorithmic test for checking stability of feedback spectral systems.
Algorytmiczny test do sprawdzania stabilnodci systeméw widmowych ze sprzeZeniem zwrotnym,
Automatica 1995 Vol. 31 nr 1 5.125-135, 1 sch. bibliogr. 34 poz.

Przedstawiono systematyczng procedure do oszacowania stalosci cech wewnetrznego
sprzezenia zwrotnego nieograniczonych wymiarowo ukladéw, a takZe regulatoréw z dynamic-
znym sprzezeniem zwrotnym, Stosowanie tego testu jest mozliwe, niezaleznie od metod uZy-
wanych do projektowania regulatoréw ze sprzgzeniem zwrotnym. Jest on przeznaczony do pod-
jecia préby otrzymania niezaleznej metody pozwalajacej na sprawdzenie, czy poigczenie obiekt
regulacji-regulator jest stabilne wykladniczo. Test jest szczegéinie przydatny do zagadnied obe-
jmujacych pewne réwnania rozniczkowe czastkowe z przestrzennie zmiennymi wspélczynnikami
lub ze skomplikowanymi ksztaltami ograniczen.

Olszewski A. 42772/95 19
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Leichtfried J., Heiss M.: Ein kennfeldorientiertes Konzept fir Fuzzy-Regler. Koncepcija _requla-
toréw rozmytych, ukierunkowanych ‘na charakterystyke. Automatisierungstechnik 1995 Vol. 53 nr
1's. 31-40, 6 rys. bibliogr. 17 poz.

Wychodzac z probleméw zwigzanych z klasycznymi ideami regulatoréw rozmytych, rozpatrzono
koncepcje wykorzystujacg zalety regulacji rozmytej, ale jednoczesnie nie lekcewazacy wymagan
regulacyjnych, jak gladka charakterystyka regulacji (z dodatkowymi witasciwo$ciami jak mono-
tonicznod€) i ograniczone wzmocnienie regulacii. Przy omawianej koncepcji wymaga sig, aby
powierzchnia charakterystyki mogla byé przedstawiona jako kombinacja liniowa tzw. podsta-
wowych funkeji rozmytych. Dokiadnie przebadano dwa specjalne przypadki, ktdre okazaly sie
bardzo korzystne, mianowicie wykorzystanie krzywych skladanych B jako funkcji przyleglych oraz
klasy wprost nachodzacych na siebie funkcji przyleglych. Nastepnie wyprowadzono najwaznie-
jsze wiasciwosci.

Wydzga S. 42750/95 20
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Dastych J., Kilper P.: Indentifikation zeitkontinuirlicher Systeme mit Block-Plus-Funktionen und
bilinearen Transformationen. ldentyfikacja ciagtych w czasie systeméw z funkciami blokowo-
impulsowymi i transformaciami bilinearnymi. Automatisierungstechnik 1995 Vol. 43 nr 1 s. 24-30,
6 rys. 3 tabl. bibliogr. 10 poz. .

Punktem wyjéciowym wielu dziedzin automatyki jest dyskretny w czasie opis obiektu regulacji.
Przy analizie wiasciwosci dynamicznych obiektu regulacii i przy syntezie regulacji pozadane jest
czesto nieuwzglednianie wplywu prébkowania i rozpatrzenie opisu jako ciaglego w czasie.
Oméwiono rozne metody identyfikacji dajace w wyniku bezposrednie formy opisu systeméw
ciagtych w czasie.

Wydzga S. 42951/95 21
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Ptannstiel D.: Einsatz adaptiver und fuzzy-basierter Regelungsstrategien in der Heizungstechnik.

Zastosowanie strategii requlacii adaptacyinych i rozmytych w technice ogrzewania, Automatis-
jerungstech. Praxis 1995 Vol. 37 nr 1 s. 42-49, 10 rys. bibliogr. 16 poz.

Odpowied? na pytanie, czy stosowaé regulacje adaptacyjna, czy tez rozmytg zalezy od kazdora-
zowego zastosowanie i jego ziozono$ci. Jesli jednak proces, wzglednie obiekt regulacji, nie moze
byé (poczawszy od pewnego stopnia zlozonosci) opisany matermatycznie za pomoca dokladnych
metod ilo§ciowych, to narzuca sig stosowanie iogiki rozmytej. Zalety adaptacyjnych strategii
regulacji jest mozliwos¢ okreslenia parametrow regulatora adaptacyjnego na podstawie modelu
matematycznego. Oba rodzaje strategii regulacfi (adaptacyjna i rozmyta) oméwiono na
przykladzie adaptacyjnej regulacji procesu ogrzewania z zadanym przebiegiem temperatury i
regulacji tego procesu, bazujacej na zapotrzebowaniu na cieplo i wykorzystujacej logike rozmyta.

Wydzga S. 42700/85 22
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Breier A., Gatzmanga H.: Parameterabhangigkeit der Durchfluss -Frequenz-Kennlinie von Vortex-
Zahlern im Bereich kleiner Reynoldszahlen. Zalesno&¢ parametryczna charakterystyk czestotli-
wobé-przeplyw w licznikach typu Vortex w obszarze matych liczb Reynoldsa. Tech. Messen 1995
nr1 s.:22-26, 8 fot. 2 tabl. bibliogr. 7 poz.

Liczniki typu Vortex nalezg do urzadzen pomiaru objetosci przeplywajacej cieczy, gazu i pary.
Zasada ich dzialania polega na wprowadzaniu do mierzonego strumienia odpowiednio
uksztaltowanego elementu, kidry wytwarza zawirowania. Czestotliwoéé tych zawirowan, dla ok-
redloriego zakresu liczb Reynoldsa, jest proporcjonalna do objetosci przeplywajacej substancji. W
zakresie przeplywoéw turbulentnych pojawia sie silny wplyw liczby Reynoldsa na parametry
zaleznosci czestotliwosé-przeptyw. W praktyce prowadzi to do ograniczenia zakresu pomia-
rowego przy wykorzystaniu omawianej metody. W artykule przedstawiono gléwne czynniki wply-
wajace na ograniczenie zakresu pomiarowego dla mniejszych liczb Reynolds. Podano tak?e
zasady szacowania powstalych bledow pomiarowych w tym zakresie oraz optymalizacji ksztattu
elementu zaburzajacego przeplyw w liczniku zawirowan.

Pilat Z. 42756/95 23
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3. KONSTRUKCJA ELEMENTOW

3.1. Sterowania i automatyki

3.1.1. Elektrycznej
3.1.1.1. urzgdzenia
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Laser mit Griin-Emission. Laser o zielonej emisji. Automatisierungstech. Praxis 1995 Vol. 37 nr 1
s. 8.

W firmie Uniphase Corp. (San José, USA) opracowano Swiecacy zielono laser, w ktérym $wiatlo
czerwonego lasera przetwarzane jest na kolor zielony za pomocg specjalnego krysztalu o ozna-
czeniu firmowym *Vanadat®, Maksymalna moc lasera wynaosi 10 mW. Zasadniczg jego wadg jest
bardzo wysoka cena: 7.500 do 18 tys. marek. Firma pracuje nad laserem niebieskim dzialajacym
na identycznej zasadzie.

¢
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Heumann K.: Die intelligenz halt Einzug. Inteligencja wkracza. Elektronik 1995 nr 1 s. 83, 88-90,
92-96, 11 rys. 2 tabl. bibliogr. 17 poz.

Przedstawiono obecny stan techniki i trendy rozwojowe przeksztaltnikf')w stosowanych w
napedach. Duzy skok naprzéd mogg spowodowaé inteligentne tyrystory mocy. Szczegdinie szy-
bko bedg rozwija¢ sie falowniki - postepy dotyczq granicznych wartoéci pradu i napigcia, zaptonu i
sterowania MOS. Zarysowuje sig tendencja zwigkszania czestotliwosci przelgczania w modulaci
szerokosci impulsu. W zakresie cyfrowego sterowania i regulacji aktualnymi tendencjami sa:
samostrojenie, samoczynny rozruch i diagnoza bledéw.

Jachczyk E. 42738/95 25

3.1.2. Pneumatycznej
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Pott H.: Mikropneumatik: Pneumatische Kennwerte und System- verhalten. Mikropneumatyka:
parametry pneumatyczne i stan systemu. Olhydr. u. Pneum. 1895 R. 39 nr 2 s. 114-122, 2 fot. 5
rys. 3 sch. 2 tabl. 9 wykr.

Przedstawiono budowe mikropneumatycznego systemu nastawczego ztozonego z dwoch pro-
porcjonalnych zawordw ciénieniowych ze zintegrowanymi czujnikami ci$nienia, mikrositownika z
czujnikiem polozenia oraz ukladu sterowania. Skala mikropneumatyki oznacza $rednice nomi-
nalne rzgdu 0,4 mm, $rednice sitownika rzedu 2,5 mm. Konstrukcja zaworu sterujacego wykorzys-
tuje przykrywanie dysz i mikrokanalow o wymiarach 20 do 220 mm za pomocg membramy. Do
badania wlasciwosci takich ukladéw stworzono odpowiednie stanowiska badawcze i opracowano
metodyke badan. Zaprezentowano podstawy teoretyczne umozliwiajgce stworzenie modeli do
wykonania badaft symulacyjnych. Poréwnanie wynikéw badan modelu i obiektu rzeczywistego
wskazuje na konieczno§é dalszych prac nad doskonaleniem modelu. Za podstawowe Zrédio
btedu uznano $cisliwosé medium.

Oleksiuk M. 42783/95 26
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3.1.3. Hydraulicznej
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Fiebig W., Heisel U..: Gerauschoptimierung von hydrostatischen Pumpen. Optymalizacja halasu
pomp hyrostatycznych. Olhydr. u. Preum. 1995 R. 39 nr 1 5. 35-39, 11 rys. 1 sch. 1tabl. 9 wykr.
bibliogr. 8 poz.

Bezpoérednia przyczyng hatasu pomp s drgania korpusu. Na przykiadzie pompy zebatej o
zazebieniu zewnetrznym przeprowadzono analiz sit i momentdw oddzialywujacych na korpus, a
nastepnie za pomocg metody elementéw skoriczonych okreslono drgania. Wielkos¢ tych drgarn
oraz czestotliwosé drgan wtasnych zalezq m.in. od sposobu i sztywnosci mocowania, dlatego te
same jednostki mocowane w rézny sposdb w réznych instalacjach powodujq rézny halas. Z
przedstawionych wynikéw obliczert wynika, ze w zasadzie nalezy rozpa'trywac' korpus pompy
wraz z jej mocowaniem.

Oleksiuk M. 42766/95 27
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Schwarz Th.: Pulsationsdampfung macht laute Hydraulik leise. Tlumienie pulsacji czyni cichg
alo$na hydraulike, Olhydr. u. Prneum. 1995 R. 39 nr 1 s. 32-34, 1 fot. 1 sch. 1 tabl. 5 wykr. bib-
liogr. 7 poz.

Przecieki i halas stanowia w opinii wielu uzytkownikéw podstawowe wady hydrauliki. Prowadzone
od wielu lat prace badawcze doprowadzily do opisania zjawiska hatasu i wskazaly sposoby jego
ograniczenia. Nie ma niestety jednej ogdinej recepty. Zrédio hatasu kazdego elementu musi byé
badane niezaleznie, a potem za pomocg znanych juz metod staramy sig go obnizy¢. Taka proce-
dura jest niestety kosztowna i mozna ja przeprowadzi¢, o ile naklady zwrocg sie dzigki od-
powiednio dlugiej serii produkcyjnej. Ogdlnie biorac, podstawowym 2zrodiem halasu jest pulsacja
ciénienia, hatas przeplywajacej cieczy oraz kawitacja. Dwa ostatnie zjawiska eliminuje si¢ w
drodze poprawej konstrukcji, natomiast pulsacjg ciénienia mozna tumi¢ za pomocg tumikow.
Przedsigwzigcia te dotyczg jednak skali makro. W poszczegbinych elementach, gléwnie pom-
pach, ale tez i w zaworach, zjawisk tych nie da sig rozdzieli¢ i wtedy nalezy przeanalizowaéd
drgania wiasne korpusu i okresli migjsca, ktérych przekonstruowanie zmniejszy drgania
mechaniczne, a wigc halas, nie usuwajac przyczyny, czyli zjawisk hydrodynamicznych
zachodzacych w samym elemencie. Zastosowanie tumikéw powoduje tez niekiedy zmniejszenie
natezenia halasu w najbardziej niekorzystnym dla czlowieka przedziale czestotliwosci.

3
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Breuer-Stercken A., Jochum S.: Lirmarme Konstruktionen von Kolbenpumpen. Cichobiezne
konstrukcie pomp tloczkowych. Olhydr. u. Pneum. 1995 R. 39 nr 1 s. 40-44, 3 rys. 3 sch. 13 wykr.
bibliogr. 2 poz.

-

Cichobiezne pompy znajduja sie obecnie w fazie prac badawczych. Do celow obliczed symula-
cyjnych bardzo dobrze nadaje sig metoda elementéw skoriczonych pozwalajaca okresli¢ ampli-
tude i czestotliwosé drgan wlasnych konstrukcji. W wygodny i tani sposéb mozna modyfikowac
konstrukcje w celu minimalizacji drgar lub tez przesunigcia czgstotliwosci drgan wiasnych w za-
kres mniej nieprzyjazny dla cziowieka. W prezentowanych przyktadach korpus pompy analizo-
wany byt wraz z jego mocowaniem. Czestotliwosé drgan wiasnych poszczegdlnych czedci pompy
jest oczywiscie bardzo rdzna. Przedstawione wyniki wskazujg na efektywno$¢ proponowanej
metody. Ostateczna weryfikacja nastapi¢ jednak moze dopiero po wykonaniu badai obiekiu
rzeczywistego a nie jego modelu komputerowego.

Oleksiuk M. 42765/95 29
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Komforthydraulik beginnt bei leisem Aggregat. Komfortowa hydraulika zaczyna si¢ od cichego
zasilacza, Othydr. u. Pneum. 1995 R. 39 nr 1 s. 45, 3 fot.

Podjecie prac rozwojowych majacych na celu obnizenie poziomu hatasu instalacji hydraulicznych
wynika z co najmniej dwu przyczyn: oczekiwan uzytkownikéw oraz ograniczeri formalnych wynika-
jacych z Dyrektywy Unii Europejskiej dotyczacej ochrony pracownikéw przed hatasem. Dla
dostawcéw agregatéw hydraulicznych oznacza to, ze poziom halasu stanowi¢ bedzie jeden z
podstawowych parametréw zasilacza obok takich jak: cisnienie nominalne, wydajno$¢, moc itp.
Jednym z kierunkéw prac jest umieszczenie pompy i silnika wewnatrz zbiornika, pod lustrem
oleju, co spowoduje zmniejszenie hatasu o ok. 20%. Planuje sig, ze zastosowanie takich zasi-
laczy nastgpi w pierwszej kolejnosci na fodziach podwodnych.

Oleksiuk M. 42764/95 30
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Stockbauer G.: Regelventile in hydraulischen CNC-Achsen. Zawory requiacyjne w hydraulicznych
napedach osi roboczych obrabiarek sterowanych numerycznie. Olhydr. u. Pneum. 1995 R. 39 nr
1's. 46-48, 4 fot. 4 sch.
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Sterowania CNC oraz sterowniki programowalne stanowig standardowe wyposazenie dokiadnych
ukladéw regulacji polozenia. Dzigki zapewnieniu wspélpracy poszczegdlnych osi roboczych
mozliwe jest sterowanie ruchem z okreslong predkoscia, wzdiuz zadanej trajektorii. Duze sily
rozwijane przez napedy hydrauliczne umozliwiaja zastosowanie tak wspélpracujacych osi robo-
czych w obrabiarkach, gdzie wystepujg znaczne i zmienne obcigzenia wynikajace z sit skrawania.

Dzieki zastosowaniu napgdéw hydraulicznych mozna minimalizowa¢ histereze, a wigc zwigkszy¢
doktadnoéé odwzorowania trajektorii zwlaszcza w przestrzeni, gdy niezbgdna jest wspédipraca co
najmniéj trzech napedéw. Jako przyklad zastosowart przedstawiono obrabiarkg sterowang
aumerycznie, wykorzystujaca 19 hydraulicznch osi roboczych i osi pozycjonujgcych.

Oleksiuk M. 42763/95
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b ger

Szewczyk M.: Neues Konzept der Sekundarregelung von Radial-kolbenmotoren. Nowa koncepcja
wtdrnei requlacii silnikow tioczkowych promieniowych, Othydr. u. Pneum. 1995 R. 39 nr 1 s. 52-
53, 1 :rys. 2 sch. 2 wykr.

Znane metody wtdrnej regulacji polegajg na !mianie objetosci jednostkowej (czyli w odniesieniu
do silnikéw - chlonnoéci jednostkowej) za pomocq napedu zmieniajacego mimoérdd sitg zalezng
od ciénienia. W przypadku zasilania silnika pompg o stalej wydajnosci predko$¢ obrotowa silnika
nie zalezy od spadku cisnienia, ?zyli obcigzenia. W przypadku zasilania przeplywowego spadek
cisnienia bedzie miat istotny wplyw na rzeczywistg wartos¢ predkosci obrotowej silnika. Przed-
stawiona nowa metoda sterowania MOPS wykorzystuje zalety regulacji warto$ci mimosdrodu w
funkeji spadku ciénienia, a jednoczeénie umozliwia celowe zmiany objetoéci jednostkowej, kidre
nie sg wywolane przez obcigzenie walu silnika. Istota metody polega na poddaniu suwaka regula-
tora dzialaniu nie tylko sily proporcjonalnego elektromagnesu, ale tez roznicy ciéniers powstalej na
kryzie umieszczonej po stronie ciénieniowej silnika. Wérdd zalet tej metody wymienia sig tatwo$é
regulacii predkoscl obrotowej silnika (przy zachowaniu optymalnych warunkéw zasilania), duzy
zakres regulacji predkoéci obrotowej, brak ruchowych elementéw sterujgcych w gldwnym stru-
mieniu, brak ograniczen zaleznoéci spadku ci$nienia i strumienia objgtosci, tatwos¢ sterowania za
pomocg proporcjonalnego zaworu oraz mozliwo$¢ jej zastosowania réwniez w ukladach z pom-
pami o stalej wydajnoséci.

Oleksiuk M. 42761/95 32
PIAP
ger

O+P-Gespréchsrunde: Ceckagen - muss das sein? Runda dyskusyina O+P: przeciek - czy musi
tak by¢? Olhydr. u. Pneum. 1995 R. 39 nr 2 s. 74-76, 78-82, 84-86, 88-90.
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Przecieki stanowig jedng z najpowazniejszych wad hydrauliki ograniczajacy jej zastosowanie.
Mozna moéwi¢ o dwu sposobach zmniejszenia zanieczyszczen spowodowanych przeciekami:
zapewnienie peinej szczelnosci lub stosowanie cieczy przyjaznych srodowisku naturalnemu.
Dziatania wytworcow i uzytkownikdw napedéw i sterowan plynowych nastepujg oczywiscie w obu
tych kierunkach. W dyskusji zorganizowanej przez redakcje O+P brali udziat przedstawiciele
przemysiu (giéwnie producentéw uszczelnieri) i nauki. Dyskusja ogniskowala sig wokét zapewni-
enia szczelnosci tloczysk cylindrow przez odpowiednig konstrukcje, doboru materiatéw oraz kon-
serwagcji; zapewnienia szczelnosci polaczen; mozliwosci eliminacji przewodow elastycznych sta-
nowigcych najstabsze ogniwo instalacji, powodujace w przypadku awarii znaczne przecieki. W
podsumowaniu wskazano giéwne kierunki prac: monitorowanie stanu krytycznego w celu
zachowania szczelnoéci wezldw, prowadzenie dalszych prac nad poszukiwaniem lepszych mate-
rialéw uszczelniajacych oraz eliminowanie uszczelnieri metalowych zastepujac je elastomerami,
kupowanie instalacji wysokoci§nieniowych od renomowanych dostawcow. Podkreéiono tez
czuto$¢ szybkoziaczy na zanieczyszczenia, co w zasadzie eliminuje je z najwazniejszego dla nich
rynku maszyn rolniczych i budowlanych. Na zakoriczenie podkreslono, Ze hydraulika bez
przeciekéw nie jest iluzjg i Ze prowadzone konsekwentnie prace moga znacznie przyblizyé nas do
tego idealu.

Oleksiuk M. 42790/95 33

PIAP
ger

Brammen W.: Kostenoptimierung von Rohrleitungsverbindungen in hydraulischen Systemen.
Optymalizacja kosztéw potaczen rurowych w systemach hydrauficznych, Olhydr. u. Pneum. 1995
R.39nr2s. 95, 96, 99-101, 4 fot. 5 rys. 1 tabl. 5 wykr. bibfiogr. 6 poz.”

Cho¢ koszty oprzewodowania ukladu hydraulicznego stanowia jedynie ulamek jego wartoéci, to
jego znaczenie dla zapewnienia szczelnosaci - jednego z podstawowych wymagari stawianych
instalacji hydraulicznej, jest zasadnicze. Wydatki na niezawodng instalacje rosng wraz z jej rola,
Inne skutki niesie rozszczelnienie instalacji obrabiarki, inne - maszyny walcowniczej w hucie. Przy
optymalizacji kosztéw uwzgledni¢ nalezy wigc nie tylko koszty wytwarzania i kontroli (szczegdnie
stuprocentowej kontroli odpowiedzialnych spawéw), ale tez koszty konserwacji oraz ewentualne
straty wynikle z awarii.

Oleksiuk M. 42788/95 34
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Biller G.: Aktive Leckagelberwachung in Fluidsystemen. Aktywna kontrola przeciekdw w ukia-
dach plynowych. Olhydr. u. Pneum. 1995 R. 38 nr 2 s, 104- 05, 1 fot. 1 rys. 2 tabl.
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Niezaleznie od dynamicznego rozwoju elektro-hydrauticznych sterowan, problem szczelnosci in-
stalacji pozostal podstawowym problemem kazdego ukiadu hydraulicznego. Przedstawiono sys-
tem aktywnej kontroli szczelnoéci instalacji, polegajacy na kontroli poziomu oleju w zbiorniku. Przy
pracy sitownikow jednotioczyskowych poziom ten zmienia sig¢ wraz z cyklem pracy. Po uwzgled-
nieniu tego cyklu i zmian objetoéci wynikajacych ze zmiany temperatury mozliwa jest kontrola
poziomu. [Ciekawostka jest niewatpliwie fakt, Ze system ten wdroZzony byt w PIAP w laboratorium
hydraulicznym w I1 pol. lat siedemdziesigtych - przypis analisty]

Oleksiuk M. 42786/95 35
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Leckagen mﬁésen nicht sein. Przeciek nie musi wystepowaé. Olhydr. u. Pneum. 1995 R. 39 nr 2
s. 129, 1 fot. 1 rys.

Zapewnienie szczelnosci hydraulicznego sitownika tloczyskowego stanowi marzenie kazdego
producenta. Wystepowanie filmu olejowego na tloczysku ma wiele zalet eksploatacyjnych
(zmniejszenie tarcia, zabezpieczenie przed korozja), ale eliminuje hydrautike z wielu zastosowan.
Przedstawiono dwusegmentowy system uszczelnie. Pierwsze z nich przeznaczone jest do
zapewnienia szczelno$ci w warunkach duzej roznicy cisnied (do 600 bar). Drugie pracuje w
warunkach niskiego cisnienia. Ponadto gniazdo zaopatrzone jest w klasyczny pierScien zgarnia-
jacy, zabezpieczajacy uszczelnienia przed zniszczeniem przez pyt i kurz osiadajacy na wciggane
tloczysko. Obcigzenia poprzecznie przenoszone sg przez lozyska Slizgowe umieszczone
pomigdzy pierscieniami uszczelniajacymi. Rozwigzanie to zalecane jest zwlaszcza w sitownikach
teleskopowych.

Oleksiuk M. 42782/95 36

3.1.4. Mieszanej (np. elektryczno-hydraulicznej)
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Noskiewié P.: Auswahlkriterium der Regelstruktur eines lage-geregelten elektrohydraulischen An-
triebes. Kryterium wyboru struktury requlatora przeznaczonego do regulacji polozenia_napedu
elektro-hydraulicznego. Olhydr. u. Pneum. 1995 R. 39 nr 1 s, 49-51, 4 sch. 4 wykr. bibliogr. 3 poz.

Doktadne, pozycjonujace serwo-napedy elektro-hydrauliczne utrzymujg swg pozycje na rynku
przede wszystkim dzicki éhtegracji hydrauliki i elektroniki z nowoczesnymi technikami regulacji.
Jako kryterium jakosci regulacji zaproponowano iloraz czestotliwosdci drgart wiasnych serwoza-
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woru i sitownika. Rozwazania teoretyczne poparto przykiadem sitownika o $rednicy ¢ 80 mm,
skoku 1000 mm, obcigzonego masg 350 kg, sterowanego zaworem o czgstotliwosci drgan whas-
nych 60 Hz charakteryzujacycm sie wspdlczynnikiem tumienia 0,9. Uklad byt zasilany stru-
mieniem objetosci 30 dm?® /min pod ciénieniem 70 bar. Do pozycjonowania zastosowano rézne
regulatory.

Oleksiuk M. 42762/95 37
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Weishaupt E., Vélker B.. Energiesparende elektrohydraulische Schaltungskonzepte. Ener-
gooszczedna koncepcia schematu elektro-hydraulicznego. Olhydr. u. Pneum. 1985 R. 38 nr 2 s.
106- 112, 10 sch. 28 wykr. bibliogr. 5 poz.

Do zasilania wieloodbiornikowego ukiadu hydraulicznego za pomoca jednej pompy stosuje sig
uklady load-sensing. Wysoka sprawno$¢ tych uktadow wynika z dostosowania wydajnoéci pompy
do rzeczywistego zapotrzebowania poszczegoinych odbiornikéw. Zastosowanie elektroniki do
tych ukladéw zwigksza ich elastyczo$é. Technika cyfrowa umozliwia realizacje warto$ciowych
regulatordw. Wymaga ona niestety zastosowania doktadnych czujnikdéw cidnienia w kazdym z
obwodéw wykonawczych, co podnosi ceng takiego ukladu i jest szczegélnie istotne w zastos-
owaniach mabilnych. Zastapienie tego rozwigzania przez uklad regulacji przeplywu umozliwia
obejscie tego problemu. .

Oleksiuk M. 42785/95 38

3.1.6. Opartej na innych dzialaniach
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Edwards K.A., Rizk M.S., Grattan K.T.V.; Real-time computer controlled backscatter measure-
ment of optical fibres. Pomiar rozproszenia wstecznego $wiattowodéw_sterowany komputerem
pracujacym w czasie rzeczywistym. CIM Systems 1994 Vol. 4 nr 4 s. 279-285, 10 rys. 1 tabl. bib-
liogr. 10 poz.

Opisano implementacjg systemu do pomiaru rozproszenia wstecznego $wiattowodow. Pomiar
sterowany jest komputerem pracujacym w czasie rzeczywistym. Zastosowano technike refliek-
tometryczng OTDR (Optical Time Domain Reflectometry). Procedury pomiarowe sterowane sg
szybkim komputerem, dzigki czemu uzyskano znaczng poprawg jakosci prowadzonych pomiaréw
- uzyskano bowiem oémiokrotne skrécenie czasu niezbednego do wykonania pomiaru. Dokiad-
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no$¢ pomiaru jest poréwnywalna z innymi systemami znajdujacymi sie w sprzedazy. Dokonano
szczegblowego poréwnania proponowanego systemu z innymi  systemami pomiarowymi
stuzacymi do tego celu, ktére obslugiwane sg recznie. W chwili obecnej system znajduje sie w
trakcie prob u najwigkszych producentéw kabli $wiatiowodowych. Wyniki testow i opinie
uzytkownikéw bedg sluzyé do wykonania dalszych ulepszen i uruchomienia produkgcji.

Klimasara W. 42726/95 39

3.2.2. Wielkosci mechanicznych
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Adolphs P., Schnell G.: Mikrowellensensoren - praxisreif fr quantitative Messungen. Czujniki mik-
rofalowe - zastosowanie do pomiardw ilo$ciowych. Elektronik 1995 nr 1 s. 50-53, 7 rys. 1 tabl.
bibliogr. 7 poz.

Obecnie pojawily sig na rynku stosunkowo proste i tanie czujniki mikrofalowe do ilosciowych
pomiaréw predkosci i odleglosci. Ich réznorodne zastosowanie mozliwe jest dzigki dostepnosci
moduiéw mikrofalowych z diodami Gunna. Przedstawiono zasady fizyczne wykonywania pomia-
réw predkoéci, odlegiodci i stanu napelnienia, a takze praktyczne wykonanie czujnikéw mikrofa-
lowych.

Jachczyk E. 42740/95 40
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Reuber C.. Beschleunigung per Chip gemessen. Teil 1. Przyspieszenie mierzone za pomoca
chipa. Cz, 1. Elektronik 1995 nr 2, s. 80-87, 9 rys. 2 tabl. bibliogr. 7 poz.

Wiele zastosowari pomiaru przyspieszenia wymaga stosowania technologii mikrosystemowych.
Badania firm i instytutéw w tej dziedzinie idg w réznych kierunkach. Artykut ma na celu dokonanie
wycCzerpujacego przegladu technologii z uwzglednieniem zastosowan. Przedstawiono fizyczne
zasady pomiaréw przyspieszenia oraz omowiono zastosowania do tych pomiaréw przetwomikow
piezorezystancyjnych i pojemnosciowych.

Jachczyk E. 42744/95 41
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Galanulis K., Winter D.: Optische Verformungsmessung zur Bauteildimensionierung am Beispiel
von KFZ-Getrieben. Zastosowanie optyczneqo pomiaru deformacii do wymiarowania czesci na
przykladzie przektadni samochodowych, Tech. Messen 1995 nr 1 5.3-7, 8 fot. bibliogr. 8 poz.

Przy wykorzystaniu metod interferometrycznych opartych na technice laserowej mozliwy jest
pomiar odksztalcet powierzchni z dekladnoscia do 0,05 mikrona, W artykule przedstawiono
praktyczng realizacj¢ tej metody w urzadzeniu ESPI (Electronic Speckle Pattern Interferometer -
interferometr z elektronicznym wzorcem plamki). Wzorzez interferencyjny jest tu odczytywany za
pomocg kamery CCD i zapamigtywany w postaci cyfrowej. Urzadzenie znakomicie nadaje sie do
wykorzystania w laboratorium pomiarowym. Pozwala uzyskaé wynik pomiaru z podzialem na
odksztalcenia w trzech kierunkach (wspdlrzednych): W opisanych w artykule badaniach mierzono
odksztalcenia obudowy przekiadni samochodowej. Zebrane dane pomiarowe byly przetwarzane,
a nastepnie wprowadzane do programu obliczeniowego wykorzystujgcego metode elementéw
skoriczonych. Dzigki temu mozliwe bylo pordwnanie roznych wynikow, wykorzystanie danych do
dalszego przetwarzania numerycznego, a takze zoptymalizowanie algorytméw elementéw skori-
czonych dla konkretnej konstrukcji. Wykorzystanie wszystkich otrzymanych w ten sposéb
wynikéw redukuje znacznie koszty i czas projektowania oraz budowy i badar modelu konstruow-
anego wyrobu,

Pilat Z. 42760/95 42
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Kaiser E.: Thermoelektrischer Tropfenindikator, Termoelektryczny czujnik_kropli, Tech. Messen
1995 nr 1 5.18-21, 6 fot. bibliogr. 4 poz.

W procesie wirysku substancji cieklych do strumienia przeplywajacego gazu powstaje oblok
ziozony z drobnych kropli. Do pomiaru jego parametrow nie mozna wykorzystaé metod op-
tycznych z uwagi na technologiczne trudnosci zapewnienia odpowiedniego oéwietlenia. W ar-
tykule zaproponowano zastosowanie do tego pomiaru specjalizowanego czujnika dziatajgcego na
zasadzie termoelektrycznej. Pozwala on nie tylko wykry¢ obecno$é czastek cieczy w strumieniu
gazu, lecz takze okresli¢ wielko$¢ powstalego strumienia cieczy. Zakres pomiarowy takiego czuj-
nika jest ograniczony wiasciwosciami termicznymi gazu. Przedstawiono zasady kalibracji czujnika
oraz poréwnanie uzyskanych wynikéw z wynikami otrzymanymi z urzadzen dzialajacych na innej
zasadzie.

Pilat Z. 42757/95 43
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Steiner K., Sulz G.: Driftunterdrickung fiir Metalloxid-Gassensorsysteme. Ograniczenie dryftu w
h tienkowych czujnikach gazu, Tech. Messen 1995 nr 1 5.27-30, 3 fot. bibliogr. 11 poz.

Czujniki wykorzystujace elementy z poiprzewodnikéw tlenkowych sg powszechnie stosowane w
systemaéh wykrywania czasteczek gazu w powietrzu. Posiadajg one wiele zalet. Warstwa akty-
wna cechuje sie duzg stabilnoscig termodynamiczng, nawet w bardzo wysokich temperaturach.
i Dzieki zastosowaniu technologii cienkowarstowej sg one dos¢ proste i tanie w produkgji. Czujniki
[l te stosuje sie masowo w systemach stalego nadzoru stanowisk pracy, w sprzgcie gospodarstwa
l domowego oraz w urzgdzeniach, przeznaczonych do monitorowania $rodowiska naturalnego. W
II“ komercyjnych urzadzeniach, jako material na element aktywny stosowany jest najczeéciej dwu-
tlenek cyny. W artykule zaproponowano wykorzystanie implantacji czgsteczek wapnia w strukture
1 warstwy aktywnej, co pozwala uzyskaé znaczng redukcje dryftu sygnalu zwigzanego z degra-
dacjg wlasciwoéci przewodzacych materialu, Przedstawiono zasady kalibracji i regulacji tempera-
i tury takiego czujnika.

i Pilat Z. 42755/95 44
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‘“ | Wiegleb G., Marx W.-R.: Industrielle Gasanalyse. Przemystowa analiza gazu, Tech. Messen 1995
nr 1 5.31-37, 8 fot. bibliogr. 9 poz.

“ | Tlen jest jednym z najwazniejszych elementéw naszej planety. Prawie polowa skorupy ziemskiej
skiada sie ze zwigzkow tlenu, gtdwnie w postaci tlenkdw | wody. Atmosfera ziemska zawiera ok.
23% tlenu, ktéry odgrywa decydujaca role we wszystkich procesach biologicznych i chemicznych.
Z tego tez powodu przez lata rozwijane byly rozliczne metody analizy zawartosci tienu w miesza-
" ” ninach gazu. Najwieksze znaczenie praktyczne, obok metod elektrochemicznych, majg tu magne-
tyczne metody pomiarowe. Urzadzenia wykorzystujgce te metody mozna podzieli¢ na trzy kate-
! gorie: magnetomechaniczne, magnetopneumatyczne i termomagnetyczne. W artykule przedsta-
"U ) wiono podstawy fizyko-chemiczne i zasady pomiaru we wszystkich trzech kategoriach. Artykut ten
il\ jest zarazem poczatkiem drugiej czesci cyklu prezentowanego w roczniku 1994 Tech. Messen,
" poswieconego szeroko rozumianym problemom przemyslowej analizy gazu. Ta czg$¢ bedzie do-
I
I

tyczyta metod paramagnetycznych.

Pilat Z. 42754/95 45
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Tester TEC-300 zawiera wewngtrzny mikroprocesorowy
wzofcowy licznik energii cieplnej, wyposazony
w dokladny czujnik temperatury wody zasilania | powroty
oraz wejicie dia sygnalu z przeplywomierza.

Tester TEC-300 moze wspéipraca¢ z przeplywomisrzami
2 wyjéciem Impulsowym orsz 2 przeplywomierzami z wyjéciem analogowym.

Tester TEC-300 pozwala na sprawdzenie (przez wykonanie pomiaréw

poréwnawczych)
licznikéw zamontowanych w weile ciepinym oraz na sprawdzenie
licznikdw niedsiaczonych do wezla, przy wykorzystaniu wewnq‘lrznych
ukiaddéw
symulujaeych czujniki tempasatury | przeplywu.

Do odezytu pomiaréw testera siuzy wyswisttacz ciekiokrystaliczny LCD.
Podawane sg na nim wartoici nasigpujacych parametrow:
Q energli ciepine] zliczone] od peczatku pomiaru
O temperatury wody zashajacef i powrotu oraz roznicy temperatur
0 mocy ciepinej
O natgienia przeplywu wody

Dokladno$é pomiary snergd cleping] jest lepsza niz 0.2%

Szczegdlowych informacjl udziela | zamédwienia przyjmuje

Przemys&owy Instytut Ammtyki i Pomoaréw Plap
Zespét Automatykl Elektroniczne]

Al Jerazolimskie 202, 02-486 Warszawa

tel (0-22) 23 84 83, fax (0-22) 23 8B 64, tix 8137 26

Dzial Marketingu  tef (0-22) 23 82 52, fax (0-22) 23 81 76
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ODDZIAL BADAN | ROZWOJU
APARATURY POMIAROWEJ
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il

o

SEPARATORY
MEMBRANOWO-CIECZOWE

umozliwiajgce pomiar cis$nienia w rurociqgach z mediami
charakteryzujqcymi sig:

nisky (do -40°CJ lub wysokq (do 250°C) temperatury
dzlalaniem korozyjnym

agresywnoscig chemlczng

duzq lepkosciq

latwosciq krystalizacl

zawartoscly zanleczyszczen

3! L | W e IR

Dzigkt naszym separatorom mozna oclvonié miemiki cisnienia przed
wplywen wibragji wystepujqgeych o wielu rurociqgach przemystlotych

Wykonujemy scparatory z kolnlerzaml wg PN-85/H-74307
Wykonujemy separatory na Indywldualne zaméwienla

Stuzymy pormoca w doborze wiascitwych separatoréw do danych proceséw
technologlcznych

Szczegdlowych informacii udziela oraz zaméwienia przyjmuje:

—_— e e——

PRZEMYSLOWY INSTYTUT AUTOMATYKI | POMIAROW PIAP

ODDZIAL BADAN | ROZWOJU APARATURY POMIAROWEJ
ul. Wiatraczna 15, 04-364 Warszawa

Informacje handlowe 10.01.73, Informacje techniczne 10.17.19
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=== AUTOMATYZACJA
ROBOTYZACJA .
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AUTOMATYZACJA 1 ROBOTYZACJA
mozc i powinna by¢ stosowana do:

* spawania lukowcego i zgrzewania punklowego

* kicjenia

* obstugi pras i linii pras

* pratowania i polerowania

* pokrywania warstwami ochronnymi i specjalnymi
- przez natryskiwanic plazmowe
- przez pokrywanic grafilem

* obslugi maszyn skrawajacych

* monlazu

* kontrali jakosci zgodnic ze slandardami jakosci scrii 1ISO 9000

* pakowania i palctyzacji

* transportu mig¢dzyoperacyjncgo

Stosowanic
AUTOMATYZACJI PROCESOW TECHNOLOGICZNYCH
mozc zapewnié bezpicczng prace
osobom nadzorujacym nicbezpicezne operacje produkeyjne

Stosowanic
AUTOMATYZACJI KONTROLI JAKOSCI
umozliwia uniezaleznienie sie od subicktywnych ocen kontrolera
i daje pelny obraz jakosci produkeji

DOSWIADCZENIE [ ZREALIZOWANE APLIKACIE
w ofcrowanym zakresic posiada

PRZEMYSLOWY INSTYTUT AUTOMATYKI I POMIAROW
AL JEROZOLIMSKIE 202, 02486 WARSZAWA
Informancje techniczne tel, 23-83-68, [ux 23-88-64, telex 81-37-26
Drial Marketingu tel. 23-82-52 fux 23-81-76 telex 81-37-26
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Cheesz aby Twoje wyroby migly pmf&gj&nniny wyglqd?
 PRZYIDZ DO NAS

oferujenty:

*
x
»

projeklowanic 1 wykonasstwvo plymmdaéw dmkawanych
wykonywanic fotoszablondw ns folaglotime

wykouyvwanie obwoddw drukowsnych jedno- { (hmslronnych
2z opisem i soldermasky e

montat ciektronicany | mochaniczny

wykonywanie dotali, pedacspotiw i umﬁégﬁ wedlug dosxarczonq
dekwmentacii

W nasze) galwmummi motesz zaindwit wykonauic:

* pokryé galwanicigch
* anodowania begbarwnego i czarncgo

* oksydowania
M cynkmvan;la.bezbammgoi pasywowanego

i

GWARANTUJEMY
WYSOKA JAKOSC I TERMINOWOSC
ORAZ PRZYSTEPNA CENE

" TYKEL l‘QMlAROW

PION PHRODUKCH DOSWIADCZALNES [ MALOSERYNES
AL, IBROZOLHASKII 202, 02-485 WARSZAWA
tel. 23-83-67 fax 23-9547 tedex 31.37-26 pinp pl
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4. UKLADY | ZASTOSOWANIA
4.1, Automatyki i sterowania

PIAP
ger

Striebel D.: Regelung und Steuerung heiztechnischer Anlagen. Regulacja i sterowanie urzadzen
techniki ogrzewczej. Automatisierungstech. Praxis 1995 Vol. 37 nr 1 5. 11-16, 18-19, 5 rys. biblio-
gr. 21 poz.

! Podstawowe cechy wymagane od urzgdzenia ogrzewczego to: mozliwie maty pobor energii,
maksymalny komfort i minimalne obcigzenie §rodowiska. Wymagania te moga byé zrealizowane,
jeshi koncepcja urzadzenia i strategia regulacji umozliwiaja z jednej strony optymalizacjg poszcze-

I gélnych zespoldw, a z drugiej - uwzglednienie wzajemnych oddziatywan systemu ogrzewczego.
Istotne znaczenie z punktu widzenia automatyki ma hydraulika sieci wodnej. Za pomocg symulacii
calego systemu automatyki budynku, potaczonej z nowoczesnymi ukladami, mozliwa jest realiza-
cja catkowicie nowych strategii regulacji, obejmujgcych kompletny system.

Wydzga S. 42705/95 46
. PIAP
ger
Wolff D.; Aufbau, Planung, Betrieb und Regelung von Ein- und Mehrkesselantagen. Budowa,

‘ projektowanie, eksploatacja | requiacia urzadzen jedno- i wielokotowych. Automatisierungstech.
Praxis 1995 Vol. 37 nr 1 s. 20-22, 24-28, 4 rys. bibliogr. 4 poz.

Istotny wplyw na poprawe sprawnosci kotta grzewczego majg: wlasciwy projekt calego systemu
ogrzewania, hydrauliki oraz regulatoréw mikroprocesorowych. Celem zbadania zaleznoéci migdzy
dynamikq kotla, stosowanq automatyka i hydraulikq przeprowadzono na Politechnice Brunszwic-
kiej badania (w ramach projektu "Optymalizacja systemow wielokotiowych™) i opracowano odpo-
wiednie programy symulacyjne. Uzyskane wyniki dotyczace rozdzialu strumieni wody wykazaly, z
jakimi problemami musi sig zmagaé w praktyce projektant i uzytkownik. Wyniki dotyczace czgsto-
tliwosci zataczania i wartoéci dodatkowej energii zuzywanej przez pompy koncentrujg sie na oce-
nie wplywu dynamicznych parametréw kottow na uklady hydrauliczne oraz wplywu sposobu eks-
ploatacji nadmiernych wymiardw i rozktadu strumienia wody.

Wydiga S. 42704/95 47
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PIAP
ger

Baumgarth S.: Regelungsstrategien fir Einzelraumregelung. Strategie requiacii dla regulacii
{ogrzewania) w jednym pomijeszezeniu, Automatisierungstech. Praxis 1995 Vol. 37 nr 1 s. 29-35,
11 rys. bibliogr. 5 poz.

W opardiu o historyczny rozwo6j regulacji ogrzewania w pojedynczym pomieszczeniu opracowano
optymalng energetyczng regulacje temperatury pomieszczenia oraz centrainy rozdziat energii w
zaleznosci od rzeczywistego obcigzenia cieplnego poszczegdinych pomieszczeri. Jedynie syste-
my bezposredniej regulacji cyfrowej pozwalaja na zrealizowanie tego typu strategii regulacji.

Wydzga S. 42703/95 48

4.2. Pomiarowe

PIAP
ger

Hascher W.: Messdatenerfassung mobil. Mobilne zbieranie danych pomiarowych, Elektronik 1995
nr2s. 58, 61-63, 7 rys.

W artykule opisano urzadzenia stuzgce do przenosnego zbierania i rejestracji danych pomiaro-
wych: komputer typu laptop polgczony kablem Centronics z dyskiem PCMCIA lub pamigcig pol-
przewodnikowg Handy Store firmy Glonner Electronic.

Jachczyk E. 42745/95 i 49

6. TECHNOLOGIA WYTWARZANIA APARATURY { URZADZEN AUTOMATYKI
6.2. Elektroniczna

PIAP
ger

Lemme H.: Passive Schaltungen "per Stempeldruck”. Bierne obwody spod stempia®. Elektronik
1995 nr 2 5. 50-56, 8 rys.

Pomimo postepujacej integracji urzadzen elektronicznych, rezystancje, kondensatory i cewki sta-
nowig obecnie do 70% wszystkich elementéw skladowych. Metoda SMD pojedynczego rozmiesz-
czania, z uzyciem wysoko precyzyjnych automatdw, jest ciagle dla producentow zbyt kosztowna.
Firma Philips opracowala metode "biernej integracji* polegajaca na tym, ze bierne elementy u-
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mieszczane sg rownoczesnie w kilku krokach na wspdlnym podloZu izolacyjnym. Tego typu me-
todg jest CMM (Ceramic Multicomponent Module), ktéra bazuje na ceramicznych podiozach wie-
lowarstwowych, w ktére wbudowuje sie wiele kondensatoréw. Rezystory i cewki umieszczane sq
na spodniej stronie metodq sitodruku, a struktury pdiprzewodnikowe na warstwie wierzchniej.
Metoda ta jest do$¢ kosztowna. Najnowszg metodg integracji opracowang przez firme Philips jest
ICM (Integrated Components Module) bazujgca na podiozu krzemowym. Na warstwie izolacyjnej
SiO; umieszczane sg technikg wielowarstwowg bierne elementy, a nastepnie struktury pétprze-
wodnikowe. Metoda ta moze spowodowaé przetom: jest stosunkowo tania, a ponadto producenci
moga korzystaé ze stosowanych dotychczas urzadzen.

Jachczyk E. 42746/95 50

7. KOMPUTERY | ICH ZASTOSOWANIA
7.1. Informacje ogéine

PIAP
ger

Seldbauer J.: Wer wagt, gewinnt. Kto ryzykuje, wygrywa. Chip 1995 nr 2 s. 128-133, 1 rys. 2 fot.
2 tabl.

Przedstawiono wyniki testu szesciu plyt gléwnych typ PCl: Asus PCI/I-486P3G, intel Batman, Gi-
gabyte GA-586L, Intel Plato, Elitegroup SI54P AIO, Asus PCII-P54NP4, w klasach jakosci 486,
Pentium/60 i Pentium/80. Omoéwiono: system magistrali PCl (Peripheral Component Intercon-
nect), klasy procesoréw, PCI-BIOS oraz interfejsy. Wyniki testow i dane techniczne zestawiono w
tabelach. Ze wzgledu na sprawno$¢ i wyposazenie polecane sg plyty gléwne Pentium - Batman i
Plato firmy Intel.

Jachczyk E. 42735/95 . 51

PIAP
ger

Lauchner A., Gaschar W.: Die neue Bescheidenheit. Nowa jako$é. Chip 1995 nr 2 s. 134-136,
138-142, 2 1ys. 6 fot, 2 tabl.

Przedstawiono wyniki testu szesciu komputeréw DX2/66-PC w cenie ponizej 1500 DEM. Sg one
dostatecznie dobrg platforma sprzetowg dla duzej liczby programow. W tescie uczestniczyly na-
stepujace komputery: Escom Familytower, ESD 486DX2/66 VLB-2, Highscreen Mini 486 DX2-80
VL, ICO VL/DX-2 Mini Tower, Pacomp Green PC Sprinter oraz Terra Junior DX2-66. Uwzglednio-
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no nastgpujace cechy: sprawnoéé, wyposazenie, ergonomie, jakosé, dokumentacje i czynnik ce-
nowy. Wyniki testu i dane techniczne zestawiono w tabelach.

Jachczyk E. 42734/95 52
PIAP
ger

Filip A.: Pflegeversicherung. Zabezpieczenie przez opieke. Chip 1995 nr 2 s. 206-207, 210, 212,
4 rys.

Artykut ukazuje, jak postepowaé gdy dysk twardy odmawia posiuUszenstwa oraz jak ustrzec sie
przed utratg danych. Rozwazane sg nastepujace sytuacje: praca z dwoma dyskami twardymi,
komputer nie startuje, zawieszanie si¢ komputera podczas wykonywania pliDkéw startowych
"autoexec” lub “config". Zamieszczono takze rady dotyczace optymalizacji struktury plikéw na
dysku twardym oraz odzyskiwania skasowanych danych.

Jachczyk E. 42733/95 83
PIAP
ger

Raum A.: Die dreidimerfgionale Zukunft. Tréjwymiarowa przysziod¢, Computer Persdnlich 1995 nr
15.18-20, 3 fot. \

Grafika tréjwymiarowa (3D - z ang. 3 Dimension), szczegdinie przetwarzana w czasie rzeczywi-
stym, byla do niedawna dostgpna wytgcznie na szybkich i drogich stacjach roboczych. Pojawienie
sig nowych rozwiazan sprzetowych oraz opracowanie szybkich bibliotek graficznych, takich jak
OpenGL pozwala mieé nadzieje, ze wkrotce w trojwymiarowy $wiat wkroczg komputery PC. Jed-
nym z najwazniejszych motoréw tego postepu jest gwattowny rozwdj rynku gier komputerowych.
Ostra konkurencja eliminuje z niego wyroby o stabej grafice, stad dazenie do rozwoju specjalizo-
wanego oprogramowania i szukanie nowych pomysiéw w zakresie sprzgtu. Dobrym tego przykia-
dem jest nowa karta graficzna firmy MATROX ze zintegrowanym akceleratorem i wlasnym draj-
werem programowym. Uzyskana , pod kontrolg tej karty szybko$¢ przetwarzania obrazu pozwala
realnie mys$le¢ o aplikacjach 3D.

Pilat Z. 42794/95 54
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PIAP
ger

Dembowski K.: Fehlerdiagnose mit POST-Code-Karten. Diagnostyka bledéw za pomoca kart od-
czytu kodu POST. Computer Persdnlich 1895 nr 1 5.28-31, 3 fot. 2 tabl.

Na rynku jest obecnie dostepnych wiele systemdw diagnostycznych do komputeréw PC. W wigk-
szoéci przypadkéw ich dzialanie opiera sie jednak na zaloZeniu, Ze monitor komputera jest
sprawny. Wiaénie na nim wyéwietlane sg wyniki testéw, oceny sprawdzen, sugestie co do dzialart
naprawczych. Czesto uszkodzenie komputera objawia sig tym, ze monitor pozostaje ciemny. Nie
wiadomo wtedy jak sie do takiego problemu zabra¢. Rozwigzanie podpowiadaja producenci o-
programowania podstawowego komputeréw. BIOS (Basic Input Output System) znajduje si¢ w
pamieci ROM na plycie giéwnej komputera i jest odpowiedzialny za restart systemu oraz jego
wstepne przetestowanie. BIOS podczas sprzgtowej samokontroli komputera generuje tzw. kody
POST (Power On Self Test), ktdre wysyla pod okreslony adres. Otz sg dostgpne na rynku spe-
¢jaline karty komputerowe, ktére na wyswietlaczach segmentowych pokazujg kolejne otrzymane z
BIOS kody POST. Karty takie znakomicie utatwiajg diagnostyke w, zdawatoby sig, beznadziej-
nych przypadkach.

Pilat Z. 42793/95 ’ 55

PIAP
ger

Strasheim Ch.: Zwischen Schein und Sein: So lohnt Multimedia. Pomiedzy pozorem a istnieniem.
Takie sg koszty systemoéw multimedialnych, Computer Persénlich 1995'nr 1 5.34-35, 1 fot.

Kiedy kilka !at temu pojawito si¢ haslo Multimedia, przedstawiano Swietlane perspektywy maso-
wej, taniej rozrywki, na najwyzszym poziomie. Integracja obrazu i diwigku w zaawansowanych
aplikacjach i na domowym komputerze miala takze stworzy¢ mozliwoéci szerokiego dostepu do
débr kultury zarejestrowanych na komputerowych noénikach informacji (ksigzki, galerie, przed-
stawienia teatralne, filmy). Tymczasem, gdy dzi§ spojrzymy na ceny, to owa powszechnos¢ mul-
timediow zaczyna byé watpliwa. Oczywiécie mozna skompletowaé jakié minimalina, niezbyt drogg
konfiguracje sprzetowa, za to o bardzo ograniczonym zakres mozliwosci. Réznice cen sg tu ol-
brzymie. Piyte glowna mozna kupi¢ za 400 DEM (z procesorem 4868X), a mozna i za 1500 DEM
(Pentium). Podobnie rzecz sig ma z innymi podzespolami jak karta graficzna, stacja CD-ROM,
dysk twardy, karta dzwigkowa itd.

Pilat Z. 42792/95 56
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PIAP
ger

Raabe Ch.: Die richtige Pepp fir Ihr Netzwerk. Wiasciwa przyprawa do waszej sieci, Computer
Personlich 1995 nr 1 5.84-91 8 fot.

Praca na komputerach pofgczonych w sie¢ ma wiele zalet. Jedng z cenniejszych korzy$ci jest
mozliwb$¢ wymiany informacji w siecl. Mozna tu wyréznié dwa poziomy komunikacji. Pierwszy,
zewngtrzny, jest zwigzany z dolaczeniem sieci lokalnej do rozleglych sieci otwartych, takich jak
Com;;Serv czy InterNET. Drugi, wewnetrzny, dotyczy przesylania danych migdzy komputerami
sieci lokalnej. W artykule opisano podstawowe problemy zwigzane z przekazywaniem informacji
w sieciach, szczegélnie pod katem wyboru wilasciwego oprogramowania do wiasnej instalacjt,
Przedstawiono krétko proste programy obslugi poczty elektronicznej, jak First-Mail czy Pegasus
Mail. Wigcej miejsca poswigcono aktualnej czoléwce rynkowej w tym zakresie. Tworzq ja; cc:Mail
(Lotus), MS-Mai! (Microsoft), Perfept—Ofﬁce (Novell) i Oracle Office.

Pilat Z. 42791/95 57

7.2. Sprzet (jednostka centralna i zestawy)

PIAP
ger

)
0\

Dngntale Signalprozessoren der nachsten Generation. Cyfrowe procesory sygnaléw nastepnei ge- |

neracji, Automatisierungstech. Praxis 1995 Vol. 37 nr 1 s. 7]

Firma Philips Semiconductors (USA) pracuje ostatnio nad procesorem cyfrowym o technologii 0,5
pm i architekturze VLIW (Very Long Instruction Word - bardzo diugie stowo instrukgji). Firmy He-
wiett Packard i Intel przeznaczyly 500 min dolaréw na opracowanie 64-bitowego procesora, tez o
architekturze VLIW i w technice RISC (Reduced Instruction Set Code - zespdt o zredukowanych
instrukcjach). Philips opracowuje wielofunkeyjny cyfrowy procesor sygnatéw, mogacy realizowaé
funkcje akustyczne, wizyjne i graficzne. W firmie Sun prowadzone sg prace nad nowym, 64-
bitowym procesorem przeznaczonym do architektury VLIW, a takze nad redukcjg zasilania
do3V.

WydZzga S. 42711/95 . 58
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PIAP
ger

Hochgeschwindigkeits-CD-ROM-Laufwerk. Mechanizm napedowy o duzei predkosci do_piyt kom-
paktowych wspélpracujacych z pamiecig ROM. Automatisierungstech. Praxis 1995 Vol. 37 nr 1 s.
7-8.

W firmie japoriskiej Toshiba opracowano mechanizm napgdowy, typ XM-3501B, zapewniajacy
$redno czas dostepu 150 ms, co firma okreslita jako "rekord Swiatowy". Szybko&¢ przekazywania
danych wynosi 600 KB/s. Poprawe parametrow osiagnigto przez czterokrotne zwigkszenie szyb-
ko$ci obrotowej napedu. Stosowane sg tu plyty kompaktowe 512, Nowosciq jest hermetycznie
zamkniety mechanizm napedu do ochrony lasera przed kurzem. Nie jest mozliwe korzystanie z
plyt CD o dotychczas stosowanym standardzie. Cena wynosi 1300 DEM; planuje sig roczng pro-
dukcje w wys. 1 min sztuk.

Wydzga S. 42710/95 59
PIAP
ger

Beck J., Bérner T., Schmidt H.: Irtum inside. Wewnetrzny biad. Chip 1995 nr 1 s. 14-16, 1 rys.

Przedstawiono przyczyny bledu w wykonywaniu obliczer) arytmetycznych, wykrytego w koproce-
sorze komputera Pentium, jego przyczyny i skutki.

Jachczyk E. 42722/95 ) 60

PIAP
ger

Proellerl U., Borsch F.-R.: Drehzahl ist nicht alles. Szybkoé¢ obrotowa to nie wszystko. Chip 1995
nris. 126, 128, 130, 1 rys. 6 fot. 2 tabl.

Dokonano przegladu poréwnawczego szeéciu dyskéw CD-ROM: Creative Omni CD, Mitsumi
EX300, Plextor PX-43CH, Sony CDU-55S, Teac CD-55A, Toshiba XM-3501B. Dane techniczne i
wyniki testéw omawianych dyskéw zestawiono w tabelach. Za calodciowo udany uznano dysk
Sony CDU-558, ktory otrzymat wyréznienie redakcji Chip.

Jachczyk E. 42717/35 61
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PIAP
ger

Strasheim Ch.: Festplatten-Zukunft Minimum 2GByte. Przyszlo$¢ dyskéw twardych - minimum 2
Gbaijty. Computer Persdnlich 1995 nr 1 s 8, 2 fot.

Z okazji ubieglorocznych targéw COMDEX w Las Vegas wielu producentéw dyskéw twardych
przedstawito swojg obecnq i zapowiedzialo nadchodzacy oferte. Firma Conner planuje rozwijaé¢
rodzing dyskéw CFP. W 1995 roku ukazg sig dwa nowe modele CFP2107 o pojemnosci 2 | CFP
4207 o pojemnosci 4Gbajty. W obu przypadkach dysk bedzie wirowal z predkoscia 7200 obr/min.
Hitachi zapowiada na Il kwartat 1995 roku dysk 3,5" o pojemnoéci 4 Gbajty i czasie dostepu poni-
2ej 10 ms. Na targach firma przedstawila tez model o pojemnosci 9 Gbajtoéw, ktdry byé moze
znajdzie sig w sprzedazy jeszcze przed koricem 1995 roku. Do elitarnego kiubu 'gigabajtow’ we-
szly juz na dobre takze Micropolis (model o pojemnoéci 4,3 Gbaijta, czasie dostepu 8,9 s, wypo-
sazony w szeregowe tacze SSA), Quantum i Samsung. Troche z tylu pozostat Maxtor, ktéry co
prawda ma juz model o pojemnosci 1 Gbaijta, ale z czasem dostepu 11 ms i $rednim czasem pra-
cy bezawaryjnej 300 tys. godz. trudno bedzie tej firmie utrzymac swojg dotychczasows pozycje
na rynku dyskow twardych.

, Pilat Z. 42795/95 62

PIAP
ger

Knoblalish L.; Traditionell serieli. Tradyeyinie szeregowo. Elektronik 1995 nr 1 s. 54.56, 60-63, 5
rys. 1 fot. bibliogr. 4 poz. '

Artykut opisuje koncentrator dla 32 szeregowych intertfejsow na bazie komputera MVME162.
Rozwigzanie to odcigza komputer giéwny od obslugi przerwar, obnizajac obcigzenie przerwa-
niami do poziomu pojedynczego polaczenia. Wymiana danych z komputerem gléwnym odbywa
sig przez obszar wspéiny pamigci. Przedstawione rozwigzanie pozwala na zachowanie zalet sze-
regowej transmisji danych, przy jednoczesnym usunigciu jego typowej wady: przecigzenia kompu-
tera gléwnego duzg iloscig przerwan wysylanych przez interfejs szeregowy.

Jachczyk E. 42739/95 63
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7.3. Oprogramowanie

PIAP
ger

Litz L., Kénig H.: Flexibler Simulator fiir konventionell und fussbodenbeheizte Hauser. Elastyczny
symulator doméw ogrzewanych konwencjonalnie i podiogowo. Automatisierungstech. Praxis 1995
Vol. 37 nr 1 s. 36-41, 9 rys. bibliogr. 3 poz.

Oméwiono elastyczny symulator wiasciwosci termicznych budynkdéw ogrzewanych konwencjo-
nalnie | podiogowo. Celem symulatora jest testowanie urzadzeri automatyki umoZliwiajacych za-
mieszkiwanie lub prace z zapewnieniem wiadciwego komfortu, przy minimalnym zuzyciu energii i
niewielkich kosztach instalacyjnych. Podstawowy mode! matematyczny zbudowany jest z modu-
16w obrazujacych poszczegdine pomieszczenia | moze byé przedstawiony przy uzyciu
MS-Windows. Pokazano przykladowe wyniki uzyskane za pomocg symulatora dia wybranego
domu bgdacego obiektem badan i poréwnano je z rzeczywistymi pomiarami temperatury.

Wydzga S. 42701/95 64
PIAP
ger

Geisel J.: Speicher satt. Nasycona pamieé. Chip 1995 nr 1 s. 80-81, 1 rys.

Oméwiono w skrécie program pomocniczy Qemm 7.5, sluzacy do optymalizacji pamigci. Program

jest uzyteczny w systemach, w ktdrych sterowniki i programy rezydentne mieszczg sie z ledwo-

§cig w pamieci roboczej. To wygodne narzedzie programowe dostarcza przecietnie skonfiguro-

wanym systemom do 634 kB RAM-u, wspdipracuje z komputerami klasy Pentium i porozumiewa

sig z Windows.

Jachczyk E. 42721/95 65

PIAP
ger

Lansky T.F.: Extrem starker Stoff. Ekstremalnie silne tworzywo. Chip 1995 nr 1 s. 82, 84, 2 rys.

Przedstawiono najnowszg wersje programu do obrébki obrazéw - Kai's Power Tools 2.0 firmy
Softline. Program ma bogaty zbi6r efektdw, co pozwala na efektywne przewartosciowanie istnie-
jacych programéw graficznych.

Jachczyk E. 42720/95 66
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Bomer T., Kluge O.: Solide Fundamente. Solidne fundamenty. Chip 1995 nr 1 s. 86-90, 92, 94, 8
rys.

Przedstawiono cechy wspolne i rdznice, zalety i wady najnowszych wersji konkurujgcych ze sobg
systermdw operacyjnych: 0S/2 Warp, wersja 3 firmy [BM i Windows 95 firmy Microsoft.

Jachczyk E. 42719/95 67
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Stenzel H., Klahold A.: Alles fliesst, Wszystko plynie. Chip 1995 nr 1 s. 102-104, 1086, 6 rys.

Dokonano przegladu szesciu najwazniejszych przedstawicieli z gatunku programéw do tworzenia
diagraméw przeplywu zwanych “flowcharter”. Metadesign 4.0 firmy C.I.T, ABC Flowcharter 3.0
firmy Micrografx, Aliclear 3.0 firmy Softline, Easyflow firmy Haventree Software, Corelfiow firmy
Computer 2000 i Visio 3.0 firmy Shapeware. Przetestowano wykonywanie przez programy trzech
standardowych zadan: rysowania diagramu przeplywu, schematu organizacyjnego i struktury
sieci komputerowej.

Ja(.;hczyk E. 42718/95 68
-
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Brner T.: Von Windows verweht. Zasypane przez Windows. Chip 1995 nr 2 s. 86, 88, 90, 92, 5
rys.

Artykut odpowiada na pytanie, ktére programy mogg pracowaé pod nowym systemem operacyj-
nym Windows 95, a ktére wyjdg z uzytku. Ograniczenia zwigzane z wprowadzeniem Windows 95
dotyczq sterownikéw programowych, programéw pomocniczych i zastosowari konwencjonalnych.

Jachczyk E. 42737/95 69
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Scheibe C.: Selbst ist der Mann. Zréb to sam. Chip 1995 nr 2 s, 98, 100, 102, 104-106, 7 rys. 1
tabl.

Przedstawion cztery niedrogie programy typu CAD do uzytku wiasnego: Tommy Software
Cad/Draw 2.0, Graphic Works CD 2.5, Megacad Lt 1.0 i Autosketch 2.0. Przedstawione programy
s3 bardzo efektywne i przeznaczone do tworzenia dwuwymiarowych projektéw konstrukcyjnych.

Jachczyk E. 42736/95 70
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Fette H., Geisel J.: Keine Angst vor Tabellen. Nie baé sig tabel. Chip 1995 nr 2 s. 216, 218, 220,
2rys.

W artykule zamieszczono praktyczne porady i wskazowki umozliwiajace efektywne korzystanie z
programu arkusza kalkulacyjnego Excel 5.0. Problemy zostaly przedstawione w formie zapytan i
odpowiedzi pogrupowanych w nastepujace grupy tematyczne: konfiguracja i optymalizacja, ob-
rébka tabeli, tworzenie diagramoéw.

Jachczyk E. 42732/95 71
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Roy U., Xu Y., Wang L.: Development of an intelligent inspection planning system in an object
oriented programming environment. Rozwdj inteligentnego systemu planowania kontroli w_§ro-
dowisku programowym zorientowanym obiektowo, CIM Systems 1994 Vol. 7 nr 4 s. 240-246, 14
rys. bibliogr. 7 poz.

Przedstawiono prace nad stworzeniem $rodowiska programowego do automatycznej kontroli
wymiaréw. Celem prac jest stworzenie systemu, ktéry umozliwi bezposrednia interpretacje danych
projektowych zawartych w modelu produktu, przekazywanie ich do systemu CAD i generowanie
na tej podstawie procedur kontrofi. Przedstawiono prototyp systemu w celu pokazania podstawo-
wych funkgji tworzonego systemu, w tym réwniez zilustrowania, w jaki sposodb jest uzyskiwana
informacja z modelu geometrycznego oraz generowana struktura danych do planowania kontroli.
Celem automatyzacji kontroli jest skrécenie cyklu produkcyjnego przez zintegrowanie funkcji CAD
i CMM.

Klimasara W. 42730/95 72
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Hochsttter C., Streppe! H., Genzken H.: Windows NT oder Unix? Windows NT czy Unix? Elek-
tronik 1995 nr 1 s. 14-15, 1 fot.

Nowy system operacyjny Windows NT usiluje wej$¢ w obszary zdominowane dotychczas przez
Unix. Przedstawiono wypowiedzi przedstawiciel obu systemdw operacyjnych argumentujace za
stosowaniem Windows NT lub Unix. Zasadnicza réZnica miedzy systemami lezy w koncepciji
architektury: Windows NT bazuje na mikro-jadrze (ang. microkemel) przewidzianym do jedno-
czesnej obrébki wielu komunikatow (ang. threads), natomiast wszystkie najwazniejsze warianty
systemu Unix sg z jednoczesng obrébka wielu komunikatéw (ang. multi-threaded).

Jachezyk E. 42743/95 73
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will D., Will R., Will Th.: HydCalc - Hydraulikberechnung unter Windows. HydCalc - obliczenia
hydrauliczne w Srodowisku Windows. Olhydr. u. Pneum. 1995 R. 39 nr 1 s. 27-31, 5rys. 3sch. 7
wykr bibliogr. 5 poz.

Energooszczedno$¢ jest obecnie jedng z wazniejszych przestanek oceny systemow napgdowych.
Poprawa sprawnoséci ukiadoéw hydraulicznych nabiera wigc rosnacego znaczenia dla ich produ-
centéw, a takze dla producentéw podzespoléw tych ukladéw. Pomoca przy odpowiednim projek-
cie ukladu okaza¢ sie moze program HydCalc przeznaczony do obliczen strat ci$nienia, strumie-
nia g_bjeloéci oraz mocy powodowanych przez poszczegdine elementy hydrauliczne. Program
uwzgldnia wplyw zmian temperatury i lepkosci medium roboczego. Oprocz programu podstawo-
wego, HydCalc zawiera pakiety HydChart i HydK12 umozijviajace obliczenia strat w calym ukla-
dzie, a takze okreslenie oporéw zastepczych.

Oleksiuk M. 42768/95 74
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Scheffels G.: Software fir die Rohrbearbeitung. Oprogramowanie do_obrébki _rur. Olhydr. u.
Pneum. 1995 R. 39 nr 2 s. 102-103, 4 fot.

"Dobre planowanie stanowi polowe roboty” - to dewiza prawdziwa nie tylko przy gieciu rur, Trady-
cyjna, reczna metoda gigcia wymagala jednak duzego dodwiadczenia w prawidlowym zaplano-
waniu tej operacji, szczegéinie przy przestrzennym gigciu rury o duzej érednicy i malej grubosci
$cianki. Za$ najwieksze problemy stwarzalo wymaganie zapewnienia odpowiedniej powtarzalno-
$ci gigcia. Przedstawiono oprogramowanie stanowigce istotng pomoc przy gieciu rur. Obecnie
wystarczy jedynie izometryczny szkic z naniesionymi wymiarami a program sprawdza, czy dla da-
nej Srednicy, grubosci i materialu zatozone gigcie jest wykonalne. Po dokonaniu korekty rysunku

14
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nastepuje okredlenie niezbednej diugosci odcinka wyjsciowego zapewniajacego minimalne za-
koriczenia. Program jest wyposazony tez pakiet symulacji giecia, pozwalajacy na ostateczng we-
ryfikacje programu uzytkowego,

Oleksiuk M. 42787/95 75

8. JAKOSC | NIEZAWODNOSC
8.3. Diagnostyka techniczna
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Beiharz J., Répke K., Filbert D.: Statistische und neuronale Verfahren zum nicht Gberwachen
Klassifikatorenentwurf in der Motorendiagnose. Metodz statystyczne i neuronowe do nienadzoro-
wanego projektowania klasyfikatordw w diagnozie silnikéw. Automatisierungstechnik 1995 Vol. 43
nr 1. 46-53, 5 rys. 6 tabl. bibliogr. 16 poz.

W diagnozie techniczne]j stosowane jest na ogot nadzorowane projektowanie klasyfikacji. Przed-
stawiono statystyczng analize grup i mape zdarzert Kohenena jako koncepcje projektowania nie-

. nadzorowanego. Wychodzac z opisu teoretycznego obu metod, wyjasniono ich mozliwoéci i gra-
- nice na praktycznym przykladzie zapewnienia jakosci uniwersalnych silnikéw elektrycznych.

- WydZzga S. 42748/95 76

8.4. Utrzymanie w ruchu (ekspoatacja, serwis, zabiegi konstrukcyjne ulatwiajace
eksploatcje)
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Géts 1., Zajac J., Vojtko L.: Vorrichtung zum Messen des Abnutzungsgrades von Schneidwer-
kzeugen. Qprzyrzadowanie do pomiaru_stopnia zuzycia narzedzi tnacych, Tech. Messen 1995
nr1s.8-11, 11 fot. 1 tabl. bibliogr. 4 poz.

Jako$é¢ narzedzi thacych ma w procesie produkeyjnym bardzo duzy wplyw na parametry korficowe
wyrobu. Znajomo$¢ stopnia zuzycia narzedzi pozwala z jednej strony korygowaé przebieg techno-
fogicznych funkcji ciecia, z drugiej- pozwala okreslié optymalny moment wymiany (ew. naostrze-
nia) narzedzia. Zuzycie to okresla sie dwoma metodami: przez pomiar bezposredni katow i ptasz-
czyzn oraz posrednio, okre$lajac katy np. z analizy tekstury powierzchni tngcych. W artykule
przedstawiono metode stalego, biezacego pomiaru stopnia zuzycia narzedzi thacych w urzadze-
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niach produkcyjnych przy wykorzystaniu czujnikéw optycznych. Do oceny sygnatu mierzonego
wykorzystano metode indeksow3 z liniowg analiza regresyjna. Dane pomiarowe przesyla sie do
komputera PC, gdzie podlegaja przetwarzaniu. Obliczenia wykonuje sig w czasie rzeczywistym,
co predysponuje metode do stosowania w instalacjach produkcyjnych. Dane gromadzone w
komputerze moga by¢ wykorzystane réwniez do innych celéw, jak np. tworzenie raportow, analiza
przyczyn zukycia narzedzi, ocena jakosci narzedzi pochodzacych od roznych producentéw itp.
Waznym atutem metody jest niski koszt jej wdrozenia w poréwnaniu z innymi rozwigzaniami.

Pilat Z. 42759/95 77

8.5. Systemy sterowania jakosci

PIAP
ger

Keck R.: Messtechnik als Basis fur "Total Quality Management® in der Prozessautomatisierung.

Teil 2. Technika pomiarowa_jako podstawa do "Calkowitego zarzgdzania jakoscia® w automaty-
2acii procaséw, Cz. 2. Automatisierungstech. Praxis 1995 Vol. 37 nr 1's. $5-88, 6 rys. 1 tabl.

Rozpatrzono podstawowe pojgcia i dzialania zwigzane z technikg pomiaréw przemyslowych, a
mianowicie: zasadg pomiaru z uwzglednieniem efektu fizycznego bedgcego jej podstaws, stoso-
wane metody pomiarowe, systemy o wielu czujnikach oraz modele procesu, systemy ekspertowe,
. obrébka obrazu i rozpoznawanie elementéw. Podano podstawowe cechy omawianych pojeé i zo-
“brazowano je schematami blokowymi flustrujgcymi ich podzial oraz podstawowe elementy i czyn-
nosci.

)
A

Wydiga S. 42703/95 78
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Hascher W.: Testen 2000. Testowanie 2000. Elektronik 1995 nr 1 s. 38-43, 3 rys. 2 fot. 1 tabl.

Ostre wspolzawodnictwo i postepujaca miniaturyzacja mikroelektroniki, przy rownocze$nie wzra-
stajacej zlozonosci moduléw, stymulujg obecnie przemysl elektroniczny. W zwigzku z tym proces
produkeji, a w szczegoinosci technika testowania i sprawdzania, musza byé jeszcze bardziej efek-
tywne pod wzgledem kosztow, z rosngcq jednoczesnie jakoscig produktu. Przedstawiono nowe
strategie sprawdzania i testowania produktéw elektronicznych: odpowiednie testy przeprowadza
sie we wiasciwych punktach procesu produkcyjnego, a nie jak dotad tradycyjnie - na koricu linii
produkcyjnej. Ponadto w sposéb syntetyczny zestawiono cechy optymalnej linii produkcyjnej, no-
woczesne narzedzia testowania oraz testy produkcyjne na najblizsze 10 lat.

Jachezyk E. 42742/95 79
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9. ROBOTY PRZEMYSLOWE | SZTUCZNA INTELIGENCJA
9.1. Roboty przemystowe - budowa i zastosowanie

PIAP
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Treheme {.: Robotic roads - pathways to the future. Drogi robotoéw - drogami ku przyszlodci. Ind.
Robot. 1994 Vol. 21 nr§s. 3.

Pojazdy bedace robotami znane sg od wielu lat. Powszechny stal sig obraz przedstawiajacy
przesuwajace sie wyroby po linii montazowej. Réwniez roboty mobilne (robocary) coraz czgéciej
sg stosowane w wielu galeziach produkcji. Osobng grupe stanowiaq pojazdy-roboty wyposazone
we wiasne systemy nawigacyjne i sensoryczne. Najwiekszg oferte w zakresie systeméw senso-
rycznych do tych pojazddw przedstawiajg firmy japoniskie.

Klimasara W. 42802/95 80
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Cameron S.: Obstacle avoidance and path planning. Unikanie przeszkéd i planowanie marszruty
robota. Ind. Robot 1994 Vol. 21 nr 5 s. 9-14, 7 rys. bibliogr. 10 poz.

Juz od poczatku rozwoju robotyki istnieje problem kolizji robota podczas ruchu z otaczajgcym
$rodowiskiem, dlatego tez wiele uwagi poswieca si¢ zagadnieniom zwigzanym z automatycznym
zatrzymywaniem robota wchodzgcego w stan kolizji z otoczeniem. Krokiem dalszym to opraco-
wanie metod projektowania antykolizyjnych trajektorii ruchu, uwzgledniajacych istnienie prze-
szkéd. W artykule niniejszym dokonano przegladu technik stosowanych do projektowania trajek-
torii antykolizyjnych.

Klimasara W. 42801/95 . 81
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Hollingum J.: Servce robots at the Hanover Fair. Roboty serwisowe na targach w Hanowerze.
Ind. Robot 1994 Vol. 21 nr 5 s. 15-19, 6 fot. 1 rys.

Roboty serwisowe byly szeroko reprezentowane na ostatnich targach w Hanowerze. W stoisku
IPA (Instytut Fraunhofera Produkciji, Technologii i Automatyzacji), gdzie szereg réznych specjali-
stycznych firm przedstawialo swoje wyroby, uwage zwiedzajacych zwracal hydrauliczny robot
dziewigcioosiowy LAMA firmy Putzmeister Werk. Robot ten o zasiegu 22 m i udzwigu do 5000 N
sluzy do czyszczenia kadlubéw samolotéw w portach lotniczych. Brytyjskie przedsigbiorstwo
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Armstrong Projekt przedstawilo roboty stosowane w chirurgii i rehabilitacji pacjentéw. Amerykari-
skie przedsigbiorstwo Transitions Research Corporation zaprezentowalo roboty serwisowe do
transportu positkéw w szpitalach. Roboty tej firmy o nazwie HELPMATE pracujg obecnie w 20
szpitalach amerykanskich. ’

}
Klimasara W. 42800/95 82
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Hollingum J.: Simulations, calibrations and off-line programming. Symulacia, kalibracia i progra-
mowanie off line. Ind. Robot 1994 Vol. 21 nr 5 5. 20-21.

Artykut dotyczy probleméw zwigzanych z zastosowaniem robotéw w zautomatyzowanych i skom-
puteryzowanych liniach produkcyjnych. W systemach CIM istnieja specjalne wymagania odnosnie
zapewnienia odpowiedniej dokladnoéci pozycjonowania w calej przestrzeni pracy robota. Doklad-
noéé pozycjonowania maja zapewni¢ odpowiednie procedury kalibracji. Rozwojem metod kali-
bracji zainteresowane sg firmy produkujace i stosujgce roboty.

Klimasara W. 42799/95 83
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Chen S. i in.: Climbing robots - off the shelf._Roboty do prac na_pionowych powierzchniéch. Ind.
Robots 1994 Vol 21 nr 5 s. 27-29, 4 fot. 2 rys biblicgr. 4 poz.

W ostatniej dekadzie powstalo szereg konstrukcji robotéw przeznaczonych do manewrowania na
duzych pionowych powierzchniach. Roboty te pracujg w niebezpiecznym srodowisku, czgsto nie-
dostepnym i niedozwolonym dia cztowieka z punktu widzenia bezpieczenstwa. Zastosowanie ro-
bota do tych prac przynosi wyrazne korzysci ekonomiczne réwniez z tego powodu, Zze umozliwia
obnizenie kosztow ubezpieczen pracownikdéw. Koszty opracowan takich robotéw sq z reguly bar-
dzo wysokie. W artykule niniejszym przedstawiono robot (CART) z przeznaczeniem do zadan in-
spekeyjnych. Podano réwniez dziesigé zasad, ktére powinny byé brane pod uwage przy projek-
towniu i aplikacji tego rodzaju robota.

Klimasara W. 42798/95 84
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Cardarelli G., Palumbo M., Palagage P.M.: Critical aspects in multi-robot co-operation. Krytyczne
aspekty wspdipracy wielu robotéw. Ind. Robot 1994 vol. 21 nr 5§ s, 31-34 1 fot. bibliogr. 16 poz.

Pierwsze prace teoretyczne na temat wspdipracy wielu robotow powstaly jeszcze przed dziesie-
cioma laty. W pracach tych zwraca sig¢ uwage na to, ze wspdéipracujace roboty moga efektywnie
wykonywaé zadania, jakie nie mogg byc¢ realizowane przez roboty pracujgce pojedynczo. W ni-
niejszym artykule przedstawiono rozwazania zwigzane z wynikami doswiadczeri otrzymanymi
podczas pracy stanowiska badawczego, w ktérego skiad wchodzity dwa roboty. Jeden z robotéw
miat strukture kinematyczng podobng do robota PUMA, drugi za$ byl robotem typu SCARA.
Zwrocono uwage, ze, z punktu widzenia efektywnosci | wydajnosci, wazne jest zagadnienie od-
powiedniego zaprojektowania bezkolizyjnej trajektorii dla obu robotéw.

Klimasara W. 42797/95 85
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Hollingum J.: Intelligent machines from Oxford. Inteligentne maszyny z Oxfordu. Ind. Robot 1994
Vol. 21 nr 5 s, 35-37, 2 fot. 1 rys.

W artykule przedstawiono przykiady nowych opracowan przedsigbiorstwa Oxfort Intelligent Ma-
chines. Robot RT 2000 jest robotem o strukturze kinematycznej zblizonej do robota SCARA umo-
‘cowanego na torze jezdnym. W zakresie robotoéw rehabilitacyjnych przedstawiono RAID (Robot to
Assist the Integration of the Disabled). Projekt robota powstat z inicjatywy europejskiej organizaciji
TIDE. Bardzo waznym sektorem dzialalnosci przedsigbiorstwa jest uczestnictwo w projekcie
ROBOFISH, ktérego celem jest opracowanie robotéw do patroszenia ryb. Zakiada sig, Zze prze-
~ rabiane bedg ryby o wadze do 6 kg i dlugosci 1 m. Urzadzenia powinny mie¢ wydajnos¢ 40-50
4 ryb na minute.

Klimasara W. 42796/95 86
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Schréer K.: Robot calibration - closing the gap between model and reality. Kalibracja robota - wy-
pelnienie luki miedzy modelem a rzeczywistoscia. Ind. Robot 1994 Vol. 21 nr 6 s. 3-5 1 rys.

W artykule podano ogélny przeglad problemdw zwigzanych z kalibracjg robotéw. Zwrécono uwa-
ge ze kalibracja robota wymaga: odpowiedniej techniki modelowania, wystarczajaco dokiadnego
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wyposazenia pomiarowego i niezawodnych metod identyfikacji lub estymacji parametréw. Pod-
kre$lono, Ze kalibracja robota staje sig¢ waznym problemem, zwlaszcza w systemach CIM wyma-
gajgcych programowania off line. $

Kiimasara W. 42806/95 87
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Owens J.: Robo track: calibration on a shoestring. RoboTrack: kalibracia na_sznurowadle. Ind.
Robot 1994 Vol. 21 nr 6 s. 10-13 2 rys. bibliogr. 4 poz.

W artykule opisano system kalibracji oparty o trzy kodery polgczone z koficdwkg ramienia robota
za pomocq nierozciggliwych ciegien elastycznych. Wedlug przedstawionych danych system u-
mozliwia pomiar potozenia koricéwki ramienia robota z dokladnoécig 0,2 mm. Czas potrzebny na
wykonanie kalibracji przez jednego pracownika nie przekracza jednej godziny. Procedury kali-
bracji umozliwiajq 10-krotne zmniejszenie bledu pozycjonowania robota.

Klimasara W. 42807/95 88
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Van Albada G.D., Lageberg J. M., Visser A.: Eye in hand fobot calibration. Kalibracja robota przy
uzyciu oczu i rak, Ind. Robot. 1994 Vol. 21 nr 6 s. 14-17, 1 fot. 3 rys. bibliogr. 2 poz.

W artykule omowiono wyniki czesci prac zrealizowanych w ramach projektu badawczego
ESPRIT. Celem bylo opracowanie metod kalibracji robotéw w oparciu o metody pomiarowe, z u-
zyciem metod fotogrametrycznych. W opracowanym systemie, umozliwiajacym réwniez pomiary
dynamiczne, zastosowano kamere oraz ukiady obrébki obrazéw.

Klimasara W. 42805/95 89
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Simon G.: Optotrac - cat's eyes and lasers. Qptotrac - oko kota i laser. Ind. Robot 1994 Vol. 21 nr
6 s. 18-21, 2 fot. 3 rys. bibliogr. 4 poz.

W artykule przedstawiono sposéb pomiaru polozenia w przestrzeni koricéwki ramienia manipula-
tora. Pomiar opiera sie na zastosowaniu dwécr} laserowych glowic skaningowych wspélpracuja-
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PUMA 560 z 5§ mm do 0,2 mm. Proces kalibracji trwat ok. 2 godzin.
'T.'-m\‘f_

& Kimasara W. 42804/95 90
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_cych z ukladem optycznym "kociego oka", ktéry mocowany jest na koricu ramienia robota. W wy-
niku przeprowadzonych préb kalibracji uzyskano zmniejszenie bledu pozycjonowania robota
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Schrder K.: Robo Cal - the IPK robot calibration package. Robo Cal - system do kalibracji robotow
opracowany w IPK Ind. Robots 1994 Vol. 21 nr 6 s. 35-39, 2 rys. 3 tab bibliogr. 6 poz.

W artykule przedstawiono system kalibracji robotéw opracowany w IPK (Instytut Produkcji i Kon-
strukcji) w Berlinie. W omawianym systemie zastosowano 2 teodolity automatyczne. Wykorzysty-
wany w systemie mode! robota stanowi zespét czterech modeli czastkowych: modelu ukladu na-
pgdowego, modelu ukiadu kinematycznego, modelu deformacji opisujacego podatnoéé statyczng
poszczegdinych czlondéw oraz modelu opisujacego poloznie TCP wzgledem interfejsu mecha-
nicznego manipulatora robota. W tabelach podano wyniki kalibracji réznych typéw robotow.

Klimasara W. 42803/95 91
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systems using local joint control. Wyniki doswiadczen nad rozkladem sit w systemach wspét- pra-
. cujacych ze sobg manipulatoréw, przy stosowaniu lokalnego sterowania wspélnego. Robotics
Research 1994 Vol. 13 nr 6 s. 471-480, 7 rys. bibliogr. 22 poz.

Sterowania lokalne na podstawie informacji o zajmowanej pozycji i wystepujacych wartosciach
bledéw sg szeroko stosowane do sterowania faricuchow otwartych w szeregowo polaczonych ze
sobg mechanizmach robotéw. Jezeli dwa [ub wigcej takich taricuchéw kinematycznych oddziatuje
" na siebie, powstaje zamknigty faricuch kinematyczny. Zamkniety taricuch kinematyczny powoduje

istnienie dodatkowych sprzezeii dynamicznych wskutek wigzéw kinematycznych miedzy tymi
& czlonami. Artykut niniejszy dotyczy eksperymentdw majacych za zadanie rozpoznanie charakteru

p wystepujacych sit przy wspdlpracy dwdch robotéw. Dane te poréwnano z wynikami modelowania.
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Adler L.J., Rock S.M.: Experiments in control of a flexible-link robotic manipulator with unknown
payload dynamic: an adaptive approach. Wyniki sterownia manipulatota o czlonach elastycznych
przy nieznanym obciazeniu uzytecznym. Podejécie adaptacyine. Robotics Research 1994 Vol. 13
nr 6 s. 481-495, 18 rys. bibliogr. 17 poz.

W artykule przedstawiono rozszerzenie koncepcji sterowania koricéwkg manipulatora robota o
elastycznych czlonach i o nieznanym obcigzeniu uzytecznym. Zaprezentowane w artykule podej-
§cie opiera sig na polgczeniu efektywnego algorytmu sterowania z nowym algorytmem identyfika-
cyjnym, dajac w efekcie regulator adaptacyjny. Wiasciwosci dynamiczne manipulatora wyznacza-
ne s3 na biezgco przy uzyciu nowego sposobu identyfikacji. Regulacja polozenia koricdwki mani-
pulatora dokonywana jest w oparciu o algorytm z liniowo-kwadratowym wskaznikiem jako§ci. W
czeséci koricowej przedstawiono wyniki doswiadczenn umozliwiajacych ocene precyzji sterowania
manipulatora z czlonami o0 znacznej elastycznosci i nieznanym obciazeniu dynamicznym.
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Gil de'Lamadrid J.: Avoidance of obstracles with unknown trajectories: locally optimal paths and
periodic sensor readings. Unikanie przeszkdd poruszajgcych sie po nieznanych trajektoriach. Lo-
kalne trajektorie optymalne i periodyczne odczyty sensoréw. Robotics Research 1994 Vol. 13 s.
496-507, 8 rys. bibliogr. 20 poz.

»
\J

W artykule rozpatruje si¢ problem ruchu robota mobilnego w przestrzeni dwuwymiarowej zawiera-
jacej przeszkody poruszajace sig po nieznanych trajektoriach. Przestrzer robocza oraz przeszko-
dy sg wielokatami wypuklymi, zas robot jest punktem. Proponuje sie wykorzystanie informacji z
sensordw do predykcji trajektorii ruchu robota. Rozwaza sie problem czestoéci odczytu danych z
sensoréw. Zaproponowany algorytm sterowania robota przetestowano dla réznych przeszkéd i
roznych trajektorii ich ruchu,
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Alici G., Daniel R.W.: Static friction effects during hard-on-hard contact tasks and their implica-
tions for manipulator design. Efekt tarcia statyczneqo podczas zadania wywierania sily i jej wplyw
na_projektowanie manipulatora. Robotics Research 1994 Vol. 13 nr 6 s. 508-520, 14 rys. 1 tabl.
bibliogr. 41 poz.

[ 4
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W artykule przedstawiono wyniki prac studialnych nad efektem tarcia statycznego nieliniowego w

zadaniach wywierania sily (hard-on-hard-tasks), wystepujacych w takich aplikacjach robota, jak

np. gratowanie lub tez wiercenie w $rodowisku uznanym za niebezpieczne. Badania wykonano
+ na stanowisku badaweczym, w sklad ktérego wehodzit robot PUMA 560. Zwrécono uwage, Ze na

_ ’ efektywne sterowanie silg majg wptyw trzy ostatnie cziony manipulatora, a zwlaszcza ich wiasci-
wosci dynamiczne i zdolno$¢ absorbcji energii.

. Klimasara W. 42810/95 95
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" Yang H.S., Slotine J.J.E.: Fast algorithms for near-minimum-time contro! of robot manipulators.

- Szybkie algorytmy do sterowania_minimalno-czasoweqo _manipulatoréw robota. Robotics Rese-
arch 1994 Vol. 13 nr 6 s. 521-532, 10 rys. bibliogr. 16 poz.

Strategia sterowania minimalno-czasowego dla operacji pozycjonowania jest ztozona od strony
i algorytmicznej. Wymaga skomplikowanych obliczert nawet wowczas, gdy s3 znane réwnania dy-
£ namiki manipuiatora. Z powyzszych wzgledoéw praktyczne ich zastosowanie jest bardzo ograni-
czone. W prezentowanym opracowaniu przedstawiono szybki algorytm do sterowania "pseudo®
_ minimalno czasowego w oparciu o dwustopniowg strategie Lapunowa. Mimo, ze algorytm ten nie
" daje doktadnego rozwigzania, zapewniajacego minimum czasu przejscia, to jednak jego prostota
daje wyrazne korzysci. Idea zaproponowanej metody polega na ocenie zmian wartosci energii
kinetycznej podczas realizacji trajektotii minimalnoczasowej. W artykule przedstawiono wyniki po-
réwnania rozwigzania pseudo minimalnoczasowego z rozwiazaniem dokiadnym. Wskazano, ze
zaproponowany algorytm moze by¢ réwniez stosowany, gdy parametry robota nie sa dokladnie
znane.
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" DeSantis R. M.: Path-tracking for a tractor-trailer-like robot. Sledzenie trajektorii robota mobilnego
o budowie przypominajgcej ciggnik siodlowy z naczepa. Robotics Research 1994 Vol. 13 nr 6 s.
533- 543, 8 rys. bibliogr. 26 poz.

W artykule przedstawiono rozwazania nad trajektorig ruchu robota mobilnego o budowie przy-
pominajgcej ciagnik siodlowy z naczeps. Robot wyposazony jest w szesé kot jezdnych osadzo-
nych na trzech osiach. Kota osadzone na pierwszej osi sq skretne. Zadaniem ukiadu sterowania
jest zapewnienie ruchu pojazdu po zadanej trajektorii w postaci tuku okregu. Rozwaza sig ruch do
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przedu i do tylu. Stwierdzono, ze trajektorie te mozliwe sg do zrealizowania, gdy zastosuje sie do
sterowania sterownik PID o statych parametrach.

H
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9.2, Sieci neuronowe - budowa i zastosowanie
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Bastian A.: Modelibildung mittels neuronaler Netzwerke und Fuzzy-Logik. Tworzenie modeli za
pomoca sieci neuronowych i logiki rozmytej. Automatisierungstechnik 1995 Vol. 43 nr 1 s. 41-45,
6 rys. 3 tabl..bibliogr. 6 poz.

Modele rozmyte wykorzystywane sg coraz szerzej do réznych zastosowarn. Stosowang czesto
metodg tworzenia modeli nieliniowych jest metoda Sugeno-Yasukawa. Metode te rozszerzono za
pomocg nowego algorytmu identyfikacji wielko$ci wejsciowych.
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Hirata T., Koizumi S., Takahashi R.: H* control of railroad vehicle active suspension. Sterowanie
typu H* w aktywnym zawieszeniu pojazdéw drogowych. Automatica 1995 Vol. 31 nr 1 5.13-24, 13
sch. 2 tabl. 17 wykr. bibliogr. 6 poz.

W artykule przedstawiono zastosowanie teorii sterowania typu H” do sterowania aktywnego za-
wieszenia pojazdu drogowego w celu zredukowania odchyleri z kursu, ruchéw bocznych i koly-
sania, spowodowanych przez horyzontalng nieregulamo$é podioza. Rozwazono szczegdly pro-
cedury projektowania | sterowania wla$ciwosciami. Zasada projektowania jest oparta na mode-
lach matematycznych aktywnego zawieszenia, ktére wynikaja z rownan dynamiki ruchu i parame-
tréw identyfikacyjnych uzyskanych z biezgcych eksperymentéw. W celu zastosowania standar-
dowego algorytmu wprowadzono hipotetyczne zakiécenia. Podano takze wskazdwki do wyboru
funkciji wagowych. Przedstawiono réwniez wyniki testu eksperymentalnego, ktéry potwierdzit lep-
sze wlasciwosci projektowanego proponowang metoda ukladu.
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Eurosid-1 vs. Biosid. Eurosid-1 kontra Biosid. Automotive Eng. 1994 Vol. 102 nr 12 s. 35-40,
4 fot. 1 rys. S tabl.

Dokonano poréwnan testéw bezpieczenstwa samochoddw stosowanych w amerykariskim i euro-
b pejskim przemysle samochodowym. Uzyskane wyniki skianiaja do wyciagniecia nastepujacych
wnioskéw. Istniejg znaczne réznice w zachowaniu sig manekinéw kontrolnych podczas realizacji
" testow, co powoduje, Ze wyniki badan wykonane tymi metodami trudno jest ze sobg poréwnywac.
| Zaleca sig rzadom, naukowcom, a takze producentom samochodéw nawigzanie $Scistej wspolpra-
Y. cy celem opracowania nowej generacji manekindw testowych mogacych by¢ poiniej wykorzysta-
" nych w testach ogdinoéwiatowych. Projekty tych manekinéw powinny bazowaé na dotychczaso-
wych do$wiadczeniach wuropejskich i amerykariskich. Istnienie dwdch réznych typdw manekindw
kontrolnych stwarza projektantom karoserii samochodowych wiele probleméw oraz zwigksza nie-
potrzebnie koszty projektéw i ogranicza mozliwosci wyboru przez konsumenta.
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11. KOMPUTEROWO ZINTEGROWANE WYTWARZANIE (CIM
11.1. Zagadnienia ogdine
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Zaytoon J., Niel E., Mille A.: A functional-to-behavioural transformation framework for specifica-
tion and design of manufacturing systems. Zarys transformacii funkcionalno-behawiorystycznej
do specyfikacii i projektowania_systeméw produkeyinych. CIM Systems 1994 Vol. 7 nr 4 s. 247-
258, 18 rys. bibliogr. 17 poz.

- W celu maksymalizacji wydajnosci, jakosci i bezpieczeristwa obslugi nalezy jak najwczesniej zin-
® tegrowa¢ narzedzia analizy projektu z systemem zautomatyzowanego wytwarzania (AMS). Alter-
¥ natywnym podejéciem, ktére mozna zastosowa¢ do tego celu jest analiza strukturalna i technika
projektowania SADT (Structured Analysis and Design Technique). SADT stanowi rodzaj zapisu
graficznego stuzacego do specyfikacji systemu i wymaganej analizy, ktory jest dobrze przystoso-
wany do opisu funkcji i ich wzajemnych powigzan w systemie produkcyjnym. Mimo tych zalet
SADT posiada organiczenia wynikajace z braku modelu matematycznego zachowania, takiego
jak np. sieé Petri'ego. W artykule zaproponowano sposéb automatycznego generowania modelu
opartego na sieci Petri'ego, odpowiednio do specyfikacji SADT. Model ten umozliwia bezposred-
nig symulacje SADT w celu wartosciowania jego zachowania w réznych sytuacjach.
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11.2. Podsystemy komputerowego wspomagania (CAD), wytwarzania (CAM), pla-
nowania (CAP)
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Puntambekar N.V., Jablokov A.G., Sommer H.J.: Uniefied review of 3D model generation for
reverse engineering. Ujednolicony przeglad technik tworzenia modeli trojwymiarowych w procesie
odtwarzania. CIM Systems 1994 Vol. 7 nr 4 5. 259-268, 5 rys. 1 tabl. bibliogr. 54 poz.

Inzynieria odiwarzania (reverse engineering) jest technikg tworzenia modeli CAD dia fizycznie
istniejgcych czeéci, dla ktérych nie istnieje dokumentacja. Celem jest stworzenie modelu kompu-
terowego, ktdry sluzy do wytworzenia czesci wedlug istniejacego wzoru, W artykule przedstawio-
no przeglad technik stosowanych w inzynierii odtwarzania celem uzyskania modeli tréjwymiaro-
wych. Dokonano szczegélowego poréwnania poszczegdlinych krokéw stosowanych w réznorakich
technikach. Przedstawiono dane dotyczace szybkosci, dokladnosci oraz zakresu zastosowan.
Zamieszczono takze obszerng bibliografie omawianych zagadnien.
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Reimann M.D., Sarkis J.: Design for automating the inspection of manufacturing parts. Projekt

automatycznej kontroli wytwarzanych czesci, CIM Systems 1994 Vol. 7 nr 4 s. 269-278, 3 rys.
bibliogr. 17 poz.

Komputerowo wspomagane planowanie proceséw (CAPP) stosowane jest w systemach CIM do
zautomatyzowania powigzan faz projektowania i produkcji. W artykule przedstawiono podejicie
stosowane do tego zagadnienia przez Consortium for gdvanced Manufacturing - International
(CAM-I). Procesor CAM-I - ANC {Advanced Numerical Control) specyfikuje struktury i definiuje
funkcje, ktére sq niezbgdne do zautomatyzowania procesu planowania produkgji. Procesor ANC
opracowuje wiec podstawy stuzace do tworzenia architektury systemu automatycznego plano-
wania proceséw kontroli. W zakoriczeniu przedstawiono zewnegtrzne czynniki wymagane do pla-
nowania proceséw kontroli craz uwagi odnoszace sie do praktycznej implementacji systemu.
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- 11.5. Systemy magistral miejscowych
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i Wemer B.: Der kleine Bruder des Interbus-S. Maly brat magistrali Interbus-S. Elektronik 1995 nr 1
f 5. 44-46, 4 rys.

] Przedstawiono koncepcje podsystemu petli sensorow Sensor-Loop”, opracowanego przez Pho-

enix Contact we wspdlpracy z uniwersytetem w Magdeburgu. Sensor-Loop na bazie systemu In-
terbus-s upraszcza bezposrednie podiaczenie analogowych i cyfrowych czujnikéw oraz elemen-
k tow wykonawczych.

0
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12. ZAGADNIENIA KOMPATYBILNOSCI ELEKTROMAGNETYCZNEJ
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~ Krager M., Schmidt B.: Messung elektromagnetischer Nahfelder auf Leiterplatten. Pomiar bliskich
pél magnetycznych na plytkach drukowanych. Tech. Messen 1995 nr 1 s. 12-17, 2 tabl. bibliogr.
& 33 poz. .

. Problematyka KEM {kompatybilnosci elektromagnetycznej, z niem. EMV - Elektromagnetische
Vertraglichkeit) urasta dzi§ do podstawowego problemu producentdw i dystrybutorow sprzgtu e-
E,  lektronicznego. Obowigzujaca od 1992 roku dyrektywa EWG, oznaczona numerem 92/31, a o-
¥ kreslajaca zasady ujednolicenia przepisow prawnych w zakresie KEM w krajach Wspéinoty Euro-
E pejskiej, znalazta swéj wyraz w prawodawstwie niemieckim w postaci ustawy, ktéra zacznie obo-
Y. wiazywad od 1 stycznia 1996 roku. Zastapi ona obecne przepisy przejsciowe, wprowadzone w
‘, 1992 roku, ustalajac bardziej rygorystyczne uregulowania. Producenci juz od kilku lat przygotowu-
¢ ja sie do tych nowych wymagan. Jednym z istotnych kierunkow prac jest poszukiwanie metod i-
p  dentyfikacji 2rodet niepozadanych zakiécen. Duza grupa tych zakidcen jest zwigzana z lokalnymi
E- polami magnetycznymi. W artykule przedstawiono zaréwno fizyczne zasady pomiaru natgzenia
b tych pol, jak tez sposoby wykorzystania ich wiasciwosci do budowy specjalizowanych sond po-
miarowych.
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