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1. OGOLNE ZAGADNIENIA AUTOMATYKI | POMIAROW
1.1. Konferencje, zjazdy, wystawy, targi
PIAP

ger

Ober B.: Entwurf komplexer Automatisierungssysteme. Projektowanie zlozonych sy-
stemoéw automatyki. Automatisierungstechnik 1995 Vol. 43 nr 11 s. 533-534 bibliogr.
2poz.

Informacja o sympozjum, ktére odbylo sie w dniach 7-9 czerwca 1995 roku w Instytu-
cie Regulacji i Automatyki Politechniki Brunswickiej. Hastem sympozjum byto: ,Meto-

dy, zastosowania i narzedzia na bazie sieci Petri'ego i innych formalnych srodkéw:
opisu”. Tematy referatéw obejmowaly nastepujgce zagadnienia: podstawy tworzenia

Modeli i zastosowanie modeli do systeméw hybrydowych, produkcii i przetwarzania,

przez symulacje, weryfikacje i projektowanie do eksploatacji, diagnozy, obserwacii
i implem.entacji. .

Wydzga S. 43820/96

PIAP
ger

Abel D.: Vierter Workshop des GMA-Fachausschusses 1.8 ,Methoden der Steue-
rungstechnik”. Czwarte sympozjum Sekciji 1.8 Stowarzyszenia Pomiaréw i Automaty-
ki :"Metody techniki sterowania”, Automatisierungstechnik 1995 Vol. 43 nr 12 s. 595.

Informacja o sympozjum, ktére odbylo sie w Wrselen-Bardenberg w dniach 9i 10
marca 1995 roku. Wygloszono 11 referatéw obejmujacych aktualne prace majace na
celu wspomagane matematycznie projektowanie dyskretnych ukiadéw sterowania przy
zastosowaniu metod algebraicznych i opartych o sieci Petri'ego.

Wydzga S. 43827/96

PIAP
ger

Veranstaltungen im Zeichen der Automatisierungstechnik. Imprezy pod znakiem tech-
niki automatyzacji. Automatisierungstech. Praxis 1995 Vol. 37 nr 11 s. 8-10.

Informacja o 54 imprezach (sympozja, wystawy) z dziedziny techniki automatyzacii,
odbywajace sie w Europie w czasie od 30 listopada 1995 roku do 31 paZdziernika
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1997 roku. Podano kazdorazowe termin, miejsce, nazwe imprezy i informacje o orga-
nizatorze.

WydZzga S. 43844/96 3

PIAP
ger

Lindner K.-P.; ISA/96 - Trends und Analysen. ISA/96 - tendencie i analizy, Automati-
sierungstech. Praxis 1995 Vol. 37 nr 12 s. 58-60 bibliogr. 2 poz.

Informacja o konferencji i wystawie zorganizowanych w czasie 2-5 pazdziernika 1995
roku w Nowym Orleanie (USA) w pigédziesigciolecie utworzenia ISA (dawniej: Instru-
ment Society of America, od 1995 roku: International Society for Measurement and
Control). Spora czesé referatéw (przy ogéinej liczbie 155) byla poswigcona zastoso-
waniom komputeréw osobistych w ulktadach przemystowych, wraz z ukladami stero-
wania programowanymi pamigcia, Rozpatrywano zagadnienia zdecentrallzowanych
uktadéw inteligentnych. Duzo uwagi poswiecono magistralom miejscowym, w tym
PROFIBUS-FMS, -DP i -PA. Oméwiono problemy przysziosci wystawy i kongresu
ISA, a takze tego rodzaju wielkich imprez.

Wydzga S. 43856/96 4

PIAP
ger

Litz L..; Fachtagung: Entwurf komplexer Automatisierungssysteme 1995" in Braunsch-

weig. Sympozjum techniczne: ,Projektowanie ztozonych systemow automatyki 1995”
w Brunszwiku. Automatisierungs tech. Praxis 1995 Vol. 37 nr 11 s. 62 bibliogr. 1 poz.

Informacja o czwartym z kolei sympozjum, zorganizowanym w dniach od 7 do 9 czerwca
1995 roku. Wygloszono 35 referatéw z nastepujacych dziedzin: podstawy tworzenia
modeli, narzedzia do projektowania systeméw, hybrydowe systemy i sprzet do two-
rzenia modeli, tworzenie modeli systeméw produkcyjnych, eksploatacja i diagnoza,
projektowanie, implementacja, weryfikacja i projektowanie, symulacja i obserwacja.
Sympozjurh odbywalo sig jednoczesnie z uroczystoéciami jubileuszu 250-lecia Brun-
szwickiego Uniwersytetu technicznego i kongresem ,Nauka jako kultura przysziosci™.

Wydzga S. 43838/96 5




1.5. Organizacja, zarzadzanie, ekonomika

PIAP
ger

Energieverbrauch in Deutschland stagniert. Stagnacja spozycia energii w Niemczech.
Automatisierungstech. Praxis 1995 Vol. 37 nr 11 s. 5.

Przewiduje sie, ze w 2010 roku nastapi wzrost gospodarki o 50 %, natomiast zuzycie
energii pozostanie na poziomie 1893 roku. Zmieni sig rozkiad Zrédet energii: wzroénie
Z 18 % do 24 % udziat gazu ziemnego, a odpowiednio spadnie udziat oleju napedowe-
go. Niezmienny bedzie udziat energii jadrowej (10 %).

Wydzga S. 43852/96 6

PIAP
ger

Weiterer Aufschwung mit Schattenseiten. Dalszy rozwdj i jego ciemne strony. Auto-
matisierungstech. Praxis 1995 Vol. 37 nr 11 s. 5.

W ostatnich latach obserwuje sie staty wzrost w przemysle niemieckim, spowodowa-
ny zaréwno korzystng sytuacja eksportu, jak i nabywcéw krajowych. Dotyczy to takze
przemysiu elektrotechnicznego, gdzie obserwuje sie roczny przyrostw wys. 7 %. Jed-
nak liczba zatrudnionych w krajach Unii Europejskiej spadia w ostatnim roku o 4 %, a
w Niemczech i w Hiszpanii spadek jest jeszcze wigkszy.

Wydzga S. 43853/96 7

PIAP
ger

Telekom-Recycling. Recykling w Telekomie. Automatisierungstech. Praxis 1995 Vol.
37s.7.

Na zlecenie przedsigbiorstwa Deutsche Telekom AG norymberski oddziat Siemensa
modernizuje centrum logistyki w Bremie w dziedzinie gromadzenia, sortowania, ma-
gazynowania, przetwarzaniai odsprzedazy uzywanych i uszkodzonych urzadzer tele-
komunikacyjnych. Warto$¢ zlecenia wynosi 10 min marek i obejmuje m.in. system
transportu bez kierowcy.

Wydzga S. 43845/96 8
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PIAP
ger

Klinker W: atp-Marktalyse. ,SPS-basierte Leitsysteme” Teil 2: Tabellarische Ubersicht.
Analiza rynku w czasopismie Automatisierungstechnische Praxis. Systemy automaty-
ki bazujace na ukiadach programowanych pamiecia, Cz. 2. Przedlad tabelaryczny.
Automatisierungstech. Praxis 1995 Vol. 37 nr 12 s. 20-30, 32-40, 2 tabl. bibliogr. 1
poz.

Po krétkim omdwieniu parametréw podanych w tablicach przedstawiono w stabelary-
zowanej formie wlasciwosci systeméw na podstawie informacji 27 producentéw.
W tablicy 1. podano dane ogoine i dane dotyczace sterowania pamiecia, .natomiast
w tabl. 2. dane odno$nie osprzetu technicznego, elementéw wskazania i obstugi oraz

wyzszych funkcji.
Wydzga S. 43859/96 9
2, NAUKI STOSOWANE
2.1. Teoria regulacji i sterowania
PIAP
. eng

~

Goodwin G.C., Mayne D.Q, Shim J. Tra.ide-offs in linear filter design. Rozwiazania
kompromisowe w projektowaniu filtrow liniowych. Automatica 1995 Vol. 31 nr 10 s.
1367-1376, 6 wykr. bibliogr. 12 poz.

Projektowanie filtréw znalazlo zastosowanie w olbrzymiej liczbie dziedzin, tgcznie z
przetwarzaniem sygnatéw biomedycznych, wyréwnywaniem kanalow w sieciach tele-
komunikacyjnych, projektowaniem czujnikdw do systemow sterowania i poszukiwa-
niami geofizycznymi. W artykule dokonano sprawdzenia rozwigzan kompromisowych
wystepujacych w projektach filtréw liniowych. Wykazalo ono, ze istniejg fundamental-
ne granice charakterystyk filtrow - granice, ktére sg niezalezne od metody projekto-
wania. Moga one by¢ wykorzystywane do okreslenia a priori, czy Zadane wymagania
projektu sg osiggalne. Analogiczne powiazania sg dobrze znane w dziedzinie syste- ‘
moéw sterowania ze sprzezeniem zwrotnym, ale nie byly one poprzednio rozwazane
na uzytek zagadnien filtrowania. W celu zilustrowania zagadnienia rozwazono proste
przykiady, eksponujace ograniczenia projektowania. Skupiono uwage na systemach
statych w czasie.

Olszewski A. 43805/96 10
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PIAP
eng

Gustafsson F., Hjalmarsson H.: Twenty-one ML estimators for model selection. Dwa-
dziescia jeden estymatoréw ML do selekcii modeli. Automatica 1985 Vol. 31 nr 10
s.1377-1392, 3 tabl. 1 wykr. bibliogr. 39 poz.

Klasyczne podej$cie do okreslenia wiasciwej struktury modelu, na podstawie obser-
wowanych danych wejsciowo-wyjsciowych, oparte jest na testowaniu hipotetycznych
modeli przy zastosowaniu kryteriéw opartych na informaciji. Ostatnio struktura modelu
rozwazana jest jako zmienna stochastyczna i proponowana jest standardowa techni-
ka estymaciji. Wynikowe estymatory sg $cisle zwigzane z wczesniej wymienionymi
metodami. Jednak okazuje sie, Ze istnieje pewna liczba wezeSniejszych wyboréw w
sformutowaniu zagadnienia, ktére sg decydujace o zachowaniu sie estymatoréw. W
artykule wyjadniono role wczesniejszych wyboréw, sprawdzono liczbe mozliwosci i
wykazano, ktdre estymatory sa wiasciwe. Zrobiono to w ramach regresji liniowej. W
przypadku modeli z autoregresjg zbadano takze nowe zatozZenia na stabilno$¢ i poda-
no estymator rzedu modelu i jego parametréow.

Olszewski A. 43806/26 11

PIAP
eng

Cevik M.K.K., Schumacher J.M.Y.: The regulator problem with robust stability. Pro-
blem requlatora ze stabilno$cia odpornag na bledy. Automatica 1995 Vol. 31 nr 10 s.
1393-1406 bibliogr. 38 poz.

I3

Projektowanie takiego sterownika, w ktérym uktad obwodu zamknietego bedzie éle-
dzit sygnaly odniesienia lub usuwal sygnaly zakiocajgce okreslonej klasy, jest znane
jako “problem serwomechanizmu” lub “problem regulatora®. Problem regulatora moze
byé rozwiazany z odporng na bledy stabilnoscig obwodu zamknietego pod warun-
kiem, Zze obiekt regulacji jest taki, ze zagadnienie regulacji i zagadnienie stabilizacji
odpornej na bledy sg rozwiazywalne niezaleznie. W artykule okreslono specjalne wa-
runki konieczne i dostateczne, aby obydwa problemy mogly byé rozwigzywane jedno-
czesnie. Warunki te moga by¢ przedstawione w postaci prostej interpretacji geome-
trycznej krzywe] Nyquista obiektu regulacji w wersji wielu zmiennych. Przedstawiona
metoda polega w szczegdlnosci na wykorzystaniu funkcji podprzestrzeni wartosci sko-
jarzonych, i z obiektem regulacji i ze sterownikiem.

Olszewski A. 43807/96 12
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eng

Liu D., Liu X.: Optimal and minimum-energy optimal tracking of discrete linear time-
varying systems. Optymalne i minimalno-energetyczne optymalne éledzenie syste-
mow dyskretnych liniowych, zmiennych w czasie. Automatica 1995 Vol. 31 nr 10 s.
1407-1419 bibliogr. 24 poz.

Na podstawie teorii uogélnionej inwersji i programowania dynamicznego Bellmana, w
artykule przedstawiono dwie formy rozwigzania problemu optymalnego i minimalno-
energetycznego optymalnego sledzenia systeméw dyskretnych, liniowych i zmien-
nych w czasie. W uzupelnieniu przeprowadzono szczegdlowe badania zagadnienia
optymalnego i minimalno-energetycznego optymalnego sterowania granicznego, uzy-
skujac proste, konieczne i dostateczne warunki sterowalnosci i osiggalnosci wyjscia.
Jako naturalne konsekwencje wszystkie powyzsze rozwigzania sg ograniczone do
dania rozwigzan w przypadku optymalnych i minimalno-energetycznych optymalnych
probleméw regulacji. W kazdym przypadku podano proste formuty na minimum bledu
$ledzenia i minimum energii sterowania.

Olszewski A. 43808/96 13

PIAP
eng

Annaswamy A.M., Karason S.P.: Discrete-time adaptive control in the presence of
input constraints. Dyskretne w czasie sterowanie adaptacyine z ograniczeniami wej-
Sciowymi. Automatica 1995 Vol. 31 nr 10 s. 1421-1431, 12 wykr. bibliogr. 19 poz.

W artykule rozwazano sterowanie adaptacyjne systemow dyskretnych w czasie, przy
istnieniu ograniczen amplitudy wejscia sterujgcego. Wykazano, ze gdy warunki po-
czatkowe obiektu regulacji i parametry sterowania adaptacyjnego sa zbiorem ograni-
czonym, to system adaptacyjny moze by¢ stabilizowany. Otrzymuje sie takze ograni-
czenia bledu ledzenia. Odpornosé wiasciwosci systemu na biedy, przy istnieniu ogra-
niczonych zakidcen i niemodelowanej dynamiki, jest zapewniona przez modyfikowa-
nie algorytmu adaptacyjnego. Podano wyniki symulacji weryfikujacej teoretyczne wy-
wody przedstawione w artykule. Wyniki podobne do otrzymanych tutaj, odpowiadaja-
ce obiektom ciaglym w czasie, mozna znalez¢ we wczeéniejszych opracowaniach.

Olszewski A. 32809/96 14
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Holmberg U. i in.: On compensation of nonminimum-phase zeros. O_kompensacii
nieminimalno-fazowych zer. Automatica 1995 Vol. 31 nr 10 s. 1433-1441, 9 wykr.
bibliogr. 11 poz.

W artykule przedstawiono rozwazania nad filtrem wstepnym, przeznaczonym do sy-
stemow nieminimalnofazowych w przypadkach systemow z jednym zerem rzeczywi-
stym, dwoma zerami rzeczywistymi i dwoma zerami zespolonymi sprzezonymi. Opty-
malne kompensatory minimalizujace maksymalne niedosterowanie odpowiedzi sko-
kowej otrzymano w przypadku systeméw z jednym lub dwoma nieminimainofazowymi
zerami rzeczywistymi. Wykazano réwniez, ze do systeméw z dwoma zespolonymi
sprzezonymi zerami nieminimalnofazowymi moze by¢ znaleziony taki kompensator,
z ktérym kompensowany system ma monotoniczng odpowiedZ skokowa,

Olszewski A. 43810/96 15
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Parisini T., Zoppoli R.: A receding-horizon regulator for nonlinear systems and a neu-
ral approximation. Requlator z cofajacym sie horyzontem do systeméw nieliniowych i
aproksymacja neuronowa. Automatica 1995 Vol. 31 nr 10 s. 1443-1451, 8 wykr. bi-
bliogr. 18 poz.

W artykule przedstawiono uktad sterowania optymalnego z cofajacym sig horyzon-
tem do dyskretno-czasowych nieliniowych systeméw dynamicznych. Rozwazana jest
niekwadratowa funkcja kosztu, a na wektory stanu i sterowania natozone sa wigzy.
Podano dwa gléwne przypadki. Pierwszy polega na otrzymaniu regulatora stabilizuja-
cego przez dodanie odpowiedniej koricowej funkeji kary do kosztu procesu. Wektor
sterowania jest generowany za posrednictwem zasady sterowania ze sprze¢zeniem
zwrotnym, obliczanym off line, zamiast obliczania on line co jest robione w istnieja-
cych regulatorach z cofajacym sie horyzontem. Obliczanie off line jest dokonywane
przez przyblizenie regulatora z cofajacym sig horyzontem za pomocg wielowarstwo-
wej sieci neuronowej z wyprzedzeniem (jest to drugi przypadek podany w artykule).
Okreslono granice aproksymacji. Wyniki symulacji wykazaly skuteczno$é¢ propono-
wanego podejscia.

Olszewski A. 43811/96 16
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Brusin V.A., Ugrinovskii V.A.: Absolute stability approach to stochastic stability of infi-
nite-dimensional nonlinear systems. Podejécie od strony stabilno$ci absolutnej do
stabilnosci stochastycznej nieskoiczonych wymiarowo systemdéw nieliniowych, Auto-
matica 1995 Vol. 31 nr 10 s. 1453-1458 bibliogr. 17 poz.

Ostatnie zastosowania metod absolutnej stabilnosci do analizy odpornosci na bledy
prowadzg do odrodzenia zainteresowania tym tematem. Artykut dotyczy stabilnosci
odpornej na biedy systemdw ze sprzezeniem zwrotnym, z rozlozonymi parametrami
przy nieliniowych i przypadkowych zakiéceniach. Analiza jest oparta ha bezposre-
dniej metodzie Liapunowa. W celu otrzymania stochastycznej funkciji Liapunowa wpro-
wadzone sg specjalne stochastyczne nieskonczone wymiarowo odpowiedniki lematu
Kalmana-Jakubowicza. Sg one sprawdzane przez uzycie metod programowania dy-
namicznego w polaczeniu z wlasciwosciami przetwarzania Wienera w przestrzeni Hil-
berta.

\

Olszewski A. 43812/96 17
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Krishnamurthy V.: Estimation of quantized linear errors-in-variables models. Estyma-
cja kwantyzowanych liniowych modeli z bledami w Zmiennych. Automatica 1995 Vol.
31 nr 10 s. 1459-1464, 1 sch. 3 tabl. bibliogr. 13 poz.

Modele z bledami w zmiennych, nazywane takze modelami z utajonymi zmiennymi,
staly sie ostatnio popularne w ekonometrii i teorii systeméw. W artykule rozwazany
jest szczegélny model z bledami w zmiennych, nazywany dynamicznym modelem z
bledem skokowym. Przedstawiony algorytm estymaciji dla dynamicznych modeli z
bledem skokowym daje jednobitowo kwantowane pomiary wejscia i wyjscia. Jest to
algorytm zwany algorytmem szeregowym binarnym estymacji. Jest on malo kiopotli-
wy obliczeniowo, poniewaz wymaga tylko obliczenia ilosci wystepujacych zer i jedy-
nek w sekwencjach wejsciowych i wyjsciowych.

Olszewski A. 43813/96 18
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Coulibaly E., Maiti S., Brosilow C.: Internal model predictive controt (MPC). Sterowa-
nie predykeyine z modelem wewnetrznym. Automatica 1995 Vol. 31 nr 10 s. 1471-
1482, 2 sch. 17 wykr. bibliogr. 17 poz.

W artykule przedstawiono poréwnanie algorytmu sterowania predykcyjnego, z mode-
lem wewnetrznym (iIMPC), z algorytmem sterowania dynamicznego z macierza kwa-
dratowa (QDMC). Z podanych przykiadéw zastosowania tych algorytméw do uktadow
Z jednym wejsciem i jednym wyjsciem wynika, ze iIMPC kompensuje ograniczenia
sterowania podobnie lub lepiej, niz QMDC w przypadku proceséw bez zer w prawej
potdwce ptaszczyzny. Natomiast w przypadku proceséw z zerami w prawej poléwce
plaszczyzny raczej lepsze wiasciwosci wykazuje QMDC. Algorytm iMPC jest zasadni-
c¢zo latwiejszy do dobrania nastaw niz QMDC, poniewaZz wymaga nastawienia tylko
jednego parametru - stalej czasowej filtra. Algorytmy zostaly sprawdzone w przypad-
ku systeméw liniowych, ale moga byé bezposrednio wykorzystane w sterowaniu sy-
stemdw nieliniowych.

Olszewski A. 43815/96 19
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Bone G.M.: A novel iterative learning control formulation of generalized predictive
control. Nowe sformulowanie sterowania z iteracyjnym uczeniem sie do uogélnionego
sterowania z predykcia, Automatica 1995 Vol. 31 nr 10 s. 1483-148, 2 sch. 1 tabl. 2
wykr. bibliogr. 10 poz.

W artykule rozwinieto nowe sformulowania sterowania z iteracyjnym uczeniem sig¢ do
uogdlnionego sterowania predykcyjnego (GPC). Rozwinigte sterowanie (GPCL) moze
byé stosowane do obiektow, ktére z natury sg powtarzalne i narazone na czgsciowo
powtarzalne zaklocenia oraz mogg by¢ lokalnie linearyzowane wokét punktu pracy.
GPCL poprawia charakterystyki regulacyjne GPC przez uczenie sig i kompensowanie
powtarzalnych porcji zakiécen z serii prob. Wykazano, ze GPCL dodaje tylko do GPC
warunki sprzezenia do przodu,-tak ze wiasciwosci stabilnosci przy obu algorytmach
sq identyczne. Z analizy teoretycznej wynika, ze GPCL zapewnia zbiezno$¢ asympto-
tyczng szeregu préb pod warunkiem, Ze obwéd sprzezenia zwrotnego GPCL jest sta-
bilny. GPCL, inaczej niz w wielu uczacych sie algorytmach, nie wymaga ustalonej
trajektorii odniesienia. Podano wyniki badari symulacyjnych i przyktady zastosowari.

Olszewski A. 43816/96 20
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Sienel W.: Analyse robuster Regelungssysteme durch Konstruktion von Wertemen-
gen. Analiza systemdw requlacii odpornych na zakidcenia droga konstruowania zbio-
ru wartosci. Automatisierungstechnik 1995 Vol. 43 nr 11 s. 497-505, 11 rys. bibliogr.
17 poz.

Badanie systeméw automatyki technicznej z punktu widzenia stabilno$ci odpornej na
zakidcenia wymaga pracochionnych obliczen, jezeli jest znaczna liczba niepewnych
parametréw oddzialujgcych na dynamike systemu danego obiektu. Istnieje jednak kiasa
systeméw majgcych wlasciwosé przedstawienia ich struktury w postaci drzewa, co
pozwala na przeprowadzenie w bardzo krétkim czasie analizy odpornosci. Analiza ta
przeprowadzana jest w tym przypadku przez badanie wylaczenia zer zbioru wartosci,
ktorych konstrukcja jest bardzo uproszczona ze wzgledu na strukture typu drzewa.
Wydajno$é metody przedstawiono na opracowanym metoda elementéw skoriczonych
modglu eksperymentu, w ktérym uzyto specjalnej zawieszonej plyty o 60 niepewnych
parametrach. Eksperyment przeprowadzono w Niemieckim Osrodku Badawczym Lot-
nictwa i Kosmonautyki.

Wydzga S. 43826/96 21
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Mossig K., Stable S.: Steuerungssyntheke mit kontroflierten Free-Choise Petri-Net-
zen zur Prozessbeschreibung. Synteza struktury bazujaca na kontrolowanych sieciach
Petri’ego swobodnego wyboru , majgca na celu opis procesu. Automatisierungstech-
nik 1995 Vol. 43 nr 11 s. 506-513, 4 rys. biblicgr. 12 poz.

Przedstawiono zastosowanie sieci swobodnego wyboru (Free-Choise-Net), bedacej
klasq sieci Petri'ego, do modelowania procesu z dyskretnymi zjawiskami, przy czym
rozrdznia sie przejécia sterowane i nie sterowane. Celem projektowanego sterowania
jest unikniecie wystepowania niepozadanych i niedopuszczalnych technicznie stanéw
procesu. W tym celu ocenia sie aktualne pozycje sieci Petri'ego w strukturze sprzeze-
nia zwrotnego ukiadu sterowania i generowany jest, z uwzglednieniem zadanego kry-
terium, optymalny wektor sterowania.

Wydzga S. 43825/96 2
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Pfeiffer B.-M.: Symbolische Analyse und Synthese von Fuzzy-Reglern durch Trans-
formation zwischen unscharfer und scharfer Darsteliung. Symboliczna analiza i sym-
boliczna synteza requlatoréw rozmytych drogs transformaciji miedzy przedstawieniem
nieostrym i ostrym. Automatisierungstechnik 1995 Vol. 43 nr 11's. 514-524, 17 1ys. 3
tabl. bibliogr. 9 poz.

Wyprowadzono, za pomoca systemoéw algebry komputerowej, wzory analityczne cha-
rakterystyk wejscie-wyjscie réznych jednowielko$ciowych regulatoréw rozmytych.
Pozwala to na ocenianie réznych sformulowan lingwistycznych zmiennych wyijscio-
wych regulatora rozmytego, a takze réznych metod wnioskowania z punktu widzenia
ich oddzialywania na zachowanie sie regulatora. W szczegdlnosci uzasadniono tu
teoretycznie, stosowang czesto juz w praktyce, metode $rodka pojedynczych tonéw
(Centre of Singletons - CoS). Na przyktadzie rozmytego regulatora Pl o dwéch wielko-
$ciach wejsciowych wykazano praktyczne mozliwosci zastosowania przedstawionej
metodyki syntezy regulatoréw rozmytych.

Wydzga S. 43824/96 : 23
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Kroll A., Gerke W.: Modellierung eines pneumatischen Feststofférdersystems mit re-
lationalen Fuzzy-Modellen. Modelowanie pneumatycznego transportu cial statych za
pomoca poréwnawczych modeli rozmytych. Automatisierungstechnik 1995 Vol. 43 nr
11 s. 525-530, 9 rys. bibliogr. 9 poz.

Oméwiono tworzenie modeli pneumatycznego transportu ciat statych. W systemie
tym wystepujg liczne nieliniowosci, wewnetrzne sprzezenia i jest on tez ziozony;,
w efekcie tworzenie teoretyczne modeli deterministycznych jest bardzo pracochion-
ne. Z tego wzgledu jest tu realizowane tworzenie modeli rozmytych, opisujacych pro-
ces za pomocg zdania wg regut lingwistycznych. W rozpatrywanym urzadzeniu ziden-
tyfikowano dwa poréwnawcze modele rozmyte. Jeden z nich jest prostszy, dajacy
jednak wystarczajacq jakos$é, drugi natomiast, bardziej ztozony, przeznaczony jest do
modeli, ktérym stawia sie wyzsze wymagania odnos$nie jako$ci.

Wydzga S. 43822/96 24
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Mann J.: Linearer Zustandsregler Gberlistet Nichtlinearitdten und Messrauschen. Li-
niowy regulator stanu wymija nieliniowosci i szumy. Automatisierungstech. Praxis 1995
Vol. 37 nr 12 s. 54-57, 4 rys. bibliogr. 11 poz.

Mimo, ze teoria przestrzeni stanu liczy sobie ponad 30 lat, rzadko sig, z wielu przy-
czyn, stosuje w praktyce regulatory stanu. Oméwiono dwie z tych przyczyn i podano
sposoby ich rozwigzania. Przedstawiona metoda umozliwia, mimo istnienia szuméw
w sygnalach pomiarowych, szybka eliminacje zakiécen przy minimalnym obcigzeniu
czionu nastawczego. Skompensowano w prosty spos6b nieliniowosci i opéZnienia w
podporzadkowanych obwodach regulacyjnych. Praktyczne mozliwo$ci zastosowanie
metody wykazano za pomocg symulaciji charakterystyk oraz pomiaréw. Przedstawio-
no przykiadowo charakterystyki polepszonej regulacji temperatury przegrzanej pary.

Wydzga S. 43857/96 25

v

PIAP
ger

Moellmann K.: T-Summen-Regel nicht nur fur Sprungfunktionen. Reguta sum T nie
tylko do funkciji skokowej. Automatisierungstech. Praxis 1995 Vol. 37 nr 12 s. 61,
bibliogr. 1 poz.

Uwagi do artykulu U. Kuhna, opubiikowahego w atp nr 5/1995 s. 10-16. Do oceny
moze byé wykorzystywana nie tylko funkcja skokowa, wazne jest, aby nastepowato
przejécie z pewnego stanu nie ustalonego do innego stanu i aby funkcja wejSciowa
wystarczyla do wzbudzenia obiektu. Podano tez sposéb wyznaczenia statej catkowa-
nia, ktéra moze zastapi¢ wzmochienie obiektu.

Wydzga S. 43855/96 26
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Siegwart R., Herzog R.: Mechatronische Anséatze bei aktiven Magnetlagerungen. Podej-
$cie mechatroniczne do aktywnych fozysk magnetycznych. Automatisierungstechnik
1995 Vol. 43 nr 12 s. 549-553, 2 fot. 9 rys. bibliogr. 15 poz.
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Bezdotykowe lozyska magnetyczne sa typowym obiektem mechatroniki. Obok urza-
dzer mechanicznych zawierajg one elementy elektroniczne ( czujniki, wzmacniacze
mocy | mikroprocesory) oraz oprogramowanie w formie regulatoréw, ktére stabilizujg,
fozysko magnetyczne i nadajg mu odpowiednie wiasciwosci dynamiczne. Oméwiono

oddzialywania interdyscyplinarne mechaniki (dynamika rotora), elektroniki i automa-
tyki, niezbedne przy tozyskach magnetycznych, na przykiadzie wrzecion frezéw o ta-
kim fozyskowaniu.

Wydzga S. 43836/96 27
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Kessel W.: Messunsicherheit und Messwert nach der neuen ISO/BIPM-Leitlinie. Wy-
niki i niepewno$é pomiardw wedlug nowych wytyeznych ISO/BIPM. Tech. Messen
1995 nr 7/8 s.306-312, 5 fot. bibliogr. 6 poz.

Kazdy, kto cho¢ troche zajmuje sie profesjonalnymi technikami pomiaru, zetknat sie z
problemem niepewnosci. W praktyce nigdy nie mamy do czynienia z pomiarem do-
ktadnym. Dlatego tez, aby méc rzetelnie poréwnaé wyniki pochodzace z réznych ba-
dan, potrzebne jest jednoznaczne okreslenie miary doktadnosci i niepewnosci. Zna-
czenie tego problemu znacznie wzrosio w ostatnich kilkudziesieciu latach, gdy wyniki
badar sg wymieniane nie tylko miedzy réznymi o$rodkami lecz takze miedzy réznymi
krajami. W konicu lat 70. z inicjatywy organizacji BIPM rozpoczeto prace nad unormo-
waniem spraw zwigzanych z niepewnoscia. Byly one nastepnie kontynuowane w ra-
mach specjalnej grupy roboczej ISO/TAGA4. Uczestniczylo w nich jedenascie krajo-
wych i miedzynarodowych organizacji. W efekcie tych prac, w 1993 roku wydano
dokument ISO/BIPM okrestajacy wytyczne do ujednolicenia wyrazania niepewnosci
pomiaréw o nazwie ,Guide to the Expression of Uncertainty in Measurement”.

Pilat Z. 43800/96 28
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3. KONSTRUKCJA ELEMENTOW
3.1. Sterowania i automatyki -

3.1.1. elektrycznej
3.1.1.1. urzadzenia PIAP
ger

Wallaschek J.: Piezoelektrische Schwingungsmotoren: leise, kraftvoll und genau. Pie-
zoelektryczne silniki drgajgce: ciche, silne i dokladne. Automatisierungstechnik 1995
Vol. 43 nr 12 s. 582-587, 1 fot. 6 rys. 1 tabl. bibliogr. 9 poz.

Piezoelektryczne silniki drgajace sg nowoczesnymi zminiaturyzowanymi ukiadami
napedowymi, charakteryzujgcymi sie znacznymi momentami przy malych predko$ciach
obrotowych. Dzieki prostej budowie i niewielkiemu poziomowi dZwieku znajduja one
szerokie zastosowanie w technice elementéw wykonawczych. Oméwiono ich podsta-
wowe wlasciwoséci. Obok znanego silnika z falg wedrujacq rozpatrzono réwniez inne
konstrukcje. Przedstawiono zasady dziatania réznych typéw omawianych napedévy.

WydZzga S. 43831/96 29

3.1.1.2. elementy
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[
Liao C., Esaff B.: Akkus laden, ohne zu heizen. Ladowanie akumulatoréw bez nagrze-
wania. Elektronik 1895 nr 23 s. 94-98, 7 rys. bibliogr. 1 poz.

Wiekszo$¢ uktadow scalonych do szybkiego tadowania akumulatoréw pracuje wy-
{acznie analogowo i zamienia duzg cz¢s¢ wiozonej mocy w cieplo, co jest bardzo
niekorzystne dla urzadzen o budowie zwartej. Takze czes¢ zasilajaca jest niepotrzeb-
nie duza. Regulatory przelaczajace zapewniajg znacznie wyzszg sprawnosé; odpo-
wiednie ukfady scalone wytwarzajq jednak tylko stale napiecia. Rozwigzaniem sa przed-
stawione dwa nowoczesne ukiady scalone regulatoréw przetaczajacych LT1510 i
LT1512, przeznaczone specjalnie do tadowania akumulatoréw, ktére oprécz stalego
napiecia mogg wytwarzac¢ takze staly prad.

Jachczyk E. 43882/96 30
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Lemme H.: Damit der Akku lange lebt. Zeby akumulator 2yt dlugo. Elektronik 1995 nr
23 s. 119-120, 122, 124-132, 11 rys. 1 tabl. bibliogr. 9 poz.

Dokonano przegladu ukiadéw scalonych do kontrolowanego szybkiego tadowania
akumulatoréw i wskazywania stanu naladowania. Uktady te fadujg szybko a réwno-
czesnie delikatnie, przediuzajac przez to zywotnos$é akumulatoréw. W tablicy zesta-
wiono typy dostepnych na rynku ukladéw z uwzglednieniem zakresu stosowania.

Jachczyk E. 43881/96 31
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Doppelarbeit erwiinscht. Pozadana zdwojona praca. Elektronik 1895 nr 24 s. 47,
1 rys.

Roéwnolegta obrébka wielu zadan (ang. concurrent signal processing) bedzie stanowi-
{a w przysztosci istotng ceche nowoczesnych procesordw sygnatowych. Wychodzac
naprzeciw tym wymaganiom, firma Analog Devices opracowata nowg rodzine 16-bito-
wych staloprzecinkowych procesorow sygnalowych DSP. Jej pierwszym cztonkiem
jest ADSP-21csp01. W artykule oméwiono w skrécie jego cechy.

Jachczyk E. 43898/96 32
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Reuber C.: Integration der Integrierten. 2. Teil: Verarbeitung und Anwendungen von
Multichip-Modulen. Integracia zintegrowanych. Cz.2. Przetwarzanie i zastosowania
moduléw wielostrukturowych . Elektronik 1995 nr 24 s. 58-62, 7 rys.

Moduly wielostrukturowe (MCM) poprawiajg w wielu przypadkach elektroniczne wia-
Sciwosci ukladéw, zwiekszajg niezawodnos$é, utatwiajg miniaturyzacje i zmniejszajg
koszty produkcji - odpowiednio wielostronne jest spektrum ich zastosowan, przedsta-
wione blizej w drugiej czeSci raportu (czesé 1 nr 22, s. 48).

Jachezyk E. 43896/96 33
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Robinson G., D.: Gleichzeitig testen und programmieren. Testowaé i programowaé
jednoczesnie. Elektronik 1995 nr 24 s. 67-68, 70-71, 2 rys. bibliogr. 4 poz.

Omédwiono nowa kategorie elementdw - elementy ICP (In-Circuit Programmabile). Ele-
menty ICP nie wymagaijg do programowania zadnego dodatkowego napigcia na kori-
cowkach (jak np. EPROM-y), mozna je programowa¢ w ich ostatecznym srodowisku,
a wiec bezposrednio w normalnym zastosowaniu w chodzacym ukiadzie lub w ukla-
dzie testujacym. Elementy te zmieniajg projektowanie i sprawdzanie uktadéw elektro-
nicznych. Istnieje mozliwos¢ zaprogramowania podczas testowania ukiadu, a nastgp-
nie przeprogramowania calej funkcji urzadzenia.

Jachczyk E. 43895/96 34

PIAP
ger

Packer L. K.: Tolerante Chips. Tolerancyine uklady scalone. Elektronik 1995 nr24 s.
82, 84, 86-87, 2 1ys. 1 fot.

W dziedzinie komunikacjii komputerdw coraz wazniejsza role odgrywajq uktady sca-
lone o napigciu roboczym 3,3 V. Niestety wiele obwodow stosuje takze elementy,
ktére dotychczas wykonywane sa tylko w technice 5 V. Uniemozliwia to uniwersalne
projektowanie z jednolitym poziomem napiecia. Elementy logiczne LCX, bedace 3,3-
Voltowg rodzing CMOS-owa i tolerujace 5 V, stanowig pomost pomiedzy poziomami:
33vasV.

Jachczyk E. 43894/96 35
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Patkar D.: Vorsicht Niederspannung! Uwaga niskie napiecie! Elektronik 1995 nr24 s.
98, 111-112, 114-116, 6 rys.

Przenoéne, niezalezne od zasilania sieciowego urzadzenia sg poszukiwane jak nigdy
dotad. Reakcja na to zapotrzebowanie jest przestawienie zasilania catych systemoéw
na tylko jedno napiecie zasilajgce 3,0 V lub 5,0 V. W obszarze analogowych ukiadow
scalonych wystepuje dazenie do ukiadéw o niskich napieciach zasilania, niewielkim
poborze mocy oraz malym zapotrzebowaniu miejsca na ptytce drukowanej. Kryteria,

.




-

ktére nalezy uwzglednié przy projektowaniu uktadéw niskiej mocy, sg bardzo rozlegle.
Artykut koncentruje sie na kilku waznych punktach, przede wszystkim na szeregu kry-
tycznych parametréow elementdw niskonapigciowych w technologii CMOS.

Jachczyk E. 43892/96 36

PIAP
ger

Arlt B.: Der Leistungsschaiter der Zukunft? Wylacznik mocy przysziosci? Elektronik
1995 nr25s. 114-117, 4 rys.

Przedstawiono wlasciwosci drugiej generacji MCT (MOS Controlled Thyristor) w po-
réwnaniu z ukladami MOSFET i IGBT. Giéwna zaleta MCT polega nha matych stratach
przejscia, co dopuszcza wysokie piki pradowe. Druga generacja MCT nadaje si¢ do
“ostrego” przelaczania wysokich czestotliwosci.

Jachezyk E. 43600/96 37

3.1.3. Hydraulicznej

PIAP
ger

Kurtr K.-J., Stoffel B.: Ein aktives, mechatronisches System zur Minderung von Pulsa-
tionen in hydraulischen Anlagen. Aktywny system mechatroniczny do zmniejszania
pulsaciji w ukladach _hydraulicznych. Automatisierungstechnik 1995 Vol. 43 nr 12 s.
554-561 19 rys. bibliogr. 8 poz.

Kinematyka pomp hydraulicznych powoduje powstawanie pulsacji ciénienia w syste-
mach hydraulicznych. Pulsacje te sg zmniejszane gléwnie za pomoca biernych tiumi-
kéw pulsacii, nie dziatajacych jednak optymalnie. Z tego wzgledu opracowano aktyw-
ny system zmniejszania pulsacji. Omdwiono budowe elementéw wykonawczych, model
obiektu regulacii, niezbedny do syntezy ukiadu regulacji oraz algorytmy identyfikacji i
regulaciji. Wyniki pomiaréw potwierdzity prawidiowa funkcjonalno$¢ przedstawionego
ukiadu.

Wydzga S. 43835/96 38
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3.1.4. Mieszanej (np. elektryczno-hydraulicznej)

PIAP
ger

Isermann R.: Mechatronische Systeme. Systemy mechatroniczne. Automatisierung-
stechnik 1995 Vol. 43 nr 12 s. 540-548, 4 rys. 3 tabl. bibliogr. 43 poz.

Scalone systemy mechaniczno-elektroniczne powstaja przez kombinacje i wzajemne
oddzialywanie na siebie mechaniki, elektroniki i obrébki informacji. Obserwuje sie
poczatkowo przenoszenie funkcji mechaniki do elektroniki, a nastepnie przejmowanie
rozszerzonych nowych funkcji, co sprawia, ze systemy nabywaja wiasciwosci inteli-
gentnych wzglednie autonomicznych. Termin ,mechatronika” uzywany jest od kilku lat
do zintegrowanych systemow mechaniczno-elektronicznych. Artykut omawia przecho-
dzenie systemdw mechanicznych w mechatroniczne. Powstaja liczne nowe zadania,
rézne formy integracji procesu, elektroniki i obrobki informacii. Istotne znaczenie ma
tu rozwdj techniki czujnikéw, elementéw wykonawczych i mikroelektroniki. Zestawio-
no poszczegdine kroki rozwoju systeméw mechatronicznych i przedstawiono niektore
narzedzia projektowania. Na zakoriczenie oméwiono istniejace systemy mikromecha-
troniczne.

Wydzga S. 43837/96 39

3.1.6. Opartej na innych dziataniach
PIAP
ger

10 Gigabit aber Glasfaser. 10 Gigabitéw przez $wiatlowdd. Elektronik 1995 nr 23 s.
63, 1 fot.

Firma Philips przedstawila system przenoszenia sygnatéw z szybkoscig 10 Gbit/s, za
pomoca ktdrego mozna przenosi¢ standardowym jednomodemowym $wiattowodem
120 tys. rozméw telefonicznych . Granica przenoszenia sygnatu o diugosci fali 1550
nm przediuza sie do 100 km.

Jachczyk E. 43885/96 40
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ger

Dahlmann H., Hoferer G.: Optische Energie- und Signalibertragung fir Messonden.
Optyczne przenoszenie energii i sygnaléw w zastosowaniu do sond pomiarowych.
Elektronik 1995 nr 23 s. 86-88, 90, 92-93, 7 rys. bibliogr. 6 poz.

Szybki rozwéj technologii CMOS sprawit, Ze mikrosterownikom typu Ultra-Low-Power
wystarczaja prady robocze daleko ponizej 1 mA. Dzieki temu mozna umiescic¢ je w
systemach, ktdre zasilane sg w energie wylacznie optycznie poprzez swiatlowdd. W
ten sposéb dziala opisana w artykule sonda pomiarowa. Zbiera ona w czterech kana-
fach dane pomiarowe i przesyla je z powrotem drugim $wiattowodem do jednostki
sterujacej i wskazujacej. Przedstawiona metoda zapewnia bezzakiéceniowq prace
takze w obecnosci silnych pdl elektrycznych i magnetycznych.

Jachczyk E. 43883/96 41

3.1.7. Zawory i urzadzenia regulacyjne
PIAP
ger

Janocha H.: Neue Aktoren aus der Sicht der Mechatronik. Nowe elementy wykonaw-
cze z punktu widzenia mechatroniki. Automatisierungstechnik 1995 Vol. 43 nr 12 s.
588-593, 8 rys. 1 tabl. bibliogr. 3 poz.

Elementy wykonawcze pozwalajg na nastawianie przeplywdw energii, masy badz
objetosci. Ich wielkoscig wyjsciowa jest, ogdlnie biorac, energia lub moc mechanicz-
na, natomiast wejScie sterowane jest za pomoca pradéw albo napieé, ktére sg w mia-
re moznosci kompatybilne z punktu widzenia mikroelektroniki. W konsekwenc;ji tego
elementy wykonawcze sg systemami mechatronicznymi. Na przykiadzie nowych ele-
mentéw wykonawczych wykazano, dlaczego nie mozna pominaé podejécia mecha-
tronicznego gdy wymagana jest duza sprawnosé, dobre wiasciwosci transmisyjne i
nowoczesne rozwigzanie problemow.

Wydzga S. 43830/96 42
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3.2.2. Wielkos$ci mechanicznych
PIAP
ger

Dettmann F., Loreit U.: Auf Magnet-Basis und doch hochgenau. Na bazie magnetycz-
nej a jednak z wysoka dokiadnoscia. Elektronik 1985 nr 25 s. 86-88, 90-92, 11 1ys. §
tabl. bibliogr. 5 poz.

Magnetyczne systemy pomiarowe diugos$ci uwazane sg za uktady o ograniczonej roz-
dzielczosci i dokiadnosci. Ze nie jest to zadne nieprzekraczalne prawo natury, wyka-
zujg nowe magnetorezystancyjne systemy pomiarowe opracowane w Instytucie Tech-
nologii Mikrostrukturalnej i Optoelektroniki w Weclar - RFN. Artykut przedstawia trzy
nowe procedury pomiaru diugosci za pomoca magnetorezystancyjnych systemow -
dwie inkrementalne i jedng absolutna.

Jachczyk E. 43905/96 43

PIAP
ger

Reusch A., Mayr W., Landes K. : Mobiles Laser-Doppler-Messystem zur Untersu-
chung des Partikelverhaltens in thermischen Spritzstrahlen. Mobilny laserowy system
pomiarowy wykorzystujacy efekt Dopplera, przeznaczony do badania zachowania sie
czastek w termicznej dyszy rozpylajgcej. Tech. Messen 1995 nr7/8 s.227-284, 6 fot.
bibliogr. 21 poz. )

Natryskiwanie termiczne jest metodg nanoszenia powlok. Technologia ta daje bardzo
duze mozliwosci naktadania warstw o zaplanowanych parametrach, diatego tez jestw
ostatnich latach bardzo intensywnie rozwijana. ldea natryskiwania termicznego jest
doé¢ prosta. Materiat natryskiwany wstrzykuje sie do goracego szybkiego strumienia
gazu lub plazmy. W nim czasteczki sg przyspieszane i podgrzewane tak, aby w stanie
roztopionym uderzyly w powlekana powierzchnie. Czasteczki te krzepnagc tworza po-
wioke. Do technologii te] zalicza sie prézniowe i atmosferyczne natryskiwanie pla-
zmowe, metalizacje natryskowa przy wykorzystaniu drutu lub proszku i natryskiwanie
fukowe. Do niedawna parametry warstwy natryskiwanej optymalizowano eksperymen-
talnie. Wiadomo jednak bylo, ze wiasciwosci powloki zalezg przede wszystkim od
wiasciwosci | zachowania sie czasteczek substancji napawanej podczas ich przyspie-
szania | ogrzewania w dyszy termicznej. Nie bylo jednak sposobu pomiaru parame-
tréw opisujacych te czastki. W artykule przedstawiono metodg takiego pomiaru, wy-
korzystujaca anemometr laserowy dzialajacy na podstawie zasady Dopplera.

Pilat Z. 43804/96 44
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= ODDZIAL BADAN I ROZWOJU

'. “ ' APARATURY POMIAROWEJ

Do pomiaréw i wskazywania wartoéci parametréw
w procesach technologicznych opracowalismy

nowoczesng mikroprocesorowgsg

KASETE POMIAROWA

typ KPP-1

Mozesz juz jg u nas kupié¢

Kaseta KPP-1 jest urzadzeniem wielokanalowym, wyposazonym
w uklady wspdipracy z:

# elektronicznymi przetwornikami pomiarowymi
# pneumatycznymi przetwornikami pomiarowymi
# rezystancyjnymi czujnikami temperatury
# potencijometrycznymi nadajnikami potozenia
# termoparami

Sygnaly wejSciowe przetwarzane sg na sygnal cyfrowy.

Kaseta KPP-1 umozliwia operatorowi wybdr wyswietlanego sygnalu i jednostki
prezentacji.

W kazdym kanale mozesz indywidualnie nastawiaé poziomy alarmowe

Kaseta KPP-1 umozliwia przetwarzanie nieznormalizowanych sygnaiéw
pomiarowych na standardowy sygnal pradowy 4...20 mA oraz (opcjonalnie)
przesylanie pomiaréw do innych systemdw przez interfejs szeregowy RS232,
RS422 lub RS485.

Informacjt technicznych udziela i zamoéwlenia przyjmuje:

ODDzIAl BADAN I ROZWOJU APARATURY POMIAROWEJ
04-364 Warszawa ul. Wiatraczna 15
Informacje handlowe ® 10-01-73 Informacje techniczne W®10-17-19
Fax 10-01-73 Telex 81-69-61 obrap
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( PRZEMYSLOWY INSTYTUT ===
AUTOMATYKII POMIAROW 'I"
OSRODEK POMIARU

PARAMETROW RUCHU I CZASU prezentuje

LASEROWE STANOWISKO
DO BEZDOTYKOWEGO POMIARU GRUBOSCI

® Stanowisko przeznaczone jest do pomiaru grubosci materialéw nieblysz-
czacych

® Umozliwia pomiar elementéw bgdacych w ruchu

® Jest niewrazliwe na drgania elementéw mierzonych

® Program obstugi stanowiska przedstawia na monitorze w postaci graficznej
grubosé mierzonego elementu oraz kontroluje, czy zachowane sg zadane

tolerancje

® Zgodnie z wymaganiami odbiorcy moga by¢ wprowadzone modyfikacje do
programu obstugi, np. statystyczna obrébka wynikow

® Pomiar moze by¢ przeprowadzony w kilku punktach szerokosci elementu
mierzonego

® Dokladnosé pomiaru 0,1 mm, przy zakresie pomiarowym 100 mm

® Mozliwos¢ wykonania stanowiska do pomiaru ugigcia oraz malych prze-
mieszczen

Zaméwienia przyjmuje
oraz dodatkowych informacji udziela

Przemystowy Instytut Automatyki i Pomiaréw - PIAP
Al. Jerozolimskie 202 02-486 Warszawa fax (022) 23 88 64 tlx 813 726 pl
Dzial Marketingu tel (022) 23 82 52 fax (022) 23 81 76

Osrodek Pomiaru Parainetréw Ruchu i Czasu tel. (022) 23 82 16
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oferuje rodzing

PRZEPLYWOMIERZY TURBINOWYCH
typu PT-TURBOMETR

Przeptywomierze turbinowe PT-TURBOMETR przeznaczone s do potniaru strumienia
objetosci i zliczania objetosci cieczy przeptywajacej w instalacjach hydraulicznych.
Przeptywomierz turbinowy PT-TURBOMETR sktada si¢ z czujnika przeptywu oraz miernika
elektronicznego.

Miernik przetwarza sygnat z czujnika na wskazanie analogowe a takze na znormalizowany
wyjsciowy sygnat impulsowy i pradowy. Ponadto miemik sumuje impulsy z czujnika

i przetwarza je na wskazanie objetosci cieczy.

Przeptywomierze turbinowe PT-TURBOMETR moga byc stosowane do pomiaru strumienia
objetosci i zliczania objetosci wigkszosci cieczy agresywnych chemicznie,

nie zawierajacych wtracen statych lub gazowych.

Czujnik przeplywu moze by¢ instalowany bezposrednio w strefie zagroZenia
wybuchowego, natomiast miernik powinien by¢ instalowany w strefie bezpiecznej.

Nasze przeptywomierze moga pracowac m.in. w uktadach automatycznej regulagi
oraz uktadach centralnej rejestracji i przetwarzania danych w przemystach:

« chemicznym
 spozywczym
e papierniczym
o petrochemicznym

Przeptywotnierze turbinowe PT-TURBOMETR przystosowane sq do rurociagéw o $rednicach
nominalnych od 6 do 150 mm.
Nasi specjalisci udzielg Paristwu wszelkich informagji dotyczacych wymagas montazowych

oraz moZliwosci zastosowania przeplywomierzy turbinowych
PT-TURBOMETR do pomiaru parametréw przeplywu réznorodnych cieczy.

Informacii technicznych udziela | xaméwienia przyimuje:

Przemystowy Instytut Automatyki i Pomiardw
Zaktad Pomiaru Parametrow Przeptywu

Al Jetozolimskie 202, 02-486 Warszawa

8 238678 1tx 81 37 26, fax 23 88 64

41 1 4 Dziat Marketingu ‘& 23 82 52, fax 23 81 76
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_= = = INSTALUJE NA OBIEKTACH

UKLAD DO CIAGLEGO BEZDOTYKOWEGO POMIARU
wysokosci zasypu, objetoéci lub cigezaru materiatéw sypkich
w silosach lub elewatorach

Nasi specjali$éci wykonujg projekty instalacji
uwzgledniajgce indywidualne wymagania uzytkownikéw.

& Oferowany przez Przemyslowy Instytut Automatyki i Pomiaréw ukiad pomiarowy
moze by¢ montowany w strefach zagrozenia wybuchem.

& Nasz system pozwala na ciggly pomiar wysokoéci zasypu w elewatorach lub innych
wysokich zbiornikach z materialami sypkimi. Program obstugujacy system pomiarowy
pozwala wprowadzié¢ charakterystyke objetoé¢ lub masa w funkcji wysokodci.

& System pomiarowy generuje ponadto na wyjéciu sygnal pradowy 4-20 mA,
proporcjonalny do wybrane]j wielkodci (wysokosé, objetoéé, masa). Wyjécie to
umozliwia wspdiprace z rejestratorem lub ukladem automatycznej regulacii.

& Standardowo nasz system umozliwia pomiar wysokodci w zakresie od 0 do 30 m,
2 dokladnosdcig 1%.

& Nasz system ciaglego bezdotykowego pomiaru wysokosci zasypu jest niezbedny
w zakladach przemysiu zbozowegdoraz w przemysle cementowym i wszgdzie
tam gdzie materisly sypkie gromadzone sa w silosach, elewatorach lub innych
wysokich zbiornikach.

@~ Pponadio oferujemy nadzor nad pracg ukladu i szkolenie obsiugi.

Informacji technicznych udziela i zamdwienia przyjmuje:

SESERARTRRS

Przemystowy Instytut Automatyki i Pomiaréw
Oérodek Automatyki Mechanicznej

Al. Jerozolimskie 202, 02-486 Warszawa

® 23 83 68, tix 81 37 26, fax 23 88 64
Dziat Marketingu: 3 23 82 52, fax 23 81 76
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PIAP
ger

Arndt V. Muller H.,Dopheide D. : Photoempfianger fiar Nd:YAG-Laser-Doppler-Anemo-
meter. Fotodetektor do anemometru laserowego typu YAG (na neodymie). Tech.
Messen 1995 nr 7/8 s.285-291, 7 fot. bibliogr 14 poz.

Jednym z najwazniejszych laseréw ostatnich lat stal sie laser dziatajacy w sposéb
impulsowy lub ciggly na granacie itrowo-glinowym, domieszkowanym neodymem.
Lasery te naleza do grupy tzw. laseréw na ciele stalym, oznaczane sa tez symbolem
YAG (z ang. Yttrium-Aluminium-Garnet - ltr-Aluminium-Granat). Lasery na ciele sta-
tym (& = 1064 nm) majq z reguly wiekszg moc niz konwencjonalne lasery diodowe
(» =~ 800 nm), w wyniku tego, w przyrzadach pomiarowych pracujacych z tymi lasera-
mi, mozna uzy¢ detektory o mniejszej czulosci. W laserach tych wystepuje réwniez
Znacznie mniejsze rozpraszanie $wiatla, szczegdlnie na czgsteczkach ponizej 1 mi-
krona. W artykule przedstawiono wyniki pomiaréw poréwnawczych, wykonanych ane-
mometrem laserowym z laserem typu YAG i z dioda laserowa, Jako kryterium jakosci
przyjeto stosunek sygnatu uzytecznego do szumu. Konfrontacja wypadia pomyslnie
dla laseréw na ciele statym.

Pilat Z. 43803/96 45

PIAP
ger

Ruck B., Pavlovski B.: Grenze der Genauigkeit in der Zeitbereichsauswertung der
Laser-Doppler-Anemometrie. Granice doktadnosciw okreslaniu zakresu czasuw ane-
mometrii laserowe] wykorzystujgcej ziawisko Dopplera. Tech. Messen 1995 nr 7/8
$.292-298, 6 fot. bibliogr. 30 poz.

Anemometry laserowe, wykorzystujace efekt Dopplera, tzw. LDA (z ang. Laser Do-
ppler Anemometer), sg uzywane do pomiaru predkosci przeplywu z bardzo duzg roz-
dzielczo$cig czasowa i przestrzenna. Do okreslania teoretycznej i praktycznej doktad-
noéci tych pomiaréw tradycyjnie stosowano oszacowanie odchylenia standardowego
czestotliwosci dopplerowskiej. Oszacowania tego dokonuje sig zwykle na podstawie
stosunku sygnalu do szumu, tzw. wspdiczynnika SNR (Signal to Noise Ratio). Okazu-
je sig jednak, ze lokalnie wartosci tego wspoéiczynnika mogg si¢ znacznie zmienia¢
Zmiany te w kanale pomiarowym anemometru majg rozkiad gaussowski. W artykule
przedstawiono metode obliczania wspdiczynnika SNR z uwzglednieniem tego rozkla-
du. Pozwolito to w bardzo dokiadny sposdb okresli¢ doktadnosé pomiarow.

Pilat Z. 43802/96 46
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PIAP
ger

Kuntz W. i in.; Ultraschnelle Datenverarbeitung fiir Laser-Anemometrie. Nadzwyczai
szybkie przetwarzanie danych do anemometrii laserowej. Tech. Messen 1995 nr 7/8
$.299-305, 6 fot. bibliogr. 15 poz.

LDA (Laser-Doppler-Anemometrie) i LAV (Laser-Array-Velocimetrie) sg to metody
pomiaru predkosci z duzg rozdzielczoscig czasowa i przestrzenna. Podczas pomiaru
tymi metodami predkosci przeplywu w gazach i cieczach moga powstawac impulsy
dopplerowskie o czestotliwosciach do 100 MHz. W artykule zaproponowano metodg
zbierania i przetwarzania tych sygnatéw. Wykorzystano superszybki procesor Moto-
rofi, wykonany w najnowszej technologii ECLInPS (Emltter Coupled Logic in PicoSe-
conds), oémiobitowy przetwornik A/C AD 9038 typu Flash firmy Analog Device, o cza-
sie przetwarzania 3,3 ns oraz bardzo szybka pamie¢ RAM, o czasie zapisu ok. 5 ns.
Dodatkowo do obliczania transformaty Fouriera zastosowano specjalizowany proce-
sor FFT (Fast Fourier Transform) firmy Plessey, oznaczony symbeclem PDSP 16510.
Jest on ok. 100 razy szybszy od intelowskiego procesora RISC i860.

Pilat Z. 43801/96 47
3.2.3. Innych wielkosci }
PIAP
ger

Wiegleb G.: Industrielle Gasanalyse. Przemystowa analiza gazu. Tech. Messen 1995
nr7/8 .313-315, 6 fot. 1 tabl.

W kolejnym artykule, prezentujacym kompleksowo problemy przemystowej analizy
gazu, przedstawiono metody wykorzystujace przewodno$¢ ciepina. Sq to najstarsze
metody, pochodzace jeszcze z ubiegtego stulecia. Pomiar warto$ci bezwzglgdnej prze-
wodnosci cieplnej gazu opracowano juz w 1888 roku. Od tamtej pory prowadzono
roziiczne prace badawcze, zmierzajace do ustalenia zaleznosci przewodnosci ciepl-
nej od temperatury, ciSnienia, pola magnetycznego i sktadu mieszaniny gazowej. Pierw-
sze praktyczne zastosowania metody tego typu znalazly w konstrukcjach wojskowych
niemieckich Zeppelinéw i U-Botéw w okresie | wojny $wiatowej. Nastepne latato szybki
rozwdj konstrukcji przyrzadéw wykorzystujacych przewodno$c¢ cieplng i szybki wzrost
liczby ich wdrozer. Szczytowym okresem stosowania tych metod byly lata 50. i 60.
Obecnie z wielu dziedzin wyparly je nowoczeéniejsze techniki. Pozostajg jednak gtow-
nymi przyrzadami do analizfgazéw w wielu procesach chemicznych, a ostatnio, dzig-
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ki miniaturyzacji elementow pomiarowych, takze w niektérych zastosowaniach w me-
dycynie.

Pilat Z. 43799/96 48

6. TECHNOLOGIA WYTWARZANIA APARATURY POMIAROWEJ
| URZADZEN AUTOMATYKI
6.2. Elektroniczna
PIAP
ger

Komplexer als acht Pentium Pros. Bardziej zlozony niz osiem Pentium Pro. Elektronik
1995 nr23 s. 44, 46, 1 fot. 1 tabl.

Wszedzie w produkcji pdiprzewodnikowej obserwuje sig kurczenie geometrii struktur
tranzystoréw i bramek. Przedsiebiorstwo Milpitas/Kalifornia opracowalo proces tech-
nologiczny dla rodziny G10-ASIC ukiadéw LS| Logic, umoziiwiajgcy umieszczenie do
pieciu milionéw bramek lub 49 min tranzystoréw w jednej strukturze (chip). Liczby te
odpowiadajg zlozonosci wigkszej od o$miu centralnych jednostek obliczeniowych
Pentium-Pro.

Jachczyk E. 43887/96 49

PIAP
ger

Patgens L., Kremp K.-H.: Alles Gute kommt von oben. Cale dobro przychodzi z gbry.
Elektronik 1995 nr 23 s. 74, 76, 78, 83-84, 6 rys. 1 tabl.

Artykut omawia elementy wysokiej skali integracji do analogowego odbioru satelitar-
nego, realizowane w mieszanej technologii bipolarno/CMOS-owej. Wyprébowanym
srodkiem zmniejszenia kosztéw systemu jest wyzsza integracja. Poprawa latwosci
obslugi zaleZy jednak zasadniczo od projektu ukladu potaczen. Artykui przedstawia
$rodki jakie nalezy podjaé, aby osiagnag te cele.

Jachczyk E. 43884/96 : 50
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6.4. Wybrane zagadnienia materialowe

PIAP
ger

Lachmann E., Oberparleiter W.: Schwingungfestigkeit und Korrosion bei Leichtmetal-

len. Wytrzymalo$é zmeczeniowa i korozja metali lekkich. Automobiltech. Zts./Motor-
tech. Zts. 1995/96 s.28-30, 3 fot.

v

Na sprawnoéé i funkcjonalnoéé czesci samochodowych wykonanych z aluminium &uZy
wplyw ma $rodowisko powodujace korozjg. Przeprowadzone préby pokazaly wyra-
Znie, ze potaczenia elementéw aluminiowych, poddanych cykiicznym obciazeniom w
srodowisku stonej mgly, majg zdecydowanie mniejsza trwalo$¢ niz pracujace w czy-
stej atmosferze laboratoryjnej. Zjawisko to ma swoje uzasadnienie wynikajace ze zna-
nych zaleznosci zmeczenia materiatu i agresywnosci korozyjnej $rodowiska, w ktérym
materiat ten sie znajduje. Efektem tego wzajemnego oddziatywania jest przyspiesze-
nie proceséw niszczacych. Wynika stad wazny wniosek dla konstru ktoréw samocho-
déw: dane o odpornosci na korozje stopéw aluminiowych nie moga by¢ w petni wiary-
godne, jesli nie przeprowadzono préb z obcigzeniem mechanicznym.

Pilat Z. 43908/96 51

7. KOMPUTERY!ICH MSTOSOWANIE
7.1. Informacje ogdlne

PIAP
ger

Beck J., Lauchner A.: Stsser die Kassen nie klingeln... Kasy nigdy nie dzwieczaty
stodziei... Chip 1995 nr 12's. 162-165, 168, 170, 172-176, 1 rys. 9 fot. 4 tabl.

Producenci twierdza, ze jeszcze w tym roku komputery Pentium 100 MHz zastapia,
swoich braci o czestotliwosci taktowania 90 MHz jako maszyny powszechnego uzyt-
ku. Zapowiadane sa duze obnizki cen. W artykule przedstawiono wyniki testow oSmiu
komputeréw klasy 100 MHz firm: Escom, Highscreen, Schadt, Pacomp, Scenic, Dell;
Gateway i Quelle. Najwyzsze oceny taczne otrzymaty komputery: Dell Dimension XPS
100c oraz Quelle Privileg Pentium 100. W tablicach zestawiono wyniki testow i dane
techniczne.

Jachczyk E. 43874/96 52
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PIAP
ger

Lauchner A., Lorenz J.: Familienpackung. Opakowanie rodzinne. Chip 1995 nr12s.
182-184, 186-188, 190, 192, 1 rys. 9 fot. 3 tabl.

Nowa generacja domowych komputeréw wdziera sie na rynek. Nowe komputery po-
winny by¢ wyposazone we wszystko, co jest potrzebne do multimediéw i komunikacii.
Komputery domowe réznig sig nawet wygladem zewnetrznym od typowego PC. Obo-.
wigzujgcym tu trendem jest graficzne wspomaganie uzytkownika przez stworzenie
srodowiska wirtualnego. Przedstawiono wyniki testéw siedmiu komputeréw zwanych
“family and all-in-one-PC” firm: Commodore, ECS, IBM, Peacock, SEH, Siemens i
Vobis. Najlepszg tgczng oceng otrzymat komputer Mulitimedia-Star FD 205 M6, firmy
Siemens. W tablicach zestawiono wyniki testéw i dane techniczne.

Jachezyk E. 43875/96 53

PIAP
ger

Kunz R.: Doppelt gemoppelt. Podwdinie wypucowane. Elektronik 1995 nr23 s. 156-
158, 161-162, 4 rys. 1 tabl.

Programy CAD i projektowania druku sg nienasycone pod wzgledem zapotrzebowa-
nia miejsca na ekranie monitora. Monitory 21-calowe nalezg tutaj do standardu, a
dalsze zwigkszenie rur kineskopowych jest niemozliwe ze wzgledéw technicznych i
ekonomicznych. Wyjsciem jest umieszczenie dwdch kart graficznych w PC, a wiec
dwdch monitoréw. W artykule przedstawiono trzy rozwiazania graficzne pracy z podwdj-
nym monitorem, z uwzglednieniem instalacji, sterownikéw i szybkosci. Wszystkie trzy
rozwigzania przewidujg szyne PCI.

Jachczyk E. 43879/96 54

PIAP
ger

Machtverhaltnisse im Monopoly neu verteilt. Przegrupowanie stosunkéw sit w Mono-
poly. Elektronik 1995 nr24 s. 22, 24, 1 fot. 1 wykr.

Wraz z oficjalnym wprowadzeniem na rynek Pentium Pro, Intel przedstawit dane spraw-
nosciowe, ktére przewyzszajg procesory RISC. Zalety nowego procesora bedzie od-
czuwat tylko ten, kto ma “prawdziwy” system operacyjny - w gre wchodza 32-bitowe
systemy operacyjne, a wiec Windows NT, OS/2 lub SCO Unix. Windows 95 okazuje
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sie Slepg uliczkg - programy 16-bitowe pod Windows 95 wykonywane sg na syste-
mach z Pentium Pro wolniej, niz z Pentium o tej samej czestotliwosci taktowania.

Jachczyk E. 43899/96 ' 55

7.2, Sprzet (jednostka centralna i zestawy)

PIAP
ger

Kluge O.: Sicher ist sicher. Pewne zabezpieczenie, Chip 1995 nr 10 s. 154-156, 158-
159, 161-163, 2 rys. 8 fot. 1 tabl.

Przedstawiono wyniki testéw systeméw do “bekapowania” dyskéw twardych czyli stre-
amerow. Na wstepie oméwiono wystepujace technologie i standardy od tanich i mato
pojemnych QIC (Quarter Inch Cartridge) poprzez DAT (ta$my 8-milimetrowe), QIC-
Wide, a na Travan koriczac. Dane techniczne streameréw i wyniki testdw zestawiono
w tablicy.

Jachczyk E. 43790/96 v 56

PIAP
ger
i
Flohr M.: Der Pentium Pro in Bits und Bytes. Pentium Pro w bitach i baijtach. Chip
1995 nr12s. 130-135, 3 rys. 3 fot. 3 wykr.

W artykule przedstawiono w szczegdtach architekture i sposéb dziatania procesora
Pentium Pro, bedacego nastepcg Pentium. Procesor Pentium wyczerpat catkowicie
mozliwosci starej architektury. Jesli chodzi o procesor Pentium Pro, Intel pod wieloma
wzgledami zaczynal zupeinie od poczatku. Wyglad zewnetrzny procesora oraz catko-
wicie zmieniony ukiad plyty giéwnej komputeréw najmiodszej generacji sg tylko ce-
chami zewnetrznymi. Zasadnicza, cechg jest to, Ze procesor przetwarza programy
zupelnie inaczej niz jego poprzednicy. Sposob pracy nowych procesordw producent
Intel okresla jako “dynamic execution”.

Jachczyk E. 43873/96 57
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PIAP
ger

“Inside™-Alternative. “Wewnetrzna” alternatywa. Elektronik 1995 nr 23 s. 43, 1 fot.

Jako bezposrednig konkurencje dla centralnych jednostek obliczeniowych Intel-a w
zakresie wyzszych mocy obliczeniowych traktuje Cyrix swojg nowa rodzine proceso-
row 6x86 (znang wezesniej pod tymczasowa nazwa M1). Nowe procesory maja ulep-
szong architekture bazujaca na tzw. “Native Mode”, zapewniajacym lepszg komunika-
cje wewnatrz struktury. Do aplikacji Windows uzyska sie moc obliczeniowa wyzszg,
od mocy zapewnianej przez obecne dotychczas na rynku procesory.

Jachczyk E. 4388‘8196 58
¢ WE
PIAP
ger

Strass H.: Keine halben Sachen. Zadne polowiczne $rodki. Elektronik 1995 nr25s.
98-104, 4 rys.

Artykul zajmuje sie problemami rozszerzenia komputeréw przemystowych kartami typu
Mezzanin. Pojecie “Mezzanin” oznacza “potpietro” i odnosi sie do sposobu zamonto-
wania kart tego typu. “Mezzaniny® sa mniejszymi kartami, nakiadanymi plasko na kar-
ty normalnej wielkosci. Korzystne ceny i zrezygnowanie z nadmiarowych funkcji po-
woduja, ze karty Mezzanin stanowia interesujaca koncepcje rozszerzenia. Obecnie
na rynku panuje wielka réznorodno$é modwéw Mezzanin. W najblizszym czasie ocze-
kiwane sg na rynku nowe systemy Mezzanin, wspomagane magistralg PCl. Doprowa-
dzi to do Zredukowania réznorodnosci ww. moduléw, co spowoduje zmniejszenie ko-
sztéw, i w zwigzku z tym, cen.

Jachezyk E. 43903/96 59
7.3. Oprogramowanie
) PIAP
ger

Delphi 32 Bit. Programmieren far Windows 95. Delphi 32 Bit. Programowanie do Win-
dows 95. Chip 1995 nr10s. 34

Z poczatkiem 1996 roku pojawi si¢ Delphi 32 Bit firmy Borland, nowe narzedzie do

-33-



programowania dia Windows 95. Bedzie ono wytwarza¢ wylacznie programy 32-bito-
we. Nowoscig jest wybdr elementow sterujgcych, specyficznych dla Windows 95.

Jachczyk E. 43792/96 60

PIAP
ger

Visual Basic 4.0. Programmentwicklung far 32 Bit. Visual Basic 4.0. Tworzenie pro-
graméw 32-bitowych. Chip 1995 nr 10s. 34, 1 rys.

Visual Basic 4.0, opracowany przez Microsoft , umoZliwia tworzenie oprogramowania
dla 32-bitowej szyny systemoéw Windows 95 i Windows NT. Wersja 4.0 oferuje nowe
elementy sterujace do Windows 95 oraz OLE 2.0. Wersja pojawita si¢ na rynku w
listopadzie 1995 roku.

Jachczyk E. 43793/96 61

\

PIAP
ger

Borner T.: Nicht nur fir Barokraten. Nie tylko dla biurokratéw. Chip 1995 nr10 s. 82-
88, 6 rys.

Kompletne rozwigzania dla biura, zwané Office-Pakete, naleza do najczesciej sprze-
dawanych produktéw oprogramowania. Z szerokiej oferty tego typu programéw omaowio-
no najwazniejsze: Softmaker Office 6.0, Perfect Office 3.0, Prisma Office, Smartsuite
3.1, Microsoft Office 4.3, Office 95, Star Office 3.0, przedstawiajagc ich stabe i mocne

punkty.

Jachczyk E. 43791/96 62
PIAP
ger

Ruess T.: Drei W in 3D. Trzy W w 3 wymiarach. Chip 1995 nr 10 s. 212, 214, 1 1ys.

Word-Wide Web (WWW) ciggle sie szybko rozwija. Problemem bylo wprowadzenie
trzech wymiaréw do $wiata sieci. Niedawno stworzono podstawy tréjwymiarowego
interfejsu WWW i wszystko wskazuje na to, ze programy takie jak Mosaic lub Netsca-
pe mutujg do 3-wymiarowych interfejséw do WWW. Nowy jezyk stosowany do tego
celu o nazwie VRML (Virtwal Reality Modeling Language) jest analogiczny do jezyka
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HTML, stosowanego w WWW. Réznica polega na tym, ze VRML tworzy tréjwymiaro-
we sceny a nie dokumenty w hipertekscie jak HTML.

Jachczyk E. 43789/96 63

PIAP
ger

Kleinert J.: Network Desktop 1.0. Heirat der Systeme. Network Desktop 1.0. Mariaz
systeméw. Chip 1995 nr 11 s. 76, 1 rys.

Network Desktop 1.0 firmy Caldera jest czyms wiecej, niz zestawieniem znanego opro-
gramowania (jadro systemowe Linux kombinowane z programami pomocniczymi i
aplikacyjnymi). Network Desktop oferuje, obok $rodowiska graficznego pod X-Win-
dow, takZe tzw. serwer fontéw, ktory przetwarza takze czcionki True Type z MS-Win-
dows. “Gwozdziem programu” jest jednak Klient sieci Novell - uzytkownik Linux-a moze
po prostu zalogowaé sie poprzez Ethernet w serwerze novellowym i otrzymaé jego
ustugi.

Jachezyk E. 43798/96 64

PIAP
ger

Fichtner M.; Calamus fur Windows 95. Herzlich willkommen. Calamus dla Windows
95, Serdecznie witamy. Chip 1995 nr11s. 78, 1 rys.

Calamus, program DTP firmy DMC, pojawit sie w wersji do Windows 95. Program jest
wyrafinowany technicznie, lecz niestety ucigzliwy w obstudze, ma tez wlasne Ssrodowi-
sko obstugi, rézne od standardu Windows 95. Wersja 2.0, zapowiadana w pierwszym
kwartale 1996 roku, bedzie wyposazona w catkowicie przerobiony interfejs uzytkow-
nika.

Jachczyk E. 43797/96 65

PIAP
ger

Bérner T.: Nichts ist unméglich. Nie ma rzeczy niemozliwych. Chip 1995 nr 11 s. 80-
82, 6 rys.

Przedstawiono i poréwnano najbardziej interesujace programy tworzenia swiatlocieni
(ang. raytracing programms). Programy te sa bardzo drogie - kosztujg od 1200 do
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6300 marek niemieckich. Do przetwarzania obrazéw stosowane sg maszyny o duzej
mocy obliczeniowej ( np. Silicon Graphics). Nie mniej jednak powstaje oprogramowa-
nie do raytracing-u do PC. PC wystarcza tylko jako tania stacja robocza do zestawia-
nia scen.

Jachezyk E. 43796/96 66

PIAP
ger

Lorenz J.: Sesam, 6ffne dich. Sezamie, otwérz sie. Chip 1985 nr11s. 130, 132, 1 rys.

Obserwuije sie burzliwy wzrost ustug elektronicznych, zwanych takze ustugami on line
lub “Information Highway”. Przedstawiono ogoine aspekty tego rozyoju z jego pod-
stawowymi sprzecznosciami. Rozstrzygajacym warunkiem bezproblemowej pracy w
sieciach jest odpowiednia jako$¢ stosowanego oprogramowania, pozwalajaca na ko-
rzystanie z r6znych ustug.

‘

Jachczyk E. 43795/96 67

PIAP
ger

Lorenz J.: Nachschlag gefallig? Dogrywka potrzebna? Chip 1995 nr 12s. 36.

¥
Zaledwie Windows 95 wszedt na rynek, a Microsoft pracuje juz nad rozszerzong we-
rsja pod kodowa nazwa “Nashville”. Nowa wersja bedzie zawierata kilka nowych cze-
Sci sktadowych: WWW-Browser (przeszukiwanie Internetu), niektére ustugi sieci No-
vell oraz Direct Draw (DDI), zwigkszajacy sprawnosé grafiki poprzez bezposredni za-
pis do pamieci karty graficznej.

Jachczyk E. 43867/96 68

PIAP
ger

Bérner T.: Wachset und mehret euch. Niech wam rosnie i mnozy sie. Chip 1995 nr 12
s. 106, 108, 3 rys. 1 tabl.

Oferta oprogramowania na Windows 95 jest jeszcze skromna, jednak producenci
oprogramowania dokladajg wszelkich staran, zeby wybér 32-bitowych programow
wzrastat. Przedstawiono w skrécie najwazniejsze z nowych programéw 32-bitowych:
Winfax Pro 7.0 dla uzytkawnikéw faxéw, Cyberjack 7.0 do nawigowania w sieci Inter-
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net, Access 95 i Publisher typu DTP Microsoft-a, a takze programy narzedziowe do
tworzenia oprogramowania: Visual Basic 4.0 Iub Visual C++ Microsofta-a lub Delphi i
Borland C++ 5.0 Borlanda. Przeglad oprogramowania dla Windows 95 zestawiono w
tablicy.

Jachczyk E. 43868/96 69

PIAP
ger

Klotz K.: Wundersame Vermehrung. Cudowne pomnozenie. Chip 1995 nr12s. 117-
118, 3 rys.

Oméwiono programy stuzace do kompresji pamigci: Softram, Magnaram i Ram Dou-
bler. Droga programowg otrzymuje sie wiecej pamigci operacyjnej (RAM), niz wynika
to ze struktury sprzetowej. Moziiwosé ta istnieje jednak tylko dla Windows - uzytkow-
nikom “pamigciozernych” programéw DOS-owych pozostaje sprzetowe powieksze-
nie pamigci. Posiadaczom komputeréw o wolnym procesorze i pamieci roboczej 4
MByte zaleca sig raczej zainwestowanie w sprzet, niz w oprogramowanie tego typu.

Jachczyk E. 43869/96 70

PIAP
ger

Klahold A: Fiir jeden etwas. Dia kazdego po trochu. Chip 1995 nr12s. 122-123, 1 rys.

Oméwiono w skrdcie pomocniczy program o nazwie CD-Quickshare 1.0, ktéry umoz-
liwia uzytkownikom sieci korzystanie z wielu dyskéw CD. Skomprymowana zawar-
toé¢ dysku CD znajduije sig na dysku twardym serwera i widziana jest przez uzytkow-
nikéw jako szybki wirtualny dysk CD, do ktérego moze siegaé réwnoczesnie wielu
uzytkownikow.

Jachczyk E. 43870/96 7

PIAP
ger

Klotz K.: Geteilte Freude. Podzielona rado$é. Chip 1985 nr 12's. 125, 127, 1 rys.

Przedstawiono w skrécie nowy program typu bazy danych o nazwie Ask Sam 3.0.
Program ten umozliwia lepsze przegladanie informacii éciaganych z Internetu, prost-
s2zy jest import obrazéw i struktur danych. Na wzroscie szybkosci przy przeszukiwaniu
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uzytkownik zyskuje wtedy, gdy stosuje dwukrotnie drozszg wersje oznaczong
literg “i".

Jachczyk E. 43871/96 72

PIAP
ger

Klotz K., Lindo W.: Der richtige Riecher. Dobry nos. Chip 1995 nr 12's. 204, 206, 208-
210, 5 rys. 1 fot. 1 tabl.

Przedstawiono “search engines”, czyli inteligentne programy, ktére utatwiajg i przy-
$pieszaja wyszukiwanie informacji w sieci Internet. Dotyczy to zaréwno dokumentéw
WWW, jak i struktury Gopher.

Jachczyk E. 43876/96 73

v

PIAP
ger

Filip A.: Auf der Uberholspur. Na tropie wyprzedzenia. Chip 1995 nr 12 s. 314, 316,
322, 2 rys.

}
32-bitowy dostep do dysku twardego lub plikéw, ktéry opéznia Windows, stwarza wie-
lu uzytkownikom problemy. W artykule przedstawiono podstawowe zasady postugi-
wania sie sterowaniem systemowym w Windows, umoZiiwiajace poprawny 32-bitowy
dostep.

Jachczyk E. 43877/96 74

PIAP
ger

Mendé R., Wanierke O.: Optische Tduschung? Ziudzenie optyczne? Elektronik 1995
nr23s. 164, 166-171, 4 rys. bibliogr. 5 poz.

Przedstawiono sposoby programowania animacji za pomoca_pakietu Mathematica.
Mathematica jest jednym z najpotezniejszych narzedzi symbolicznej matematyki. Takze
jego graficzne mozliwosci oraz elastyczno$é robig duze wrazenie. Problemem jest
jednak wystepujaca czesto niestabilno$¢ systemowa przy pracy wykorzystujacej gra-
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fike. Problem ten mozna pokona¢ przynajmniej w przypadku animacji za pomocg opi-
sanego tu sposobu, co pozwala na przetwarzanie dowolnie duzych obrazéw oraz wy-
twarzanie odpowiednich sekwencji.

Jachczyk E. 43878/96 75

PIAP

ger
Kempf N., Steinhart H.: Der Texteditor ist out. Edytor tekstu jest niepotrzebny. Elektro-
nik 1995 nr24 s. 117-118, 120-125, 5 rys.

Sterowanie i regulacja programowane sg zwykle za pomocg tekstowego edytora. Ar-
tykut przedstawia program, ktdry umozliwia graficzne programowanie symulacji na
PC, wzglednie na systemie z procesorem sygnalowym i tworzenie programow regula-
cyjnych. Praktyka wykazuje, ze takze w przypadku zloZzonych zastosowan nie sg po-
trzebne dodatkowe manipulacje na kodzie Zrédiowym.

Jachczyk E. 43891/96 76

PIAP
ger

Butler B.: Durchgangig unterstitzter Entwickiungsprozess. Uniwersalnie wspomaga-
ny proces opracowywania systemow czasu rzeczywistego. Elektronik 1995 nr 24 s.
134-137, 3 rys. bibliogr. 4 poz.

Istniejg rozmaite sposoby usprawnienia przy opracowywaniu systeméw czasu rze-
czywistego. Klasyczne techniki analizy i projektowania w polaczeniu z “recznym” ko-
dowaniem sg nie tylko czasochlonne, ale takze podatne na bledy. Model przedstawio-
ny w artykule stanowi uniwersalng metode od fazy projektu po faze implementacji z
automatyczng generacjg kodu ANSI-C, w celu ustanowienia optymalnej struktury pro-
cesu.

Jachezyk E. 43889/96 77

PIAP
ger

Fehierfreie Software. Bezbledne oprogramowanie. Systeme 1995 nré6s. 11-13, 1 rys.
1 fot.

Przetestowanie 80 procent oprogramowania w systemie jest traktowane czesto jako

-39-




“szczegblowy test” i cel trudny do osiagniecia. W praktyce tworcy programéw muszg,
czesto przyznaé, e ich testy obejmujg mniej niz 40 procent kodu programu. W celu
rozwiazania tego problemu Applied Microsystems przedstawilo pakiet narzedziowy o
nazwie *“CodeTEST", przeznaczony specjalnie do rozleglej weryfikacji oprogramowa-
nia systeméw wbudowanych.

Jachczyk E. 43788/96 78

7.4. Urzadzenia peryferyjne i wspéipracujace
PIAP
ger

“Backup funktioniert nicht”. “Backup nie funkcjonuje”. Elektronik 1995 nr 24 s. 52,
1r1ys.

W przypadku awarii serwera, spowodowanej defektem dysku twardego, powstaje dra-
matyczna sytuacja: zniszczeniu ulega takze program typu backup/restore i nie moze
byé wywolany. Rekonstrukcja oprogramowania serwera jest bardzo Zmudna i czaso-
chionna. Firma Stac Electronics przedstawita system zabezpieczania danych o na-
zwie “Replica’, bazujacy na zasadzie duplikowania a nie zabezpieczania. Replica prze-
chowuje duplikaty nie tylko na dyskach, ale na tanszych tasmach. Przechowywane sg
nie tylko dane uzytkownikéw, ale takze tabele partycji, informacje o woluminach i
oprogramowanie Novell-a. ’

Jachczyk E. 43897/96 79

8. JAKOSC | NIEZAWODNOSC

8.1. Teoria
PIAP
ger

Kochs H.-D.: Zuveriassigkeitsermittiung grosser und komplexer Systeme mit effizien-
ten Naherungsverfahren. Teil 1. Qkreslenie ze skutecznym przyblizeniem niezawod-
nosci duzych i zlozonych systeméw. Cz. 1. Automatisierungstechnik 1995 Vol. 43 nr
11 s. A1-A4, 1 rys. 1 tabl. bibliogr. 20 poz.

Stosowane dotychczas metody teoretyczne obliczenia niezawodnosci systemow au-
tomatyki i systeméw informatycznych nie uwzgledniaja w sposo6b dostateczny ich pei-
nych wiasciwosci. Dotyqgy to zwlaszcza zachowania podczas normalnej eksploatacji
oraz w przypadku awarii. W wieloczeéciowej publikacji omowiono modelowanie i obli-
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czanie niezawodnosci duzych i zloZonych systeméw, wydajne w praktyce przemysto-
wej. W rozdziale 1. rozpatrzono zastosowanie taricuchéw Markowa do obliczenia zlo-
zonych struktur systemoéw.

Wydzga S. 43823/96 80

8.5. Systemy sterowania jakosci

PIAP .
ger

Pfeifer T., Steffen Th.: Problematik und Entwicklungstendenzen im Bereich der Ferti-
gungsmesstechnik. Problematyka i tendencie rozwojowe w dziedzinie techniki po-
miarowej produkcii zliczanej. Automatisierungstech. Praxis 1995 Vol. 37 nr 12's. 10-
12, 14-18, 10 rys. bibliogr. 8 poz.

Zwigkszone stosowanie metod zapobiegawczych przy zarzadzaniu jakoscig umozli-
wito w ostatnich latach poprawe jakosci obrobki widrowej przy produkgeji zliczane;.
Niezbedne jest pogodzenie stale wzrastajacych i narzucanych przez Kiientéw wyma-
gan odnosnie jakosci z dlugotrwalg stabilnoscia proceséw. Jest to mozliwe dzigki
skutecznym strategiom nadzoru w zakresie operacyjnym.

Wydzga S. 43860/96 81

9. ROBOTY PRZEMYSLOWE | SZTUCZNA INTELIGENCJA

9.1. Roboty przemystowe - budowa i zastosowanie
PIAP
eng

Nicosia S., Tomei P.: A global output feedback controller for flexible joint robots. Ste-
rownilez globalnym wyisciowym sprzezeniem zwrotnym do robotéw z elastycznymi
polaczeniami. Automatica 1995 Vol. 31 nr 10 s. 1465-1469 bibliogr. 19 poz.

W artykule przedstawiono sterownik z globalnym dynamicznym sprzezeniem zwrot-
nym od sygnalu wyjSciowego, przeznaczony do robotéw z elastycznymi potaczenia-
mi, wymagajacy tylko pomiaréw potozenia i predkosci czlonéw. Sterownik zapewnia,
dla kazdych warunkéw poczatkowych, globalne asymptotyczne $ledzenie pod warun-
kiem, ze parametry trajektorii odniesienia oraz ich pochodne wzgledem czasu az do
czwartego rzedu powinny byé ograniczone. Poza tym, jest zapewniony pewien sto-
pieft odpornosci na bledy w odniesieniu do niepewnych parametréw. Poniewaz zbiez-
noé¢, jak wykazano, bedzie lokalnie wykladnicza, dostateczne ograniczenia niepew-
noéci parametréw w algorytmach sterowania zapewnia wystarczajace granice ble-
déw $ledzenia.

Olszewski A. 43814/96 82
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ger

Pfeiffer F., Menzel R.: Ein hydraulisches Greiferkonzept fir Roboteranwendungen.
Hydrauliczna koncepcia uchwytu do robotéw. Automatisierungstechnik 1995 Vol. 43
nr 12 s. 562-569, 15 rys. bibliogr. 8 poz.

Oméwienie zakoriczonego, dwuletniego etapu konstrukeyjnego reki hydraulicznej.
W trakcie projektowania reki okazalo sig, Ze istotne znaczenie majg dwa parametry.
Podstawowa sprawa sg nie tyle mechanika czy kinematyka palcow, a przekazywanie
energii miedzy elementami napedu a palcami. Drugim, istotnym problemem dla regu-
lacji sily i polozenia, wynikajacym z ograniczonosci miejsca, jest integracja elemen-
tow czujnikowych. Przyjmujac, ze elementy czujnikowe muszg znajdowad sie w.pobli-
2u elementéw napedu, najlepszym rozwiazaniem (z wielu mozliwych ) jest hydraulicz-
ny system napedu.

Wydzga S. 43834/96 83
PIAP
ger

Amendt O., Frik M.: Neuronale Steuerung einer sechsbeinigen Gehmaschine. Stero-
wanie heuronowe szescionoznej maszyny kroczacei. Automatisierungstechnik 1995
Vol. 43 nr 12 s. 570-574, 1 fot. 8 rys. 2 tabl. bibliogr. 4 poz.

W robocie kroczacym TARRY, o kinematyce wzorowanej na owadzie (konkretnie na
szaraficzy carausius morosus), zastosowano sie¢ o propagacji wstecznej (backpro-
pagation network), ktéra uczy sig koordynacji nég. Zdolnos¢ sieci do uogdlniania i
nieczulo$é na sygnaly wejsciowe o charakterze szumu pozwalaja na realizacje szero-
kiego zakresu periodycznych sposobéw chodzenia.

Wydzga S. 43833/96 84

PIAP
ger

Hiller M. i in.: Entwurf eines Schwerlastmanipulators mit redundanten Freiheitsgra-
den. Projektowanie manipulatora z redundancyinymi stopniami swobody, przezna-
czoneqo do duzych ciezaréw. Automatisierungstechnik 1995 Vol. 43 nr 12's. 575-581,
1 fot. 8 rys. bibliogr. 11 poz.

Omawiany manipulator jest wyposazony w przestrzenne redundancyjne stopnie swo-
body. Cecha charakterystyczna konstrukcji jest zastosowanie nowoczesnych zwar-
tych przegubow kulowych, ktére sa sterowane napedami liniowymi; niektore z nich,
w liczbie nie przekraczajacej trzech, moga by¢ zastapione przegubami obrotowymi.
Przedstawiono dopasoyanq do omawianej mechaniki koncepcje realizacji kartezjari-
skiego sterowania recznego z wiaczeniem redundancyjnych stopni swobody. Kon-
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cepcjg zilustrowano aktualnym rozwiazaniem technicznym omawianego systemu me-
chatronicznego.

Wydzga S. 43832/96 85

9.2, Sieci neuronowe - budowa i zastosowanie

PIAP

ger
Hensel H., Holzmann H., Pfeiffer B.-M.: Optimierung von Fuzzy-Control mit Hilfe neuro-
naler Netze. Optymalizacia regulacii rozmytej za pomoca sieci neuronowych. Auto-
matisierungstech. Praxis 1995 Vol. 37 nr 11 s. 40-48, 15 rys. bibliogr. 12 poz.

Wada regulacji rozmytej jest fakt, ze moze byé ona optymalizowana jedynie w sposéb
niesystematyczny. Przedstawiono metode pozwalajaca na optymalizacje tego typu
uktadow logicznych w sposéb systematyczny. Metoda polega na jednoznacznym od-
tworzeniu calego regulatora rozmytego wsztucznej sieci neuronowej o specjainej struk-
turze i optymalizacii tej sieci przy uzyciu wejsciowo-wyjsciowych struktur danych, ktére
moga by¢ uzyskane np. przez analize zachowania sie czlowieka przy prowadzeniu
procesow. Uczona sie¢ moze byé w kazdym momencie zndw przeksztalcona na struk-
ture rozmyta przez przejrzysta, bazujaca na regulach interpretacje. Sposéb stosowa-
nia metody przedstawiono na realizowanym przykladzie i podano wskazéwki pozwa-
lajace na jej praktyczne wykorzystanie.

Wydzga S. 43840/96 86

PIAP
ger

Beneke T., Schwipbert T.: Denken lassen. Daé¢ do myslenia, Chip 1995 nr 12's. 128,
1 rys.

Omoéwiono w skrécie program do analizy danych o nazwie Neuronet Prophecy. Pro-
gram ten wykorzystuje neuronowe sieci do analizy i prognozy danych, zaleznych od
czasu. Program, stosujac klasyczne procedury (propagacji wstecznej i model Koho-
nen-Grossberga), analizuje zasoby danych, rozpoznaje regularnosci i na tej podsta-
Wwie szacuje przyszly rozwéj. Dla poczatkujacych swietnym wprowadzeniem w sieci
neuronowe jest program Neuronet.

Jachczyk E. 43872/96 87
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10. WYBRANE:ZAGADNIENIA OSPRZETU | WYPOSAZENIA
SAMOCHODOWEGO
10.2. Wybrane zagadnienia technologii i recyklingu samochodéw

PIAP
ger

Springe G.: Die Zukunft des Aluminiumeinsatzes im Automobilbau. Przyszios¢ zasto-
sowania aluminium w budowie samochodu Automobiltech. Zts./Motortech. Zts. Son-
derausgabe 1995/96 s.6, 8, 3 fot.

Do obecnosci aluminium w konstrukcjach samochodowych jestesmy juz przyzwycza-
jeni. Z punktu widzenia projektantow waznym jest, ze materiat ten nie spetnia dzis roli
substytutu, jak to bylo z pierwszymi prébami stosowania, lecz jest wykorzystywany z
uwagi na swoje specyficzne, cenne w pojazdach samochodowych wiasciwosci. Sto-
sowanie czesci aluminiowych wiaze sig oczywiécie ze wzrostem kosztow materiato-
wych produkeji.samochodu. Zyski eksploatacyjne (giéwnie wynikajgce z mniejszego
ciezaru i wiekszej trwalosci) sa jednak szacowane dzi$ znacznie wyzej. Ostatnio do-
szedt nowy, wazny argument stosowania aluminium. Metal ten znakomicie nadaje sig
do odzysku z wrakéw starych samochodéw - juz dzisiaj w zakladach recyklingowych
otrzymuje sie stosunkowo czysty zlom aluminiowy. To wszystko sprawia, ze zdaniem
fachowcow $redni wsad materiatowy aluminium w samochodzie osobowym wzroénie
w ciagu kilku najblizszych lat z obecnych 60 kg (na zachodzie) do ponad 100 kg.

Pilat Z. 43911/96 88

PIAP
ger

¥

Magers D.: Einsatzmdglichkeiten von Magnesium im Automobilbau. Mozliwosci sto-
sowania magnezu w budowie samochodéw. Automobiltech. Zts./ Motortech. Zts. 1995/
96 s.10-13, 7 fot.

Rozwdj zastosowar czeéci magnezowych, giownie odlewdw wysokocisnieniowych, w
samochodach zaznaczyl sie najsilniej w okresie drugiej wojny $wiatowej i w dwdch
nastepnych dekadach. Szczytowym osiagnigciem i nigjako symbolem po dzis dzien
tych tendencii byta konstrukcja popularnego Volkswagena ,Garbusa’. Lata 70.i80.to
zdecydowany odwrét od stosowania magnezu w motoryzacji. Poczatek lat 90. zapo-
wiada renesans tego metalu w samochodach. Powody sa wielorakie. Przede wszyst-
kim do$wiadczenia eksploatacyjne udowodnily niezbicie bardzo wysoka trwalosé ele-
mentéw magnezowych. Po drugie stosowanie magnezu, metalu lekkiego, jestzgodne
z 0gbing tendencja odchudzania samochodéw. Kolejnym waznym argumentem jest
podatno$¢ magnezu na recykling. To wszystko powoduje, ze najwigksi producenci
samochodéw z Ameryki, Europy i Azji przeznaczajg ostatnio spore sumy na badania
nad wdrozeniem do produkc;ji i stosowania w swoich konstrukcjach czeéciz magnezu
lub jego stopow. Lista tych czesci ;est dzisiaj juz do$¢ diuga i obejmuje, obok elemen-
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tow silnikow, réwniez czesci ukladow kierowniczych, przekiadni, foteli jak tez duze
elementy karoseryjne (np. ramy drzwi, pokrywy bagaznika).

Pilat Z. 43910/96 89

PIAP
ger

Koewius A.: Energiebilanzvergleich bei Metallen im Automobil im Lichte physikalisch
orientierter Betrachtungsweisen. Poréwnanie bilansu energetycznego metali w samo-
chodzie w $wietle spostrzezen natury fizycznej. Automobiltech. Zts./ Motortech. Zts.
1995/96 s.14-19, 21-22, 2 fot, 1 tabl. bibliogr. 10 poz.

Bilans energetyczny stanowi z reguly najwazniejsza cz¢sé tzw. bilansu ekologicznego
(z niem. Okobilanz) materiatu w danym produkcie. Bilans ekologiczny obejmuje caty
cykl zycia materialu od pozyskania surowca az do utylizacji zuzytego wyrobu finalne-
go, we wszelkich jego aspektach. Bilans energetyczny skupia sie na okreslaniu catko-
witych strumieni energetycznych, niezbednych lub uzyskiwanych w kolejnych fazach
Zycia materialu - przewaznie wyréZnia sig faze produkcji od pozyskanego surowca do
produktu uzytkowego, faze uzywania produktu i faze recyklingu. Strumienie te przeli-
cza sie na tzw. pierwotne nosniki energii i odnosi si¢ do jednostki masy badanego
materialu w badanym wyrobie. Otrzymuje sie w ten sposéb parametr wyrazany
w MJ/kg. Metoda ta nosi nazwe analizy cykiu zycia (z niem. Lebenszyklusanalyse,
Z ang. LSA = Life Cycle Analysis). W artykule zaprezentowano zasady samej metody-
ki postepowania. Przedstawiono tez zastosowanie metody do analiz fizycznych na
przykiadzie wykorzystania aluminium i stali w konstrukcjach samochodowych.

Pilat Z. 43909/96 90

PIAP
ger

Kohler E. iin.: Aluminium-Giessverfahren zur Darstellung leichter Motor- und Fah-
rzeugkomponenten. Metody odlewania aluminium w_produkcii elementéw silnikéw
i samochoddw. Automobiltech. Zts./Motortech. Zts. 1995/36 s.34-38, 4 fot. bibliogr.
16 poz.

Masa samochodu ma bezposredni wplyw na zuzycie paliwa, a przez to réwniez na
emisje do atmosfery trujacych, toksycznych gazéw. Podstawowa ideg najnowszych
koncepciji budowy lekkich samochodéw osobowych jest zastepowanie Zelaza i stali
przez aluminium (szeroko sg stosowane aluminiowe czesci odiewane). Ostatnimi laty
kariere robi, zdawalo sig przez wiele lat zastrzegana dla stali, konstrukcja nosna sa-
mochodu wykonana z aluminium jako tzw. rama przestrzenna (z ang. space frame).
W artykule przedstawiono rézne metody stosowane w przemysle motoryzacyjnym
przy produkciji odlewdw aluminiowych. Poréwnano uzyskiwana jako$¢ i koszty proce-
séw. Omowiono jeden z podstawowych probleméw stosowania czeéci aluminiowych
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- zorganizowanie masowej produkcji elementow odlewanych. Zasygnalizowano réw-
niez nowe trendy, m.in, wprowadzanie technik komputerowych do projektowania ele-
mentdw aluminiowych.

Pilat Z. 43907/96 o1

PIAP
ger

Goroncy J.: Schraubtechnik fiir den Audi A8. Technika srubowa w Audi A8. Automobil-
tech. Zts/Motortech. Zts. 1995/96 s.42-43, 3 fot.

Obok spawania, prasowania i hitowania, w najnowszym Audi A8 stosuje si¢ réwniez
skrecanie, m.in. rama pomochnicza jest przykrecana do podwozia i karoserii. Cate oprzy-
rzadowanie do tej operacji, w postaci pétautomatycznego stanowiska przykrecania,
zaprojektowano i wykonano w firmie Bosch. Gléwnym elementem stanowiska jest
suport typu X-Y, na ktérym jest przestawiany przyrzad do skrecania. Pracownik najez-
dza kolejno na osiem pozycji, na ktérych wkreca sig¢ osiem srub. Te $ruby byly dla
catej fabryki/montowni w Neckarsuim niezwykle wazne, bowiem od jako$ci wykona-
nia tych polaczen zalezalo, czy caly proces produkcji modelu A8 spetni wymagania
normy jakosciowej ISO 9001. Dlatego tez oprzyrzagdowanie Boscha spetnia wszelkie
wymagania certyfikujacego uniwersytetu bawarskiego w Monachium. Szczegéing,
uwage zwraca si¢ na moziiwosé przesylania z uktadu kontroli stanowiska réznorod-
nych informacji do wyzszych warstw sterowania poprzez zintegrowane facze RS232,
co umoZliwilo w praktyce tworzenie dokumentacji wykonanych potaczen.

Pilat Z. 43906/96 . ' 92

11. KOMPUTEROWO ZINTEGROWANE WYTWARZANIE (CIM)

11.1. Zagadnienia ogdine
PIAP
ger

Wollschlager L.. Zentrale Sicherung flr viele Plattformen. Centralne zabezpieczenia
danych na wielu platformach. Elektronik 1995 nr 23 s. 148-150, 152-153, 5 rys.

Przedstawiono problemy zwigzane z przechowywaniem i archiwizacjg danych w du-
Zej sieci oraz spesoby ich pokonywania. Rozwazania prowadzone sg na przykiadzie
doswiadczen naukowego centrum w Jlich, gdzie zbierane sg dane z 700 kompute-
réw. Wymaga to dopracowane;j strategii przechowywania danych: gdy potok danych
narasta kazdego dnia o 3 GByte, nalezy zapewni¢ sposoby usuniecia zbgdnej
“sieczki” .

-Jachczyk E. 43880/96 . 93
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PIAP
ger

Modular Arbeiten, statt alles neu erfinden. Praca modularna - zamiast odkrywaé wszy-
stko od nowa. Systeme 1995 nr 6 s. 46-48, 1 rys. 1 fot.

Duzy wybdr na rynku narzedzi projektowania i gotowych moduiow, ktére moga stano-
wi¢ “szkielet” przysziego produktu koricowego, pozwala na zaoszczedzenie pienig-
dzy i czasu opracowania. Artykul przedstawia, jak wyglada w praktyce tzw. “Modular-
Engineering” na podstawie bramy do podiaczania urzadzeri ze specyficznym réwno-
leglym/szeregowym interfejsem do sieci Ethernet.

Jachczyk E. 43785/96 94

11.2. Podsystemy komputerowego wspomagania projektowania (CAD),
wytwarzania (CAM), planowania (CAP)
PIAP
ger

Essig B., Welfonder E.: Durchgangige Kennzeichnungssystematik nach DIN 6779 am
Beispiel Gebaudeautomation. Powszechnie przyjeta systematyka oznaczania wedlug
normy DIN 6779 na przykladzie automatyzacii budynkéw. Automatisierungstech. Pra-
xis 1995 Vol. 37 nr 11 s. 48-50, 52-54,56-61, 11 rys. 6 tabl. bibliogr. 22 poz.

Istotng sprawa przy projektowaniu budynkdw i ich realizacji, szczegélnie z punktu
widzenia wspomaganego komputerem projektowania, jestwprowadzenie jednoznacz-
nego i powszechnie przyjetego systemu oznaczen. Ogélna struktura systeméw ozna-
czen oméwiona jest szczegblowo w normie DIN 6779. Oméwiono strukture znormali-
zowanych oznaczen z uwzglednieniem automatyzacji budynkéw. Struktura ta moze
by¢ tez wykorzystana w innych dziedzinach techniki. Rozpatrywane zagadnienia zilu-
strowano kilkoma przyktadami praktycznymi.

Wydzga S. 43839/96 95

PIAP
ger

Robinson P.: Anwendungsaspekte der VXIbus-Architektur. Aspekty stosowania archi-
tektury z szyng VXI. Systeme 1995 nr6 s. 51-52, 54, 1 fot.

Przedstawiono ekonomiczne zalety stosowania systeméw testowania produkcji, wspo-
maganych przez architekture VXI. Omdwiono nastepujace wiasciwosci systemow VXI,
oddzialujgce najbardziej na koszty testowania: otwarta architektura, mate zapotrze-
bowanie miejsca, ulepszona niezawodno$é i wysoka przepustowosé testowania.

Jachczyk E. 43784/96 9%
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11.4. Systemy otwarte wymiany informacji dla automatyki (MAP}) i
techniki biurowej (TOP)

PIAP
ger

Schwarz K.: Versorgungsunternehmen setzen auf offene Kommunikationsplattformen.
Przedsiebiorstwa zaopatrzenia decydujg sie na otwarte platformy komunikacyine.
Automatisierungstech. Praxis 1995 Vol. 37 nr 11 s. 32-34, 36-39, 2 rys. 2 tabl. bi-
bliogr. 25 poz.

Zaréwno w USA, jak i w Europie konsekwentnie wprowadza si¢ w energetyce sieci
komunikacyjne. Wdrozenie architektury komunikacyjnej UCA (Utllity Communication
Architecture), bazujacej na normie 1ISO/OS!, dalo nowe mozliwosci odnosnie stworze-

nia otwartych sieci systeméw sterowania. UCA wspomaga integracje automatyki tech-
nicznej z obrébka danych i informacji w skali przedsiebiorstwa. Ze wzgledu na funk-
cjonalnosé rozwigzanie to moze byé stosowane do wszystkich waznych zakreséw
zastosowan w sieciach zaopatrzenia: komunikacji miedzy punktami zarzadzania sie- :
cig (dyspozytorniami) a elektrowniami, podleglymi stacjamii klientami. Dostepne obe-

cnie na rynku wyroby nadaja sie takze do komunikacji w technice zarzadzania proce-
sami, a takze do calej automatyki przemystowej.

Wydzga S. 43841/96 97
PIAP
ger

Mayer F., Dietsch H.: ,Message Passing™-Protokolle in einem verteilten heterogenen
MULTIBUS-II-Mehrrechnersystem. Protokoly ,Message Passing” w zdecentralizowa-
nym heterogennym systemie wielokomputerowym MULTIBUS-II. Automatisierung-
stech. Praxis 1995 Vol. 37 nr 12 s. 42-44, 46-50, 53, 16 rys. bibliogr. 15 poz.

Struktury komunikacji zdecentralizowanych systeméw kierowania procesami w coraz
wiekszym stopniu $ledzg za otwartymi, heterogennymi zdecentralizowanymi syste-
mami komputerowymi, ktérych elementy skladowe wspdtpracujg w sposéb autono- '
miczny za posrednictwem znormalizowanych protokoléw. Przy silnie sprzezonych ar- ;
chitekturach wielokomputerowych okazuje sie coraz wyrazniej, ze ze wzgledu na po-
stepujaca integracje nalezy zorganizowa¢ komunikacje miedzy systemami kompute-
row w taki sposaéb, aby funkcjonowata ona samodzielnie w oparciu o jeden podzespot
stosowany w systemach zdecentralizowanych. Oméwiono zasady prejektowania, za-
kres funkcjonalnoscii dane o wydajnosciimplementacji protokolu TRANSPORT, zbu-
dowanego na podstawie metody ,Message Passing” do MULTIBUS-a ii. W sposéb
przyktadowy oméwiono i przedyskutoxvano wiasciwosci i mozliwosci zasady ,Messa-
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ge Passing” i podano parametry i kryteria projektowania, okreslajace dane o wydajno-
§ci heterogennego systemu wielokomputerowego, komunikujacego sie za posrednic-
twem ,Message Passing”.

Wydzga S. 43858/96 98

PIAP
ger

Pich J.: Alles sehr bunt. Wszystko bardzo barwne. Chip 1995 nr 11 s. 134-137, 3 1ys.

Dokonano przegladu ustug on line oferowanych przez internet, Compuserve, Ameri-
can Online i T-online & Co. Podstawowe ustugi sa identyczne: E-Mail, ustugi interne-
towe, jak np. World Wide Wed, FTP lub Newsgroups, rozmowy on line (chats). Ustugi
sieciowe przynoszg korzysci w miliardach dolaréw, dlatego na tym rynku tworzy sie
ostra konkurencja.

Jachczyk E. 43794/96 99

11.5. Systemy magistral miejscowych

PIAP
ger

Neues zu PROFIBUS. Nowosci PROFIBUS-a. Automatisierungstech. Praxis 1995
Vol. 37 nr 12 s. 61-62 bibliogr. 1 poz.

Ponizsze informacje podano podczas konferencji prasowej Organizaciji Uzytkowni-
kéw PROFIBUS-a (PNO) w pazdzierniku 1995 roku. Powazna wigkszo$¢ wspomaga
norme europejska dotyczacy magistrali miejscowej EN 50170. Glosowanie toruje droge
PROFIBUS-owi-PA. Grupa robocza PROFI-PLC pracuje nad udostepnieniem Plug &
Play do PROFIBUS-a-DP. Do Organizacji Uzytkownikéw PROFIBUS-a (PNO), istnie-
jacej dwa lata, nalezy juz 100 firm.

Wydzga S. 43854/96 100

PIAP
ger
Das zweite Standbein. Drugi filar. Elektronik 1995 nr 23 s. 48, 3 fot.

Przedstawiono plany na najblizsza przysziosé firmy Weidmaller, renomowanego pro-
ducenta listw zaciskowych, plytek drukowanych i taczéwek. Firma nie chce opierac
sie tylko na tym asortymencie. Wzmocniona zostanie tematyka systeméw sieci prze-
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mystowych (ang. field bus) i dotyczy to nie tylko sprzetu, ale réwniez oprogramowa-
nia. Firma zamierza rozbudowa¢ dzial oprogramowania, ktéry bedzie zajmowat sie¢
przede wszystkim tematyka Srodowiska do systeméw LON.

Jacheczyk E. 43886/96 101

PIAP
ger

Himstedt S., Trebing S.: Die 32-Bit-Welt den Feldbussen. 32-bitowy $wiat sieci prze-
mystowych. Elektronik 1995 nr24 s. 126-131, 2 rys.

Wihasciwosci sieci przemyslowej Profibus sg catkowicie wykorzystane w przemysto-
wych PC dopiero po przej$ciu na 32-bitowe wielozadaniowe systemy operacyjne jak
Windows NT, 0S/2, SCO Unixi Windows 95. Na przykiadzie systemu Profibus przed-
stawiono rozszerzone mozliwosci tych systeméw operacyjnych, poréwnano ich cechy
wspdlne i réznice.

Jachczyk E. 43890/96 102

PIAP
ger

“Thaller K., Schweinzer H.-J., Prinz J.: Damit das Zusammenspiel kiap pt. Zeby bylo
dobre wspdéldzialanie. Elektronik 1995 nr25s. 69, 79-85, 7 rys. 2 tabl. bibliogr. 9 poz.

W dziedzinie sieci przemystowych wzrasta liczba oferowanych komponentéw do réz-
nych systeméw sieci przemystowych. Bezkolizyjna eksploatacja sieci zaklada jednak
wspétdzialanie poszczegdlnych urzadzen. Przedstawiono koncepcje opracowana do
sieci przemysfowej LON, ktéra gwarantuje wspéldziatanie i wymienno$é wezidw. Ba-

zuje ona na Interoperability Guidelines 2.0 firmy Echelon. hel

Jachczyk E. 43904/96 8 103
PlAP
ger

CAN: Echtzeitsysteme mit Profil. CAN: systemy czasu rzeczywistego z profiem. Sy-
steme 1995 nr 6 s. 26-28, 30, 2 rys.

Szyna CAN zyskata profil. Pod technicznym kierownictwem STA Reutlingen zostala
opracowana otwarta rodzina profili typu CAN do czasu rzeczywistego, ktdra umozli-
wia szybkq wymiane danych w czasie’ rzeczywistym. Obecnie zrzeszenie producen-
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tow i uzytkownikéw “CAN in Automation” (CiA) unormowato ww. profile. Artykut przed-
stawia zalety wynikajace z tego dla uzytkownikéw szyny CAN.

Jachezyk E. 43787/96 104

PIAP
ger

Echizeitbetrieb mit dem PROFIBUS. Praca z PROFIBUS-em w czasie rzeczywistym.
Systeme 1995 nr 6 s. 30-33, 2 rys. 1 fot.

Artykut jest reportazem o stworzeniu sieci rozleglej w metrze w Warszawie. Stworze-
nie systemu sieci rozleglej, w zastosowaniu przemystowym, stawia wysokie wymaga-
nia odno$nie samej sieci. Silny spadek mocy sieci przy wysokim obcigzeniu, co wy-
stepuje w rozpowszechnionym systemie Ethernet, bytby niedopuszczalny w aplika-
cji pracujacej w czasie rzeczywistym, np. w przypadku kolei podziemnej mégiby sta-
nowi¢ zagrozenie dla Zycia pasazeréw. W nowej kolei podziemnej w Warszawie za-
stosowano PROFIBUS do polaczenia komputeréw w sie¢ pracujaca w czasie rzeczy-
wistym, ktéra zabezpiecza bezkolizyjny przeptyw ruchu. Zasadniczymi celami tego
systemu sieciowego sg pewnos$¢, niezawodno§é oraz deterministyczne zachowanie
calego systemu.

Jachczyk E. 43786/96 105

12. ZAGADNIENIA KOMPATYBILNOSCI ELEKTROMAGNETYCZNEJ

PIAP
ger

SchleiferH., Schindlbeck G., Repzek W.: Stérungen aus demAll. Zakiécenia z wszech-
Swiata. Elektronik 1995 nr 24 s} 88, 90, 92, 94, 96, 9 1ys.

W pamigciach DRAM moga wystapi¢ nie reprodukowane przektamania poszczegél-
nych bitéw (Soft Errors), spowodowane jonizujacym promieniowaniem korpuskular-
nym. Napigcie robocze zmniejszone do 3,3 V powigksza ten problem. Artykut przed-
stawia projektowe srodki zapobiegawcze, za pomocg ktérych producencii uzytkowni-
¢y mogg przeciwdziala¢ tym niekorzystnym zjawiskom.

Jachczyk E. 43893/96 106
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Zimmermann M., Audeuer G.: Chips auf dem EMV-Prifstand. Obwody scalone na
stanowisku probierczym KEM. Elektronik 1995 nr 25 s. 38-42, 44, 46, 6 rys. 2 tabl.
bibliogr. 4 poz.

Przedstawiono procedurg pomiarowa do oceny KEM obwodoéw cyfrowych. Rosnace
szybkosci taktowania i topologie z zakresu utamkéw mikronéw powodujg, ze korficowy
uzytkownik ma na poziomie ukiadu coraz wigksze trudnosci z dotrzymaniem obowig-
zujacych norm w zakresie KEM. Dlatego staje sig bardzo istotne, aby projektanci
obwoddw scalonych i uktadéw cyfrowych zajeli sie intensywnie aspektami KEM i trak-
towali je juz w poczatkowej fazie projektu jako istotng czesé skladowg catkowitej nie-
zawodno$ci systemu. Zgodno$é z KEM nie moze byé badana tylko w ukladzie, musi
byé wiaczona jako integralna czesé skiadowa koncepcji uktadu.

Jachczyk E. 43901/96 107

PIAP
ger

Gospodaric D.: Stérprobleme frithzeitig erkennen. Wczesne rozpoznanie zjiawisk za-
kidceniowych. Elektronik 1995 nr 25s. 52, 54, 56-58, 7 rys.

Artykut przedstawia mozliwosci numerycznych obliczef pola do rozlegtej analizy inte-
g"Falnoéci sygnalowej i symulacji. Rozpoznanie i gliminacja niepozadanych efektow
(znieksztalcenia sygnatu, odbicia i przeklamania) w fazie projektu prowadzi do zmniej-
szenia kosztow i skrécenia czasu opracowywania. W ramach badan KEM jest wazne
oszacowanie emisji promieniowania i odpornosci na napromieniowanie czesci skia-
dowych calego ukiadu. Za pomoca analizy polowej staje sie¢ mozliwa symulacja za-
kiocen w fazie projektu i oszacowanie ich oddziatywania.

Jachezyk E. 43802/96 108
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