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1, OGOLNE ZAGADNIENIA AUTOMATYKI | POMIAROW

1.1. Postep i rozwdéj techniki (wynalazczo$é, racjonalizacja, prognozy
rozwoju, przeglad nowosci produkcyjnych)

PIAP
ger

Goring O.: Satelliten als Wegweiser. Satelity jako drogowskazy. Elektronik 1996 nr 5
s. 38-40, 43, 4 rys.

System GPS (Global Positioning System) stosowany jest obecnie - wylaczajac mili-
tarne zastosowania - w cywilnych sektorach wylacznie do okreslania pozycji w ruchu
morskim i powietrznym. Nalezy spodziewac sie, ze juz wkrétce to uzyteczne narze-
dzie nawigacji zostanie zastosowane w ruchu naziemnym. W artykule przedstawiono
zasade dziatania GPS oraz mozliwosci nowych zastosowar.

Jachczyk E. 44187/96 1

PIAP
ger

Thiele M.; Digitales Fernsehen wird Realitat. 1. Teil. Cyfrowa telewizia staje sie real-
noscia. Cz.1. Elektronik 1996 nr5s. 44, 46, 48, 50-53, 2 rys. bibliogr. 2 poz.

Sukces "CompactDisc” spowodowal, ze uzytkownik uwaza dzisiaj “cyfrowy" za syno-
nim wspdiczesnej techniki i lepszej jakosci. Cyfrowe postugiwanie sie (przechowywa-
nie, obrébka i przenoszenie) obrazami telewizyjnymi stawia wy2sze wymagania tech-
niczne, tak wiec jego praktyczna realizacja trwata kilka lat diuzej. Od prawie dwéch
lat dziataja juz pierwsze ustugi telewizji cyfrowej w USA, a jeszcze w tym roku ukazg
sie pierwsze projekty w Europie. W artykule przedstawiono europejski projekt DVB
(Digital Video Broadcasting) - jego podstawy, technologie i warianty wykorzystania.

Jachczyk E. 44185/96 2

PIAP
ger

Hascher W.: Die Wafer-Fab nach Mass. Fabryka typu “wafer” na zamdwienie. Elek-
tronik 1986 nr 6 s. 56-62, 5 rys. bibliogr. 6 poz.

Przedstawiono sterowang komputerowo, komérkowa, koncepcje fabryki do produkcii
elementow scalonych, mozliwg do zrealizowania mniejszym nakiadem kosztow przez
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Srednie przedsiebiorstwa. Koncepcja fabryki typu “ballroom” (“sala pitkarska, wielkie
pomieszczenie, w ktorym znajdujg si¢ ludzie i maszyny i panuje najwyzszy poziom
czystosci”) przezywa sie. Obecnie za najbardziej efektywng forme “inteligentnej” fa-
bryki uwaza si¢ “wafer-fab”, koncepcje komérkowg z wsadem “waflowym” {(ang. wa-
fer). Tylko wewnatrz komérki panuje atmosfera najwyzszej czystosci - ogranicza to
koszty zapewnienia idealnej czystosci w duzym pomieszczeniu, specjalnych szczel-
nych kombinezonoéw dla personelu itp.

Jachczyk E. 44192/96 3

1.2. Bibliografia, ksiazki, czasopisma, katalogi

PIAP
ger

VDE im Internet. http:/Avww.vde.de/ Stowarzyszenie elektrykéw Niemieckich w Inter-
necie. hitp;/Mww.vde.de/. Automatisierungstech. Praxis 1996 Vol. 36 nr 3s. 7.

Na stronie WWW Internetu mozna znalez¢ informacje o VDE (Stowarzyszeniu Inzy-
nieréw Niemieckich), jego czionkach, o pracy stowarzyszen technicznych, Instytucie
Badan i Certyfikacji, o dzialalnosci regionalnej, programie wydawniczym i o informa-
cjach istotnych dla studiujgcych.

Wydzga S. 44160/96 4

1.3. Konferencje, zjazdy, wystawy, targi

PIAP
ger

Pfeiffer B.M.: 5. Workshop "Fuzzy Control”. Piate sympozjum “Automatyka rozmyta”,
Automatisierungstechnik 1996 Vol. 44 nr 3 s. 146-147 bibliogr. 1 poz.

Informacja o éympozjum, zZorganizowanym przez Stowarzyszenie Pomiaréw i Auto-
matyki (GMA), ktére odbylo sie w dniach 16-17 listopada w Witten pod Dortmundem.
Program obejmowat 25 referatow. Okreslono przysziosciowe tendencje rozwojowe.
Kombinacja kiasycznych metod automatyki z logika rozmyta; standardowg konfigura-
cig jest adaptacja rozmyta regulatoréw Pl(D). Istotng role grajg metody identyfikacji
regulatoréw rozmytych, na podstawie nauczanych danych. Stwierdzono wreszcie, ze
stawiane problemy z wieloma wieltko$ciami wejsciowymi sg rozbijane na problemy
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czastkowe a powstajace systemy rozmyte niskich stopni s3 nastepnie faczone w kas-
kady.

Wydzga S. 44144/96 5

PIAP
ger

Neue Innovationskoliegs. Nowe kolegia innowacyine. Automatisierungstech. Praxis
1996 Vol. 38 nr 3s. 6.

Zarzad Niemieckiego stowarzyszenia Badawczego DFG (Deutsche Forschungsge-
meinschaft) powolat ostatnio na terenie b. NRD 11 nowych Kolegiéw informacyjnych,
z czego dwa, ogdinie biorac, z automatyki. Sa to: “Tworzenie sieciowego osrodka
logistyki i symulacji” na Uniwersytecie Technicznym Chemnitz-Zwickau i “Adaptacyj-
ne systemy mechaniczne” na Uniwersytecie Magdeburskiem im. Guerickego.

Wydzga S.44168/96 6

PIAP
ger

Linnenbrink L.: INTERKAMA 95: Antriebstechnik. INTERKAMA 95: technika nape-
dow. Automatisierungstech. Praxis 1996 Vol. 36 nr 3 s. 44-46, 48-50, 2 fot. 11 rys.
bibliogr. 3 poz.

Rozwdj ciagle sprawniejszych przemiennikéw, stosowanych w technice napedow,
rozszerza w sposob istotny zakres zastosowar. Nowe urzadzenia charakteryzuja sie
duzg dynamika czesci mocy i inteligencija elektroniki informacyjnej. Oba te czynniki
rozszerzajg mozliwosci techniczne, ktére dotychczas mogty by¢ realizowane ko-

sztem znacznego naktadu pracy.

Wydzga S.44154/96 7

PIAP
ger

Rake H., Enning M.: INTERKAMA 95: Verfahren der Regelungstechnik. INTERKAMA
95: metody automatyki technicznej. Automatisierungstech. Praxis 1996 Vol. 36 nr3s.
53.54, 56-57.

Wystawa INTERKAMA, poswigcona urzadzeniom automatyki, daje przeglad stoso-
wanych urzadzen. Podobnie jak dawniej, dominuje regulator PID we wszystkich swo-
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ich wariantach. Wydaje sie, ze automatyka rozmyta czesciowo tylko realizuje oczeki-
wania sformulowane podczas wystawy INTERKAMA 92, Mozna zauwazy¢ istotny
rozwoéj oferowanych szeroko metod wspomaganych modelami.

Wydzga S.44153/96 8

PIAP
ger

Benez Hj.: Instandhaltung - Themenschwerpunkt der 58. NAMUR-Hauptsitzung. Kon-
serwacia - podstawowy temat 58. posiedzenia generainego NAMUR. Automatisie-
rungstech. Praxis 1996 Vol. 36 nr 3 s. 58-63, 2 tabl. bibliogr. 12 poz.

Podstawowym zagadnieniem poruszanym podczas posiedzenia NAMUR (Stowarzy-
szenie normalizacyjne techniki pomiarowej i automatyki w przemysle chemicznym)
byla optymalizacja utrzymywania sprzetu w nalezytym stanie podczas jego eksploa-
tacji i odpowiednie nim zarzadzanie. Jest to zagadnienie dotyczace wigkszosci
przedsiebiorstw; jego optymalizacja ma zasadnicze znaczenie ekonomiczne. Jest to
tez istotny problem dla producentéw sprzetu. Omowiono zaobserwowane tendencje
na biezacej wystawie INTERKAMA i ich ekstrapolacje na przyszio§é.

Wydzga S. 44152/96 9

-

10.4. Slownictwo, normalizacja, typizacja

PIAP
ger

Begriffe zum Qualitdtsmanagement. Pojecia z dziedziny zarzadzania jakos$cia. Auto-
matisierungstech. Praxis 1996 Vo!l. 36 nr 3 s. 8 bibliogr. 1 poz.

Niemieckie Stowarzyszenie Jakosci (DGQ) wydaje od 1968 roku wielokrotnie aktuali-
zowany przeglad istniejacej terminologii. Uwzgledniane sg normy: 1SO 9000 i DIN EN
iSO 8402.

Wydzga S. 44159/96 10
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PIAP
ger

Neue VDI/VDE-Richtlinien auf dem Gebiet der Automatisierungstechnik. Nowe wy-

tyczne VDINDE z dziedziny automatyki technicznej. Automatisierungstech. Praxis
1996 Vol. 36 nr 3 s. 8 bibliogr. 15 poz.

Wykaz 15 wytycznych wydanych przez Stowarzyszenie Pomiardéw i Automatyki w
okresie lipiec 1995-luty 1896 rok.

Wydzga S. 44158/96 11

1.5. Organizacja, zarzadzanie, ekonomika

PIAP
ger

epro KANIS Elektronik. Elektronika epro KANIS, Automatisierungstech. Praxis 1996
Vol. 36 nr3s. 6.

Informacja o utworzeniu nowego przedsigbiorstwa elektronicznego epro KANIS Elek-
tronik w Gronau i Essen, ktére przejelo zakres dziatalnosci firm Philips i AEG KANIS
oraz Elektronik & Systemtechnik. Zakresem dziatainosci jest produkcja systemoéw i
nadzér nad eksploatacjg maszyn.

Wydzga S. 44166/96 12
PIAP
ger

Neuordnung der AEG._Reorganizacja AEG. Automatisierungstech. Praxis 1996
Vol.36 nr3s. 6.

Przewiduje sie, ze w maju lub czerwcu 1996 roku firmy AEG i Daimler-Benz zawrg,
unie. AEG przekaze partnerom przemystowym rozdzial energii i uklady automatyki.
W ubieglym roku obroty oby firm w dziedzinie automatyki wyniosty 1,5 mid marek,
przy zatrudnieniu 6 tys. 0sob.

Wydzga S. 44167/96 13
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PIAP
ger

Kooperation im Bereich Industriesysteme. Wspélpraca w dziedzinie systemow
przemyslowych. Automatisierungstech. Praxis 1996 Vol. 36 nr 3s. 7.

Firmy Kointron i Thomson podpisaly umowe kooperacyjna, majacg na celu wzajemne
uzupetnianie strategii rynkowej i dalsze prace nad wyrobami. Thomson, specjalizuja-
¢y sie w wyrobach przemystowych i wojskowych, uzupeinia swojg oferte o kompute-
ry, a Kontron - o urzadzenia odporne na dostep cieczy, na kurz, wahania temperatury
oraz urzadzenia charakteryzujace sie niezbedng kompatybilnoscig elektromagne-
tyczna,

Wydzga S. 44164/96 14

PIAP
ger

Schaudel D.: Mikrosystemtechnik: Hoffnungstréger oder Totengréaber fur die Senso-
rindustrie? Czy technika mikrosysteméw niesie nadzieje, czy teZ jest grabarzem
przemysiu czuinikdw? Automatisierungstech. Praxis 1996 Vol. 36 nr 3 s. 5-10, 12-14,
16-17, 7 rys. bibliogr. 11 poz.

Pelzajaca rewolucja w dziedzinie mikrotechniki staje sig bardzo istotnym problemem
dla producentéw czujnikéw. Autor rozwhza bardzo ogdlnie zagadnienia techniki
mikrosystemoéw, przytacza szereg czesto niespéjnych definicji, a takze rozwaza
W sposo6b ogdlny prognozy, podpierajac sie cytatami z dziel Moltkego a nawet Konfu-
cjusza. Problem postawiony w tytule musi byé rozstrzygniety indywidualnie przez
kazde przedsiebiorstwo, z uwzglednieniem zagadnien ekonomicznych, rynku pracy,
a takze spraw ogdlnonarcdowych.

Wydzga S. 44157/96 15

PIAP
ger

Wachstum 1995: 1,9 Prozent. Wzrost w 1995 roku - 1.9 procent. Olhydr. u. Pneum.
1996 R. 40 nr2s. 76.

Produkt krajowy brutto odzwierciedla sile gospodarki. Obejmuje on produkcje wszy-
stkich podmiotéw gospodarczych, niezaleznie od ich wielkosci oraz rodzaju dziatal-
nosci. Poza statystyka pozostaje ylko praca ,na czarno” oraz praca w gospodarstwie
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domowym. W 1985 roku produkt krajowy brutto Niemiec wyniést 3.459 mid DEM, co
oznacza wzrost w stosunku do 1994 roku o 4%, a w cenach statych o0 1,9%. Ziozyt sie
na to wzrost w bylych landach zachodnich o 1,5% i bylej NRD az o 6,3%. W ciggu
ostatnich 10 lat notowany jest systematyczny, kilkuprocentowy wzrost produktu, w
tym réwniez liczac w cenach statych. Wyjatek w tym przypadku stanowit jedynie rok
1993, kiedy to w cenach stalych zanotowano spadek o 1 2%, przy wzroscie w cenach
biezacych o ok. 2%. Giéwnym zrédiem produktu s3 usiugi z udzialem 36,1%, ktére ]
wyprzedzaja wytworczosé (34,7%). Udzial rolnictwa wynosi 1,1%.

Oleksiuk M. 44215/96 16
1.6. Inne
PIAP
eng

Kheir N. i in.. Control systems engineering education. Ksztalcenie inzynierskie
w dziedzinie systemoéw sterowania. Automatica 1996 Vol. 32 nr 2's. 147-166, 3 tabl.
bibliogr.177 poz.

W tym obszernym artykule zajeto sig waznym zagadnieniem ksztalcenia inZynier-
skiego w dziedzinie systeméw sterowania. Przedstawiono troche danych historycz-
nych oraz giéwne koncepcje i pomysty na temat praktycznych programéw, przy spoj-
rzeniu na te dziedzine jako na przedmiot nauczania. Przedstawione sg takze zaga-
dnienia programowe dotyczace zajeé laboratoryjnych, z podkresleniem roli symula-
cii, logiki i symulacji w gzasie rzeczywistym. Szczegdlowo omoéwiono oprogramowa-
nie CACE, jego role w nauczaniu i uczeniu si¢ a takze kierunki rozwoju oprogramo-
wania i jego zastosowania. Dokonano przegladu kilku programéw akademickich oraz
podano kompletna liste podrecznikéw z ostatniego trzydziestolecia.

Olszewski A. 44245/96 17




2. NAUKI STOSOWANE
2.1. Teoria regulacji i sterowania

PIAP
eng

Lewis F.L., Liu K.: Towards a paradigm for fuzzy logic control. Ku wzorcowi sterowa-

nia 2 logikg rozmyta. Automatica 1996 Vol. 32 nr 2 s. 167-181, 14 sch. bibliogr.
21 poz.

Problem zastosowania logiki rozmytej do sterowania zostat w ostatnich iatach w bar-
dzo duzym stopniu rozwiniety i rozszerzony. Celem tego artykuiu jest polozenie
podwalin do projektowania sterowania z logikg rozmyta, konstruowania klasy sterow-
nikéw z logika rozmyta odpowiednich do szerokiego zakresu zastosowan sterowania.
Kilka definicji stosowanych w sterowaniu skalarnym z logika rozmyta rozszerzono na
przypadki n-wymiarowe oraz podano $cisie matematyczne wyrazenia funkcji g(x)
stworzonej przez skojarzong pamigé rozmyta (FAM). Podano propozycje algorytmu
do projektowania sterownikéw z logika rozmyta a przypadki skalarny i dwuwymiaro-
wy zostaly szczegolowo zbadane.

Olszewski A. 44244/96 18
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Heath W.: Orthogonal functions for cross-directional control of web forming proces-
ses. Funkcje ortogonalne do skroéneqo sterowania procesami formowania tkaniny.
Automatica 1986 Vol. 32 nr 2 s.183-198, 13 wykr. bibliogr. 32 poz.

Skro$ne dzialanie wystepujace w procesach formowania tkaniny moze by¢ przedsta-
wione w postaci ortogonalnych funkcji bazowych. Przez odpowiednie dobranie baz
mozliwe jest oddzielenie sterowalnych od niesterowainych skiadowych profilu w skia-
dowych widma niskiego i wysokiego rzedu i w nastepstwie tego uzyskanie przyblizo-
nej reprezentacji. Reprezentacja w postaci funkgji ortogonalnych pozwala projekto-
waé sterowniki z ograniczonym horyzontem prognozowania z wi¢zami, z ostrymi nie-
réwnosciami na wejsciu, fatwymi do obliczen. Mozliwe jest takze wykorzystanie takiej
reprezentacji do budowy prawidlowych estymatoréw procesu.

Olszewski A. 44243/96 19
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Deng Z. i in.: Optimal and self-tuning white noise estimators with applications to de-
convolution and filtering problems. Optymalne i samonastawne estymatory bialego

szumu zastosowane do zagadnien rozwijania i filtrowania, Automatica 1996 Vol. 32
nr 2 5.199-216, 1 sch. 9 wykr. bibliogr. 38 poz. .

Problem przyblizania wejécia przez systemy liniowe, nazywany rozwijaniem lub esty-
macja wejécia, wystepuje w wielu zastosowaniach wiaczajac sejsmologie, rownowa-
zenie kanalow i przetwarzanie mowy. W ostatnich latach po$wigcono tym zagadnie-
niom wiele uwagi. W artykule rozwazany jest przypadek, gdy wejscie jest bialym
szumem. Zaproponowano kilka sposobow estymacji wejécia, w tym: filtrowanie Kal-
mana, metode analizy ciagéw czasowych i faktoryzacje widmowa. Podano zunifiko-
wana teori¢ biatego szumu. Podane we wezesniejszych pracach estymatory bialego
szumu zostaly rozwinigte na przypadek systemow niestabilnych, ze skorelowanym
wejsciem i szumami pomiarowymi. Zaproponowano takze teorie estymacji stanu
optymalnego z zastosowaniem estymatoréw biatego szumu. Jezeli statystyki szumu
sg czesciowo lub calkowicie nieznane, to samonastawne estymatory bialego szumu,
sygnalu lub stanu moga by¢ wdrozone w czasie realnym z uzyciem rekursywnego
identyfikatora modelu innowacyjnego.

Olszewski A. 44242/96 20 :
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Conte G. iin.: Exact output control for family of linear plants with parameter uncertain- :
ties. Doktadne sterowanie wyisciowe w przypadku rodziny obiektéw liniowych z nie-
pewnosciami parametréw. Automatica 1996 Vol. 32 nr 2 s. 217-222, 2 sch. 1 wykr.

bibliogr. 13 poz.

W artykule rozwazana jest rodzina liniowych, ciaglych czasowo obiektow parametry-
zowanych przez wektor nieznanych parametréw przyjmujacych wartosci ze znanego
skoficzonego zbioru. Zagadnienie badawcze polega na znalezieniu liniowego czaso-
wo-dyskretnego kompensatora, ktory niezaleznie od aktualnej wartosci wektora pa-
rametru zapewnia zerowa wartoé¢ biedu wyjéciowego w cigglym czasowo stanie
ustalonym, z uwzglednieniem danych ciaglych czasowo wplywow zewnetrznych.
Przedstawiono formalnie problem i opisano klasg systemaw sterowania, gdzie szu-
kane jest rozwigzanie. Podano zasady projektowania niezmiennych, czasowo ttumio-
nych kompensatoréw. W artykule sa stosowane metody macierzy wielomianowych,
pozwalajacych ustali¢ warunki rozwiazywalnoéci w zwigzlej formie.

Olszewski A. 44241/96 21
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Chen T., Francis B.: Hx - optimal sampled-data control: computation and design.

Sterowanie optymalne typu Hee z probkowaniem danych: obliczanie i projektowanie.
Automatica 1996 Vol. 32 nr 2 s. 223-228, 3 sch. 2 wykr. bibliogr. 16 poz.

W artykule rozwazono zagadnienie optymalnego sterowania typu Hec w przypadku
systemoéw z prébkowaniem danych. Zagadnienie analizy lub syntezy typu Hee wyma-
ga iteracji na osiggalnym poziomie g charakterystyki. Przy kazdej iteracji zagadnienie
prébkowania danych jest redukowane do réwnowaznego zagadnienia dyskretno-cza-
sowego. Podano nowy zbiér formut w przypadku réwnowaznych systeméw, w kazdej
iteracji formuly zaleza od obliczer tylko jednej macierzy funkcji wykiadniczych. For-
muty zastosowano do przykiadu projektowania uzyskujac interesujace rezuitaty. Wy-
niki bezposredniego projektowania z prébkowaniem danych poréwnano z dwoma
konwencjonalnymi metodami projektowania: dyskretyzacja analogowego sterownika
i dyskretyzacja obiektu z poZniejszym projektowaniem w czasie dyskretnym.

Olszewski A. 44240/96 22
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Koussiourtis T.G., Tzierakis K..G.: Frequéncy—domain conditions for disturbance re-
jection and decoupling with stability or pole placement. Warunki w dziedzinie czesto-
tiwosciowej do tlumienia i oddzielania zakidcen, z zachowaniem stabilno$ci lub prze-
mieszczeniem bieguna, Automatica 1996 Vol. 32 nr 2 s. 228-234 bibliogr. 18 poz.

Zagadnienie usuwania zakiécen za posrednictwem statycznego sprzezenia zwrotne-
go bylo w ostatnim dwudziestoleciu bardzo intensywnie badane z zastosowaniem
wielu metod. W artykule zagadnienie to badano z zastosowaniem metody macierzy
wielomianowej. Warunki konieczne i dostateczne podano tutaj w bardzo prostej for-
mie algebraicznej. Metoda pozwala badaé wiasciwosci strukturalne obwodu za-
mknietego. W szczegéinosci cisle okreslono wszystkie ustalone typy obwodow za-
mknietych i podano proste procedury dowolnego wyznaczania pozostatych biegunow
obwodu zamknietego ukiadu. Wszystkie powyzsze aspekty mogg by¢ tatwo rozsze-
rzone | rozwiazywane w zlozonych zagadnieniach usuwania zakiécen, z jednocze-
snym rozdzielaniem wejsé i wyj§c.

Olszewski A. 44239/96 23

-16 -



PIAP
eng

Sabiti J.K.: A fast estimation method for ARMA processes. Metoda szybkiej estymacii
w przypadku proceséw typu ARMA. Automatica 1996 Vol. 32 nr 2 s. 235-239, 2 tabl.
bibliogr.19 poz. .

Zagadnienie estymacji parametrow proceséw Gaussa z autoregresja i ruchomg
srednig (ARMA) intensywnie analizowano w opracowaniach statystycznych i inzy-
nierskich. Metody estymacji moga byé podzielone na dwie podstawowe grupy. Jedna
zawiera metody, w ktérych dane sa wykorzystywane bezpo$rednio, jak np. w Scislej
metodzie maksimum prawdopodobieristwa. Druga grupa obejmuje metody, wg
ktdrych wykonuje sig¢ wstepne przetwarzanie danych w skoriczony zbior kowariant-
nych prébek i nastgpnie dokonuje estymaciji parametréw ARMA. W artykule przed-
stawiono udoskonalony algorytm do estymacji parametréw proceséw ARMA. Algo-
rytm, oparty na procedurach podanych przez Mayne'a i Frioozana, jest bardziej efek-
tywny obliczeniowo, jezeli rozmiar i stopier autoregresji rosna, Efektywno$é tych
metod zostata poréwnana przez okreslenie czasu obliczen. Proponowany aligorytm
moze byé rozszerzony na estymacje proceséw ARMA wielu Zzmiennych.

Olszewski A. 44238/96 24
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Dufour F., Bertrand P.: An image-based filter for discrete-time Markovian jump linear
systems. Oparty na obrazie filtr dla czasowo-dyskretnych liniowych systeméw skoko-
wych Markowa, Automatica 1996 Vol. 32 nr 2 5.241-247, 8 wykr. bibliogr. 24 poz.

W artykule rozwazono zagadnienie dyskretno-czasowego filtrowania w systemach
hybrydowych. Przyjeto tutaj, Ze proces obserwacji jest realizowany przez dwa
oddzielne, zakiocone kanaly: oparty na obrazie czujnik rodzaju i konwencjonalny
czujnik stanu. Takie hipotezy sa nie tylko mozliwe technicznie, ale prowadza takze do
latwego wprowadzenia algorytmu filtrowania. Zbadano stan i rodzaj filtréw do danego
procesu obserwacji w warunkach pracy oraz wprowadzono kilka uzytecznych wiasci-
wosc, takich jak liniowa zaleznos¢ w warunkach poczatkowych. Nastepnie, w celu
uzyskania skutecznego suboptymalnego filtra stanu, wprowadzono procedure opty-
malizacji z wykorzystaniem pomiaréw stanu. Dwa przytoczone przyktady wykazaty
lepsze wiasciwosci proponowanego algorytmu w poréwnaniu z interaktywnym wielo-
krotnym algorytmem modelowym (IMMA).

Olszewski A. 44237/96 25
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Subrahmanyam A.V.B., Saha D.C., Rao G.P.: Irreducible continous model identifica-

tion via Markov parameter estimation. Nie redukuijaca sie ciagta identyfikacia modelu

za posrednictwem estymacii parametrycznej Markowa. Automatica 1996 Vol. 32 nr 2
$.249-253, 3 tabl. bibliogr. 18 poz.

W artykule przedstawiono nowy sposéb podejécia do nie redukujacej sie identyfikacji
modelu systeméw ciaglych czasowo, z wieloma wejéciami i wieloma wyjsciami, za
posrednictwem estymaciji parametrow Markowa. Dzieki wyborowi struktury modelu
z liniowymi parametrami estymacja staje sie liniowa i jest asymptotycznie odporna na
bledy przy zerowej Sredniej zakiocent dodatkowych. Zaproponowano uogdlniong
i elastyczng parametryzacje struktury modelu z parametrami Markowa, usunieto
istniejace ograniczenia w przypadku systeméw z niskim lub zerowym ttumieniem
oraz rozszerzono sformuiowania na systemy z wieloma wejéciami i wieloma wyjscia-
mi. Przeprowadzono analizg¢ warunkéw identyfikowalnoéci wprowadzonego algoryt-
mu, czyniac w ten sposéb zupetnie ogdlnym proponowane podejécie do identyfikacji
systeméw cigglych czasowo.

Olszewski A. 44236/96 26
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De La Barra B.l., El-Khoury M., Fernandez M.: On undershoot in scalar discrete-time
systems. O nie dosterowaniu w skalarnych systemach dyskretnych w czasie. Auto-
ma-tica 1996 Vol. 32 nr 2 s. 255-259, 5 wykr. bibliogr. 21 poz.

Systemy ciagle czasowo, z niepaizystg liczba zer w prawej otwartej poiprzestrzeni
rzeczywistej, wykazujg poczatkowo odwrotng odpowiedz na skok wejéciowy. Podob-
na sytuacja wystepuje w przypadkach systeméw dyskretnych w czasie z nieparzysta,
liczba rzeczywistych dodatnich nieminimalno-fazowych zer. W artykule identyfikowa-
na jest kiasa asymptotycznie stabilnych, SciSle wiasciwych, nieminimalno-fazowych
skalarnych systemow dyskretnych w czasie, ktorych odpowiedz skokowa charaktery-
zuje sie dang liczba niedosterowan. Warunki decydujgce o tej zaleznosci moga byé
zweryfikowane przez zbadanie i proste przedstawienie lokalizacji zer i biegunow
ukladu. Przedyskutowano aspekty jakosciowe i flosciowe zjawiska niedosterowania
oraz podano proste, lecz nietrywialne przyktady potwierdzajace giéwne rezultaty

opracowania.
’
Olszewski A. 44235/96 27
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Datta A., Ochoa J.: Adaptive internal model control: design and stability analysis.
Adaptacyjny wewnetrzny model sterowania; projektowanie i analiza stabilnoéci.
Automatica 1996 Vol. 32 nr 2 s. 261-266, 6 sch. bibliogr. 26 poz.

W artykule pokazano, jak adaptacja moze byé potaczona ze strukturg sterowania
z modelem wewnetrznym w celu otrzymania ukitadu sterowania adaptacyjnego z mo-
delem wewnetrznym, zapewniajacego teoretycznie wykazywang stabilnoéé. Struktu-
ra sterownika z modelem wewnetrznym jest najpierw przegladana w kontekscie para-
metryzacji wszystkich stabilizowanych sterownikéw i dyskutowana jest jego przydat-
nosé do sterowania obiektow ze stabilnymi obwodami otwartymi. Stosujac szerego-
wo-réwnolegly model identyfikacyjny wykazano (w przypadku obiektow stabilnych),
jak moze on adaptowaé model wewngtrzny on line i zapewnia¢ stabilno$¢ i asympto-
tyczng, charakterystyke w przypadku idealnym, tj. bez btedow modelowania. Ze
wzgledu na duza popularnoéé sterowania z wewnetrznym modelem w zastosowa-
niach przemystowych, projektowanie i analiza byly przeprowadzone przez polaczenie
wlasciwosci struktury sterowania z modelem wewngtrznym z technikg dobtze znang
z literatury sterowania adaptacyjnego.

Olszewski A. 44234/96 28
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Misra P.: Time-invariant representation of discrete periodic systems. Niezmiennicza
w czasie reprezentacia dyskretnych systeméw okresowych. Automatica 1996 Vol. 32
nr 2 s.267-272 bibliogr: 23 poz.

W ostatnich latach wiele uwagi poéwiecono badaniom proceséw, ktére mogq byé
modelowane przez liniowe réwnania rézniczkowe z okresowymi wspéiczynnikami.
Duza liczba rezultatéw z teorii systemow liniowych, niezmienniczych czasowo, moze
byé rozszerzona na systemy okresowe, 0 ile moze by¢ znaleziony rownowazny
system niezmienniczy czasowo. W artykule przedstawiono procedure obliczeniowq
do okreslania czasoniezmienniczej reprezentacji dyskretnych, periodycznych w cza-
sie systemdw liniowych. Inaczej niz w istniejacych juz metodach wymagajacych ma-
cierzy tranzycji stanu, ktore sa bardzo drogie obliczeniowo i moga by¢ niepewne nu-
merycznie, w proponowanej metodzie stosuje sie pewne numerycznie jednolite trans-
formacje i rozwigzania systemow réwnan finiowych. Przedstawione tu wyniki moga
byé rozszerzone rowniez na systemy okresowe osobliwe.

Olszewski A. 44233/96 29
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Xu J., Hashimoto H.: VSS theory-based parameter identification scheme for MIMO
systems. Schemat identyfikacji parametrycznej, opartej na teorii VSS, systeméw
z wieloma wei§ciami i wieloma wyjgciami. Automatica 1996 Vol. 32 nr 2 s. 279-284,
3 wykr. bibliogr. 11 poz.

W artykule zostal rozwiniety nowy sposéb identyfikacji oparty na systemie ze Zmien-
na struktura, przeznaczony do systeméw nieliniowych z wieloma wejsciami i wieloma
wyjsciami. W identyfikacji opartej na tym systemie sterowanie ze zmienng strukturg
jest przeznaczone w pierwszym rzedzie do finearyzaci systemu. Nastepnie konstruo-
wany jest identyfikator odpowiednio do linearyzowanej struktury. Gléwna zaleta algo-
rytmu identyfikaciji jest to, 2e umozliwia on efektywnq identyfikacje szerszej klasy
obiektéw nieliniowych. Poza tym, ze wzgledu na to, ze sterowanie ze zmienng struk-
turg jest odporne na bledy, systemy z duzymi niepewno$ciami i nieliniowosciami pa-
rametréw sa teraz sterowalne i w konsekwencji identyfikowalne. Przeprowadzono
symulacje waznych strategii proponowanej identyfikacji w przypadku wielu wejsé
i wielu wyjs¢ i potwierdzono przez wyniki doswiadczalne.

Olszewski A. 44232/96 30
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Berger M. i in.; Konfektionierte Fuzzy-Regler fir Systemklassen. Gotowe regulatory
rozmyte do klas systeméw, Automatisierungstechnik 1986 Vol. 44 nr 3 s. 132-137,
1 fot. 12 rys. 1 tabl. bibliogr. 9 poz.

Przedstawiono systematyczna metode projektowania regulatoréw rozmytych. Projek-
towanie takie zawiera klasyfikacje procesu technicznego oparta na klasyfikatorach
nieostrych. Zgodnie z przynaleznoscig do klas systemu, przyporzadkowywane sg
procesom gotowe i opracowane regulatory rozmyte. Przy przyporzadkowywaniu do
réznych klas systeméw gotowe regulatory rozmyte s dobierane za pomocq rozmyte-
go regulatora syntezy. Klasyfikacje rozmyta i rozmyta synteze regulatorow zademon-
strowano na przykiadzie regulatora balansowego.

Wydzga S. 44146/96 3
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Locher G. i in: Ein Ansatz zur automatischen Umwandlung von Rohdaten in Regeln.
Teil 2: Eine Falistudie. Przyczynek do automatycznego przeksztalcania bezposred-
nich danych na reguly. Cz. 2. Studium okreslonego przypadku. Automatisierungs-
technik 1996 Vol. 44 nr 3 s. 138-145, 9 rys. 2 tabl. bibliogr. 2 poz.

Przedstawiono sposoby przeksztaicania bezposrednich, czesto matlo czytelnych da-
nych na mozliwe do oceny informacje. Danymi sq tu krzywe przebiegu temperatury
zmieniajacej sig w 32 procesach krystalizacji. Szesé z tych proceséw uleglo skaze-
niu, w wyniku czego uzyskano zig jako$¢ wyrobu. Celem analizy danych jest okresle-
nie regut pozwalajacych na okreélenie zakoriczenia procesu. Przedyskutowano istot-
ne kroki pozwalajace na polepszenie automatyzaciji procesu.

Wydzga S. 44145/86 32
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Pfeiffer B.-M.: Einsatz von Fuzzy-Logik in lernfahigen digitalen Systemen. Zastoso-

wanie logiki rozmytej w systemach cyfrowych, ktére moga sie uczy¢. Automatisie-
rungstechnik 1896 Vol. 44 nr 3 s. 148, bibliogr. 1 poz.

Podstawowym celem pracy jest wybranie metod logiki rozmytej, ktore moga by¢ za-
stosowane w systemach regulaciji cyfrowej. Autor przedstawil nowa koncepcjg po-
zwalajaca na przetworzenie metody uczenia sie przez czlowieka, uruchamiajgcego
regulator Pl w nieznanym procesie, na logike rozmyta. Uczacy sie system logiki roz-
mytej jest réwnowazny strukturalnie okreslonemu typowi sieci neuronowej. Opraco-
wane metody sprawdzono w ukiadzie reguiacji dmuchawy.

Wydzga S. 44143/96 33
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Steinkogler A.: Erweiterung des Smith-Pradiktors zur Stérgréssenerkennung. Roz-
szerzenie predyktora Smitha do rozpoznawania wielko$ci zakidcajacych. Automati-
sierungstech. Praxis 1996 Vol. 36 nr 3 s. 64-67, 8 rys. bibliogr. 1 poz.

Jest to artykut dyskusyjny innego autora do artykuiu o zblizonym tytule “Rozszerzenie
predyktora Smitha przy rozpoznawaniu wielkosci zaki6cajacych”, opublikoWanym
w nr 1/94 atp. Z artykulu z przed dwdch lat wynika, ze proponowane rozszerzenie nie
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moze byé stosowane do obiektow catkujacych. Zaproponowano inne rozszerzenie,
ktére moze by¢ stosowane zaréwno do obiektow proporcjonalnych, jak tezido catku-
jacych.

Wydzga S. 44151/96 34

3. KONSTRUKCJA ELEMENTOW
3.1. Sterowania i automatyki

3.1.1. Elektrycznej
3.1.1.1. Urzgdzenia

PIAP
ger

Unter einem Dach. Homogenes Gesammitsystem fir Automatisierungsiésungen. Pod

jednym dachem. Jednorodny calosciowy system do ukladéw _automatyki. Messen
Prifen Automat. 1996 Vol. 32 nr 3s. 16-19, 1 fot. 1 rys.

Firma Siemens oferuje nowy podstawowy system automatyki, nazwany Simatic, co
dotychczas byto nazwa ukiadéw sterowania programowanych pamigcia. Rodzina sy-
stemu Simatic S7/M7 obejmuje: ukiady sterowania programowane pamiegcig Simatic
S7, komputer automatyki Simatic M7, kompletne systemy sterowania, obslugi i ob-
serwacji Simatic C7, zdecentralizowane ukiady peryferyjne Simatic ET, komunikacje
przemysiowa Simatic Communication, sprzet obsiugi i obserwacji Simatic Visualisa-
tion, narzedzia techniczne Simatic SW i przemyslowy komputer osobisty Simatic PC.

Wydzga S. 44227/96 35

PIAP
eng

Scharf A Innovations at PCIM'96. Innowacie na PCIM'96. PCIM Europe 1996 nr 2
s. 54-55, 1 fot.

Tegoroczna konferencja i wystawa PCIM odbyla si¢ w dniach 21-23 maja w Centrum
Konferencyjnym i Wystawowym w Norymberdze. Prezentacje z jednej strony koncen-
trowaly sie na nowych koncepgjach regulacji i sterowania inteligentnych napedodw,
a z drugiej - na nowych technologiach péiprzewodnikéw mocy i ich zastosowaniach.
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*Na 130 sesjach zostal przedstawiony stan techniki oraz aspekty aplikacyjne. W arty-
kule oméwiono prezentowane innowacje w napgdach i w energoelektronice.

!

Jachczyk E. 44262/96 36

PIAP
ger

Flash-Speicher fir portable Anwendungen. Pamie¢ typu flash do przenosnych zasto-
sowar. Systeme 1996 nr3s. 8, 1r1ys.

Firma AMD przedstawita Am29LV800 - pierwszy uklad nowej rodziny pamieci typu
flash, ktory pracuje z napieciem zasilania 2,7 V. Nowe struktury wyrdzniaja sie niskim
poborem mocy, automatycznym przejsciem w stan podtrzymania i krétkimi czasami
dostepu, co predysponuje je do zastosowania w systemach zasilanych bateryjnie.

Jachczyk E. 44206/96 37

3.1.1.2. elementy

PIAP
ger

Jendritza D., Gleich T., Riemenschneider M.: Vom Aktor zur Adaptronik. Od elementu
wykonawczego do adaptroniki. Elektronik 1996 nr 1 s. 60-67, 8 rys. bibliogr. 12 poz.

Przedstawiono nowe mozliwosci konstrukcyjne dzigki zastosowaniu “inteligentnych”
kombinacji elementu wykonawczego (aktor) i czujnika (sensor) oraz wielofunkcyjnych
materiatéw. Wielofunkcyjne elementy wykonawcze z piezoelektrycznymi potaczenia-
mi PZT (gtéw—cyrkonat-tytanat) speiniajg wymaganie “wyzszej inteligencii® w szcze-
.goliny sposéb, poniewaz faczq réwnoczesnie zdolnosci wykonawcze i sensoryczne.
Stosujac cyfrowy procesor sygnatowy (DSP) i regulowany napigciowo wzmachiacz
mocy realizowane sg “inteligentne’ piezoelektryczne elementy wykonawcze,
w ktorych informacja z czujnika (sensora) jest odseparowana od wielko$ci nastaw-
czych elementu wykonawczego. Kombinacje ww. elementow elektromechanicznych
z technika cyfrowa najwyzszej integracji stanowia tzw. adaptronike.

Jachczyk E. 44141/96 38
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PIAP
ger

Nangle P.: Fiash - aber nicht biitzschnelll Flash - ale nie blyskawiczniel Elektronik
1996 nr 6 s. 64, 66, 70-76, 4 rys. 3 tabl. bibliogr. 2 poz.

Nazwa flash oznacza nieulotna, elektrycznie programowalng i kasowalng pamiggé,
w ktérej komorki pamieci moga by¢ kasowane tylko blokowo, a zapisywane dowol-
nie. Posréd rodziny flash wyréznia sie dwa rézne typy: NAND-flash i NOR-flash. Arty-
kui zajmuje sie poréwnaniem obu technologii.

Jachczyk E. 44191/96 39

PIAP
ger
Yaakov S. B.: Planare Magnete fiir HF-Umsetzer. Plaskie magnesyw wysokoczesto-
tliwosciowej konwersii mocy. PCIM Europe 1996 nr 1's. 350, 352, 354, 3 fot. 1 tabl.

Ciagle dazenie do podwyzszania gestosci mocy w energoelektronice doprowadzito
ostatnio do nowych topologii przenoszenia. Zgodnie z teoretycznymi zaloZzeniami,
wymiary elementéw magnetycznych | kondensatoréw powinny maleé wraz ze wzro-
stem czestotliwosci przetaczania. W przypadku elementéw magnetycznych zatoze-
nia te moga, realizowaé w praktyce plaskie (planarne) struktury. Istotne réznice po-
miedzy planarnymi a konwencjonalnymi elementami magnetycznymi znajdujg si¢
w geometrii rdzenia i w strukturze uzwojenia. Omowiono nastepujace wiasciwosci
plaskich magnesow: straty w miedzi, indukcyjnosé uplywnosci, straty w rdzeniu, od-
prowadzanie ciepla.

Jachczyk E. 44256/96 40

PIAP
ger

Vadstrup P.: Hochintegrierte Frequenzumrichter. Wysoko zintegrowane przeksztatt-
niki czestotliwoéci. PCIM Europe 1996 nr 2s. 66, 68-84, 86-87, 89-92, 95, 113, 115-
116, 3 1ys. 1 tabl.

Grundfos, jeden z wiodgcych producentéw pomp do budyn koéw i przemysliu, zdecydo-
wal sie w polowie lat 80. na Zintegréwanie przeksztattnikéw czestotliwosci w produko-
wanych pompach i silnikach. W wyniku prac badawczych i rozwojowych zostaly opra-

-24 -



‘ cowane wysoko zintegrowane moduly hybrydowe, znane jako seria modutow,
“X3000". Przedstawiono budowe przeksztattnikéw czestotiiwosci X3000, zalety wyni-
kajace z integraciji oraz narzedzia do projektowania i symulacii.

Jachczyk E 44259/96 41

PIAP
ger

Design von industriellen Steuerungen. High-Speed fur intelligente Antriebe. Projekto-

wanie sterowan przemystowych. High-Speed do inteligentnych napeddéw. Systeme
1996 nr 3 s. 28-31, 6 rys. 1 tabl.

Artykut koncentruje sig na grupach funkcjonalnych w nowoczesnych napedach, ktére
aby osiagnaé wymagane funkcjonowanie pracuja z wysokimi predkosciami, w zwigz-
ku z czym w projektowaniu sterowania nalezy stosowaé uktady High-Speed. Uwzgle-
dnione zostaly w szczegdinosci wymagania przemystowe na galwaniczne rozdziele-
nie pomiedzy komputerem regulatora osi i koficowym stopniem silnika. Punktem wyj-
sciowym jest analiza danych wejciowych w inteligentnych napedach i wymagania
czasu rzeczywistego stawiane réznym funkcjom w regulatorach Osi.

Jachczyk E. 44203/96 42

3.1.2. Pneumatycznej

PIAP
ger

Morlok P.: Das ABC der dezentralen Druckluftaufbereitung. ABC zdecentralizowane-
go przyqotowania powietrza. Olhydr. u. Pneum. 1996 R. 40 nr2s. 124, 125, 4 rys.

Energia w postaci sprezonego powietrza jest jedng z najdrozszych form energii.
Z drugiej strony, upowszechnienie réznorodnych napedéw pneumatycznych powodu-
je konieczno$é niezawodnej pracy tej instalacji ze wzgledu na skutki ewentualnej
awarii dla ciagtosci produkcji. Wynika stad znaczenie prawidiowego doboru elemen-
téw ukiadu. Diatego oczywista jest znajomos$é zjawisk i problemow wystepujacych w
ukladach centralnego zasilania w sprezone powietrze. Publikacja pomyslana jest
jako podstawowe kompendium wiedzy w tym zakresie. W tym odcinku mowa jest
o odwadniaczach i zbiornikach.

Oleksiuk M. 44208/96 43
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PIAP
ger

Habl W., Giesen N.: Pneumatische Turantriebe. Pneumatyczne napedy drzwi.

Olhydr. u. Pneum. 1996 R. 40 nr 3 s. 196, 198-201, 1 fot. 4 rys. 2 sch. 2 wykr. bibliogr.
3 poz.

Pneumatyczne napedy drzwi stosowane sa w pociagach od dawna. W ciggu ostat-
nich lat wzroslo tam zastosowanie napedow elektrycznych. Odpowiedz ze strony
pneumatyki przyszia szybko. Przedstawiono nowe rozwigzania charakteryzujagce si¢
dobrym tlumieniem w koficowej fazie ruchu, zwarta budowa oraz potaczeniem cech
funkcjonalnych i bezpieczenstwa w jednym zespole sterujacym. Jako napedu uzyto
beztloczyskowego cylindra o $rednicy roboczej 32 lub 40 mm.

Oleksiuk M. 44247/96 44
3.1.3. Hydraulicznej
PIAP
ger

Maisch D.: Explosionsschutz durch eigensjchere Systeme. Ochrona przeciwwybu-
chowa przez systemy iskrobezpieczne. Olhydr. u. Pneum. 1996 R. 40 nr 2 s. 108-
111, 3 fot. 1 rys. 2 sch. 1 tabl. 3 wykr.

Uktady hydrauliczne sg czesto stosowane w warunkach zagrozenia wybuchowego,
dlatego ich sterowania elektromagnetyczne musza tez byé bezpieczne. Eksplozja
moze powstaé w atmosferze z krytycznym udzialem gazéw wybuchowych, parikurzu
oraz w przypadkach intensywnego promieniowania cieplnego lub otwartego ognia.
Réznorodne przyczyny wybuchu spowodowaly konieczno$é ich klasyfikacji w celu
jednoznacznego okreslenia, gdzie moze by¢ uzyte dane urzadzenie. Elektromagnesy
zabezpiecza sig na cztery sposoby: przez zamkniecie ci$nieniowe - oznaczenie ,d",
podwyzszone bezpieczenstwo - ,e”, zalanie Zywica - ,m” oraz iskrobezpieczefistwo -
" Istotnym warunkiem bezpieczenistwa jest tez zachowanie odpowiedniej tempera-
tury powierzchni. Rozréznia sig 6 klas - od T1 (powyzej 450 °C) do T6 {powyzej 85
°C). Iskrobezpieczenstwo ukladu elekirycznego oznacza automatyczne utrzymanie
bezpiecznego poziomu napigcia, temperatury powierzchni oraz pradu. Podstawo-
wym problemem jest zapewnienie bezpieczeristwa zwlaszcza w przypadku awarii.

Oleksiuk M. 44211/96 c 45

-26 -




PIAP
ger |
Roosen K., Baldy M.: Hydraulische Trends in Spritzgiessmaschinen - gesehen Auf
der K'95. Hydrauliczne trendy we wiryskarkach, widziane na K’ 95. Olhydr. u. Pneum.
1996 R. 40 nr 2 s. 121-123, 1 fot. 3 sch. 1 wykr. -

Rozwdj moziiwosci elektromechanicznych napedéw duzej mocy, w tym serwonapg-
déw z magnesami trwatymi, spowodowat wzrost ich zastosowan we wtryskarkach.'
Natomiast w prasach ci$nieniowych, gdzie wymagane sa jeszcze wieksze sily, pracu-
jace nawrotnie mechanizmy zamiany ruchu obrotowego na posuwisto-zwrotny wyma-
gaja znacznego nakiadu prac projektowych i wykonawczych w celu zapewnienia od-
powiedniej trwaloéci i sztywnosci. Diatego w tych maszynach pozycja hydraulicznych
napeddéw jest uprzywilejowana. Réwniez rachunek ekonomiczny jest po stronie hy-
drauliki, ktéra jest po prostu tansza. Problem ochrony $rodowiska postrzegany jest tu
przede wszystkim jako ograniczenie czestotliwosci wymiany oleju. Przediuzenie cza-
su uzytkowania uzyskuje sig przez obnizenie temperatury pracy (ograniczenie utle-
niania oleju) oraz zwigkszonag filtracje. Te ostatnia realizuje sig dzieki zastosowaniu
doktadnych fittréw (ponizej 3 um) oraz filtracji w ukiadach bocznikowych. Drugim wy-
znacznikiem jakosci obrabiarki jest jej sprawnos¢ - ocenia sig, Ze jedynie 40% dostar-
czonej energii zuzywane jest efektywnie. Podstawowy udziat w zmniejszeniu zapo-
trzebowania na energie ma zastosowanie proporcjonalnych zawordw i rozdzielaczy.

Oleksiuk M. 44208/96 46

PIAP
ger

Bork W.: Kolloquium in‘Aachen. Kolokwium w Akwizgranie. Olhydr. u. Pneum. 1996
R. 40 nr3s. 148.

W marcu odbylo sie po raz dwunasty, i po raz ostatni w tej formule, Akwizgrarskie
Kolokwium Techniki Plynow. Poczawszy od 1998 roku, co dwa lata organizowane
bedzie na przemian w Akwizgranie i Dreznie Miedzynarodowe Kolokwium Techniki
Plynéw. Zmiana ta stanowi okazje do wspomnienia pierwszego spotkania w 1974
roku, ktére tez trwalo dwa dni i zgromadzilo 250 uczestnikow. Dyskusja koncentrowa-
ta sie wowczas wokét trzech glownych tematéw: elementéw serwohydrauliki - beda-
cych w fazie badari i prob wdrozen (jako nowa technika); hydrauliki obrabiarkowej,
przed ktéra istnialy nieograniczone, jak sie wydawalo, perspektywy - nie miata je-
szcze konkurenta w postaci elektrycznych serwonapedéw, oraz wokot oszczedzania
energii (byto to w rok po pierwszym kryzysie energetycznym).

Oleksiuk M. 44255/96 47
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PIAP
ger

Uber die Ausbildung in der Fluidtechnik. O ksztalceniu w dziedzinie techniki plynéw.
Olhydr. u. Pneum. 1996 R. 40 nr 3s. 156, 157.

Napedy i sterowania hydrauliczne sg dziedzing wykladang na wyzszych uczelniach.
Natomiast technicy nie majg mozliwosci uzyskania odpowiedniego wyksztalcenia.
Probleméw konserwacji i napraw urzadzen hydraulicznych nie rozwiazg elektrotech-
nicy. Podczas seminarium w DreZnie na temat hydrauliki i pneumatyki zdefiniowano
cztery zasadnicze problemy: sprawnos¢ ukladu hydraulicznego, hatas, przecieki
(a szerzej ochrona $rodowiska) oraz problem zapewnienia wlasciwego wyksztalce-
nia. Uznano, Ze ten ostatni stanowi o mozliwosci efektywnego rozwigzania pozosta-
tych.

Oleksiuk M. 44254/96 48

PIAP
ger

Geimer M.: Masstechnische Untersuchung und Erstellung von Berechnungsgrundia-
gen zur Ermittlung der Einsatzgrenze dreispindeliger Schraubenpumpen. Badania
i techniczne pomiary oraz utworzenie podstaw obliczen w celu okreslenia granic za-
stosowania tréjwatowe] pompy Srubowej. Olhydr. u. Pneum. 1996 R. 40 nr 3 s. 158,
1 rys. 1 wykr.

Pompy §rubowe majg réznorodne zastosowania. Pompa jednowatowa wykorzysty-
wana jest do transportu mediow o duzym stezeniu czastek stalych. Uzywa si¢ jej
w oczyszczalniach sciekéw, papierniach, przemysle chemicznym, spozywczym itp.
Pompy dwusrubowe konstruuje sig w dwu odmianach; z utoZzyskowaniem wewnetrz-
nym i zewnetrznym. Pompy z ulozyskowaniem zewnetrznym stosowane sq na stat-
kach, w przemysle chemicznym a w szczegblinosci przy wydobyciu ropy naftowej.
Pompy dwu- i trzywalowe o ulozyskowaniu wewnetrznym stosuje sie do tloczenia lep-
kich mediow. Dzieki weryfikacii obliczen | konstrukcji pompy mozliwe jest opracowa-
nie programéw symulacyjnych, obnizajacych koszty opracowania nowych rozwiazan
dostosowanych do danych warunkéw pracy - cisnienia pracy, wydajnosci oraz lepko-
$ci medium.

Oleksiuk M. 44253/96 49
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ger

Hollander C., i in.: Hydraulik in Traktoren und Landmaschinen. Napedy i sterowania

hydrauliczne w traktorach i maszynach rolniczych. Olhydr. u. Pneum. 1996 R.40 nr 3,

s. 162- 164, 166-168, 171-174, 8 fot. 11 sch. 3 tabl. 1 wykr. bibliogr. 13 poz.

P&2na jesienia 1995 roku odbyly sie¢ w Hanowerze targi Agritechnica, ktére odwiedzi-
{o ok. 170 tys. gosci interesujacych sig nowosciami w dziedzinie maszyn rolniczych.
Publikacja stanowi przeglad tendencji w zakresie napgdéw i sterowan hydraulicz-
nych, stosowanych w maszynach rolniczych i traktorach. Na wstepie podkresiono ko-
rzystng koniunkture w tej branzy, przejawiajaca si¢ wzrostem obrotéw 0 9 % w | pol.
1995 roku w stosunku do | pof. 1994 roku, przy czym kluczowa rolg odgrywat szybko
rosnagcy eksport. Zauwazalnym trendem jest wzrost znaczenia elektroniki. Powszech-
ne staje sie stosowanie elektronicznych regulatoréw pomp wtryskowych w siinikach
oraz przektadni sterowanych elektrohydraulicznie. W traktorach hydraulika peini wie-
le zadar: zapewnia smarowanie mechanizméw (w szczegolnosci przekiadni), stoso-
wana jest do wspomagania sterowaniem, w ukiadach wspomagania kierowania oraz
w napedach roboczych. W tych ostatnich upowszechnia si¢ standard ci$nienia zasila-
nia 210 bar. W traktorach o wiekszej mocy pojawily si¢ bezstopniowe przekiadnie
jazdy. Upowszechnia sie tez wykorzystywanie ukiadow load sensing, zwiaszcza
w urzadzeniach o duzej mocy.

Oleksiuk M. 44252/96 50

PIAP
ger

Strieker N.: Hydrauliksteuerung fur die speziellen Anforderungen von Landmaschi-
nen. Sterowanie hydrauliczne do sprostania specjalnym wymaganiom stawianym
przez maszyny rolnicze. Olhydr. u. Pneum. 1996 R. 40 nr 3 s. 175-177, 2 fot. 9 1ys.
2 sch.1 tahl.

W ciagu ostatnich lat zarysowaly sie dwa zasadnicze trendy w sterowaniach hydrau-
l|cznych - dostosowanie napedéw do automatyzacji oraz zdecydowana redukcja ko-
sztéw produkcii. Przedstawiono zestaw gniazdowych zaworéw sterujacych, przezna-
czonych do pracy w maszynach rolniczych. Zawory te charakteryzuja sie stosunkowo
niskimi kosztami wykonania oraz duza trwaloscia, Ponadto nie wymagaja doktadnej
filtracji (wystarczaja filtry o doktadnosci oczyszczania 25 um). Wéréd zestawu znaj-
dujq sie zawory o $rednicy nominalnej 2 mm, przeznaczone do stosowania w ukia-
dach wspomagania hydraulicznego.

Oleksiuk M. 44251/96 51
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PIAP
ger

Fiebig W., Heisel U.: Ein neuer Weg zur Gerauschminderung von hydraulischen Sy-
stemen. Nowa droga do minimalizaciji hatasu w ukladach hydraulicznych. Olhydr. u.
Pneum. 1996 R. 40 nr3s. 178, 181-183, 2 rys. 2 sch. 10 wykr. bibliogr. 7 poz.

Obnizenie poziomu hatasu stanowi jedno z wazniejszych zadan stawianych konstruk-
torom ze wzgledu na potrzeby uzytkownika oraz wymaganie dyrektyw europejskich
89/392/EEC. Podstawowa trudnoscia w efektywnej eliminacji halasu instalacji hy-
draulicznej jest identyfikacja i pomiar poszczegdlnych jego 2rodet. Halas z pompy
propaguje sie dwiema drogami. Pierwsza z nich to mechaniczne drgania instalacji
spowodowane pulsacjg ciénienia Z pompy, przenoszong przez medium na zawory,
napedy i obudowy. Druga to drgania korpusu pompy i elementdw zwigzanych z nim
mechanicznie. W rzeczywistym ukladzie nie ma mozliwosci niezaleznego pomiaru
tego hatasu. Umieszczenie samej pompy w przestrzeni pomiarowej nie daje zadawa-
lajacego wyniku pomiaréw. Zaproponowano nowg metode pomiaru hatasu przez po-
miar intensywnosci akustycznej (wielkoéci wektorowej), rozumianej jako iloczyn ci-
$nienia akustycznego i predkosci akustycznej. Do pomiaru wykorzystuje sie dwa do-
kitadne mikrofony oddalone od siebie, co przy jednoczesnym pomiarze umozliwia
okreslenie gradientu ciénienia oraz obliczenie predkosci akustycznej.

Oleksiuk M. 44250/96 52

PIAP
ger

2-Achsen-Steuerung fiir hydraulische Antriebe. Sterowanie dwoma osiami przezna-
czone do napedéw hydraulicznych. Olhydr. u. Pneum. 1996 R. 40 nr 3 s. 184, 185,
1 fot.

Postep techniczny w dziedzinie komponentow hydraulicznych umozliwia zastosowa-
nie hydrauliki niemal we wszystkich obszarach techniki napedow, sterowan i regula-
cji. W potaczeniu z elektronika speinia ona wszystkie wymagania wydajnych obrabia-
rek w zakresie dokiadnosci i powtarzalnosci. Przedstawiono programowalny sterow-
nik przeznaczony do sterowania dwoma napedami hydraulicznymi. Zawiera on
wzmachiacz wyposazony w polozeniowe, predkosciowe i przyspieszeniowe sprzeze-
nie zwrotne. Mozliwa jest réwniez regulacja sily lub cisnienia. Programowanie w jezy-
ku przeznaczonym do programowania maszyn NC, zgodnym z DIN 66025, nastepuje
za pomoca komputera klasy PC. Oprocz programowania poszczegdinych polozen,
istnieje mozliwos$é zaprogramowanfa do 10 krzywych. Prezentowany sterownik ma 4
wyjécia i 4 wejscia analogowe, 64 wejscia i 64 wyjécia cyfrowe, 2 wej$cia przezna-
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- czone do podiaczenia czujnikéw przyrostowych oraz po dwa ztacza RS 495
i RS 232.

’

Oleksiuk M. 44249/96 53

PIAP -
ger

Bangert H.: Windkraftanlagen: Neue Anwendung fir die Hydraulik. Sitownie wiatro-
we: nowe zastosowanie_hydrauliki. Olhydr. u. Pneum. 1996 R. 40 nr 3 s. 186, 188,
189, 4 fot. 1 sch.

W XVII wieku w Europie pracowalo okoto 10 tys. wiatrakéw. O energii wiatru przypo-
mniano sobie po kryzysie energetycznym w 1973 roku. Obecnie instalowane sg si-
townie Ill generacii, o mocy 200-500 kW. Przewiduje sig, ze w Stanach Zjednoczo-
nych do 2020 roku udziat energii elektrycznej, uzyskanej z energii wiatru wzroénie
z 1% (obecnie) do 10%. Hydraulike w tych sifowniach wykorzystuje sie do napedu
uktadu regulacji mocy, hamulcéw tarczowych oraz do ustawiania wirnika w odpowie-
dnim potozeniu w stosunku do aktualnie wiejacego wiatru. Regulacji mocy w sitow-
niach wiatrowych dokonuje si¢ na drodze elektrycznej w generatorze (w matych si-
towniach) lub przez odpowiednie ustawienie fopat wirnika. Optymalne ustawienie {o-
pat w zalezno$ci od sity wiatru zapewnia wiasnie naped hydrauliczny, ktéry powinien
charakteryzowaé sig duza doktadnoscia i mocg ze wzgledu na znaczne, zmienne ob-
ciazenia aerodynamiczne wirnika i duzg bezwtadnos¢. Naped ten jest wyposazony
w polozeniowe sprzezenie zwrotne, wykorzystujace bezdotykowy pomiar polozenia
tioka za pomoca ultradzwigkowego czujnika potozenia. Rozwiazanie to zapewnia po-
wtarzalno§é 0,1 mm. Zasilacz hydrauliczny wyposazony jest w hydroakumulator za-
pewniajacy mozliwos¢ przestawienia topat w przypadku awarii pompy tloczkowej.

Oleksiuk M. 44248/96 54

PIAP
ger

Induktiver Positionemessensor fir Einsatz in Hydraulikzylindern. Indukcyijny czujnik
polozenia przeznaczony do zastosowan w sitownikach_hydraulicznych. Olhydr. u.
Pneum. 1996 R. 40 nr 3 s. 207, 1 fot.

Redakcja o+p w kaciku “highlight” prezentuje najwartosciowsze, jei zdaniem, nowo-
&ci rynkowe z dziedziny napeddw i sterowar ptynowych. Tym razem jest to typosze-
reg czujnikéw indukeyjnych o zakresie od 0-50 do 0-600 mm, przeznaczonych do
zainstalowania w silownikach hydraulicznych, pracujacych jako dokfadne osie robo-
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cze. Czujnik pracuje bezdotykowo i jest odporny na drgania o wysokim poziomie.
Sygnat pomiarowy w postaci analogowej (4-20 mA lub 0-10 V) moze by¢ natychmiast
wykorzystywany takze w ukladach charakteryzujacych sie duza dynamika. Czujnik
moze pracowaé w temperaturze do 125 °C i ciénieniu do 350 bar. Jego liniowo§¢
wynosi 0,25 %.

Oleksiuk M. 44246/96 55

3.1.6. Opartej na innych dziataniach
PIAP
ger

Glasklarer Weitblick. Optosensoren fir die Automation. Rozlegly przejrzysty hory-
zont, Czuiniki optvezne dla automatyki. Messen Prifen Automat. 1996 Vol. 32 nr
s. 10, 1 fot. 1 tabl. '

Informacja o bramkach fotoelektrycznych firmy Elesta. Sa one wykonywane w wersji
jednokierunkowej (odleglos¢ do 50 m) i refleksyjnej (odleglos¢ do 18 m). Zasilanie
napieciem stalym 10-30 V albo stalym lub zmiennym 24-240 V, z wyjéciem przeka-
znikowym albo stycznikiem 2 A/250 V. Czestotliwosé przetaczania 1 kHz.

Wydzga S. 44229/96 L 56

3.2.1. Wielkoéci elektrycznych
PIAP
ger

Farbe im Spiel. High-End DSO DataSYS 944. Zabawa z kolorem. Wysokiej jakosci
cyfrowy oscyloskop z pamiecig DataSYS 944. Messen Priufen Automat. 1996 Vol. 32
nr3s. 36, 1 fot.

Czterokanalowy barwny oscyloskop cyfrowy z pamiecia DataSYS 944, firmy Gold,
ma szeroko$¢ pasma 400 MHz i szybkos$¢ prébkowania do 500- 10¢/s™, przy mozli-
wosci zwiekszenia jej do 5- 10%s™ w przypadku przebiegéw periodycznych. Oscylo-
skop ma mozliwo$é zapamigtania do 50 tys. punktéw na kanat. Mozna sporzadzad
kopie za pomoca barwnego pisaka x-y wzglednie termodrukarki. Program MS-Win-
dows Transition-2 umoziiwia przekazywanie danych z oscyloskopu do komputera

osobistego.
’
Wydzga S. 44219/96 57
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AUTOMATICON’97

Trzecie Migdzynarodowe Targi Automatyki i Pomiaréw
Warszawa 4-7 marca 1997

Zapraszamy do udzialu w Targach
W roku 1996 w imprezie wziglo udzial ponad 80 wystawedw reprezentijacych
lgcznie ponad 208 firm.

Obecni byli prawie wszyscy polscy producenci liczacy sig na naszym rynku m.in.
DUDEK - Automatyka Przemyslowa - Warszawa,

KFAP S.A. - Krakéw,

LUMEL - Zielona Gora,

MERA PNEFAL S.A. - Warszawa,

PIAP - Warszawa,

POLNA S.A. - Przemysl,

ZAP S.A. - Ostrédw Wielkopolski.

Nie zabrakto réwniez finrm zachodnich i ich przedstawicielstw.

Goscilismy miedzy innymi takich potentatbw jak:
ABB, Alfa Laval, Dantoss, Festo,
Siemens, Hewlett Packard, Honeywell.

Tematyka Targow AUTOMATICON obejmuje:
e  aparaturg kontrolno-pomiarowa,
e automatyzacjg,
e robotyzacie,
e laboratorying aparature pomiarows do celéw przemyslowych, naukowych
i 1 dydaktycznych.
Materialy zgloszeniowe oraz wszelkie informagje dotyczace Targow
" AUTOMATICON mozna otrzymaé w Bivurze Targow:

PRZEMYSLOWY INSTYTUT AUTOMATYKI I POMIAROW PIAP
Al. Jerozolimskie 202, 02-486 Warszawa
tel. (0-22) 863 82 52, 863 84 91, fax (0-22) 863 81 76, e-mail fimn@sp.piap. waw.pl

ORGANIZATORZY: Prasmystowy Instytut Automatyki i Pamiaréw PIAP orazM VM Sp. z e.0.

FY .
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ODDZ!AL BADAN | ROZWOJU

 a | APARATURY POMIAROWEJ

SEPARATORY
MEMBRANOWO-CIECZOWE

umozliwiajgce pomiar cisnienia w rurociaggach z mediami
charakteryzujgcymi sie:

niskg (do -4 OOC) lub wysoks (do 2500C) temperaturg
dzialaniem korozyjnvim

agresywnoscig chemniczng

duza lepkoscig

latwoscig krystalizacji

zawartoscia zanieczyszezen

I+ 3 I I I I

Dzieki naszym separatoront mozna ochroni¢ mierniki cisnienia przed
wptywem wibragji wystepujgeych w wielu rurociggach preemystowych

Wykonujemy separatory z kolnierzami wg PN-85/H-74307
Wykonujemy separatory na indywidualne zaméwienia

Stuzymy pomocq w doborze wiasciwych separatoréw do danych proceséw
technologicznych

Szezeqdlowych informacii udziela oraz zamowienia przyjimuje:

PRZEMYSEOWY INSTYTUT AUTOMATYKI | POMIAROW PIAP
ODDZIAL. BADAN | ROZWOJU APARATURY POMIAROWEJ
ul. Wiatraczna 15, 04-364 Warszawa

Informacje handlowe 10.00.71, Produkcja 10.48.55
Dyrektor Oddz. 10.07.41 Fax 10.01 73

ﬂ
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l‘ I LABORATORIUM BADANIA
PRZEMYSLOWYCH URZADZEN

==Z== AUTOMATYKI | ROBOTYKI

\II”""!I “
[ QI

przeprowadza:

« Badania certyfikacyjne wyrobow
« Potwierdzanie zgodnosci normatywnej
« Badania modeli i prototypow

w zaKresic:

- préb odpornosci i wytrzymalosci na narazenia srodowiskowe
- prob kompatybilnosci elektromagnetycznej KEM:

* odpornosci « podatnosci * yyirz) malosci na zaklocenia M

- sprawdzania parametrow f unkcjonalnych robotow

przemystowych metoda bezdotykowa

- sprawdzania charakterystyk funkcjonalnych i wlaSciwosci

metrologicznych:
« elementow i wrzqdzen automalyki

o przemyslowych przyizadow kontrolno-pomiarowych

Laboratorium posiada akredytacje
Polskiego Centrum Badan i Certyfikacji

Przemyslowy Instytut Automatyki i Pomiarow
Al Jerozolimskie 202, 02-486 Warszawa
tel. (22)863 82 52. fax (22) 863 81 76.
c-mail: fim/zsp.piap.waw.pl

_ PIAP-LAB tcl. (22) 863 76 48

——
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3
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=== Przemyslowy Instytut Automatyki i Pomiaréw
e AT, Jerozatimskie 202, 02-486 Warszawa -

AUTOMATYZACJA

MODERNIZACJA
J zapewnia

e wzrost wydajnosci i jakodci
e wzrost produkcji '
e poprawg warunkow i bezpieczenstwa pracy
o 0szczednoéé w zuzyciu materialow
o powtarzalno$é parametséw produkcji
Posiadamy: :
doswiadczenie w realizacyi skomplikowanych -

zadan z zakresu automatyzacji i modernizacji. maszyn,
gniazd i linii produkcyjnych

i ﬂf}g - specjalistéw  mogqcych  sprostac  tym
! zadaniom poczgwszy od projektu poprzez realizacje do
o montazu i uruchomienia na obiekcie.

5 IA Informacje:
il - Drzial Marketingu tel. (22) 863 82 52 fax: (22) 863 81 76,

‘I ! e-mail: fri@sp.piap.waw. e
|

Osrodek Mechatroniki tel. (22) 863 83 68 rine

\ 4
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PIAP
ger

Fleischmann N., Kunze J.: Mikrosysteme fur Stromsensoren. Technologia mikrosy-
stemowa do czujnikéw pradowych. PCIM Europe 1996 nr 2 s. 62-64, 3 rys. 1 tabl.

Jednym z najnowszych rezultatow technologii mikrosystemowej sg czujniki magneto-
rezystancyjne (MARS), ktére uchodza za kluczowy element nastepnej generacji izo-
lowanych czujnikéw do pomiaréw pradu i napiecia. W poréwnaniu do tradycyjnych
zastosowan, bazujacych na elementach Halla, nowe struktury czujnikéw na bazie pét-
przewodnikéw daja 20-krotnie lepsze rezultaty pod wzgledem dynamiki, czutosci, pa-
sma przenoszenia i liniowosci. W artykule przedstawiono zasady dzialania nowych
czujnikéw oraz oméwiono zintegrowany system czujnika.

Jachczyk E. 44261/96 58

3.2.2. Wielko$ci mechanicznych
PIAP
ger

Technologien im Vergleich: Dannfim oder Piezoresistiv. Eine Stellungsnahme von
H.W. Keller /IKELLER AG far Druckmesstechnik. Poréwnanie technologii: cienka war-
stwa czy piezorezystor. Stanowisko H.W, Kellera/sp. ake. KELLER technika pomiaru
ciénienia. Messen Prifen Automat. 1996 Vol. 32 nr 3 s. 38-43, 2r1ys.

W dwéch artykutach opublikowanych niedawno w czasopismach technicznych
oméwiono zalety technologii cienkowarstwowej i watpliwosci odnosnie jakosci produ-
kowanych masowo czujnikow piezorezystancyjnych. Przeanalizowano tre$¢ obu arty-
kuléw i podkreslono zalety technologii piezorezystancyjne;.

Wydzga S. 44218/36 59

PIAP
ger

Marktibersicht. Sensoren fur geometrische und mechanische Gréssen. Przeglad ryn-
ku. Czujniki wielko§ci geometrycznych i mechanicznych. Messen Prifen Automat.
1996 Vol. 32 nr 3 s. 46-49, 1 tabl.

Zestawienie tabelaryczne czujnikow produkowanych przez 197 firm, gldwnie nie-
mieckich. Podano informacje, czy wymienione czujniki maja nastepujace wiasciwo-
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$ci: mozliwoéé pomiaru diugosci wzglednie drogi, potoZenia, pochylenia, kata, liczby
obrotéw, predkosci, przyspieszenia, momentu obrotowego, sily wzgl. ciezaru, ciénie-
nia, analizy naprezen, drgaf, przeplywu, parametrow dZwigku wzgl. ultradzwieku i in.

Wydzga S. 44216/96 60

3.2.3. Innych wielkoéci

PIAP
ger

Bernstein H.: Luftfeuchtemessung ohne Probleme. Pomiar wilgotnosci powietrza bez
problemu, Elektronik 1996 nr 5 s. 96, 98, 104, 4 rys. bibliogr. 4 poz.

Przedstawiono ukiad do pomiaru wzglednej wilgotnosci powietrza z zastosowaniem
pojemno$ciowego czujnika wilgotnosci. Oméwiono budowe czujnika pojemno$cio-
wego wilgotno$ci oraz pojemnosciows zasade pomiaru. Zaprezentowano dwa roz-
wigzania pomiaru wilgotnosci - prosty uktad elektroniczny na bazie ukiadu czasowe-
go CMOS-Timer 556 oraz uklad bazujacy na mikrosterowniku MSP 430 firmy Texas
Instruments.

Jachczyk E. 44182/96 ) 61

PIAP
ger

Qualitative Vergleiche. Qualitatssicherung durch industrielle Bildverarbeitung. Po-

réwnania jakosciowe. Zapewnienie jakosci przez przemystowa obrébke obrazu. Mes-

sen Prifen Automat. 1996 Vol. 32 nr 3 s. 44-45, 1 fot. 1 rys.

Ze wzgledu na to, ze wielu potencjalnym uzytkownikom wydaje sie, Ze zapewnienie
jako$ci droga przemystowej obrébki obrazu jest podejrzane, konieczne jest pewne
wyjasnienie w formie praktycznych przykiadéw zastosowania i mozliwosci tego typu
techniki wraz z odpowiednim sprzetem i oprogramowaniem. Oméwiono nastepujace
zagadnienia techniczne: stereoskopowy optyczny system pomiarowy do kontroli
montazu powierzchniowego ukladéw scalonych (wymagana dokiadnogé statyczna -
2um, powtarzalno$é¢ dynamiczna - 5 mm i absolutna dokiadnosé - 8 um), badanie
i 0znaczanie struktur pétprzewodnikowych, a takze pomiar geometryczny obudéw
i przytaczy, z uwzglednieniem elementéw elektronowych, gdzie tez jest wymagana
jest doktadno$¢ mikrometrowa. ¢

Wydzga S. 44217/96 62
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4. UKLADY | ZASTOSOWANIA
4.1. Automatyki i sterowania

PIAP
ger

Sindelar R.: Frischdampf-Temperaturregelung mit Zustandsregler aus Ingenieursicht.
Inzynierski punkt widzenia na requlacie temperatury pary dolotowej za pomoca requ-
latora stanu. Automatisierungstechnik 1996 Vol. 44 nr 3 s. 120-130, 13 rys. bibliogr.
10 poz.

Na przykladzie przegrzewacza wysokociénieniowego przedstawiono zachowanie sie
dynamiczne obwodu regulacji. Regulator stanu ma charakter calkujacy i moze praco-
waé zaréwno z obserwatorem, jak i bez niego. W przypadku istnienia obserwatora
rozpatrzone sg algorytmy P i Pl. Wszystkie obwody regulacji badane sa z punktu
widzenia mozliwie szybkiego dziatania. Do realizowanej dynamiki zastosowano me-
tode zadawania biegunéw. W rezultacie stwierdzono, ze najlepszy jest regulator sta-
nu z obserwatorem o $iedzeniu proporcjonalnym. Optymalna nastawa parametréw
regulatora stanu w elektrowni nie stanowi problemu, co stwierdzono na podstawie
istniejacych mozliwosci systemu automatyki PROCONTROL P.

Wydzga S. 44148/96 63

PIAP
ger

Gudzulic M.: Elekropneumatische Ventilinsel Trend in der Praxis. Elektropneuma-
tyczne wyspy zaworowe - trend w praktyce. Olhydr. u. Pneum. 1996 R. 40 nr2s. 112-
120, 14 fot. 3 rys. 4 sch. bibliogr. 9 poz.

Wyspy zaworowe zapewniajg, obnizke Kosztéw i czasu trwania montazu instalacii
pneumatycznej a takze zmniejszaja powierzchnig zajeta przez pneumatyke, co
zwigksza jej atrakcyjnosé na rynku w stosunku do innych rozwiazan. Wyspy zaworo-
we wykonywane sg W réznych rozmiarach érednic i z rézna liczba zainstalowanych
elementow sterujacych, co pozwala na dobdr wiasciwego rozwigzania. Szczegélnie
wyraznie widoczne sg zalety wysp zaworowych montowanych w maszynach o rozbu-
dowanej przestrzennie konstrukcji z kilkoma weziami manipulacyjnymi. Jedynym wa-
runkiem uzycia wysp jest sterowanie za pomocg, programowalnego sterownika prze-
mystowego lub jednostki NC, co obecnie jest standardem. Jako przykiady zaprezen-
towano stacje automatycznego wkrecania Srub, linig montazowa silnikéw do odku-
rzaczy, szlifierkg oraz prase.

Oleksiuk M. 44210/96 64
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PIAP
ger

von Altrock C. i in.: Zeit gespart beim Reglerentwurf. Zaoszczedzony czas przy pro-
jektowaniu requiatoréw. Elektronik 1996 nr 3 s. 52, 54, 56, 58, 4 rys. bibliogr. 5 poz.

Ztozone procesy regulacyjne daja sig tatwiej manipulowaé za pomoca logiki rozmytej
niz metodami powszechnie stosowanymi w teorii regulacji. Potwierdzeniem tego jest
metoda regulaciji silnika asynchronicznego z zastosowaniem logiki rozmytej, zastoso-
wana przez Texas Instruments | INFORM. Jest to metoda alternatywna do zoriento-
wanej polowo regulacji, bedacej obecnie standardem sterowania silnikéw asynchro-
nicznych. Polega ona na réznorodnych rozszerzeniach regulacji strumienia przez
technologie logiki rozmytej. Efektem jest poprawa zachowania dynamicznego silnika
obok wigkszej szybkosci dziatania zastosowanej metody.

’

Jachczyk E. 44175/96 65

PIAP
ger

Tryba V., Kiziloglu B., Heider H.: Realisierung Von Fuzzy-Logik. Realizacja logiki roz-
mytej. Elektronik 1996 nr 4 s. 60, 73-74} 76, 78-79, 3 rys. 1 tabl. bibliogr. 6 poz.

Réznorodne moziiwosci realizacji logiki rozmytej stawiajg uzytkownika przed proble-
mem wyboru wiasciwej bazy sprzetowej. Do zastosowan, ktére nie sa krytyczne cza-
sowo, wystarcza czesto jeszcze realizacja funkcji rozmytych w formie oprogramowa-
nia wykonywanego na procesorach standardowych. Jednakze w przypadku zastoso-
wan krytycznych czasowo, np. w rozmytej technice regulacji lub gdy liczba regut
w systemie rozmytym jest bardzo duza, zachodzi potrzeba realizacji funkcji rozmy-
tych za pomoca specjalnie wykonanego sprzetu. W artykule sformutowano dogwiad-
czenia z licznych projektéw bazujacych na logice rozmytej oraz przedstawiono i oce-
niono najwazniejsze linie praktycznej realizacji logiki rozmytej.

Jachczyk E. 44179/96 66

PIAP
ger

SPS bei -25 °C. Unterlastkopzept der Luftseilbahn Wiler-Holz in Létschental,
Schweiz. Ukiady sterowania programowane pamiecig w temperaturze -25 °C. Kon-
cepcja [kontroli] niedociazenia w_napowietrznej kolejce linowej Wiler-Holz
w Létschental w Szwaicarii. Messen Priifen Automat. 1996 Vol. 32 nr 3 s. 28, 2 fot.
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Informacja o systemach sterowania i kontroli obcigzenia, zastosowanych w wybudo-
wanej w 1995 1. kolejce linowej o diugosci 14,6 km. Istotng trudnoé¢ stanowita tempe-
ratura otoczenia, wahajaca sie w granicach -25 - +60 °C, przy jednoczesnych niezwy-
kle ostrych wymaganiach odnoénie bezpieczeristwa i pewnosci dziatania. Szczegdio-
wo rozpatrzono zagadnienia wynikajace z umieszczenia platformy bagazowej pod
wagonikiem kolejki.

Wydzga S. 44223/96 67

PIAP
ger

Steuerfreiheit far Maschinen. Hochleistungs-PLCs fur die Automatisierung der Kunst-
stoffverarbeitung. Swoboda sterowania do maszyn. Programowane sterowniki o wy-
sokiej wydajnosci do automatyzacii przerobki tworzyw sztucznych. Messen Prifen
Automat. 1996 Vol. 32 nr 3 s. 30-32, 1 fot.

Na 25-lecie firmy wioskiej Gefran przedstawiono, w formie wywiadu, historig firmy
i jej zakres dziatalnodci: czujniki temperatury i ci$nienia, ciezaru i drogi, przekazniki
czasowe | wskazniki oraz regulatory temperatury i ukiady sterowania. Poruszono tez
zagadnienie magistral danych - w chwili obecnej stosowana jest najszerzej magistra-
la Bit-Bus.

Wydzga S. 44221/96 68

4.2. Pomiarowe

PIAP
ger

Messwerterfassung im Taschenformat. Handheld-Datenlogger mit intelligenter An-
schlusstechnik. Ujecie danych pomiarowych w formacie kieszonkowym. Reczny reje-
strator danych z inteligentnym przylaczem. Messen Prifen Automat. 1986 Vol. 32
nr3s.29, 1 fot.

Prezentowany kieszonkowy rejestrator danych moze przyjmowac dane z ré6znego ro-
dzaju czujnikéw, jak: termoelementy, termometry rezystancyjne, czujniki podczerwie-
ni, przeptywu, wilgotnosci i z wielu innych. Ma on 20 galwanicznie izolowanych wej$¢
analogowych i jedno wejscie cyfrowe. 16-bitowy przetwornik analogowo-cyfrowy za-
pewnia wysoka dokladno$é. Czestotliwos¢ probkowania wynosi 8 pomiaréw na se-
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kunde, a pamieé obliczona jest na 25 tys. wartosci mierzonych (w specjalnej wersji
do 100 tys.).

Wydzga S. 44222/96 69
5. BADANIA
5.1. Elementéw automatyki i sterowania oraz pomiarowych
PIAP
ger

Software-Priifverfahren. Metoda badan oprogramowania. Automatisierungstech.
Praxis 1996 Vol. 36 nr3s.7.

W Nadreriskim Urzedzie Nadzoru Technicznego (TUV Rherinland) razem ze Stowa-
rzyszeniem Jako$ci Oprogramowania GGS (Gutegemeinschaft Software) opracowa-
no modulowa metode badania i certyfikowania, majacg na celu poprawe jakosci
i niezawodnosci oprogramowania droga badania bardziej skutecznego i indywidual-
nego. Istnieje mozliwo$¢ wydawania producentom certyfikatow.

Wydzga S. 44161/96 70

PIAP
ger

Stegmann K.: Pflichtenheft fir den Diodenlaser-Test. Procedury testowania diod
laserowych. Feinwerktechnik Mikrotechnik Mikroelektronik 1996 R. 104 nr 1-2
s. 90- 92, 1 fot. 1 sch. 1 tabl. 1 wykr.

Potprzewodnikowe diody laserowe produkowane s3 juz masowo, co zmusza do opra-
cowania i wdrozenia systemu i stanowiska testowania i kontroli. Podczas pomiaru
charakterystyk niezbedne jest utrzymanie stalej temperatury w peinym zakresie pra-
du lasera od 0 do |_,,. Wahania temperatury nie moga by¢ wigksze niz 0,1 °C. Pomia-
réw dokonuje sie w temperaturze 0 °C, 25 °C i 80 °C. Procedura przewiduje réwno-
czesny pomiar mocy $wietinej, pradu fotodiody i napigcia lasera. W celu okreslenia
trwaloséci prowadzi sig proby przyspieszone, na prébce losowej wybranej z badanej
seri, przy podwyzszonych parametrach pracy. Na podstawie zmian charakterystyk
po miesigcu obcigzania prognozuje sie trwalosé danej partii. Najwigcej diod lasero-
wych, podobnie jak wiele innych urzadzen i elementéw, ulega awarii w pierwszych
4
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stu godzinach pracy. Diatego diody sg wygrzewane przez 10 do 100 godzin w ekstre-
malnych warunkach.

Oleksiuk M. 44195/96 71

PIAP
ger

Mobiles Priflabor. Fahrbares DKD-zugelassenes Druck-Kalibrierlabor. Ruchome la-
boratorium_pomiarowe. Jezdzace laboratorium kalibracii_ci$nienia, dopuszczone
przez Stuzbe Kalibracji Cignienia. Messen Prafen Automat. 1996 Vol. 32 nr 3 s. 6-8,
3fot 11ys. )

Nadz6r urzadzeri kontrolnych (wedtug normy DIN EN ISO 9000 ff) i rosnace wymaga-
nia dotyczace pewnosci i odpowiedzialno$ci wymagaja ciaglego nadzoru i kalibracji
wszystkich urzadzen kontrolno-pomiarowych. Dotychczas wazny certyfikat kalibra-
cyjny mozna bylo uzyskac jedynie w laboratoriach stacjonarnych. Ze wzgledu na to,
ze dla wielu laboratoridw znaczna uciazliwoécia jest przekazywanie na pewien czas
swoich urzadzen do kalibracii, firma WIKA uruchomita ruchome laboratorium kalibra-
¢ji ciénienia, zabudowane w furgonetce.

Wydzga S. 44230/96 72

5.4. Urzadzenia badawcze

PIAP
ger

Ruhlicke I, Kriiger K.: Hydraulische Prifeinrichtung zur statischen und dynamischen
Pressenuntersuchung. Hydrauliczne urzadzenie badawcze do statycznych i dyna-
micznych badafi pras. Olhydr. u. Pneum. 1996 R. 40 nr 2 s. 126-130, 1 fot. 3 rys.
4 sch. 1 tabl. 9 wykr. bibliogr. 11 poz.

Osiagniecié wysokiej wydajnosci i jakosci produktu mozliwe jest jedynie dzigki znajo-
mosci zjawisk zachodzacych podczas obrébki. Skomplikowane ksztalty wyprasek
wymagaja odpowiednich matryc i stempli a takze znajomosci dynamicznych i statycz-
nych sit wystepujacych w procesie prasowania. Dodatkowg trudno$é stanowi ko-
nidczrids¢ zapewnienia elastycznosci produkeji, wyrazajaca sig-tatwoscig przezbroje-
nia prasy na nowy wyréb. Badanie zjawisk dynamicznych podczas prasowania po-
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zwala na uzyskanie dodatkowych, waznych informacji o mozliwosciach prasy oraz
uzytych narzedzi.

Oleksiuk M. 44207/96 73

6. TECHNOLOGIA WYTWARZANIA APARATURY POMIAROWEJ
| URZADZEN AUTOMATYKI

6.2. Elektroniczna

PIAP
ger

Schulz-Harder J., Maier P.; Einsatz von direkt beschichteten Kupfer-Keramik-Sub-
straten (DCB) mit reduzierter Keramikdicke in Leistungshalbleitermodulen. Bezpo-
srednio nakladane, miedziowo-ceramiczne podioza izolacyine (DCB) o zredukowa-
nej grubosci warstwy ceramicznei w modutach pélprzewodnikéw mocy. PCIM Europe
1996 nr 1 s. 344-346, 348-349, 1 fot. 7 1ys.

Podioza DCB (Direct Copper Bonded) znajdujq coraz wigksze zastosowanie jako ply-
ty izolujace w energoelektronice. Stosowanie podioZy ceramicznych DCB z cieriszg
warstwa ceramiczng Al203 stanowi w wielu zastosowaniach atrakcyjna alternatywe
.do podiozy z izolowanymi warstwami z materialéw ceramicznych o wysokiej prze-
Wwodnosci cieplnej jak np. AIN. W artykule przedstawiono technologie wytwarzania

podiozy DCB oraz ich wiasciwosci. 3
Jachczyk E. 44257/96 74
6.3. Montazu
PIAP
ger

Reuber C.: Lotkugeln auf Chip und Umhaliung. Kulki lutownicze na strukturze i obudo-
wie. Elektronik 1996 nr 1s. 22, 24, 3 rys.

Bardziej zlozone struktury stawiaja jako$ciowo nowe wymagania odnos$nie obudowy:

coraz wiecej przytaczy musi by¢ dostepnych i pomimo mniejszej obudowy nalezy za-

gwarantowaé dobre odprowadzanie ciepla. Przedstawiono skrotowo nowe technolo-

gie: Flip Chip, Chip Size Packaging i Ball Grid Arrays. Okreslane jako “Area Array
’
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Packaging Technologies” obejmujg wszelkie dzialania, w ktérych struktury i ich obu-
dowy nie kontaktuja sig ze soba klasycznie na krawedzi. W przeciwieristwie do kon-
taktowania krawedziowego mozna okresli¢ to kontaktowaniem powierzchniowym.

Jachczyk E. 44137/96 75

PIAP
ger

Muitichip-Module in der Praxis (Teil 2). Montage und Verpackung von MCMs. Moduty
wielostrukturowe w praktyce. Cz. 2. Montaz i obudowa do MCM. Systeme 1996 nr 2

s. 55-57, 5 rys.

Druga cze$é artykulu (cze$é pierwsza ukazala si¢ w numerze 1/96) zajmuje sie mon-
tazem i obudowa modutéw MCM. W wigkszosci przypadkow obudowa uktadu MCM
jest wytwarzana specjainie do danego projektu. Z powodu duzej liczby przytaczen
obudowy sa integralng czesciag modulu. Obecnie zadania projektanta modutéw MCM
ulegly zmianie - wczesniej kladziono nacisk gléwnie na warunki elektroniczne, dzisiaj
dochodza zagadnienia z materialoznawstwa, chemii i technologii montazowych.
Oprécz zasadniczych ustalen, takich jak wybér materialu i techniki przytaczenia (Pin-
Grid-Array, Pad-Grid-Array lub Ball-Grid-Arrays), nalezy wzigé pod uwage wiele dal-
szych probleméw montazowych, w tym temperature na przejéciach przylaczen oraz
termiczne wiasciwosci przewodéw | wplyw promieniowania.

Jachczyk E. 44197/96 76

6.4. Wybrane zagadnienia materialowe

PIAP
ger

Gessat J.: Dichtungen fir Biofluide - Simulationen kénnen Entwicklungsaufwand re-
duzieren. Uszczelnienia do plynéw przyiaznych $rodowisku - symulacie moga zredu-
kowaé nakiady na rozwéj. Olhydr. u. Pneum. 1996 R. 40 nr2s. 98-102, 1 sch. 1 tabl.
18 wykr. bibliogr. 1 poz.

Przemystowe upowszechnienie roboczych plynow przyjaznych srodowisku wymaga
zastosowania odpowiednich uszczelnien uwzgledniajacych odmienne wtasciwosci fi-
zyko-chemiczne tych plynéw. Badania w tym zakresie prowadzone sg przez IFAS
w Akwizgranie oraz FA. Parker-Pradifa GmbH. Poréwnanie wynikéw prac teoretycz-
nych, symulacji oraz eksperymentéw pozwala na okreslenie mozliwosci i ograniczen
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symulacji w tej dziedzinie. Do okreslenia ciénienia i warunkéw pracy uszczelnienia
wykorzystano standardowe oprogramowanie MES.

Oleksiuk M. 44213/96 77

PIAP
ger

Lorber G.: Polyurethan-O-Ringe leistungssteigernd ,runderneuert”. Bieznikowane”

A e .

uszczelnienia poliuretanowe typu O zwiekszajace wydajnose. Olhydr. u. Pneum.
1996 R. 40 nr2 s. 103, 104, 107, 12 rys. 3 tabl. 4 wykr.

Uszczelnienia elastomerowe typu O, znane od ponad 100 fat, mimo wielu ich wad sa,
obecnie stosowane zwilaszcza w polaczeniach spoczynkowych. Uzywany w nich po-
liuretan pozwala na prace w szerokim zakresie temperatury od -35 °C do +130°C.
W zaleznoéci od temperatury pracy i rodzaju medium dobiera sig rozne odmiany po-
liuretanu. Firma Parker-Pradifa opracowata tez zmodyfikowany ksztat uszczelnienia,
zblizony przekrojem do ésemki, co poprawia warunki wspotpracy i zwieksza jego
trwalo$é.

Oleksiuk M. 44212/96 78

PIAP
ger
Design von High-Speed-Systemen. Beriicksichtigung der Werkstoffeigenschaften.
Projektowanie szybkich systeméw. Uwzglednienie wiasciwoéci materialow. Systeme
1996 nr 3 s. 20-26, 9 rys.

Myla sie ci projektanci, ktérzy uwazajq, ze podczas projektowania cyfrowych syste-
méw wysokiej szybkosci wystarczy optymalizowaé tylko wspétprace poszczegoinych
element6éw w celu zapewnienia efektywnej funkcjonalnosci catej grupy. Duza rolg od-
grywaja dodatkowo wiasciwosci tworzywa uzytych materialow. Wiasciwosci materia-
16w sa np. decydujace przy powstawaniu szuméw i op6Znient sygnatowych. Artykut
zajmuje si¢ réznymi aspektami stosowanych materiatow, przedstawia charakterysty-
ki materialéw i wskazuje zrédta, w ktérych mozna znalez¢é informacije lub charaktery-
styczne dane. Ponadto rozwazane sa wplywy piyt drukowanych, potaczen i przejsé,
ich wspotdziatania, zmian ich elektrycznych wiaciwosci na systemy o duzej szybko-
$ci.

Jachczyk E. 44204/96 79
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7. KOMPUTERY | ICH ZASTOSOWANIE
7.1. Informacje ogéine

PIAP
ger

Benutzerfreundlich. Der Netscape Mail Server ist da. Przyjazny dia uzytkownika.
Serwer Netscape Mail jest tu. Messen Prifen Automat. 1996 Vol. 32nr3s. 34.

Firma Netscape Communication zawiadomita o dostepnosci serwera Netscape Mail.
Jest to bazujacy na ogdinych normach system klient-serwer, przeznaczony do prze-
kazywania poczty elektronicznej (e-maif), zar6wno w sieciach firmowych, jak i za po-
srednictwem Internetu. Ma on m.in. moziiwo$¢ odsylania do nadawcy niepozadanych
przesylek.

Wydzga S. 44220/96 80

PIAP
ger

Silizium auf Java-Basis. Krzem na bazie jezyka programowania Java. Systeme 199
nr3s. 10-11, 1 fot.

Firma Sun Electronics przedstawila pierwsza rodzing mikroprocesorow optymalizo-
wanych przez internetowy jezyk programowania Java. Rodzina procesoréw Java
obejmuje obecnie trzy mikroprocesory (picoJAVA, microJAVA i uitraJAVA) oraz pro-
gram do licencjonowania jader procesorowych (Core-Licensing-Program).

Jachczyk E. 44205/96 81

PIAP
ger

Einblicke in die “vernetzte Zukunft". Wachstumsmarkt Java-Prozessoren. Spojrzenie
w “osieciowang przyszlo$é”. Rosnacy rynek procesordw Java, Systeme 4996 nr 3
s. 32-35, 5tabl.

Notuje sie coraz wigksze zapotrzebowanie, zaréwno ze strony prywatnych uzytkowni-
kow jak i przedsigbiorstw, na komunikowanie si¢ i dostep do informacji w czasie rze-
czywistym. W niedalekiej przyszioSci potrzeby te beda realizowane przez tzw. Ne-
twork-Computing-Modell, w ktérym wielu uzytkownikéw bedzie korzystalo z uslug
przestrzennie oddalonego serwera. Skladniki systemu sieciowego musza by¢ tanie, a
jednoczesnie o duzej sprawnosci, zapewniajac dziatanie w czasie rzeczywistym. Ar-
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tykut ukazuje, jaka role w tego typu zapotrzebowaniach moze odegraé architektura
Java. Java jest internetowym jezykiem programowania, opracowanym przez firme
Sun Microsystems. Wykazuje wiele zalet oméwionych w artykule, ktére predysponu-
ja go do stosowania w $rodowiskach sieciowych/roziozonych (ang. networked/distri-
buted). Powstaja juz ukiady scalone, przeznaczone specjalnie do wykonywania kodu
wynikowego jezyka Java.

Jachczyk E. 44202/96 82

7.2. Sprzet (jednostka centralna i zestawy)
PIAP
ger

Workstation-Motor far schmalere Geldbeutel. Motor stacji roboczej dla cienkiego
portfela. Elektronik 1996 nr 4 s. 14, 16, 2 rys. 1 tabl.

Przedstawiono R5000 - nowy 64-bitowy procesor typu RISC firmy MIPS Technolo-
gies. Przeznaczony do stosowania w systemach typu desktop i serwer, czyni przy-
stepna technologie stacji roboczych z systemami operacyjnymi Unix i Windows NT.
Dzieki przyspieszeniu dokiadnych operacji zmiennoprzecinkowych procesor R5000
zostat zoptymalizowany do 2- i 3-wymiarowych zastosowan graficznych. Przedsta-
wiono takze plany rozwojowe planowanej rodziny R5000.

o .

Jachczyk E. 44181/96 1 83

PIAP
ger

Generationswechsel in allen Familien. Zmiana pokolen we wszystkich rodzinach.
Elektronik 1996 nr5 s. 36, 2 fot.

Przedsigbiorstwo Silicon Graphics odnawia za jednym zamachem catkowitg palete
produkowanych stacji roboczych i serweréw. Wszystkie maszyny pojawia sie w przy-
szlosci z procesorami R10000 i R5000 rodziny MIPS. Oferta firmy obejmuje trzy ro-
dziny stacji roboczych i jedna linig serweréw. Na szczycie skali mocy obliczeniowej
stoi superkomputer do wizualizacji "Onyx” i serwer “Power-Challenge”. Firma liczy na
zamowienia w tym zakresie z przemyslu filmowego i telewizji (studia wirtualne).

Jachczyk E. 44188/96 84
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PIAP
ger

Fisch H.: Schneller als erlaubt. Szybciej niz zezwolono. Elektronik 1996 nr 5 s. 54,
56-58, 67-68, 4 rys. bibliogr. 5 poz.

Dokonano przegladu nowoczesnych procesoréw typu RISC: Alpha firmy DEC, typo-
szeregu R procesoréw firmy Mips, PowerPC firm Apple, IBM i Motorola oraz SPARC
firmy Sun. Procesory te wykorzystuje si¢ od zastosowar wbudowanych (ang. embed-
ded) poprzez gry wideo i PC-ty az po stacje robocze, serwery i super-komputery.
Podczas poréwnania procesoréw okazuje sie, ze producenci, pomimo réznigcych sie
ukiadéw i historii rozwoju, sprowadzajg procesory do wspélnego mianownika
(Branch-Prediction, cache 1. poziomu). Réznice wystepuja migdzy strukturami, ktére
wykonuja swoje rozkazy w sposob “Out-of-Order” (PowerPC, Mips) i ktére pracuja
“In-Order”.

Jachczyk E. 44186/96 85

7.3. Oprogramowanie

PIAP
ger

UNIX-Abkommen. Umowa UNIX. Automatisierungstech. Praxis 1996 Vol. 36 nr 3
s. 7.

Firmy Hewlett-Packard, Novell i Santa Cruz zawarly umowg o opracowaniu obszer-
nego systemu przemystowego UNIX. Do 64-bitowego UNIX-a, o architekturze
HP/intel, planuje sig¢ opracowanie szeregu scalonych wyrobow UNIX.

Wydzga S. 44163/96 ' 86

PIAP
ger

Schmidt E.: Die besten bleiben Gbrig. Pozostaja najlepsi. Elektronik 1996 nr 1 s. 36-
42, 3 rys. bibliogr. 6 poz.

Omédwiono ewolucyjne algorytmy komputerowe, dzieki ktdérym rozwigzywane sg ma-
tematyczne, ekonomiczne i przemystowe problemy. Algorytmy te bazujg na mocno
uproszczonych, formalnych modelach biologicznej ewolucji. Stosujac mutacje i se-
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lekcje, algorytmy ewolucyjne znajdujg najlepsze rozwigzania. Obecnie wyréznia sie
ich trzy zasadnicze formy: ewolucyjne programowanie, strategie ewolucji i genetycz-
ne algorytmy. Powstaly one niezaleznie od siebie i kazda z nich stosowana jest do
rozwigzywania réznych grup problemoéw.

Jachczyk E. 44138/96 87

PIAP
ger

Schlicht M.: Bitte Platz nehmen in der VHDL-Ecke! Prosze o zajecie miejsc w kgciku
VHDL! Elektronik 1996 nr2s. 114-117, 7 listingow.

Na podstawie kilku prostych obwodéw przedstawiono jezyk VHDL wraz z jego naj-
wazniejszymi strukturalnymi i syntaktycznymi elementami. Jest to pierwsze spojrze-
nie na modelowanie w VHDL, bez wchodzenia w szczegdly jezyka. Jezykiem VHDL
mozna opisywac funkcje na wiele réznych sposobéw. Przedstawiona tu forma odpo-
wiada konwencji stosowanej w Fraunhofer Institut fur Integrierte Schaltungen i bedzie
stosowana w nastepnych artykutach. Celem tego cyklu artykutéw jest zilustrowanie
czytelnikowi efektywnego postugiwania sie jezykiem, od projektowanego schematu
przeplywu (ang. design-flow) na podstawie specyfikacji poczawszy do symulowalnej
listy sieci. Wprowadzane przekiady wynikajg jedne z drugich i sg stopniowo rozsze-
rzane.

Jachczyk E. 44173/96 88

PIAP
‘, ger
Achtert W.: Objektorientiert analysieren. Analiza Zorientowana obiektowo. Elektronik
1996 nr 3 s. 80-86, 3 rys. 1 tabl. bibliogr. 7 poz.

Zorientowane obiektowo tworzenie oprogramowania przeksztalca sie w coraz wigk-
szej liczbie przedsiebiorstw w filozofie postepowania. Wymaga to przestawienia si¢
na nowe narzedzia projektowania i jezyki programowania. Wazna czeécig skiadowg
s3 przy tym metody analizy zorientowane] obiektowo. Artykul zawiera przeglad naj-
wazniejszych obecnie metod i ich zasadniczych wiasciwosci. Przy wyborze metody
przez projektanta nie sg wazne jej cechy zewnetrzne jak formy prezentacji i narze-
dzia. Wazna jest filozofia, za pomocg ktérej z postawionego zadania tworzony jest
zorientowany obiektowo model - czyli nalezy znalez¢é metode, ktdra najlepiej pasuje
do postawionych zadar i dotychczasowych doswiadczen przedsiebiorstwa.

Jachczyk E. 44174/96 89
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PIAP
ger

Kampf dem Fehlerteufel. Zwalczanie diabelskich bledéw. Elektronik 1996 nr4 s. 34,
1rys.

Debugging tekstéw zrédiowych pochiania wigkszo$¢ czasu w procesie tworzenia
oprogramowania. Podczas wykonywania kodu wynikowego wystepujg biedy, ktérych
najczestsza przyczyna sq proby zapisu do obszaru pamieci, uzywanego przez inne
aplikacje. Firma Pure Software specjalizuje sie w narzedziach do automatycznego
testowania aplikacji. Ukazata si¢ nowa wersja narzedzia programowego o nazwie
“Purify” do Windows NT (dotychczas aktywne tylko w obszarze Unix). “Purify” jest
detektorem bledéw wystepujacych podczas wykonywania programu, ktory moze
nadzorowaé programy w C i C++ oraz wspolpracowaé z Microsoft Visual C a takze ze
$rodowiskiem Borland-C. “Purify” wykorzystuje metode “Object Code Insertion”, po-
legajaca na wstawianiu rozkazéw kontrolnych po kompilacji w kod wynikowy.

Jachczyk E. 44180/96 90

PIAP
ger

Wirtuelle instrumente leichter entwickeln. Latwiejsze tworzenie wirttualnych instru-
mentéw. Elektronik 1996 nré6s. 39, 1 rys.

Przedstawiono "ComponentWorks” - nowe oprogramowanie firmy National Instru-
ments, wiodacej na rynku w dziedzinie *wirtualnej instrumentacji”. Dzigki niemu moz-
na w prosty sposob realizowaé sterowane komputerowo zadania techniki pomiaro-
wej, sterowania i regulacji. Program bazuje na Visual Basic 4.0 dla Windows 95.
Skiada sie z czterech zasadniczych sktadnikow: wirtualne “elementy obstugi” (prze-
taczniki obrotowe, wskazniki itp.), techniczno-matematyczna biblioteka, zbiér 32-bito-
wych elementéw OLE do programowania i sterowania kart zbierania danych oraz bi-
blioteka sterownikéw GPIB, ktére moga porozumiewaé sie z ponad 70 urzadzeniami
wszystkich znaczacych producentéw techniki pomiarowej.

Jachczyk E. 44194/96 ey
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PIAP
ger

Baker S., Rogers K., Lemme H.: LCDs profitieren vom Multimedia-Boom. Wys$wietla-
cze cieklokrystaliczne korzystajg z boomu na multimedia. Elektronik 1996 nr 6 s. 40,
42, 1 rys.

W pierwszym kwartale br. wchodzi na rynek narzedzie programowe pod MS-Win-
dows, o nazwie Vigo, kiére dostarcza jednolity interfejs uzytkownika do wszystkich
magistral miejscowych. Prawie wszystkie standardowe programy do Windows moz-
na dzigki niemu wbudowaé w réznorodne aplikacje magistrali miejscowych, bez ich
specjalnych znajomosci.

Jachczyk E. 44193/96 92
- . PIAP
! ger

Patterson A.: Eins plus Eins ergibt Eins. Jeden plus jeden daje jeden. Elektronik 1396
nr6s. 90-94, 6 rys. 1 tabl.

Modelowanie i symulacja analogowo-cyfrowa (mieszana), dzieki zastosowaniu ar-
chitektury Single-Kernel, moze ulec znacznemu uproszczeniu zaréwno dia uzytkow-
nika, jak i dla programisty. Zastosowanie to wykazuje istotne zalety odno$nie prze-
twarzania sygnalu A—»D, D—A, partycjonowania projektu i synchronizacji. Zalety
przedstawiono na przykladzie alternatywnej architektury Backplane.

Jachezyk E. 44190/96 93

PIAP
ger

Rzehak H.. Echtzeit-Betriebssysteme-Anwendungen und Stand der Technik. Teil 1:
Funktionsweise und Betriebssystemkern' Stan techniki i zastosowania systeméw
operacyjnych czasu rzeczywistego. Cz. 1. Sposéb funkcjonowania i jadro systemu.
Elektronik 1996 nr 6 s. 106-108, 110-114, 3 rys. 1 tabl. bibliogr. 6 poz.

W krytycznych czasowo zastosowaniach do sterowania i koordynaciji zadan stosowa-
ne sq systemy operacyjne, ktére zaréwno w oprogramowaniu jak i w wewnetrznej
budowie wyrdzniaja sie cechami szczegolnymi. W wielu przypadkach polaczenie sy-
stemu obliczeniowego z jego Srodowiskiem jest tak Scisle, ze komputer nie wystepuje
jako samodzielna jednostka (systemy “wbudowane”). W pierwszej czesci trzyczes-
ciowego cykiu przedstawiono podstawy systemu czasu rzeczywistego, a w szczeg6l-
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no$ci: wielozadaniowos$¢, zadania jgdra systemu operacyjnego, tasks i threads, prze-
rwania.

Jachczyk E. 44189/96 94

PIAP
ger

Die neueste Softwaregeneration zur virtuellen Instrumentierung. LabVIEW 4.0 und
LabWindows/CV! 4.0. Najnowsza generacja oprogramowania do oprzyrzadowania
wirtuainego LabVIEW 4.0 i LabWindows/CVI 4.0. Messen Prifen Automat. 1996
Vol. 32 nr 3s. 20-21.

Przedsiebiorstwo oprzyrzadowania wirtualnego National Instruments informuje
o ulepszeniu LabVIEW, graficznego $rodowiska oprogramowania i LabWindows/
DVI, wirtualnego oprogramowania projektowania, bazujacego na ANSI C. LabVIEW
i LabWindows/CV|, dwa wiodace Srodowiska projektowania przyrzadéw wirtualnych
(VI), mogg wzajemnie $cisle wspotpracowaé. Dzieki nowym narzedziom wydajniej-
sze bedg zaréwno projektowanie zastosowar, jak i mozliwosé komunikacji z innymi
zastosowaniami.

Wydzga S. 44226/96 95
PIAP
ger

Ubersichtliche Prozessablaufe. Prozessvisualisierungssysteme unter Windows.

Przejrzyste przebiegi procesow. Systemy wizualizacji proceséw pod Windows.
Messen Prifen Automat. 1996 Vol. 32 nr 3s. 22-23, 1 rys.

System wizualizacji procesu InTouch jest to ukierunkowana na obiekt, graficzna pla-
szczyzna obslugi, pracujaca pod MS-Windows, Windows 95 i Windows NT, sluzaca
do interaktywnej obsiugi i obserwacji zautomatyzowanych procesoéw i przebiegow.
Otwarta i niezalezna od producenta architektura systemu pozwala na integracje InTo-
uch do réznych srodowisk sprzetu i oprogramowania.

Wydzga S. 44225/96 %
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PIAP
ger

Vielfalt durch Modularitat Réznorodno$é poprzez modularnosé. Systeme 1996 nr 2
s. 32-34, 3 rys. 1 tabl.

Nowe procesory, jadra czasu rzeczywistego i coraz krétsze czasy do wejscia na ry-
nek stawiaja nowe wymagania narzedziom projektowania. Przede wszystkim poza-
dana jest modularno$é, poniewa tylko modularny system projektowania pozwala na
wspomaganie wielu procesoréw, bez nadmiernego nadwerezania budzetu przedsig-
biorstwa. Do rodziny modularnej nalezy system TRACE32 firmy Lauterbach. Emula-
tor ten pozwala na emulowanie procesoréw od 68HC05 po MPC860 (PowerQUICC).

Jachczyk E. 44200/96 97

PIAP
ger

»
~

Komfortabel entwickeln. Komfortowa twérczoéé.1Systeme 1996 nr 2 s. 38-39

PC z Windowsami oferuja komfortowe érodowisko pracy. Systemy sterujace pod 0s-
9 umozliwiaja prace w czasie rzeczywistym i wielozadaniowosc. Mozliwosé tworze-
nia zastosowan czasu rzeczywistego, z jednoczesnym komfortem pracy, oferuje na-
rzedzie do tworzenia oprogramowania o nazwie FasTrak. FasTrak pod Unix-em ofe-
rowany jest juz od 3 lat do OS-9. W artykule przedstawiono wersje FasTrak do PC
pod Windows 3.x, Windows 95 i Windows NT.

Jachezyk E. 44199/96 98

PIAP
ger

Hardware-Software-Cosimulation (Teil 1). Strategie der Zukunft. Kosymulacia sprze-
towo-programowa. Cz. 1. Strategia przysziosci. Systeme 1996 nr2s. 49-51, 2 rys.
1 tabl.

Wiekszo$é tworzonych obecnie systerpéw stanowig tak zwane “embedded systems”,
ktore skladaja sie ze standardowego i specyficznego sprzetu oraz oprogramowania.
W najwiekszych i najbardziej zlozonych systemach sprzet i oprogramowanie odgry-
waja jednakowo wazna rolg. Takie systemy stawiajg szczegdlne wymagania przede
wszystkim na kosymulacje sprzetu i oprogramowania. Niestety moc stosowanych
obecnie narzedzi symulacii jest niedostateczna. Przy ich pomocy nie jest mozliwe
wykonanie w ekonomicznie dopuszczalnym czasie symulacji dziatania oprogramo-
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wania aplikacji na sprzecie zamodelowanym za pomoca odpowiednich dostepnych
narzedzi. W nastepnej czesci artykulu przedstawiona zostanie koncepcja, ktéra
umozliwia takg kosymulacje.

Jachczyk E. 44198/96 99
PIAP
ger

Software ftr Multimedia. Oprogramowanie do multimediéow. Systeme 1996 nr2s. 58-
61, 3 rys.

W artykule przedstawiono podstawowe zagadnienia zwigzane z tworzeniem aplikacji
multimedialnych, m. in. kodowanie zrédiowe, kodowanie kanatowe i dekodowanie po
stronie odbiornika. Programowanie odbywa sie zasadniczo w jezykach wyZszego
rzedu (Pascal, Fortan, C, C++). Nowoczesna metoda generacji oprogramowania po-
lega na graficznym tworzeniu algorytméw. Efektywnym narzedziem do tworzenia
aplikacji multimedialnych jest program Cossap firmy Synopsys. W tzw. edytorze
schematéw blokowych mozna graficznie skonfigurowaé okreslony algorytm za pomo-
ca blokow znajdujacych sie w bibliotekach modeli. Za pomocg Cossap mozna opisaé
nie tylko algorytm, ale takze kompletne srodowisko testujgce i weryfikujace.

Jachczyk E. 44196/96 ' 100

PIAP
ger

Hardware/Software Cosimulation (Teil 2). Cosimutation: Wege zur Nutzung. Kosy-
mulacia_sprzetowo-programowa. Cz. 2. Drogi do stosowania. Systeme 1996 nr 3
s. 40-42, 3 rys. 1 tabl.

Obecnie dostepne narzedzia symulacji przeznaczone sg przede wszystkim do wali-
daciji sprzetu. Proces ten wymaga przewaznie sprawdzenia przebiegdw w czasie rze-
czywistym od mikro- do milisekund. Narzedzia te jednak nie zapewniajg walidacji
zastosowanego oprogramowania na modelu sprzetowym w realnie akceptowalnym
czasie, poniewaz do walidacji oprogramowania nalezy sprawdzi¢ odstepy czasu rze-
du sekund lub minut. Artykut przedstawia rézne koncepcje zwiekszenia wydajnosci
symulacji i obszary stosowania omawianych rozwigzan.

Jachczyk E. 44201/96 101
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7.4. Urzadzenia peryferyjne i wspéipracujace

PIAP
ger

Japan setzt sich durch. Japonia przebija sie. Elektronik 1996 nr 1 s. 26, 2 fot.

Konsorcja zajmujace si¢ rozwojem nowych generacji dyskéw CD ustality wspdlny
standard. W skrécie mozna go okresli¢ nastepujaco: przezyje format opracowany
przez konsorcjum Matsushita/Toshiba, podczas gdy prototypy przedstawione przez
Philips i Sony przejdg do lamusa.

Jachcezyk E. 44136/96 102

PIAP
ger

Heins K.. Bewegtbilder erobern den PC. Ruchome obrazy opanowuja komputery
osobiste. Elektronik 1996 nr 1 s. 50-55, 4 rys. bibliogr. 4 poz.
i

W artykule przedstawiono poréwnanie koncepcji i moduléw do zastosowan wideo
w PC. Zastosowania wideo mozna zaliczyé do trzech grup: skomprymowany plik na
dysku twardym lub CD, dekodowany przez karte graficzng, odtwarzanie zakodowa-
nych metoda MPEG-1 danych audiowizyjnych, umozliwiajace odtwarzanie maksy-
malnie 74-milimetrowych fiiméw oraz tzw. zastosowanie “live-video”, czyii przedsta-
wienie zewnetrznego sygnalu wideo. Panujacym trendem dla kart graficznych jest
wyposazanie graficznych adapteréw komputeréw PC we wbudowane przy$piesza-
cze wideo.

Jachczyk E 44140/96 103

PIAP
ger

Lemme H.: Bildprojektoren Giberholen Grossdisplays. Projektory obrazu przescigaja
wielkie wyswietlacze. Elektronik 1996 nr 2 s. 56-58, 63-64, 66, 68-70, 13 rys. bibliogr.

6 poz. p

Dokonano przegladu nowych technologii projektoréw obrazu. Dotychczas dominuja,
urzadzenia kineskopowe, chociaz od pewnego rozmiaru obrazu stajg sie zbyt ko-
sztowne. Na rynek wchodza ptaskie ekrany ciekiokrystaliczne i plazmowe. Alternaty-
wa do duzych ekranéw jest projekcja obrazu. W nowoczesnych projektorach stosuje
sie wyswietlacze ciekiokrystaliczne, wyswietlacze projekcyjne z mikro-luster zwane
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P

DMD (Deformable Mirror Device). Nowoscia sg systemy projekcji laserowej z modu-
lowang intensywnoscig promienia laserowego.

"o

Jachezyk E. 44171/96 104 i

P

PIAP
ger

Srr ww tane M wes A

Prozessor als schmiickendes Beiwerk. Procesor jako ozdobnik. Elektronik 1996 nr 3
s. 18, 1 fot. 1 rys.

Wirtualna rzeczywisto§¢ wkracza w nowe wymiary - stacja robocza opracowana
przez Silicon Graphics wylicza z dwuwymiarowych zdje¢ satelitarnych krajobrazy
tréjwymiarowe. Stosowana do tego maszyneria graficzna jest 46 razy kosztowniejsza
niz procesor, ktéry wszystkim steruje. Zastosowana maszyna “Onyx Infinite Reality”
ma trzy plyty graficzne. Kazda z nich spelnia okreslone zadanie w obrébce graficznej:
obliczenia geometryczne, procesor rastra i pixeli oraz obrébka wideo.

Motk e A A 7

Jachczyk E. 44178/96 105
PIAP
ger

Tetzner K.: Von der Bildrér{re zur Plasma-Technologie. Od lampy kineskopowej do
technologii plazmowei. Elektronik 1996 nr 3 s. 20, 22, 2 tabl. 2 fot.

Chociaz lampa kineskopowa jest juz anachronizmem, dominuje ciagle w stosowa-
nych monitorach, cho¢ alternatywy takie jak elektroluminescencja lub ciekly krysztat
Znane sg juz od dawna. Obecnie Japoriczycy pracujg nad zastosowaniem technologii
plazmowej. Otrzymanie obrazu o przekatnej ponad 85 cm mozliwe jest tylko z zasto-
sowaniem techniki projekcji. Stosowane ekrany bazujg na technologii plazmowej. Fir-
ma Sony zapowiedziala (z okazji swojego roku jubileuszowego) wypuszczenie “pla-
zmatronu” - plazmowo adresowanej matrycy. Zastosowane zostang przelgczniki pla-
zmowe w miejsce stosowanych dotychczas tranzystoréw.

Jachczyk E. 44177/96 106
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8. JAKOSG | NIEZAWODNOSC
8.1. Teoria

PIAP
ger

Kochs H.-D.; Zuveriassigkeitsermitiung grosser und komplexer Systeme mit effizien-
ten Naherungsverfahren. Teil 4. Okreslenie niezawodno$ci duzych i ziozonych syste-
méw za pomoca wydajnych metod przyblizajacych. Cz. 4. Automatisierungstechnik
1996 Vol. 44 nr3 s. A13-A16, 3 rys.

Kontynuujac omawianie metody przekrojéw minimalnych Markoffa, rozpatrzono pro-
blem wielkosci charakterystycznych systemu oraz przekrojow minimailnych o zalez-
nosciach stochastycznych. Oméwiono sposdb postepowania przy okreslaniu prze-
krojéw minimalnych Markoffa; rozpatrzono przekrdj 3. rzedu.

Wydzga S. 44147/96 107

8.4. Utrzymywanie w ruchu (eksploatacja, serwis, zabiegi konstrukcyjne
" ulatwiajace eksploatacje )
1
PIAP
ger

O+P-Gesprachsrunde: Fortschritte in der Filtertechnik. Dyskusie w O+P. Postepy
w technice fittrow. Olhydr. u. Pneum. 1996 R. 40 nr 2 s. 82, 84- 86, 89-96.

W dyskusji redakcyjnej na temat stanu techniki fittrow wziglo udziat tym razem az 24
uczestnikow, przede wszystkim producentow filtrow oraz najwigkszych uzytkownikéw
- zaktadéw, w ktérych zainstalowano rozbudowane uklady hydrauliczne. Filtry w ukia-
dzie hydraulicznym pelnig niezwykle wazna rolg - zapewniaja ich niezawodnos¢, co
ma szczegdlne znaczenie w instalacjach napedzajacych urzadzenia o duzej wartosci.
Upowszechnienie sie mediéw przyjaznych dla $rodowiska czlowieka oraz emulsji
wodno-olejowych stwarza filtrom zupeinie nowe warunki pracy, a takze stawia rézno-
rodne wymagania. Biezacy poziom czystosci medium jest wielkoscig dynamiczna,
zalezna nie tylko od klasy i aktualnego stanu uzytych filtréw, ale tez od stopnia zuzy-
cia poszczegdlnych elementéw ukiadu, w tym réwniez plynu roboczego oraz od moz-
liwosci zanieczyszczenia oleju z zewnatrz, np. przez zbiornik lub przy demontazu po-
szczegdinych elementéw. Diatego wspdiczynnik B zastosowanych fitrow moze da-
wa¢é jedynie pomocnicze informacje o poziomie czystosci oleju. Widaé to zwlaszcza
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w rozbudowanych instalacjach, np. w hutach, gdzie powszechnie stosuje sie fiitracje
w obiegach bocznikowych.

Oleksiuk M. 44214/96 ) 108

9. ROBOTY PRZEMYSLOWE | SZTUCZNA INTELIGENCJA
9.1. Roboty przemysiowe - budowa i zastosowanie

PIAP
ger

Bézi J., Tevesz G.: Komplett aus Standard-Komponenten. Zestaw ze standardowych
skiadnikéw. Elektronik 1996 nr 1 s. 44-48, 3 rys. bibliogr. 6 poz.

Przedstawiono eksperymentalng architekture sterowania robota, powstatg na Uni-
wersytecie Technicznym w Budapeszcie, do opracowywania, implementacji i spraw-
dzania algorytméw sterujacych robotéw przemystowych. Artykul opisuje dwie konfi-
guracje systemu, z ktérych pierwsza wykorzystuje sie¢ PC kompatybilnych z IBM,
a druga bazuje na rozbudowaniu PC w system wieloprocesorowy.

Jachezyk E. 44139/96 109
PIAP
ger

Klein aber selbstandig. Maly ale samodzielny. Elektronik 1996 nr2 s. 18, 1 fot.

Obecnie na rynku nie sg osiggalne czysto autonomiczne roboty mobilne. Opracowa-
ny na Uniwersytecie Technicznym (ETH) w Lausanne autonomiczny mini-robot ba-
dawczy o nazwie “Khepera” pozwoli na zdobycie nowych wiadomosci w tym zakresie.
Zastosowano w nim: silniki pradu statego z przyrostowymi selsynami nadawczymi,
32-bitowy procesor taktowany 16 MHz, 256 Kbyte RAM, 512 byte ROM, kamery CCD
i chwytak.

Jachczyk E. 44169/96 110




9.2. Sieci neuronowe - budowa i zastosowanie

PIAP
ger

Rumpf O.: Anwendung der Methode der konvexen Zerlegung zur Stabilitatsanalyse
dynamischer Systeme mit neuronalen Komponenten. Zastosowanie metody rozkiadu
wypukiego do analizy stabilnogci systeméw dynamicznych, zawierajgcych elementy
neuronowe. Automatisierungstechnik 1996 Vol. 44 ar 3 s. 101-107, 13 rys. 1 tabl.
bibliogr. 13 poz.

Do analizy stabilnosci uktadow automatyki potrzebne sg modele poszczegéinych ele-
mentéw obwodu (regulator, proces). Dla uktadéw nieliniowych mozna stosowac,
z dobrym skutkiem, sieci neuronowe. Zaproponowano zastosowanie specjainie roz-
szerzonej metody rozkladu wypukiego jako efektywnej metody cyfrowej analizy sta-
bilnosci tego typu uktadow regulacji. Wymagany do tego celu strefowo powinowaty
opis systemu uzyskano dzigki nowej metodzie aproksymacji sieci neuronowych.

Wydzga S. 44150/96 111

PIAP
ger

Efnst S., Nelles O.: Fuzzy-Neuro-Systeme '95. Rozmyte systemy neuronowe '95.
Automatisierungstechnik 1996 Vol. 44 nr 3 s. 147-148.

Informacja o trzecim sympozjum Stowarzyszer;ia Informatyki, ktére odbyto sie
w Darmstadzie w dniach 15-17 listopada 1995 roku. W referatach stwierdzono, ze
programowe metody liczenia (Soft Computing Methods) sg zagadnieniem interdyscy-
plinarnym. Przedstawiano prace z tak réznych dziedzin jak: przemyst samochodowy,
nadzér lotu, medycyna, jurysdykcja i kierowanie ruchem.

Wydzga S. 44142/96 112
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11. KOMPUTEROWO ZINTEGROWANE WYTWARZANIE (CIM)
11.1. Zagadnienia ogdlne

PIAP
ger

Ahrens W., Scheurlen H.-J.: INTERKAMA 95: CAE-Systeme fir die Prozessleittech-
nik. INTERKAMA 95: systemy techniki wspomaganej komputerem do techniki zarza-
dzania procesami. Automatisierungstech. Praxis 1996 Vol. 36 nr 3 s. 18-20, 22-24,
26-33, 9 1ys. bibliogr. 25 poz.

Z urzadzen prezentowanych na wystawie INTERKAMA 95 w Disseldorfie i SY-
STEMS w Monachium wynika, ze system izolowany, przeznaczony wytacznie do
techniki kierowania procesami, nie jest z dzisiejszego punktu widzenia wystarczajacy
do wspomagania zespoiu inzynieréw przy projektowaniu i budowie zakladu chemicz-
nego i przez caly czas jego funkcjonowania. Oméwiono, bazujac na wspomnianych
wystawach, nastgpujace zagadnienia: ogdlne architektury systeméw CAE, systemy
projektowania sprzetu, systemy projektowania oprogramowania i systemy zarzadza-
nia danymi technicznymi EDMS (Engineering Data Management Systeme). Rozpa-
trzono kryteria istotne do oceny systeméw, a takze panujace dzi§ tendencje.

Wydzga S. 44156/96 113
PIAP
ger

Kraus R., Neumann R.: Frei Fahrt auf der “Daten-Autobahn”. Swobodny przejazd “au-
tostradg danych”. Elektronik 1996 nr2s. 72-76, 4 rys.

Przedstawiono strukture MC100SX1451 zwang “autostradg danych®, opracowang
przez firmy: PEP Modular Computers i Motorola. Ukiad przeksztalca rownolegle dane
16- wzglednie 32-bitowe w szeregowy strumien danych (i odwrotnie) i przenosi je
nastepnie asynchronicznie na pare przewoddw z szybkoscia do 1,6 Gbit/s. Zasadni-
cze znaczenie majg tu zastosowane szybkie rejestry przesuwajace. Zintegrowana lo-
gika przejmuje zarzadzanie danymi, lacznie z odtworzeniem taktu z szeregowego
strumienia danych. Wysokie czestotliwosci, mieszane funkcje analogowo-cyfrowe
oraz stosunkowo duza zlozono$¢ oznaczajg dla projektanta wkroczenie w nowe ob-
szary.

Jachczyk E. 44172/96 114
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PIAP
ger

Lemme H.: Infrarot-DatenUbertragung wird schneller. Przenoszenie danych na pod-
czerwieni bedzie szybsze. Elektronik 1996 nr 3 s. 38-40, 42, 44,7 rys. bibliogr. 3 poz.

Bezprzewodowe polaczenie podczerwienig urzadzen przetwarzajacych informacje
poprzez interfejs IrDA zyskuje na popularnoéci. Stosowana dotychczas najwyzsza
szybko$é przenoszenia danych 115,2 kbit/s jest zbyt mata do przenoszenia plikow o
rozmiarach rzedu Mbajtéw. Wprowadzono nowy, szybszy standard IrDa 1.1 z ustano-
wionymi predkoéciami 1,152 Mbit/s oraz 4 Mbit/s. Przedstawiono zasady przenosze-
nia w przypadku obu szybkosci. Pizy szybkosci 1,152 Mbit/s dane RS-232 przetwa-
rzane sa bezposrednio z przewodu w impulsy podczerwone, nastepnie nastgpuje
przenoszenie synchroniczne. Przy szybkosci 4 Mbit/s stosuje si¢ zupetnie inng meto-
de, bazujaca na modulacji pozycji impuisu.

Jachczyk E. 44176/96 116

PIAP
ger

Strass H.: Start frei fir den Fibre Channel. Wolny start dla Fibre Channel. Elektronik
19_%@ nr5s. 76, 78, 80-82, 85-88, 5 rys. 4 tabl.

Pod pojeciem Fibre Channel rozumie sig protokét przenoszenia dla lokalnych sieci i
interfejséw kanatu (1000 Mbit/s do 10 km). Fibre Channel (kanat $wiatfowodowy),
jako uniwersalny interfejs kanatowy i sieciowy, wchodzi teraz na rynek jako konkurent
interfejséw urzadzen peryferyjnych i sieci lokalnych. Zdefiniowano juz normy i do-
stepne sa pierwsze produkty. W artykule przedstawiono historig rozwoju kanaiu $wia-
tlowodowego, jego architekture | wtasciwosci techniczne. Omowiono takze systemy
przenoszenia (warianty przylaczenia peryferii) z zastosowaniem kanaiu $wiattowodo-
wego: Fibre Channel Fabric (FC), Fibre Channel - Arbitrated Loop (EC-AL).

Jachczyk E. 44183/96 116

PIAP
ger

N
b

Kirner W.: Per Video um die Welt. Poprzez wideo dookota Swiata, Elektronik 1996 nr
5s. 70, 72-75, 3 rys. bibliogr. 1 poz.

Systemy wideokonferencji zwane takze wideofonami staja sie rynkiem przyszto$ci.
W zwiazku z tym efektywna kompresja danych dzwiekowych nabiera szczegdinego
(4
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oznacza wyzszg szerokos¢ pasma dla danych wideo. Dla nowoczesnych struktur nie
stanowi to problemu. W artykule wyjasniono zasade nowoczesnej wideofonii oraz

;

1
znaczenia, poniewaZz mniejsza szeroko§é pasma przenoszenia po stronie audio i 1
omoéwiono ukiady scalone do cyfrowych i analogowych systeméw wideokonferencii. f

Jachczyk E. 44184/96 117 |
:
j i
11.2. Podsystemy komputerowego wspomagania (CAD), wytwarzania ]
{CAM), planowania(CAP) §
PIAP
ger

CAE-System fir die Prozessleittechnik. System techniki wspomaganej komputerem
(CAE) do techniki kierowania procesami. Automatisierungstech. Praxis 1996 Vol. 36
nr3s. 6-7.

Zawarta ostatnio miedzy firmami Hoechst i Aucotec umowa ramowa przewiduje
wdrazanie w skali $wiatowej systemu CAE AUCOPLAN. System obejmuje wszystkie
etapy projektowania urzadzen kierowania procesami. Pierwsze licencje systemu AU-
COPLAN majq by¢ zastosowane w réznych zaktadach firmy Hoechst. W chwili obe-
cnej pracuje ponad 6 tys. licencji firmy Aucotec.

N B e A A Riaat T N

Wydzga S. 44165/96 118

PIAP
_ ger

Liatard B., Rebizant C.. EM-CAD fur Sensorentwickiung. EM-CAD do projektowania
czuinikéw. PCIM Europe 1996 nr2s. 50-52, 6 rys.

Oprogramowanie CAE do zastosowan elektromagnetycznych (EM-CAE) jest waz-
nym narzedziem w procesie projektowania czujnikéw. Stosowane s3 tutaj dwa nume-
ryczne podej$cia: metoda elementu brzegowego BEM (Boundary Element Method)
oraz metoda elementu skorficzonego FEM (Finite Element Method). Metoda BEM,
w przeciwiefistwie do FEM, wymaga tylko jednooczkowej sieci do opisu wszystkich
Zmian pozycji lub wymiaréw geometrycznych podczas testowania projektu. Proces
projektowania czujnikéw zintegrowanych w fozyskach do pomiaru pozycji i liczby
obrotdw mozna dzieki temu znacznie uproscié, co opisano w przykiadzie.

Jachczyk E. 44260/96 119



11.5. Systemy magistrali miejscowych

PIAP
ger

Klehmet U.: Mathematisch-heuristische Leistungsbewertung des Medienzugangsver-
fahrens beim PROFIBUS. Matematyczno-heurystyczna ocena wydajnosci dostepu
do mediéw w PROFIBUS-e. Automatisierungstechnik 1996 Vol. 44 nr 3 s. 108-114,
116-119, 11 rys. 1 tabl. bibliogr. 20 poz.

Zaprojektowano metodami matematycznymi i heurystycznymi modele pozwalajace
na okreslenie czasu oczekiwania na komunikaty systemow odpytywania czasowego
(timed-polling) i zademonstrowano to na przyktadzie sposobu dostepu do magistrali
miejscowej PROFIBUS. Podstawa tej metody s znane z literatury modele odpyty-
wania (polling). Sa one tak zmodyfikowane, zaréwno analitycznie jak heurystycznie,
ze nadaja sie do kompleksowego protokotu dostepu do mediow PROFIBUS-a. Wy-
chodzagc z okreslonej aproksymacii poczatkowej dochodzi sig kolejno, przez wzaje-
mnie konkurujace stopnie posrednie, do wzorow aproksymacyjnych na czasy oczeki-
wania, najblizsze, jak sig na koficu okazuje, odpowiednim wartoéciom uzyskanym
przez symulacje.

Wydzga S. 44149/96 120
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Motorola unterstitzt CAN. Motorola wspomaga CAN. Automatisierungstech. Praxis
1996 Vol. 36 nr3s. 7.

Firma Motorola zamierza jeszcze w roku biezacym zintegrowaé nowo opracowany
modut CAN (Controller Area Network) z rodzing 32-bitowych mikrokontroleréw
M68300. Magistrala CAN, przewidziana poczatkowo do zastosowania W samocho-
dach, stata sie norma,_ europejska i moze by¢ stosowana w przemysle. Nowy model
wspomagaé bedzie protokét CAN 2.0B. .

£

Wydzga S. 44162/96 121
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Rathje J.: INTERKAMA 95. Der Feldbus in der Verfahrenstechnik - Land in Sicht.
INTERKAMA 95. Magistrala miefscowa w technice przetworczej - przeglad. Automa-
tisierungstech. Praxis 1996 Vol. 36 nr 3 5 35-42, 3 rys. bibliogr. 6 poz.
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Na wystawie INTERKAMA 95 pokazano bardzo duzg liczbe systeméw magistral
miejscowych, realizujacych w rézny sposéb wymagania uzytkownikéw. Z tego wzgle-
du podjeto prébe ich kiasyfikacji z punktu widzenia uzytkownika techniki przetwor-
czej, a -oferowane systemy przyporzadkowano do zaproponowanych klas. Tym sa-
mym uzytkownik moze rozstrzygnaé, czy systemy odpowiadaja jego wymaganiom i
czy moze on wykorzystywaé najnowszg technike.

Wydzga S. 44155/96 122
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Béttcher J.: Ein Windows-Treiber fir alle. Generator w systemie Windows dla wszy-
stkich. Elektronik 1996 nr 2 s. 44, 1 rys.

W pierwszym kwartale br. wchodzi na rynek narzedzie programowe pod MS-Win-
dows, o nazwie Vigo, ktdre dostarcza jednolity interfejs uzytkownika do wszystkich
magistral miejscowych. Prawie wszystkie standardowe programy do Windows moz-
na dzieki niemu wbudowaé w réznorodne aplikacje magistral miejscowych bez ich
specjalnej znajomosci.

Jachczyk E. 44170/96 123
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Schunk D.: LON - ein natdrliches Prinzip. LON - naturalna zasada. Messen Prifen
Automat. 1996 Vol. 32nr3s. 3.

Mimo bardzo duzej konkurencji w dziedzinie magistral miejscowych sie¢ LON, kt6ra
pojawila sie pod nazwg LONWORKS, zyskuje coraz wigksza popularno$é. Przyczy-
nami tego sa: praca bez urzadzenia nadrzednego, decentralizacja, interoperatyw-
nos$¢. Decentralizacja nie jest tylko mroda, jest to naturalna i sprawdzona zasada.

Wydzga S. 44231/96 124
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Neue Aufgaben in der Feldbustechnik. Verteilte Intelligenz erfordert andere Denkwe-
ise. Nowe zadania w technice magistral miejscowych. RozloZzona inteligencja wyma-
ga innego sposobu myslenia. Messen Priifen Automat. 1996 Vol. 32 nr 3 s. 24-27,
2fot.
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Technologia magistral miejscowych doszta do punktu zwrotnego. Q ile dotychczas
opracowywano, badano i realizowano warstwy 1 do 7 wg modelu automatyki ISO/
08!, to w przysziosci nalezy rozwigzywac zadania zarzadzania, diagnozowania i za-
sady *wlacz i graj” (plug and play). Reasumujac: technika magistral miejscowych
musi byé tak realizowana, aby mogla byé obstugiwana w sposéb praktyczny i prosty.
Podano szereg wytycznych umozliwiajacych tego rodzaju technologie.

Wydzga S. 44224/96 125

12. ZAGADNIENIA KOMPATYBILNOSCI ELEKTROMAGNETYCZNEJ
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Weitreichende Konsequenzen: Stromversorgungen und das CE-Zeichen. Daleko sie-

gajace konsekwencie: uklady zasilania elektrycznego i znak CE. Messen Prifen Au-
tomat. 1996 Vol. 32 nr 3s. 12, 14-15, 2 fot. 1 rys.

Szereg niepewnosci | znaczne zamieszanie wywolywat znak CE dotyczacy kompaty-
bilnosci elektromagnetycznej i zwigzane Z tym normy. Od 1.1.1996 r. nie moze by¢
sprzgdawane w Europie jakiekolwiek urzadzenie bez znaku CE. Podano charaktery-
stykf emisji zakiécen zasilaczy sprzetu automatyki firmy Kniel. Prad zakiocen w prze-
wodzie ochronnym jest 200 pA, przy dopuszczalnej wartosci 3,5 mA.

Wydzga S. 44228/96 126
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Hargis C.. EMV-Standards fir Antriebe. Standardy KEM dla napedéw. PCIM Europe
1996 nr 1 s. 338, 340, 342-343.

Od 1 stycznia 1996 r. wyroby elektryczne i elektroniczne, wigczajac napedy, muszg
byé zgodne ze standardem KEM. W artykule uwypuklono specyficzne problemy zwia-
zane z napedami. W napedach stosowanych jednostkowo, w specjalnych zastoso-
waniach, nie ustala sie odpowiednich standardéw - sprawdzenie przeprowadzane
jest na bazie ogdinych norm. W kilku innych obszarach stosowania, np. do ukladéw
sterujacych pompami i wentylatorami w budynkach stworzone zostaly specjalne stan-
dardy.

Jachczyk E. 44258/96 ’ 127
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02-486 Warszawa, Al. Jerozolimskie 202,

tel. 23-80-28, 23-83-23

OSrodek udziela informacji z zakresu:
+ automatyki przemystowej

e robotyki
¢ przemystowych przyrzadéw pomiarowych
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s Przeglad Dokumentacyjny ,PIAP"

OsSrodek gromadzi:
wydawnictwa zwarte, czasopisma krajowe i zagraniczne, katalogi

i prospekty, zbiory norm, sprawozdania z prac naukowo-badawczych,
ttumaczenia i inne materiaty informacyjne

‘Oérodek wykonuje ustugi reprodukcyjne:

e kserokopie z posiadanych zbioréw

%,






