Spis tresci

str.
1. WPIOWAAZENIE ...ttt e e et e e e e e e e e e enee e e e eneeeeeanns 5
2. Charakterystyka hatasu w samochodzie osobowym ...........cccccooiiiiiiiiinnnnni, 8
2.1. Klasyfikacja srodowiska akustyCznego............ccocueeriiiiiiiiniiiniicec e 8
2.2. Propagacja dZwiekOw i drgan............o.cceeiiiiiii oo 11
2.3. Hatas zwigzany bezposrednio z ruchem pojazdu..........cccceeeeiiviieeeeeeeiiinnns 12
2.4, Hatas urzgdzen pomoCNIiCZYCh .........coviiiiiiiiiiiiie e 19
3. Ukiady aktywnej redukcji hatasu...........ccooooiiiiiiiiiiiiie e 22
3.1, WPIOWAAZENIE ..o 22
3.2. Podstawowe metody adaptacji wag filtra SOl ..........cccceiiiiiiiiis 24
3.3. Uktady aktywnej redukcji hatasu ze zmodyfikowang strukturg
SEEIOWNIKA. ... s 27
3.4. Realizacje uktadow aktywnej redukciji hatasu ...........cocceeieeniiiiniiiencs 32
4. Badania symulacyjne uktadow aktywnej redukcji hatasu ..............cccccvveeeeennn. 35
4.1. Symulacja cyfrowa uktadu aktywnej redukcji hatasu ..........ccccceevviviieennennn. 35
4.2. Badanie ukfadu dla réznych zaburzen............cccoocceiiiiiiii e 38
4.3. Analiza wptywu SCIeZKi WEOINE].....c..eeveiiiiiee e 39
4.4. Weryfikacja modelu uktadu aktywnej redukcji hatasu............cccccoevienieenne. 40
5. Badania laboratoryjne uktadéw aktywnej redukcji hatasu ...............cccoceeens 47
5.1. Stanowisko do testowania metod sterowania.............ccccoeeiiiiiiiiiiii i 47
5.1.1. BUOWA StANOWISKA ........coiiiiiiiiiiiiiiie e 48
5.1.2. Redukcja ilosCi ODlICZEN ...t 51
5.1.3. Warianty SYMUIAC)........uuuiiiiiiiiiiiiiieie e 52
5.1.4. Przykladowe WyniKi tEStOW ..........ueeiiiiiiiiiiiiiiee e 54
5.2. Komora bezechowa jako narzedzie badawcze ..............cccocoviiiiiiiiiniiennns 58
6. Transmitancja Sciezki wtdrnej — pomijany problem ............ccccooiiiiiiiiniiieens 73
6.1. Wptyw Sciezki wtornej na dziatanie algorytmu adaptacji ..........ccccccceeeeennnns 73
6.2. Uproszczenie transmitanciji Sciezki WtOrnej .........ccoccevveevieeiiiiiciiennee s 75
6.3. Praktyczne wyznaczanie $ciezKi WEOrNEj .........cceevvviiiiiiiiieeiiiiiieeee e 75
7. Przeglad stosowanych srodowisk obliczeniowych ..........ccccccooiiiiiiiiinieinninnns 80
7.1. Czestotliwos¢ probkowania Sterownika ...........cccceeviiiiiiieeiiee e 80
7.2. Opdznienia czasowe w uktadach aktywnej redukcji hatasu ......................... 84
7.3. Najpopularniejsze platformy sprzetowe...........occociiiiiii i 85
8. Metodyka wyboru zrédta sygnatu odniesienia ............ocuvveeeiiiiiniiiiiiieees 90
8.1. PodejSCie KIASYCZNE .......oveiiieeeiiiieieee ettt 90
8.2. Symulacyjna metoda wyboru czujnika odniesienia ............cccocecvviierreeeninns 91
8.3. Posrednia metoda wyboru czujnika odniesienia............cccccoeeviiiiieeeeeeiniinns 99
9. Badania uktadu aktywnej redukcji hatasu w samochodzie osobowym.......... 108



Spis tresci

10. POASUMOWAENIE ......eeeeeeieeeeeeee et e e e e e e e e e e e e eab e e eaaees

11. Bibliografia



	03

