Dwadziescia lat otwartych seminariéw naukowych Przemystowego Instytutu Automatyki i Pomiaréw PIAP

Wstep

Niniejsze opracowanie traktuje o otwartych dla publicznosci seminariach naukowych
odbywajacych si¢ regularnie (niemal co tydzien przez okres roku akademickiego) od
ponad 20 lat w siedzibie Przemyslowego Instytutu Automatyki i Pomiarow PIAP
w Warszawie. Seminaria te, organizowane przez PIAP pod tytutem Nowosci teorii
i praktykiw dziedzinie automatyki, robotyki i pomiarow, w latach 1993-2013 zgromadzity
okoto 22 tysigey stuchaczy podczas 367 spotkan, na ktorych wyktady wygtosito ponad
430 prelegentow ze 190 firm i instytucji (uczelni, instytutow naukowych etc.). Czgs¢
z nich wracata do naszych sal wielokrotnie, czgstokro¢ z coraz to wyzszym tytutem
naukowym.

Przemystowy Instytut Automatyki i Pomiar6w PIAP zostat zatozony w 1965 roku.
W latach 70. i 80. XX w. PIAP produkowat nowoczesne roboty przemystowe na licencji
ASEA. W tamtym okresie byt réwniez krajowym koordynatorem projektow zwiagzanych
z robotyzacja przemystu. Sposrod dhugiej listy opracowan i wdrozen PIAP do bardziej
znanych naleza: automatyzacja zaktadow sodowych w Janikowie, automatyzacja
stacji rozrzadowej w Tarnowskich Gorach, robotyzacja linii pras w FSM Tychy oraz
opracowanie i wykonanie zrobotyzowanej linii zgrzewalniczej w FSO Warszawa.
W Instytucie opracowano rowniez modutowo-aparatowy system automatyki elektrycznej
analogowej INTELEKTRAN.

Obecnie prace PIAP koncentruja si¢ w nastgpujacych obszarach: robotyzacja
stanowisk 1 linii technologicznych, automatyzacja montazu, systemy transportu
migdzyoperacyjnego, systemy wazenia i dozowania, systemy kontroli wizyjnej, roboty
mobilne, robotyka w edukacji i grafen. Dzigki wieloletnim pracom nad systemami
wizyjnymi oferujemy mozliwosci bezdotykowego, dokltadnego pomiaru detali oraz
oceny kompletnosci i prawidlowosci montazu, a takze jakos$ci powierzchni. Z kolei prace
z zakresu robotyki mobilnej byty podstawa do opracowania robotow antyterrorystycznych
Inspector i Expert wykorzystywanych migdzy innymi przez jednostki specjalne policji
w szczegolnie niebezpiecznych akcjach. Pracom badawczym nad nowymi technologiami
najcze¢sciej towarzyszy projektowanie urzadzen i linii produkcyjnych, dzigki czemu
mozliwe jest bezposrednie wdrazanie osiggni¢¢ badawczych w przemysle. PIAP prowadzi
tez badania z zakresu obronnosci; byt koordynatorem dwoch duzych, migdzynarodowych
projektéw finansowanych ze §rodkow UE: TALOS — Transportable, Adaptable Patrol for
Land Border Surveillance System (2008—2012) oraz PROTEUS — Zintegrowany mobilny
system wspomagajacy dzialania antyterrorystyczne i antykryzysowe (2007-2014).

Znaczacym polem aktywnosci PIAP jest takze wspomaganie transferu technologii
oraz promowanie osiagni¢¢ naukowych. Stuza temu m.in. prowadzona przez Instytut
dziatalno$¢ wydawnicza: publikowanie monografii naukowych, miesi¢cznika ,,Pomiary
Automatyka Robotyka” (PAR), kwartalnika ,,Journal of Automation, Mobile Robotics



& Intelligent Systems” (JAMRIS), wspolorganizowanie Miedzynarodowych Targow
Automatyki i Pomiarow AUTOMATICON oraz Migdzynarodowej Konferencji
AUTOMATION ,,Automatyka — nowosci i perspektywy”.

PIAP jest takze zdobywca wielu nagrod branzowych. Wsrdd najwazniejszych
z ostatnich lat mozna wymieni¢ Godto ,,Teraz Polska” (w XII edycji konkursu), Polski
Produkt Przysztosci, nominacj¢ do Nagrody Gospodarczej Prezydenta RP oraz medale
Migdzynarodowych Targéw Poznanskich czy Targoéw Innowacji w Brukseli.

U schytku piatej dekady swojego istnienia Przemystowy Instytut Automatyki
i Pomiaréw PIAP jest instytutem badawczym o interdyscyplinarnym charakterze, co
znajduje odzwierciedlenie w zroznicowanej tematyce seminariow naukowych: od
obronnosci, przez dziedziny wymienione w nazwie Instytutu, po badania z pogranicza
nauk spotecznych i behawioralnych. Warto wspomnie¢, ze stalym i powtarzalnym
elementem jest jedno spotkanie w semestrze poswigcone problemom poprawnosci uzycia
terminow technicznych w jezyku polskim oraz jezykowi naukowemu. Mozna powiedziec,
ze to przejaw podtrzymania wielowiekowej tradycji umiejetnosci komunikacji, tak
nieodzownej dla naukowcow.

W rece Czytelnika oddajemy pierwsze pelne, mamy nadziej¢, kompletne w sensie
archiwistycznym zestawienie seminariow naukowych PIAP. Praca ta ma charakter
zrodtowy, powstata na podstawie zawartosci archiwow PIAP. Niestety, nie wszystkie
dane udato si¢ odtworzyé¢. 1 tak, wykltadowcami bylo nie mniej niz 437 o0sob
(ta niescistos¢ wynika z faktu, ze niekiedy w dokumentach odnotowano prelekcje
»zespotu autoréw”, ktorych danych personalnych po tak wielu latach nie zdotali$my
odtworzy¢). ZamiescilisSmy tutaj sylwetki kilkunastu obecnej najbardziej znanych
sposrod prelegentow.

Wyktadowcami seminariow byli nie tylko pracownicy PIAP, lecz takze naukowcy
i pracownicy firm inzynierskich oraz instytucji — szkot wyzszych czy centrow badawczo-
-rozwojowych, takze spoza Polski. W charakterze cickawostki warto nadmieni¢, ze
wiosng 1996 r. odczyt wygtlosit szwajcarski robotyk Jean-Daniel Nicoud, ktoéry wynalazt
optyczna mysz komputerowa. Pot roku wezesniej 17 pazdziernika 1995 r. na seminarium
wystapit Pawet Klonecki, wspotwlasciciel firmy start-upowej ,,Arcus Electronics”
(z Wroctawia). Bylo to spotkanie poswigcone systemom eksperckim, zatytulowane
Nexpert Object firmy Neuron Data jako swiatowy standard projektowania systemow
ekspertowych. Pod koniec 1996 roku ,,Arkus Electronics” z Wroctawia jako jedyna
firma z Polski znalazla si¢ w gronie 25 zdobywcow Europejskiej Nagrody w Technice
Informatycznej (ITEA) przyznawanej pod auspicjami Unii Europejskie;j.

Prelekcje odbywaja si¢ w salach konferencyjnych stotecznej siedziby PIAP. Jedynie
seminaria organizowane w trakcie trwania Mi¢dzynarodowych Targéw AUTOMATICON
odbywaja si¢ w hali EXPO XXI przy ul. Pradzynskiego w Warszawie.

Pierwsze seminarium odbyto si¢ 9 lutego 1993 r. — Tadeusz Soltyk, pracownik PIAP,
wyglosit odczyt pt. Bledy i doswiadczenia procesu prototypowego na tle konstrukcji czesci
mechanicznej robota przemystowego o udzwigu 120 kg. Kolejna ciekawostka jest fakt,
ze obowigzujaca do dzi§ numeracja seminariow nie uwzglednia semestru wiosennego
1993 roku! Mozna je nazwa¢ seminarium semestru ,,0” — tak naprawde wlasciwa,
oficjalna numeracja rozpoczeta si¢ od jesieni 1993 roku. Jaka jest przyczyna takiego
,.bledu? Jak wspominaja osoby zaangazowane w organizacj¢ seminariow, poczatkowo
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przedsiewzigcie nie mialo zorganizowanego, zinstytucjonalizowanego charakteru. Idea
takich otwartych spotkan znalazta oddzwigk w $rodowisku akademickim. Z czasem
ukonstytuowat si¢ zwyczaj seminariow organizowanych wspolnie z POLSPAR-em, do
czego przyczynita si¢ pomoc i zyczliwos¢ profesora Adama Moreckiego.

Od pierwszego spotkania wickszo$¢ seminariow uroczyscie otwiera dr inz. Jan
Jabtkowski, od 2005 r. do dnia dzisiejszego dyrektor PIAP, pomystodawca utworzenia
forum dyskus;ji dla praktykow i teoretykow z catego kraju. W owym okresie PIAP byt
bowiem koordynatorem 7 Centralnego Programu Badawczo-Rozwojowego Robotow
Przemystowych, w ramach ktérego wspotpracowat z rzesza wybitnych specjalistow
z wielu osrodkow badawczych.

Podobna idea przySwiecala wykreowanym pézniej mi¢dzynarodowym targom
AUTOMATICON, konferencji naukowej AUTOMATION, miesigcznikowi ,,Pomiary
Automatyka Robotyka”, czy kwartalnikowi ,,Journal of Automation, Mobile Robotics
and Intelligent Systems”.

Uktad seminariow odzwierciedla rok akademicki, z podzialem na dwa semestry:
wiosng 1 jesien. Wstgp od poczatku byl bezptatny i1 otwarty dla wszystkich
zainteresowanych. W erze przedinternetowej rozsylano zaproszenia listownie, a pierwszy
e-mail wystany z PIAP byl prawdopodobnie zaproszeniem na seminarium wiasnie.

Pozegnanie prof. Tadeusza Soltyka w PIAP (seminarium 15.03.1995). Na zdjeciu
(od lewej): prof. T. Soltyk, Stanistaw Kaczanowski (dyrektor PIAP), Stefan Kosztowski
(sekretarz naukowy seminariow PIAP). Zrodlo: archiwa PIAP



Dyrektor dr inz. Jan Jabtkowski otwiera seminarium. Zrodlo: archiwa PIAP

W pierwszych latach obu dyrektorom: wspomnianemu dr inz. Janowi Jabtkowskiemu
oraz dr inz. Stanistawowi Kaczanowskiemu w organizacji seminariow pomagat zespot
w skladzie: Zbigniew Pilat, Marek Petz, Stefan Kosztowski, Matgorzata Jacorzynska-
-Smigiera, jak rowniez prowadzace sekretariat dyrekcji: Ewa Mirostawska oraz Marzena
Banasiak.

Dopiero po ponad dwoch latach utworzono stanowisko sekretarza seminariéw. Mozna
powiedzie¢, ze wtedy seminaria otrzymaly form¢ zinstytucjonalizowang. Pierwszym
sekretarzem zostal Stefan Kosztowski. Od semestru jesiennego 1997 obowigzki te
przejeta Jadwiga Konopa, ktora seminariow petni je do dnia dzisiejszego.

Dwie dekady seminariéw zbiegaja si¢ naturalnie z rozwojem polskiego wolnego
rynku. Niektore z firm prezentujacych swe wyroby czy wynalazki zniknetly z krajobrazu
gospodarczego (dlatego nie udato si¢ ustali¢ niezanotowanych o czasie imion
prelegentow), inne si¢ bardzo rozwingly. Dla przyktadu, wyst¢pujace w latach 90. osobno
spotki Bosch oraz Rexroth potaczyly si¢ na poczatku millenium w jedna organizacje,
1 w ostatniej dekadzie wystepuja juz jako ,,Bosch Rexroth”.

Jesienia 2013 roku zainaugurowano semestr 41 Otwartych Seminariow Zewngtrznych
PIAP.
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Indeks chronologiczny seminariow
1993
semestr wiosenny 1993

Biedy i doswiadczenia procesu prototypowego na tle konstrukcji czesci mechanicznej
robota przemystowego o udzwigu 120 kg, prof. Tadeusz Sottyk (PIAP), 09.02.1993

Wykorzystanie standardu BITBUS w przemystowych aplikacjach na przykiadzie sys-
temu InterBus-C firmy Phoenix Contact RFN, mgr inz. J. Zajdel (CompArt Ltd.,
Automation Division), 23.02.1993

Wartos¢ harmonii w japonskiej organizacji pracy i badan naukowych, prof. dr hab. inz.
Andrzej Wierzbicki (Politechnika Warszawska), 09.03.1993

Zagadnienia badawcze i zastosowania wspolczesnej robotyki, prof. dr inz. Adam
Morecki (Politechnika Warszawska), 25.03.1993

Zrobotyzowana linia grafitowania kineskopow w zaktadach Thomson-Polkolor, mgr inz.
Marek Petz (PIAP), 25.03.1993

Zrobotyzowana linia pras Srednich w FIAT-AUTO POLAND (FSM-2, Tychy), doc
dr inz. Ryszard Sawwa (PIAP), 25.03.1993

Wybrane mikrokontrolery firmy MOTOROLA. Mozliwosci zastosowan w urzqdzeniach
kontrolno-pomiarowych, mgr inz. Rafat Wigcko (PIAP), 06.04.1993

Pilotowe wprowadzenie do ratownictwa przemystowego satelitarnej sieci zbierania da-
nych, kontroli i zapobiegania katastrofom ekologicznym G E N I E, dr inz. Artur
Wieczynski (PIAP), 20.04.1993

Jakos¢ produktow i ustug na wolnym rynku — jak nie wypas¢ z obiegu?, prof. dr inz.
Tadeusz Missala (PIAP), 04.05.1993

Modutowy sterownik przemystowy bazujgcy na magistrali VME z zaimplementowa-
nym systemem RTOS OS-9 — komputer PEP MC, dr inz. Marian Wrzesien (PIAP),
25.05.1993

Bazy danych SQL, najwazniejsze implementacje, mgr S. Przybysz (POLNET Tech. Int.),
08.06.1993

Odpornosc robota przemystowego na zaktocenia wystepujgce w zasilajqcej sieci ener-
getycznej, mgr inz. Czestaw Godzisz (PIAP), 15.06.1993

semestr jesienny 1993

Sterowanie rozmyte. Pojecia podstawowe, doc. dr hab. Janusz Kacprzyk (PAN),
02.11.1993



Sieci neuronowe i ich zastosowanie, dr inz. Maciej Szymkat (AGH Akademia Gorniczo-
-Hutnicza), 16.11.1993

Neural Network Toolbox — narzedzie analizy i syntezy sieci neuronowych, dr inz. Maciej
Szymkat (AGH Akademia Gorniczo-Hutnicza), 23.11.1993

Dziatalnosé organizacji normalizacyjnych I1SO, IEC i EWG — na podstawie doswiad-
czen zebranych podczas pobytu stazowego w SIS (Standardiseringskommissionen
i Sverige), inz. Alicja Gach (PIAP), 23.11.1993

Prezentacja wynikow realizacji grantow w dziedzinie robotyki, zespol autorow
z Przemystowego Instytutu Automatyki i Pomiaréw PIAP, 07.12.1993

Prezentacja wynikow realizacji grantow w dziedzinie robotyki, zespot autorow
z Przemystowego Instytutu Automatyki i Pomiaréw PIAP, 08.12.1993

Model odniesienia dla zarzqdzania inwentarzem produkcyjnym — staz naukowo-badaw-
czy w CRIF/WTCM (Centrum Naukowe Przemystu Maszynowego) w Belgii, dr inz.
Marian Wrzesien (PIAP), 14.12.1993

Robotyka zaawansowana i przemystowa — stan na listopad 1993 r. na podstawie
ICAR’93 i 24 ISIR oraz towarzyszqcej im wystawy robotowej, prof. dr inz. Adam
Morecki (Politechnika Warszawska), 21.12.1993

Modelowanie dla potrzeb CAD czesci mechanicznych projektowanych w sposob trady-
cyjny — staz naukowy na uniwersytecie ULB w Brukseli, mgr inz. Dariusz Okrasa
(PIAP), 21.12.1993

1994

Cad Key — nowa jakos¢ komputerowego wspomagania projektowania, mgr inz. Artur
Olak (POLCOM Ltd), 04.01.1994

Wyposazenie stanowisk CAD — krotka informacja techniczna nt. oferty firmy Rolland,
mgr inz. Artur Olak (POLCOM Ltd), 04.01.1994

Sterowanie rozmyte. Przykltady aplikacji, doc. dr hab. Janusz Kacprzyk (PAN),
18.01.1994

Komputerowe wspomaganie projektowania montazowych procesow produkcyjnych — na
podstawie doswiadczen z pobytu w Departamencie Systemow Produkcyjnych uni-
wersytetu ULB w Brukseli, mgr inz. Zbigniew Rudnicki (PIAP), 18.01.1994

Mikromechanizmy i mikroroboty — aktualny stan badan i techniki, prof. dr hab. inz.
Adam Morecki (Politechnika Warszawska), 01.02.1994

semestr wiosenny 1994

SCO Unix dla komputerow PC, mgr inz. M. Partyka (MULTITRADE S.A.), 15.02.1994

Mozliwosci zastosowania laserow w metrologii, prof. dr hab. inz. Wiestaw Wolinski
(Politechnika Warszawska), 08.03.1994

Wprowadzanie nowych wyrobow, prof. dr hab. inz. Tadeusz Soltyk (PIAP), 15.03.1994

Utworzenie systemu monitorowania produkcji, skladowania i transportu materiatow niebez-
piecznych oraz wspomagania ratownictwa z wykorzystaniem komunikacji satelitarnej,
zespol autorow z Przemystowego Instytutu Automatyki i Pomiarow PIAP, 16.03.1994
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Konsekwencje nowych ustaw dotyczqcych normalizacji, miar i jakosci, mgr inz. Adela
Kaczanowska (PIAP), 29.03.1994

Roboty mobilne — wspolne seminarium POLSPAR i PIAP, 12.04.1994

System analogowo-cyfrowy przetwarzania sygnatu i obrobki numerycznej, dr inz.
W. Kurowski (Politechnika Biatostocka), 19.04.1994

Projektowanie, produkcja i ekonomika specjalizowanych uktadow scalonych ASIC firmy
ATMOS-ELPOL Warszawa, mgr inz. T. Janiszewski (ATMOS-ELPOL), 19.04.1994

Normalizacja miedzynarodowa i europejska oraz problemy zwigzane z harmonizacjq
norm krajowych z normami miedzynarodowymi i europejskimi, przedstawiciel PIAP,
26.04.1994

Ocena witasciwosci spawalniczych Zrodet energii zrobotyzowanego spawania elektrycz-
nego przy wykorzystaniu mikroprocesorowego urzqdzenia pomiarowo-rejestrujgce-
go, dr inz. J. Stania (Instytut Spawalnictwa), 26.04.1994

Wielopoziomowy, wieloprocesorowy system sterowania inteligentnym robotem prze-
mystowym: architektura, wyniki badan, perspektywy rozwoju, dr inz. Aleksander
Staszulonek (Politechnika Slaska), 10.05.1994

Wielopoziomowy, wieloprocesorowy system sterowania inteligentnym robotem prze-
mystowym: architektura, wyniki badan, perspektywy rozwoju, mgr inz. J. Dotowy,
mgr inz. Z. Zmuda (Politechnika Slaska), 10.05.1994

Hannover Messe 94 — oferta w zakresie automatyzacji — komunikaty i informacje
pracownikow PIAP uczestniczgcych w targach, zespot autorow z Przemystowego
Instytutu Automatyki i Pomiaréw PIAP, 10.05.1994

ONX—wielozadaniowy system operacyjny czasu rzeczywistego, (X-Service), 17.05.1994

Urzqdzenia automatyki przemystowej firmy BOSCH, zespot autoréw z Przemystowego
Instytutu Automatyki i Pomiaréw PIAP, 24.05.1994

ISIR 94 (International Symposium on Industrial Robot) — sympozjum i wystawa, prof. dr
hab. inz. Adam Morecki (Politechnika Warszawska), 31.05.1994

semestr jesienny 1994

Teoria gier i jej zastosowania, prof. dr hab. inz. Andrzej Wierzbicki (Politechnika
Warszawska), 26.10.1994

Urzqdzenia techniki podczerwieni dla systemow automatyki przemystowej, ochro-
ny czlowieka w srodowisku przemystowym i zastosowan wojskowych, mgr inz.
Wojciech Krawczyk (ABB Industry), 26.10.1994

Tendencje rozwojowe regulatorow mikroprocesorowych, prof. dr hab. inz. Leszek
Trybus (Politechnika Rzeszowska), 22.11.1994

Urzqdzenia techniki podczerwieni dla systemow automatyki przemystowej, ochrony
czlowieka w Srodowisku przemystowym i zastosowan wojskowych, prof. dr hab. inz.
Jozef Piotrowski (Vigo System Ltd.), 22.11.1994

Miniaturowe elementy pneumatyki wg ofert, zespot autoréw z Przemystowego Instytutu
Automatyki i Pomiarow PIAP, 29.11.1994

Zawory rozdzielajgce elektro-pneumatyczne wg oferty Centrum Techniki Dzwigowej
POLFIT, Warszawa, (Centrum Techniki Dzwigowej POLFIT, Warszawa),
29.11.1994

10



Elementy pneumatyki wg oferty Centrum Produkcyjnego Pneumatyki Prema, Kielce,
przedstawiciel firmy (Centrum Produkcyjne Pneumatyki Prema, Kielce), 29.11.1994

Elementy i urzqdzenia pneumatyczne wg oferty OBR Elementow i Uktadow Pneumatyki,
Kielce, przedstawiciel firmy (OBR Elementéow i Ukladow Pneumatyki, Kielce),
29.11.1994

Hybrydowe systemy badan symulacyjnych uktadow zrobotyzowanych, prof. dr hab. inz.
Andrzej Mastowski (PIAP), 01.12.1994

Rozwaj robotyki przemystowej w PIAP oraz udzial w projektach robotowych EC IMPACT
i INGRID, mgr inz. Marek Petz, doc. dr inz. Ryszard Sawwa (PIAP), 01.12.1994

Warstwa sieciowa komputerowo zintegrowanego wytwarzania CIM: badania i opraco-
wania wiasne, dr inz. Andrzej Syryczynski (PIAP), 01.12.1994

Cyfrowe sterowniki napedow dla robotow i innych srodkow automatyki, doc. dr inz.
Piotr Jabtonski, mgr inz. Marek Pachuta (PIAP), 01.12.1994

Zautomatyzowane urzqdzenia produkcyjne i kontrolne dla przemystu maszynowego,
mgr inz. Dariusz Stawiarski, mgr inz. Andrzej Szawlowski (PIAP), 01.12.1994

Identyfikacja stanu niebezpiecznego srodowiska z zastosowaniem robotow inspekcyj-
nych, prof. dr hab. inz. Andrzej Mastowski (PIAP), 06.12.1994

MegaCAD — sposob na wspomaganie projektowania, mgr inz. Pawet Zdrojewski (CAD
po polsku), 06.12.1994

Technika implantacji jonow w zastosowaniach dla przemystu maszynowego, dr inz.
Jacek Jagielski (Instytut Technologii Materiatow Elektronicznych), mgr inz.
Grzegorz Gawlik (Instytut Technologii Materiatow Elektronicznych), 13.12.1994

Pozatelekomunikacyjne zastosowania Swiattowodow, doc. dr inz. Longin Kociszewski
(Instytut Technologii Materiatéw Elektronicznych), 13.12.1994

Komputerowe wspomaganie projektowania w zakresie automatyki i elektrotechniki, mgr inz.
Adam Lasota, mgr inz. Dariusz Skora (LOGOTEC Engineering), 03.01.1994

Systemowe przetworniki tensometryczne masy i sity, prof. dr hab. inz. Janusz Jankowski
(Politechnika Warszawska/PIAP), 03.01.1994

Manipulatory elastyczne, prof. dr inz. Adam Morecki (Politechnika Warszawska),
10.01.1994

Informacja o Sympozjum Ro.Man.Sy 10 — Gdansk, wrzesien 1994 r., prof. dr inz. Adam
Morecki (Politechnika Warszawska), 10.01.1994

Najnowsze tendencje rozwojowe w  konstrukcjach —czujnikow inteligentnych,
mgr inz. Jerzy Weremczuk (Politechnika Warszawska), 17.01.1994

1995

Roboty medyczne, prof. dr hab. inz. Grzegorz Pawlicki (Politechnika Warszawska),
24.01.1995

Zmiany w prawie wynalazczym, mgr inz. Witold Biskup (PIAP), 24.01.1995

Jezyki programowania robotow, dr inz. Cezary Zielinski (Politechnika Warszawska),
31.01.1995

Nowoczesne procesory sygnalowe, mgr inz. Henryk A. Kowalski (Politechnika
Warszawska), 31.01.1995

Systemy montazowe firmy Bosch, inz. Klaus R. Krawczyk (Bosch), 03.02.1995
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Dwadziescia lat otwartych seminariéw naukowych Przemystowego Instytutu Automatyki i Pomiaréw PIAP

Eksperymentalna weryfikacja cyfrowych algorytmow sterowania napedami robota prze-
mystowego, prof. dr hab. inz. Anatol Gosiewski (Politechnika Warszawska), doc. dr
inz. Piotr Jabtonski (PIAP), 21.02.1995

Zagadnienia prawa autorskiego w odniesieniu do tworcy — pracownika jednostki ba-
dawczo-rozwojowej, mgr Maciej Hurda (PIAP), 21.02.1995

Pomiar przeplywu cieczy w przewodach cisnieniowych i kanatach otwartych z zasto-
sowaniem przeplywomierzy produkowanych w PIAP, mgr inz. Wojciech Winiarski
(PIAP), 08.03.1995

Mozliwosci badan w laboratorium PIAP-LAB na rzecz certyfikacji wyrobow z dziedzi-
ny automatyki, robotyki i aparatury pomiarowej, mgr inz. Tadeusz Goszczynski,
mgr inz. Jarostaw Kowalski, mgr inz. Kazimierz Majdan, mgr inz. Tomasz
Mankowski, 08.03.1995

Tendencje rozwojowe wspolczesnych regulatorow mikroprocesorowych oraz wielofunk-
cyjny regulator MRP-42C do automatyzacji procesow cigglych, mgr inz. Zbigniew
Pietrusinski (PIAP), 08.03.1995

Robotyzacja szansq i wyzwaniem dla polskiego przemystu. Najnowsze aplikacje krajo-
we, mgr inz. Marek Petz (PIAP), doc. dr inz. Ryszard Sawwa (PIAP), 08.03.1995

Wspolczesne zastosowania grafiki komputerowej, prof. dr hab. inz. Jan Zabrodzki
(Politechnika Warszawska), 15.03.1995

Sieci  komputerowe, mgr inz. Jarostaw Janukiewicz (Politechnika Wroctawska),
21.03.1995

Przemystowe i laboratoryjne systemy sterowania i zbierania danych, mgr inz. Robert
Jablonski (Elmark), mgr inz. Rafat Tutaj (Elmark), 21.03.1995

Roboty mobilne i kroczqce, prof. dr inz. Adam Morecki (Politechnika Warszawska),
06.04.1995

Pojazd inteligentny — symulacja ruchu w czasie rzeczywistym, prof. dr hab. inz. Andrze;j
Mastowski (PIAP), dr inz. Zbigniew Lozia (Politechnika Warszawska), 06.04.1995

Laserowy system do bezdotykowych pomiarow robota ,, ROBOTEST”, mgr inz.
Wojciech Klimasara (PIAP), 06.04.1995

Tworzenie map otoczenia systemu zrobotyzowanego na podstawie informacji z czujni-
ka laserowego, doc. dr inz. Ryszard Sawwa (PIAP), mgr inz. Marek Petz (PIAP),
06.04.1995

Prace firmy TRC z dziedziny robotow mobilnych, mgr inz. Marek Petz (PIAP),
06.04.1995

Nowoczesne magistrale miejscowe najnizszego poziomu dla integracji rozlozonych prze-
strzennie urzqdzen automatyki i pomiarow, dr inz. Wtodzimierz Boron (ISS), 11.04.1995

Magistrala miejscowa oparta na sieci energetycznej niskiego i sredniego napiecia,
mgr inz. Jerzy Pospiech (PIK System), 11.04.1995

Urzqdzenia iskrobezpieczne w automatyce i pomiarach w swietle standardow polskich
i europejskich, prof. dr hab. inz. Jerzy Fraczek (Politechnika Slaska), 18.04.1995

Zastosowania techniki komputerowej w przemystowych i laboratoryjnych systemach
kontrolno-pomiarowych, mgr inz. Janusz Florkiewicz (Conver Laboratories),
09.05.1995

Diagnostyka procesow przemystowych w zdecentralizowanych systemach automatyki,
doc. dr hab. inz. Jan Maciej Ko$cielny (Politechnika Warszawska), 09.05.1995
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Ujecie lingwistyczne w projektowaniu ukladow regulacji, doc. dr inz. Jerzy Putaczewski
(Politechnika Warszawska), 16.05.1995

Miedzynarodowe Targi Przemystowe Hannover’95, dr inz. Andrzej Serwach (PIAP),
mgr inz. Maciej Oleksiuk, mgr inz. Zbigniew Pilat, mgr inz. Matgorzata Bielecka
(PIAP), 16.05.1995

Prace prowadzone przez PIAP w ramach Programu Teleman i Copernicus’94 oraz re-
alne mozliwosci udziatu w programach badawczych Unii Europejskiej, doc. dr inz.
Cezary Lichodziejewski, doc. dr inz. Ryszard Sawwa, mgr inz. Zbigniew Pilat,
23.05.1995

Metody rozwigzania odwrotnego zadania kinematycznego, mgr inz. Zbigniew Pilat
(PIAP), 23.05.1995

Monitorowanie i automatyczny nadzor w wytwarzaniu, prof. dr hab. inz. Maciej
Szafarczyk (Politechnika Warszawska), 06.06.1995

Wykrywanie katastroficznego stgpienia ostrza w oparciu o pomiar sit skrawania, doc. dr
hab. inz. Krzysztof Jemielniak (Politechnika Warszawska), 06.06.1995

semestr jesienny 1995

Inzynieria wiedzy —metody i mozliwosci, prof. dr hab. inz. Wiestaw Traczyk (Politechnika
Warszawska), 17.10.1995

Nexpert Object firmy Neuron Data jako swiatowy standard projektowania systemow
ekspertowych, mgr inz. Pawel Klonecki (Arcus Electronics, Wroctaw), 17.10.1995

Certyfikacja wyrobow, systemow i osob wg przepisow europejskich i polskich, prof. dr
hab. inz. Tadeusz Missala (PIAP), 31.10.1995

System jakosci w laboratoriach PIAP-LAB — model systemu i stan wdrozenia, mgr inz.
Kazimierz Majdan (PIAP), 31.10.1995

Perspektywy rozwoju i zastosowan komputerow PC, mgr Andrzej Krol (Polskie
Towarzystwo Informatyczne), 07.11.1995

Nowa architektura wewnetrzna systemu operacyjnego Microsoft Windows 95 i jej rola
w kreowaniu wielozadaniowych zastosowan komputerow PC, mgr Janusz Mrozik
(Instytut Ksztalcenia Informatycznego Kadr — Microsoft ATEC), mgr Andrzej Krol
(Polskie Towarzystwo Informatyczne), 07.11.1995

Aktualny stan badan naukowych w swietle 26 ISIR 6—7 pazdziernika 1995 Singapur,
prof. dr hab. inz. Adam Morecki (Politechnika Warszawska), 21.11.1995

Nowoczesne techniki nawigacyjne robotow mobilnych na przyktadzie robota NOMAD
200, prof. dr hab. inz. Andrzej Mastowski, mgr inz. Piotr Szynkarczyk (PIAP),
21.11.1995

Modelowanie zachowan odruchowych w robotach mobilnych, prof. dr hab. inz. Adam
Borkowski, mgr inz. Artur Dubrawski, mgr inz. Janusz Racz (PAN), 21.11.1995

Tworzenie dwuwymiarowych map otoczenia na podstawie informacji z czujnika lasero-
wego, doc. dr inz. Ryszard Sawwa, mgr inz. Marek Petz (PIAP), 21.11.1995

Recykling samochodow w  krajach Europy Zachodniej, doc. dr inz. Cezary
Lichodziejewski (PIAP), 05.12.1995

Recykling samochodow — stan obecny, problemy i perspektywy, mgr inz. Dariusz
Stawiarski (PIAP), 06.12.1995
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Dwadziescia lat otwartych seminariéw naukowych Przemystowego Instytutu Automatyki i Pomiaréw PIAP

Manipulowalnos¢ i inne mniej znane pojecia z teorii robotow, prof. dr hab. inz. Anatol
Gosiewski (Politechnika Warszawska), 12.12.1995

Laboratorium robotow i prace badawcze z robotyki w Instytucie Automatyki i Informatyki
Stosowanej Politechniki Warszawskiej, dr inz. Cezary Zielinski (Politechnika
Warszawska), 12.12.1995

Kierunki rozwoju systemow monitorowania produkcji i transportu materiatow
niebezpiecznych z zastosowaniem komunikacji radiowej i satelitarnej, dr inz. Artur
Wieczynski (PIAP), 23.01.1995

1996

Zastosowania metody rozproszonego widma sygnalu do przesylania informacji w sie-
ciach energetycznych oraz w systemach radiokomunikacji lgdowej i satelitarnej,
mgr inz. Jerzy Zajac (Przemystowy Instytut Elektroniki, Warszawa), 23.01.1996

System badan symulacyjnych pojazdow zrobotyzowanych dla osob niepetnosprawnych,
prof. dr hab. inz. Andrzej Mastowski (PIAP), 30.01.1996

Informacja o Il konferencji IFAC Helsinki ,, Inteligentne pojazdy autonomiczne”
12—14 czerwiec 1995, mgr inz. Piotr Szynkarczyk (PIAP), 30.01.1996

semestr wiosenny 1996

Technologia laserowego ksztattowania metali, prof. dr hab. Henryk Frackiewicz (PAN),
20.02.1996

Problemy robotyzacji pomiarow metodami ultradzwiekowymi, prof. dr hab. Julian
Deputat (PAN), 20.02.1996

Numeryczne sterowanie osprzetem maszyn budowlanych, doc. dr hab. Wiestaw
Trampczynski (PAN), 20.02.1996

Techniki rozminowywania: dobor czujnikow w zaleznosci od typu robota, prof. Jean-
-Daniel Nicoud (Swiss Federal Institute of Technology), 04.03.1996

Komputerowo wspomagane zapewnienie jakosci — CAQ, mgr inz. Tomasz Koch,
mgr inz. Roman Dziuba, Adam Jednorég, mgr inz. Roman Zadrozny (Politechnika
Warszawska), 19.03.1996

Profibus — normalizacja, tendencje rozwojowe i kierunki zastosowan przemystowych,
dr inz. Andrzej Syryczynski (PIAP), 19.03.1996

Modele i architektury odniesienia dla integracji systemow w przedsigbiorstwie,
doc. dr inz. Andrzej Kaczmarczyk (Instytut Maszyn Matematycznych), 02.04.1996

Koncepcja automatyzacji i komputeryzacji Zaktadow Plyt Wiorowych S.A. w Grajewie,
mgr inz. Marek Kulik, mgr inz. Tomasz Kwiatkowski (Zaklady Ptyt Widrowych
S.A. w Grajewie), 02.04.1996

Koncepcja automatyzacji i komputeryzacji Zaktadow SPOMASZ w Biatymstoku,
mgr inz. Izabela K¢dzierska-Madras, mgr inz. Cezary Madras (Zaklady SPOMASZ
w Bialymstoku), 02.04.1996

Ustugi sieci Internet na potrzeby przedsiebiorstwa — terazniejszos¢ i przysziosc,
dr inz. Marian Wrzesien (PIAP), 16.04.1996
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Kierunki rozwojowe metod badawczych kompatybilnosci elektromagnetycznej urzg-
dzen w celu ich ochrony przed zakioceniami przemystowymi, dr inz. Mieczystaw
Pietranik, mgr inz. Donat Zematko (Instytut Lacznosci), 23.04.1996

Kompleksowa ochrona przeciwprzepieciowa systemow elektronicznych pracujg-
cych w obiektach budowlanych, prof. dr hab. inz. Andrzej Sowa (Politechnika
Biatostocka), 23.04.1996

Nowoczesne metody projektowania cyfrowych specjalizowanych uktadow elektronicz-
nych, mgr inz. Ignacy Kudta (Uniwersytet Warszawski), 14.05.1996

Komputerowe metody projektowania urzqdzen elektronicznych, mgr inz. Bogdan
Olejarczyk, mgr inz. Andrzej Gierych (CADEL Warszawa), 14.05.1996

Nowe osiggniecia w zakresie iskrobezpiecznych sieciowych systemow automatyki i po-
miaréw, prof. dr hab. inz. Jerzy Fraczek (Politechnika Slaska), 28.05.1996

Nowoczesne urzqdzenia systemowe automatyki i pomiarow dla monitorowania i stero-
wania obiektow roztozonych przestrzennie, dr inz. Andrzej Kozak, mgr inz. Dariusz
Choinski (Hydro-Eko-Invest), 28.05.1996

Technika laserowa w przemystowych urzqdzeniach pomiarowych wielkosci geometrycz-
nych, dr inz. Marek Dobosz (Politechnika Warszawska), 11.06.1996

Krotkie komunikaty z pobytu na Przemystowych Targach Hanowerskich kwiecien 96
w zakresie wybranych zagadnien automatyki, robotyki i pomiarow, mgr inz. Jolanta
Gorska-Szkaradek, mgr inz. Wojciech Klimasara, mgr inz. Zbigniew Pilat, mgr inz.
Maciej Oleksiuk, mgr inz. Piotr Szynkarczyk, (PIAP), 11.06.1996

Perspektywy rozwoju systemow zapewnienia jakosci w Polsce, dr inz. Janusz Bronistaw
Berdowski (Polskie Centrum Badan i Certyfikacji), 08.10.1996

BOM bremenski model wdrazania systemow organizacjijakosci, dr inz. Paul Bogdasarian
(Angewandte Systemtechnik Bremen), 08.10.1996

Stan badan w dziedzinie inteligentnych sterownikow robotow mobilnych, prof. dr hab.
inz. Andrzej Mastowski, mgr inz. Piotr Szynkarczyk (PIAP), 22.10.1996

Nowoczesne narzedzia projektanta urzqdzen elektronicznych, mgr inz. Tadeusz Gornicki
(WG Electronics), 22.10.1996

Metody efektywnego tworzenia systemow informatycznych z uzyciem nowoczesnych
urzgdzen, mgr Borys Stokalski (InfoVide), 05.11.1996

Wspolczesna robotyka — badania, zastosowania, ksztalcenie, prof. dr inz. Adam Morecki
(Politechnika Warszawska), 19.11.1996

Maszyny i roboty pomiary w kontroli jakosci wyrobow i procesow produkcyjnych,
prof. dr inz. Eugeniusz Ratajczyk (Politechnika Warszawska), 19.11.1996

System manipulacyjny z robotem URP-6 do ukosowania blach, mgr inz. Zbigniew Pilat
(PIAP), 19.11.1996

Bezpieczenstwo uzytkowania sprzetu informatyki w Polsce i Wspolnocie Europejskiej
— przeglgd wymagan i metod badawczych, dr inz. Edward Rudalski (ELTEST s.c.),
03.12.1996

Bezpieczenstwo funkcjonalne uktadow sterowania — aktualny stan wymagan, prof. dr
inz. Tadeusz Missala (PIAP), 03.12.1996

Aparatura kontrolno-pomiarowa w przyktadach aplikacyjnych, Kamil Dorywalski,
Grzegorz Mitka (INTROL), 17.12.1996
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Dwadziescia lat otwartych seminariéw naukowych Przemystowego Instytutu Automatyki i Pomiaréw PIAP

Zasady konstrukcji urzqdzen elektronicznych odpornych na zaklocenia elektromagne-
tyczne, mgr inz. Czestaw Godzisz (PIAP), 17.12.1996

1997

Zasady ogolne projektowania mechatronicznego, prof. dr hab. inz. Tadeusz Uhl (AGH
Akademia Goérniczo-Hutnicza), 07.01.1997

Mechatroniczne podejscie do projektowania uktadow sterowania, mgr inz. Tadeusz
Bojko (AGH Akademia Gorniczo-Hutnicza), 07.01.1997

Symulacja w projektowaniu mechanicznym, mgr inz. Zbigniew Korendo (AGH
Akademia Gérniczo-Hutnicza), 07.01.1997

Przeglqgd wybranych przedsiewzie¢ organizacyjnych i ekonomicznych krajowych
oraz zagranicznych, prof. dr hab. inz. Krzysztof Zmijewski (Krajowa Agencja
Poszanowania Energii S.A.), 21.01.1997

Przeglgd wybranych przedsigwzie¢ organizacyjnych i ekonomicznych krajowych oraz
zagranicznych, mgr inz. Witold Pawtowski (EC Energy Center Warszawa), 21.01.1997

Przeglgd wybranych metod technicznych, dr inz. Jan Gorzynski (Politechnika
Warszawska), 21.01.1997

semestr wiosenny 1997

Obserwacje i wnioski z wizyt w wybranych instytutach w krajach Unii Europejskiej,
Jjako zrodio inspiracji zmian restrukturyzacyjnych, zespot autoréw pod kierunkiem
doc. dr inz. St. Kaczanowskiego (PIAP), 25.02.1997

Pomiar i rejestracia wielkosci momentow w  warunkach przemystowych,
mgr inz. Wojciech Klimasara, mgr inz. Zbigniew Pilat (PIAP), 04.03.1997

Stanowisko do pomiaru grubosci—na przyktadzie wdrozenia w Fabryce Plyt Wiorowych
w Grajewie, mgr inz. Arkadiusz Cybulski (PIAP), 04.03.1997

Automatyczna przytbica spawalnicza POS-4 automatic, mgr inz. Arkadiusz Cybulski
(PIAP), 04.03.1997

Miniaturowa obrabiarka wspotrzednosciowa oraz stoly wspotrzednosciowe produkcji
PIAP, mgr inz. Dariusz Stawiarski (PIAP), 04.03.1997

Skomputeryzowane stanowisko pomiarowe do sprawdzania przelicznikow wskazujg-
cych do cieptomierzy do wody, mgr inz. Tadeusz Goszczynski (PIAP), 04.03.1997

Wagi tensometryczne i przemystowe linie wagowe, inz. Aleksander Bakowski (PIAP),
04.03.1997

Obiektowe przyrzqdy do sprawdzania i kalibracji aparatury kontrolno-pomiaroweyj,
mgr inz. Janusz Pienkowski (PIAP), 05.03.1997

Firma BOSCH—petna automatyka przemystowa od jednego dostawcy, mgr inz. Grzegorz
Szkaradek (PIAP), 05.03.1997

Turbinowy licznik mleka w legalizowanych instalacjach pomiarowych autocystern,
mgr inz. Wojciech Winiarski (PIAP), 05.03.1997

Monitoring przemystowy — wizualizacja procesow, pomiary, sygnalizacje, zdalne stero-
wanie, alarmowanie i raportowanie — na przykladzie systemu zarzqdzania dystrybu-
¢jg energii, mgr inz. Tomasz Mankowski (PIAP), 05.03.1997
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Mozliwosci badawcze akredytowanego laboratorium PIAP-LAB, mgr inz. Kazimierz
Majdan (PIAP), 06.03.1997

Bremenski model wdrazania systemow jakosci, mgr inz. Grzegorz Kazimierski (PIAP),
06.03.1997

Kultura jezyka i poprawnos¢ jezykowa — wybrane zagadnienia zwigzane z pisaniem
tekstow, prof. dr hab. Jerzy Podracki (Uniwersytet Warszawski), 18.03.1997

Sterowniki SIMATIC S7 w systemach sterowania procesow cigglych, mgr inz. Andrzej
Ciuk (Siemens Sp. z 0.0.), 08.04.1997

Przyrzqdy pomiarowe do monitorowania jakosci sciekow, pomiaru poziomu i przeply-
wu Sciekow oraz urzqdzenia do sterowania, zbierania i transmisji danych poprzez
modemy radiowe lub telefoniczne, przedstawiciel firmy INTROL, 09.04.1997

Komputerowe wspomaganie wdrazania Systemow Jakosci w malych i Srednich przed-
sigbiorstwach; metoda PIAP-BOM, mgr inz. Grzegorz Kazimierski (PIAP),
22.04.1997

Miedzynarodowe Targi Przemystowe — Hannover oraz CEBIT "97 — Hannover, prze-
glgd wybranych nowosci technicznych, zespot autorow z Przemystowego Instytutu
Automatyki i Pomiarow PIAP, 06.05.1997

Aktualne trendy w robotyce i przemystowych systemach wizyjnych, na podstawie ma-
teriatow z 28. International Symposium of Robots oraz International Robots and
Vision Show (Detroit, maj 1997), mgr inz. Zbigniew Pilat (PIAP), 20.05.1997

Elementy i struktury manipulatorow FESTO, mgr inz. Jerzy Horecki (FESTO Sp. z0.0.),
20.05.1997

Charakterystyki uzytkowe chwytakow z napedem pneumatycznym i elektrycznym, dr inz.
Jan Barczyk (Politechnika Warszawska), 20.05.1997

Nowa konstrukcja robota przemystowego podwieszonego do zastosowan w transpor-
cie cieklego szkta typu IRs-2, mgr inz. Tadeusz Sarnowski (ZAP S.A.), 20.05.1997

Zrobotyzowany system automatycznego sterowania i kontroli procesu regeneracji metodq
napawaniadladetali o zmiennych ksztaltach,mgr inz. Tadeusz Sarnowski(ZAPS.A.),
20.05.1997

Rezultaty projektu w obszarze sieci miejscowych i ich integracji z sieciami wyzszych
poziomow, dr inz. Andrzej Syryczynski (PIAP), 03.06.1997

Rezultaty projektu w obszarze sieci lokalnych — osiggniecia PIAP i wspotwykonawcow
projektu, dr inz. Wiestaw Stanczak (PIAP), 03.06.1997

Sie¢ miejscowa LonWorks — instalacja badawcza w Instytucie, rezultaty badan perspek-
tywy aplikacji w kraju oraz oferta PIAP, mgr inz. Tadeusz Goszczynski (PIAP),
03.06.1997

semestr jesienny 1997

Robotyka w  dydaktyce, zespol autorow z Przemyslowego Instytutu Automatyki
i Pomiaréw PIAP, Politechniki Warszawskiej, Akademii Gorniczo-Hutniczej,
Politechniki Gdanskiej, Politechniki Poznanskiej, Politechniki Slaskiej, Politechniki
Wroctawskiej, Lodzkiej, 17.06.1997

Systemy eksperckie i ich zastosowania, prof. dr hab. inz. Wiestaw Traczyk (Politechnika
Warszawska), 07.10.1997
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Dwadziescia lat otwartych seminariéw naukowych Przemystowego Instytutu Automatyki i Pomiaréw PIAP

Nowe zasady przyznawania Srodkow na projekty celowe i celowe zamawiane oraz
wyjasnienia dotyczqce formulowania wnioskow, mgr inz. Przemystaw Zbichorski
(Komitet Badan Naukowych), 21.10.1997

Kultura jezyka i poprawnos¢ jezykowa — wybrane zagadnienia zwigzane z pisaniem tek-
stow technicznych, mgr Anna Mazik-Krysinska (Polski Komitet Normalizacyjny),
28.10.1997

Nowe rozwigzania przemiennikow czestotliwosci serii FREQVAR — charakterystyka,
zamierzenia rozwojowe, mgr inz. Bogdan Jarzgbowski (OBRUSN), 18.11.1997

Serwonapedy dla silnikow bezszczotkowych, dr hab. inz. Krzysztof Karwowski
(OBRUSN), 18.11.1997

Tyrystorowe ukiady tagodnego rozruchu serii SOFTVAR, inz. Jan Szczepkowski,
inz. Edward Kulig (OBRUSN), 18.11.1997

Automatyka energoelektronicznych uktadow napedowych —zastosowania, mgr inz. Lech
Bozenko (OBRUSN), 18.11.1997

Nowosci w zakresie rodziny robotow ABB (uwagi uzytkownika), mgr inz. Marek Petz
(PIAP), 02.12.1997

Stanowisko do zgrzewania blach przerywacza ciggu w piecach gazowych — zastoso-
wanie robota przemystowego IRB 6000 produkcji firmy ABB, mgr inz. Grzegorz
Szkaradek (PIAP), 02.12.1997

Pochlaniacze energii do napedow pneumatycznych urzqdzen robotyki, dr inz. Jacek
Koscielny (Politechnika Warszawska), 02.12.1997

Modele regutowe fuzzy logic (Takagi Sugeno) i ich zastosowanie w regulacji, doc. dr inz.
J. Pulaczewski (Politechnika Warszawska), 16.12.1997

Wykorzystanie regulatora fuzzy logic zintegrowanego ze sterownikiem PLC w uktadach
napedowych, dr inz. A. Ruda (Politechnika Warszawska), 16.12.1997

1998

Wykorzystanie mozliwosci wspoltczesnych, ogolnodostepnych bankow danych, mgr inz.
Krystyna Siwek (Information Processing Centre), 06.01.1998

Problematyka sterowania pozycyjnego napedu pneumatycznego, dr hab. inz. Krzysztof
Janiszowski, dr inz. Mariusz Olszewski (Politechnika Warszawska), 20.01.1998

semestr wiosenny 1998

Struktury i algorytmy optymalizacji biezqcej punktow pracy procesow technologicz-
nych, dr hab. inz. Piotr Tatjewski (Politechnika Warszawska), 25.02.1998

Nowoczesne uktady sensoryczne w komputerowych systemach nadzoru stanowisk
pomiarowych i montazowych, Eugeniusz Lisowski, mgr inz. Marek Petz, mgr inz.
Zbigniew Pilat (PIAP), 10.03.1998

Komputerowe stanowisko TEC-LEG-3 do sprawdzania elektronicznych przelicznikow
energii cieplnej wody, mgr inz. Tadeusz Goszczynski (PIAP), 10.03.1998

Jak uzyskac dofinansowanie KBN na automatyzacje i modernizacje maszyn linii produk-
cyjnych i technologii?, dr inz. Jan Jablkowski (PIAP), 11.03.1998
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Certyfikacja wyrobow na potrzeby sektora automatyki, robotyki i zintegrowanych
systemow wytwarzania prowadzona przez PIAP-OCW, mgr inz. Stefan Kosztowski
(PIAP), 11.03.1998

System pomiarowy SCANLAB-W na elementach sieci LonWorks do monitorowania wa-
runkow srodowiskowych w laboratoriach, mgr inz. Tadeusz Goszczynski (PIAP),
12.03.1998

Przeplywomierz EDM — czyli jak prosto i tanio zrealizowa¢ pomiar przeplywu cieczy
przyrzqdem o wysokim poziomie technicznym, mgr inz. Wojciech Winiarski (PIAP),
12.03.1998

Mikroprocesorowy regulator MRP-42C do automatyzacji procesow cigglych oraz
oprogramowanie narzedziowe do tworzenia nadrzednych stacji operatorskich,
dr inz. Zbigniew Pietrusinski (PIAP), 13.03.1998

Komputerowy system METROTERM DAC 20 do monitorowania temperatury w silo-
sach i elewatorach zbozowych oraz iskrobezpieczne sondy pomiarowe temperatury
dla tego systemu, dr inz. Andrzej Maciej Kobosko (PIAP), 13.03.1998

Projekt badawczy zamawiany PBZ-31-05. Sieciowe systemy komunikacyjne integru-
Jagce automatyzacje wytwarzania, prof. dr inz. Tadeusz Missala, dr inz. Andrzej
Syryczynski (PIAP), przedstawiciel Instytutu Technologii Maszyn i Automatyzacji
Politechniki Wroclawskiej, 24.03.1998

FIX Dynamics firmy Intellution — zintegrowany system programow przemystowych dla
Windows NT w technologii obiektowej, mgr inz. Jerzy Biatousz, mgr inz. Zbigniew
Betkier (AB-MICRO s.c.), 07.04.1998

Aspekty kompatybilnosci elektromagnetycznej i bezpieczenstwa funkcjonalnego,
prof. dr inz. Tadeusz Missala (PIAP), 21.04.1998

Kultura jezyka i poprawnos¢ jezykowa — wybrane zagadnienia zwigzane z pisaniem
tekstow, prof. dr hab. Jerzy Podracki (Uniwersytet Warszawski), 05.05.1998

Wspolpraca robotow przy manipulowaniu wspolnym obiektem, dr inz. Wojciech
Szynkiewicz (Politechnika Warszawska), 19.05.1998

Wybrane zagadnienia konstrukcji i sterowania mobilnych robotow inspekcyjno-inter-
wencyjnych, prof. dr hab. inz. Andrzej Mastowski, mgr inz. Wojciech Klimasara,
mgr inz. Adam Andrzejuk, mgr inz. Piotr Szynkarczyk (PIAP), 19.05.1998

Informacja o XXIX Miedzynarodowym Sympozyjum Robotow Przemystowych
(Birmingham 27-30.04.1998), prof. dr inz. Adam Morecki (Politechnika
Warszawska), 19.05.1998

Miedzynarodowe Targi Przemystowe HANNOVER MESSE’98, przeglqd wybranych
nowosci technicznych, zespot autorow z Przemystowego Instytutu Automatyki
i Pomiarow PIAP, 02.06.1998

Mikromechanika krzemowa, dr inz. Jan Dziuban (Politechnika Wroctawska), 02.07.1998

Problemy automatyki, robotyki i pomiarow w inzynierii biomedycznej, prof. dr hab. inz.
Wtadystaw Torbicz (PAN), 06.10.1998

Gaweda na temat drogi Zyciowej pracownika nauki, prof. dr hab. inz. Tadeusz Kaczorek
(Politechnika Warszawska), 06.10.1998

Autodesk Mechanical Desktop — CAD-owski system do projektowania przestrzennego,
mgr inz. Fabian Stasiak (APLIKOM 2001), 20.10.1998
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Dwadziescia lat otwartych seminariéw naukowych Przemystowego Instytutu Automatyki i Pomiaréw PIAP

Projektowanie CAD maszyn i urzqdzen w systemie MB firmy Item, mgr inz. Lech
Bozenko (OBR Urzadzen Sterowania Napedow — Torun), 03.11.1998

Genesis 32 — oprogramowanie do automatyzacji procesow, mgr inz. Maciej Bebenek
(TRANSTEK), 17.11.1998

Monitoring przemystowy na przykladzie systemu opracowanego dla Zakladu
Energetycznego Huty Stalowa Wola SA, mgr inz. Tomasz Mankowski, mgr inz.
Andrzej Bratek (PIAP), 17.11.1998

Kulisy warsztatu pracy naukowca w swietle osobistych doswiadczen, prof. dr hab. inz.
Tadeusz Kaczorek (Politechnika Warszawska), 01.12.1998

Robot do kontroli i czyszczenia rurociggow, dr inz. Jozef Lubkiewicz (Przedsigbiorstwo
Ustug Antykorozyjnych CORPROTECT s.c. W. Bogotko, J. Lubkiewicz),
01.12.1998

Wykrywanie i lokalizacja wyciekow z rurociggow przesytowych cieczy, dr inz. Ryszard
Sobczak (PIAP), 01.12.1998

Kultura jezyka i poprawnosé jezykowa — wybrane zagadnienia zwigzane z pisaniem
tekstow — cd., prof. dr hab. Jerzy Podracki (Uniwersytet Warszawski), 15.12.1998

1999

Merealogiczne podstawy sterowania w systemach rozproszonych, prof. dr hab. Lech
Polkowski (Polsko-Japonska Wyzsza Szkota Technik Komputerowych), 05.01.1999

Laboratorium robotyki w PJWSTK — perspektywy rozwojowe, prof. dr hab. Lech
Polkowski (Polsko-Japonska Wyzsza Szkota Technik Komputerowych), 05.01.1999

Manipulator wielokorbowy bez ograniczen konfiguracji, dr inz. Kazimierz Nazarczuk
(Politechnika Warszawska), 05.01.1999

Architektura  sterownika robota POLYCRANK, mgrinz. Urszula Kreglewska
(Politechnika Warszawska), 05.01.1999

Zastosowanie robota IRB 1400 i wynikajgce z tego korzysci, mgr inz. Marek Petz
(PIAP), 05.01.1999

Prezentacja Centrum, dr inz. Adam Legat (Centrum Naukowo-Techniczne Kolejnictwa),
19.01.1999

Wybrane metody badan i analizy wynikow stosowane przy pomiarach dynamicz-
nych taboru kolejowego, mgr inz. Witold Groll (Centrum Naukowo-Techniczne
Kolejnictwa), 19.01.1999

Stanowisko badawcze kolejowych zestawow z kotami przestawnymi na rozne szero-
kosci torow — konstrukcja, dziatanie, program badan, mgr inz. Mirostaw Lustych
(Centrum Naukowo-Techniczne Kolejnictwa), 19.01.1999

Stanowisko badania par ciernych hamulcow, mgr inz. Adam Osiak (Centrum Naukowo-
-Techniczne Kolejnictwa), 19.01.1999

semestr wiosenny 1999
Zautomatyzowane optycznie metody pomiaru ksztaltu, przemieszczen i odksztalcen

obiektow rozpraszajgcych, prof. dr hab. inz. Malgorzata Kujawinska (Politechnika
Warszawska), 23.02.1999
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Ukiady bezpieczenstwa pracy na maszynach — przeglgd norm, mgr inz. Bronistaw
Kotodziejczyk (DUKAT — Warszawa), 09.03.1999

Problemy sprawdzania i legalizacji licznikow energii cieplnej — oferta PIAP dla energetyki
cieplnej, mgr inz. Tadeusz Goszczynski, mgr inz. Elzbieta Jachczyk (PIAP), 23.03.1999

Wiasciwosci funkcjonalne uniwersalnego regulatora procesow cigglych MRP-42
i jego praca w sieciowych systemach sterowania komputerowego, dr inz. Zbigniew
Pietrusinski (PIAP), 23.03.1999

Pomiary przeplywu i parametrow fizyko-chemicznych cieczy w zastosowaniach przemy-
stowych, mgr inz. Tomasz Krakowiak, mgr inz. Robert Glebocki (PIAP) 24.03.1999

Stanowiska  diagnostyczne integrujqce czujniki roznych wielkoSci  fizycznych
— na przykladzie automatycznego pomiaru geometrii kineskopu, mgr inz. Marek
Petz (PIAP), 24.03.1999

Roboty spawalnicze firmy Panasonic, mgr inz. Marek Petz (PIAP), 25.03.1999

Roboty i manipulatory w obsludze maszyn i procesow — przykiady zastosowan,
mgr inz. Marek Petz (PIAP), Zbigniew Pilat, 25.03.1999

Dlaczego certyfikat bezpieczenstwa PIAP-OCW jest dobrym gwarantem swobodne-
go obrotu wyrobow i odpowiedzialnych zastosowan?, mgr inz. Stefan Kosztowski
(PIAP), 26.03.1999

O badaniach odpornosci na zaburzenia elektromagnetyczne w laboratorium PIAP-LAB,
mgr inz. Czestaw Godzisz (PIAP), 26.03.1999

Roboty spawalnicze Pana Robo firmy Panasonic,mgr inz. Marek Petz, mgr inz. Zbigniew
Pilat (PIAP), 30.03.1999

Demonstracja adaptacji regulatora PID RF-537, dr inz. Zbigniew Swider,
prof. dr hab. inz. Leszek Trybus (Politechnika Rzeszowska), 13.04.1999

Kultura jezyka i poprawnos¢ jezykowa — wybrane zagadnienia zwiqzane z pisaniem
tekstow technicznych — cd., prof. dr hab. Jerzy Podracki (Uniwersytet Warszawski),
27.04.1999

Miedzynarodowe Targi przemystowe HANNOVER MESSE’99, przeglad wybranych
nowosci technicznych, zespot autorow z Przemystowego Instytutu Automatyki
i Pomiarow PIAP, 11.05.1999

Mechanism and Control of Mobile Robot, prof. Shin-ichi Aoshima (Ibaraki University),
25.05.1999

Mobilny  robot interwencyjno-inspekcyjny:  Ogolna  charakterystyka — projektu,
prof. dr hab. inz. Andrzej Mastowski (PIAP), 25.05.1999

Mobilny robot interwencyjno-inspekcyjny: Projekt oraz realizacja konstrukcji prototypu
robota, mgr inz. Wojciech Klimasara (PIAP), 25.05.1999

Mobilny robot interwencyjno-inspekcyjny: Architektura i realizacja sterowania robota,
mgr inz. Adam Andrzejuk (PIAP), 25.05.1999

semestr jesienny 1999
Systemy komputerowo wspomaganego planowania produkcji; perspektywy i ogranicze-
nia, prof. dr hab. inz. Zbigniew Banaszak (Politechnika Zielonogoérska), 12.10.1999

Zyski i straty na drodze do Spoteczenstwa Informacyjnego, dr inz. Jerzy A. Supel (PAN),
26.10.1999
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Dwadziescia lat otwartych seminariéw naukowych Przemystowego Instytutu Automatyki i Pomiaréw PIAP

Problem Roku 20007, dr inz. Marian Wrzesien (PIAP), 26.10.1999

Projektowanie uktadow kontrolno-pomiarowych i systemow SCADA/MMI, mgr inz. Pawet
Hoerner de Roithberg (JANBIT — przedstawiciel National Instruments), 09.11.1999

Rola i zadania Oddziatu Certyfikacji Wyrobow PIAP-OCW w ksztaltowaniu bezpieczenstwa
uzytkowania oraz jakosci wyrobow sektora automatyki, prof. dr inz. Tadeusz Missala
(PIAP), mgr inz. Stefan Kosztowski (PIAP), 23.11.1999

Czujnik  wizyjny SIMATIC VS 710 firmy Siemens — charakterystyka techniczna,
profile zastosowan i oferta ustug Instytutu, dr inz. Andrzej Syryczynski, mgr inz. Jacek
Dunaj (PIAP), 07.12.1999

Prezentacja programu SHERLOCK 32 przeznaczonego do budowania, testowania i wdraza-
nia aplikacji zwigzanych z przetwarzaniem i analizq obrazu, mgr inz. Lech Nowakowski
(PIAP), 07.12.1999

Kultura jezyka i poprawnos¢ jezykowa — wybrane zagadnienia zwigzane z pisaniem
tekstow technicznych — cd., prof. dr hab. Jerzy Podracki (Uniwersytet Warszawski),
14.12.1999

2000

Sterowniki PSW i WWT z komunikacjg CAN, prof. dr hab. inz. Leszek Trybus,
mgr inz. J. Cieslak, mgr inz. W. Mikluszka, dr inz. Z. Swider (Politechnika Rzeszowska),
11.01.2000

Migdzynarodowe sympozjum robotow przemystowych TOKIO ‘99 — informacje o pra-
cach badawczych i nowych zastosowaniach, prof. dr inz. Adam Morecki (Politechnika
Warszawska), 25.01.2000

Mikrochwytaki — budowa i zastosowanie, dr inz. Jan Barczyk (Politechnika Warszawska),
25.01.2000

Mobilny robot interwencyjno-inspekcyjny — wyniki badan, mgr inz. Wojciech Klimasara,
mgr inz. Tomasz Krakoéwka (PIAP), 25.01.2000

semestr wiosenny 2000

Optymalizacja decyzji w sytuacjach sterowania i zarzgdzania, prof. dr hab. inz. Krzysztof
Malinowski (Politechnika Warszawska), 29.02.2000

Specjalistyczne systemy firmy Siemens przeznaczone do sterowania produkcjg w przemysle
samochodowym, mgr inz. Bogdan Kietzman (Siemens Sp. z 0.0.), 14.03.2000

Nowoczesne systemy automatyki przemystowej oparte na sieciach ControlNet i DeviceNet
oraz oprogramowanie Rockwell Software, mgr inz. Cezary Jedra (Rockwell Automation
Sp. z 0.0.), 28.03.2000

Pomiar pH elektrodami polprzewodnikowymi — technologia utatwiajgca zycie pomiarowca,
mgr inz. Robert Gigbocki (PIAP), 11.04.2000

Urzgdzenie do automatycznego poboru probek jako tani sposob monitorowania wody i scie-
kow, mgr inz. Robert Glgbocki (PIAP), 11.04.2000

Uniwersalny regulator procesow cigglych MRP-42C oraz prace rozwojowe PIAP
w zakresie urzqdzen automatyki przemystowej, dr inz. Zbigniew Pietrusinski (PIAP),
11.04.2000
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Komputerowe stanowiska pomiarowe TEC-LEG-3 i KAL-LEG do badan czesci skia-
dowych cieplomierzy oraz problemy ich legalizacji, mgr inz. Tadeusz Goszczynski
(PIAP), 11.04.2000

Specjalistyczne przeplywomierze do cieczy lepkich, mgr inz. Tomasz Krakowiak
(PIAP), 12.04.2000

Przykiady integracji nowych stanowisk zrobotyzowanych z istniejgcymi instalacjami,
mgr inz. Marek Petz (PIAP), 12.04.2000

Wizyjna kontrola jakosci wytwarzania — ustugi i produkty oferowane przez Instytut,
dr inz. Andrzej Syryczynski (PIAP), 13.04.2000

Wykrywanie i lokalizacja wyciekow z rurociggow magistralnych, dr inz. Ryszard
Sobczak (PIAP), 13.04.2000

Systemy monitoringu temperatur do obiektow magazynowych produktow zboza z silnym
zapyleniem, dr inz. Andrzej Maciej Kobosko (PIAP), 13.04.2000

Krajowe zasady wprowadzania do obrotu handlowego wyrobow sektora automatyki,
mgr inz. Stefan Kosztowski (PIAP), 14.04.2000

Badania typu przyrzqdow pomiarowych w aspekcie prob srodowiskowych, dr inz. Andrzej
Sawicki (PIAP), 14.04.2000

Miedzynarodowe Targi przemystowe HANNOVER MESSE 2000, przeglgd wybranych
nowosci technicznych, zespot autorow z Przemystowego Instytutu Automatyki
i Pomiarow PIAP, 09.05.2000

Wizyjna kontrola jakosci wytwarzania — ustugi i produkty oferowane przez Instytut,
dr inz. Andrzej Syryczynski, mgr inz. Jacek Dunaj (PIAP), 23.05.2000

Wystgpienia publiczne — podstawowe zasady, prof. dr hab. Jerzy Bralczyk (Uniwersytet
Warszawski), 06.06.2000

An Optimization for the Multi-route Searching Problem, professor Yoshio Hamamatsu,
PhD Eng. (Ibaraki University), 20.06.2000

Graficzny interfejs robota mobilnego GUI-MR, mgr inz. Maciej Kozyra (PIAP),
20.06.2000

Problem wyboru akcji w rozproszonych sterownikach robotow mobilnych, mgr inz.
Piotr Szynkarczyk (PIAP), 20.06.2000

semestr jesienny 2000

Optymalizacja w projektowaniu inZynierskim, prof. dr hab. inz. Witold Gutkowski
(Instytut Podstawowych Probleméw Techniki — PAN ), 10.10.2000

SMT — Montaz Powierzchniowy, Produkcja Matoseryjna, Naprawy i Serwis,
mgr inz. Czestaw Ruszowski (Production Solution Sp. z 0.0.), 24.10.2000

System nadzoru prob silnika odrzutowego, mgr inz. Andrzej Bratek, mgr inz. Kazimierz
Majdan, dr inz. Rafat Wigcko (PIAP), 07.11.2000

Systemy monitoringu i sterowania dla gospodarki wodno-sciekowej, mgr inz. Marcin
Glinski (PIAP), 07.11.2000

Rozwoj koncepcji zarzgdzania jakoscig, dr inz. Elzbieta Krodkiewska-Skoczylas
(Politechnika Warszawska), 21.11.2000

Tradycja i terazniejszos¢ dziatan pro jakosciowych w PIAP, prof. dr inz. Tadeusz
Missala (PIAP), 21.11.2000
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Zasady wprowadzenia do obrotu produktow z sektorow: automatyki i informatyki,
mgr inz. Stefan Kosztowski (PIAP), 21.11.2000

Zapozyczenia w kulturze jezyka i badaniach lingwistycznych, dr hab. Jadwiga Linde-
-Usiekniewicz (Uniwersytet Warszawski), 05.12.2000

Rockwell Software — Od poziomu maszyny do poziomu informatycznego, mgr inz.
Cezary Jedra (Rockwell Automation Sp. z 0.0.), 19.12.2000

2001

Niezawodnosc¢ komunikacji bez przewodow, mgr inz. Konrad Grohs (ASTOR Sp. z0.0.),
09.01.2001

Problem wyboru akcji w rozproszonych sterownikach robotow mobilnych, dr inz. Piotr
Szynkarczyk (PIAP), 23.01.2001

Metody kalibracji robotow, dr inz. Zbigniew Busko, dr inz. Janusz Fraczek, prof. dr inz.
Adam Morecki (Politechnika Warszawska), mgr inz Marek Keciek, mgr inz.
Wojciech Klimasara, mgr inz. Zbigniew Pilat (PIAP), 23.01.2001

Wyniki wstepnych badan manipulatora robota POLYCRANK, dr inz. Krzysztof
Mianowski, dr inz. Kazimierz Nazarczuk, mgr inz. Stawomir Luszczak (Politechnika
Warszawska), 23.01.2001

Stanowisko do badania procesow obrobki mechanicznej z robotem RNT, dr inz. Krzysztof
Mianowski, dr inz. Kazimierz Nazarczuk, dr inz. Marek Wojtyra (Politechnika
Warszawska), 23.01.2001

Informacje o sympozjum NATO — Bezzalogowe pojazdy w zastosowaniach militarnych,
prof. dr hab. inz. Andrzej Mastowski (PIAP), 23.01.2001

semestr wiosenny 2001

Szybkie prototypowanie, prof. dr hab. inz. Maciej Bossak (Politechnika Warszawska),
13.03.2001

Monitorowanie stanow awaryjnych urzqdzen przy pomocy komunikatow przesylanych
na telefon komorkowy, mgr inz. Roman Szewczyk (PIAP), 28.03.2001

Legalizacja cieplomierzy — punkt legalizacyjny w PIAP i jego mozliwosci,
mgr inz. Elzbieta Jachczyk, mgr inz. Tadeusz Goszczynski (PIAP), 28.03.2001

Szanse i zagrozenia dla krajowego sektora automatyki w aspekcie przystgpienia do Unii
Europejskiej, mgr inz. Stefan Kosztowski (PIAP), 28.03.2001

Wizyjne systemy kontroli jakosci — oferta PIAP, dr inz. Andrzej Syryczynski (PIAP),
28.03.2001

Oferta PIAP w zakresie urzgdzen do automatyzacji procesow wolnozmiennych,
dr inz. Zbigniew Pietrusinski (PIAP), 29.03.2001

Wykorzystanie statystycznej kontroli jakosci do oceny procesu technologicznego
produkowanego wyrobu, dr inz. Andrzej Sawicki (PIAP), 29.03.2001

Zrédla i przetwarzanie energii w XXI wieku, prof. dr hab. inz. Roman Domanski
(Politechnika Warszawska), 10.04.2001
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Perspektywy wykorzystania energii stonecznej w warunkach krajowych, dr hab. inz. Zbystaw
Pluta (Politechnika Warszawska), 10.04.2001

Miedzynarodowe targi przemystowe HANNOVER MESSE 2001 oraz CEBIT — przeglgd wy-
branych nowosci technicznych, zesp6t autorow z Przemystowego Instytutu Automatyki
i Pomiarow PIAP (PIAP), 08.05.2001

Wyniki badan chodu czteronoznego minirobota kroczgcego AIBO’SONY, prof. dr inz. Adam
Morecki (Politechnika Warszawska), 22.05.2001

Wstepne wyniki eksploatacji robotow mobilnych SR 11 INSPECTOR, mgr inz. Ignacy
Bojanek, mgr inz. Adam Andrzejuk (PIAP), 22.05.2001

Relacja z ISR 2001, Seul 19-21 kwietnia 2001 r. oraz RAAD 2001, Wieden 16—18 maja
2001 r., prof. dr hab. inz. Adam Morecki (Politechnika Warszawska), 22.05.2001

Nowosci w programie produkcyjnym firmy FESTO, mgr inz. Jacek Budzynski, dr inz.
Zbigniew Chudzik (FESTO Sp. z 0.0.), 29.05.2001

semesitr jesienny 2001

Doswiadczenia Wroctawskiego Centrum Transferu Technologii (WCTT), prof. dr hab. inz.
Jan Koch (Wroctawskie Centrum Transferu Technologii, Politechnika Wroctawska),
16.10.2001

Algorytm regulacji typu SMC dla serwomechanizmu robota, doc. dr inz. Jerzy Putaczewski
(Politechnika Warszawska), 06.11.2001

Nowe podejscie do zarzqdzania jakoscig w przedsigbiorstwach i jednostkach badawczo-
-rozwojowych, dr inz. Elzbieta Krodkiewska-Skoczylas (Politechnika Warszawska),
20.11.2001

Niebieska optoelektronika — wybrane zastosowania polprzewodnikowych zZrodet i detekto-
row promieniowania UV i niebieskiego, ptk dr hab. inz. Zygmunt Mierczyk (Wojskowa
Akademia Techniczna), 04.12.2001

Wystgpienia publiczne — podstawowe zasady cd., prof. dr hab. Jerzy Bralczyk (Uniwersytet
Warszawski), 18.12.2001

2002

Nowe napedy elektryczne dla 23 mm Armaty Morskiej, doc. dr inz. Piotr Jablonski, mgr inz.
Marek Pachuta (PIAP), 08.01.2002

Wizyjne stanowisko kontroli koncowej w zakladach Faurecia Fotele Samochodowe, dr inz.
Andrzej Syryczynski (PIAP), 08.01.2002

Prototyp a wersja komercyjna—rozwdj robotow klasy ,, Inspector”, mgr inz. Ignacy Bojanek,
mgr inz. Adam Andrzejuk (PIAP), 22.01.2002

Robot POLYCRANK w zastosowaniu do nakladania twardych pokryé z wykorzystaniem
palnika laserowego i/lub plazmowego, dr inz. Krzysztof Mianowski, dr inz. Kazimierz
Nazarczuk, mgr inz. Stawomir Luszczak (Politechnika Warszawska), 22.01.2002

Miniaturowe roboty inspekcyjne, dr inz. Mariusz Olszewski, mgr inz. Rafat Chojecki
(Politechnika Warszawska), 22.01.2002
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semestr wiosenny 2002

Zastosowania metody zliczania pojedynczych fotonow, prof. dr hab. inz. Ryszard
Jabtonski (Politechnika Warszawska), 05.03.2002

Europejskie zasady dopuszczenia do stosowania wyrobow automatyki i pomiarow
adresowane do uzytkownika, mgr inz. Stefan Kosztowski (PIAP), 20.03.2002

Systemy monitoringu dla obiektow z zagrozeniem wybuchowym, dr inz. Andrzej Maciej
Kobosko (PIAP), 20.03.2002

Nadzor urzqdzen technologicznych za pomocq telefonu komorkowego — doswiadczenia
aplikacyjne, mgr inz. Roman Szewczyk (PIAP), 21.03.2002

Sprawdzanie cieptomierzy — nowe urzqdzenia — nowe mozliwosci — oferta PIAP,
mgr inz. Tadeusz Goszezynski (PIAP), 21.03.2002

Legalizacja czesci skladowych cieplomierzy do wody — przepisy, mozliwosci punktu
legalizacyjnego w PIAP, mgr inz. Elzbieta Jachczyk (PIAP), 21.03.2002

Struktura, funkcje i parametry Modutowo-Aparaturowego Systemu Automatyki
Przemystowej MASAP produkcji PIAP, dr inz. Zbigniew Pietrusinski (PIAP),
21.03.2002

Kontrola produktow i procesow wytwarzania za pomocq technik wizyjnych,
dr inz. Andrzej Syryczynski (PIAP), 21.03.2002

Postep w budowie i nawigacji oraz tendencje rozwojowe bezpilotowych aparatow
latajgcych, dr inz. Zbigniew Koruba (Politechnika Swigtokrzyska), 09.04.2002

Nowe zasady finansowania przez KBN projektow celowych, mgr inz. Przemystaw
Zbichorski (Komitet Badan Naukowych), 23.04.2002

Miedzynarodowe targi przemystowe HANNOVER MESSE 2002 — przeglgd wybra-
nych nowosci technicznych, zespot autorow z Przemystowego Instytutu Automatyki
i Pomiarow PIAP (PIAP), 07.05.2002

Systemy mobilne zwigkszajqce bezpieczenstwo publiczne, prof. dr hab. inz. Andrzej
Mastowski (PIAP), dr inz. Artur Wieczynski, 21.05.2002

Maszyna czteronozna LAVA i maszyny szescionozne GROVEN: rozwazania na temat
mechanikiisterowania, prof. drhab. inz. Teresa Zielinska (Politechnika Warszawska),
21.05.2002

Kierunkowa transformata Hougha i jej zastosowanie, dr inz. Barbara Siemiatkowska
(PAN), 21.05.2002

semestr jesienny 2002

Nowe trendy w automatyce, prof. dr hab. inz. Jan Koscielny (Politechnika Warszawska),
22.10.2002

System jakosci w przemysle motoryzacyjnym wg. normy ISO/TS 16949:2002, mgr inz.
Wojciech Klimasara (PIAP), 05.11.2002

Bezpieczenstwo maszyn i urzqdzen w swietle norm europejskich i wymagan CE, mgr inz.
Bronistaw Kotodziejezyk (AUTOMATECH Sp. z 0.0.), 19.11.2002

Optoelektroniczne urzqdzenia i systemy automatyki, dr inz. Stawomir Demianiuk
(SICK Sp. z 0.0.), 03.12.2002
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Kultura jezyka — Tradycja i nowoczesnos¢ w polszczyznie a jezyk techniki, mgr Anna
Mazik-Krysinska (Polski Komitet Normalizacyjny), 17.12.2002

2003

Mozliwosci zabudowy urzgdzen automatyki — wyroby firmy RITTAL, mgr inz. Piotr
Bojar, mgr Rafat Panczak (RITTAL Sp. z 0.0.), 07.01.2003

semestr wiosenny 2003

Sterowanie i monitoring obiektow za posrednictwem sieci Internet, mgr inz. Leszek
Wolski (Instytut Elektrotechniki Oddziat Gdansk), 21.01.2003

Male i Srednie roboty w zastosowaniach antyterrorystycznych — przeglad konstrukeji,
dr inz. Piotr Szynkarczyk (PIAP), 04.02.2003

Robin Heart i inne roboty w kardiochirurgii — stan aktualny i perspektywy rozwoju,
dr Zbigniew Nawrat (Fundacja Rozwoju Kardiologii, Zabrze), 04.02.2003

Projektowanie manipulatorow robotow chirurgicznych i planowanie przebiegu operacji
zwykorzystaniem modeli komputerowych, dr inz. Krzysztof Mianowski (Politechnika
Warszawska), 04.02.2003

Roboty mobilne w dydaktyce — przeglgd wybranych rozwigzan, mgr inz. Maciej
Sajkowski, mgr inz. Tomasz Stenzel (Politechnika Slaska w Gliwicach), 04.02.2003

Mikroczujniki i mikrosystemy — stan aktualny i kierunki rozwoju, prof. dr hab. inz.
Ryszard Jachowicz (Politechnika Warszawska), 11.03.2003

System transmisji informacji diagnostycznych, mgr inz. Rafal Kurianowicz (Instytut
Systeméw Sterowania, Chorzéw), 18.03.2003

Metody zdalnego serwisowania uktadow pomiarowych i systemow automatyki z wyko-
rzystaniem GPRS, mgr inz. Marcin Glinski (PIAP), 18.03.2003

Przenosne przyrzqdy serwisowe do wzorcowania i sprawdzania aparatury pomiaro-
wej stosowanej w automatyce przemystowej, dr inz. Barbara Janyszek, mgr inz.
Zbigniew Jaworski (PIAP), 02.04.2003

Znakowanie CE przepustkq polskich wyrobow automatyki na rynek europejski,
mgr inz. Stefan Kosztowski (PIAP), 02.04.2003

Iskrobezpieczny system monitorowania temperatury z czujnikami typu smart,
dr inz. Andrzej Kobosko (PIAP), 02.04.2003

MASAP — tani, niezawodny system automatyzacji matych i Srednich obiektow technolo-
gicznych, dr inz. Zbigniew Pietrusinski (PIAP), 03.04.2003

Sprawdzanie cieplomierzy — nowe urzqdzenia — nowe mozliwosci — oferta PIAP,
mgr inz. Tadeusz Goszczynski (PIAP), 03.04.2003

Nowe mozliwosci wykorzystania sieci telefonii komorkowej (w tym GMS/GPRS) w mo-
nitoringu przemystowym, mgr inz. Roman Szewczyk (PIAP), 03.04.2003

Nowe zastosowania technik wizyjnych w przemysle, dr inz. Andrzej Syryczynski (PIAP),
03.04.2003

Urzqdzenia elektryczne w wersji przeciwwybuchowej, mgr inz. Jan Goska, inz. Zbigniew
Kilis (PIAP), 15.04.2003
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Miedzynarodowe targi przemystowe HANNOVER MESSE 2003 oraz CEBIT 2003
— Hannover — przeglgd wybranych nowosci technicznych, zesp6l autorow
z Przemystowego Instytutu Automatyki i Pomiaréw PIAP (PIAP), 29.04.2003

Problemy poprawnosci we wspotczesnym jezyku polskim (ze szczegolnym uwzgled-
nieniem jezyka technicznego), dr Radostaw Pawelec (Uniwersytet Warszawski),
13.05.2003

Modelowanie i symulacja robota eksperymentalnego, dr inz. Tadeusz Szkodny
(Politechnika Slaska, Gliwice), 27.05.2003

Zastosowania robotow  precyzyjnych MELFA  produkcji  Mitsubishi  Electric,
mgr inz. Grzegorz Zadykowicz (MPL Technology Sp. z 0.0.), 27.05.2003

Roboty w rehabilitacji osob po udarze mozgu, mgr inz. Wojciech Klimasara (PIAP),
27.05.2003

semestr jesienny 2003

Drgzenie danych i odkrywanie wiedzy z uzyciem logiki rozmytej i obliczen na stowach,
prof. dr hab. inz. Janusz Kacprzyk (IBS PAN), 28.10.2003

ASTOR Sp. z o.0. — innowacyjne podejscie do roli dostawcy automatyki przemystowej,
mgr inz. Konrad Grohs (MBA, ASTOR Sp. z 0.0.), 04.11.2003

Wybrane zagadnienia badawcze w obszarze automatyki i robotyki prowadzo-
ne w Instytucie Sterowania i Inzynierii Systemow, prof. dr hab. inz. Krzysztof
Koztowski, dr inz. Piotr Dutkiewicz (Politechnika Poznanska, Instytut Sterowania
i Inzynierii Systemow), 18.11.2003

Prace w obszarze automatyki i robotyki w Instytucie Automatyki i Inzynierii Informatycznej,
dr inz. Piotr Skrzypczynski (Politechnika Poznanska), 18.11.2003

Problematyka niepewnosci pomiaru w swietle dokumentow miedzynarodowych or-
ganizacji metrologicznych, mgr inz. Pawet Fotowicz (Gtéwny Urzad Miar),
02.12.2003

Problemy poprawnosci we wspotczesnym jezyku polskim (ze szczegolnym uwzgled-
nieniem jezyka technicznego), dr Radostaw Pawelec (Uniwersytet Warszawski),
16.12.2003

2004

Pomiary wizyjne czesci po obrobce mechanicznej, mgr inz. Andrzej Nycz,
dr inz. Andrzej Syryczynski (PIAP), 04.01.2004

Interwencyjny robot SAFARI na potrzeby budownictwa wielkoplytowego, dr inz. Piotr
Dutkiewicz, mgr inz. Marek Lawniczak, prof. dr hab. inz. Krzysztof Koztowski
(Politechnika Poznanska, Instytut Sterowania i Inzynierii Systemow), 20.01.2004

Zrobotyzowany system do badania zuzycia energetycznych kotlow duzej mocy,
mgr inz. Zbigniew Borkowicz (PIAP), 20.01.2004

Wspomagajqco-neutralizujgcy robot SMR-100 Expert — rozwdj konstrukcji, dr inz. Piotr
Szynkarczyk (PIAP), 20.01.2004
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semestr wiosenny 2004

Mikrotechnika — wprowadzenie, prof. dr hab. inz. Zdzistaw Mrugalski (Politechnika
Warszawska, Instytut Mikromechaniki i Fotoniki), 09.03.2004

Perspektywy rozwoju mikrotechniki w Polsce, dr hab. inz. Zygmunt Rymuza, prof.
nzw. PW (Politechnika Warszawska), 09.03.2004

Wspolfinansowanie przedsiewziec¢ innowacyjnych w ramach projektow celowych
Ministerstwa Nauki i Informatyzacji; ogolne zasady i przyklady realizacji,
mgr inz. Przemystaw Zbichorski (ekspert niezalezny), dr inz. Jan Jabtkowski
(PIAP), 24.03.2004

Program Dofinansowania Projektéw Celowychdla Malychi Srednich Przedsigbiorstw
realizowany przez Federacje Stowarzyszen Naukowo-Technicznych NOT,
mgr inz. Przemystaw Zbichorski (ekspert niezalezny), mgr inz. Zbigniew Pilat
(PIAP), 24.03.2004

Polish Technology Partnership — szybki i skuteczny dostep do globalnych zasobow
wiedzy technicznej, mgr inz. Tomasz Krakowiak (PIAP), 24.03.2004

Jak mate, prywatne przedsigbiorstwo moze skorzystac z pieniedzy Unii Europejskiej,
dr inz. Roman Szewczyk (PIAP), 24.03.2004

Wiasciwosci funkcjonalne i parametry urzgdzen systemu MASAP przeznaczonego
do automatyzacji matych i srednich obiektow technologicznych, dr inz. Zbigniew
Pietrusinski (PIAP), 24.03.2004

Legalizacja cieptomierzy do wody i ich czesci sktadowych w swietle obowigzujq-
cych przepisow, mgr inz. Elzbieta Jachczyk (PIAP), 24.03.2004

Systemy wizyjne w zastosowaniach do pomiarow czesci po obrobce mechanicznej,
dr inz. Andrzej Syryczynski (PIAP), 25.03.2004

Charakterystyka robotow KUKA; mozliwosci zastosowan, mgr inz. Marek Petz,
mgr inz. Piotr Kostrzewa (PIAP), 25.03.2004

Oznaczenie CE przepustkq wyrobow automatyki i pomiarow na Jednolity Rynek,
mgr inz. Stefan Kosztowski (PIAP), 25.03.2004

Mikroprocesorowe kalibratory cisnienia serii PC-01, dr inz. Barbara Janyszek
(PIAP), 25.03.2004

Systemy iskrobezpieczne wedltug wymagan dyrektywy Wspolnoty Europejskiej ATEX
1004, prof. dr hab. inz. Jerzy Fraczek (Politechnika Slgska), 06.04.2004

Kierunki rozwoju automatyki przemystowej, mgr inz. Andrzej Ciuk, mgr inz.
Wojciech Ku$ (Siemens Sp. z 0.0.), 27.04.2004

Miedzynarodowe targi przemystowe HANNOVER MESSE 2004 oraz CEBIT 2004
— przeglgd wybranych nowosci technicznych, zespo6t autorow z Przemystowego
Instytutu Automatyki i Pomiarow PIAP, 11.05.2004

Problemy poprawnosci we wspotczesnym jezyku polskim (ze szczegolnym uwzgled-
nieniem jezyka technicznego), dr Radostaw Pawelec (Uniwersytet Warszawski),
25.05.2004

Chwytaki z napedem elektrycznym; przeglaqd problematyki i rozwigzan, dr inz. Jan
Barczyk (Politechnika Warszawska), 08.06.2004
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Manipulatory wykonywane przez PIAP do instalacji przemystowych, mgr inz. Marek
Petz, Eugeniusz Lisowski (PIAP), 08.06.2004

Manipulatory przemystowe na przyktadzie opracowan dla Philips Lighting w Pile; wy-
brane zagadnienia konstrukcyjne i doswiadczenia aplikacyjne, mgr inz. Ignacy
Bojanek, mgr inz. Dariusz Grabowski, mgr inz. Lech Nowakowski (PIAP),
08.06.2004

semestr jesienny 2004

Systemy inteligentne i wspomaganie decyzji — nowe kierunki i wyzwania,
prof. dr hab. inz. Janusz Kacprzyk (IBS PAN), 05.10.2004

Portal automatyka.pl i portale pokrewne, mgr Antoni Wojtulewicz, mgr inz. Lukasz
Rostworowski (automatyka.pl Sp. z 0.0.), 26.10.2004

Czujniki zblizeniowe i ich nowe zastosowania, mgr inz. Piotr Linek (SELS Sp..),
09.11.2004

Terminale operatorskie ESA— terminale na miare oczekiwan, mgr inz. Wojciech Znojek,
mgr inz. Leszek Jabtonski (SABUR Sp. z 0.0.), 23.11.2004

Kolejna generacja sterownikow w ofercie firmy SAIA-Burgess, mgr inz. Wojciech
Znojek, mgr inz. Leszek Klonowski (SABUR Sp. z 0.0.), 23.11.2004

Probabilistyka lingwistyczna, czyli o rozwoju polszczyzny w XXI wieku, prof. dr hab.
Stanistaw Dubisz (Uniwersytet Warszawski, Instytut Jezyka Polskiego), 14.12.2004

2005

Optyczne metody badan mikroelementow i mikrosystemow MEMS i MOEMS, prof. dr
hab. inz. Krzysztof Patorski, prof. dr hab. inz. Matgorzata Kujawinska, dr inz. Leszek
Satbut (Politechnika Warszawska, Instytut Mikromechaniki i Fotoniki), 11.01.2005

Wieloagentowe sterowanie zrobotyzowanymi systemami wytwarzania, dr hab. inz.
Jerzy Zajac (Politechnika Krakowska, Instytut Technologii Maszyn i Automatyzacji
Produkcji), 25.01.2005

Chwytaki z napedem elektrycznym — przeglgd problematyki i rozwigzan, dr inz. Jan
Barczyk (Politechnika Warszawska), 25.01.2005

Stan rynku robotow mobilnych, dr inz. Piotr Szynkarczyk (PIAP), 25.01.2005

semestr wiosenny 2005

O etyce inzynierskiej, prof. dr hab. inz. Wojciech Gasparski (Centrum Etyki Biznesu,
Polska Akademia Nauk PAN i Wyzsza Szkota Przedsigbiorczos$ci i Zarzadzania im.
L. Konarskiego), 08.03.2005

Co daje wortal AutomatykaOnLine, mgr Anna Nozdryn-Plotnicka, Ewa Lukowiak
(SABUR Sp. z 0.0.), 22.03.2005

Jak wykorzystac swiatowq sie¢ ekspertow Technology Partnership do rozwigzania pro-
blemow technicznych w Twojej firmie, mgr inz. Pawet Kubinski, mgr inz. Jacek
Zielinski (PIAP), 06.04.2005
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Zastosowanie systemow wizyjnych w technikach kontroli jakosci wytwarzania,
mgr inz. Krzysztof Pluta (PIAP), 06.04.2005

Nowe instalacje robotow KUKA Roboter GmbH w Polsce, mgr inz. Cezary Wolski
(PIAP), 06.04.2005

Legalizacja cieplomierzy do wody w swietle obowigzujgcych przepisow, mgr inz.
Elzbieta Jachczyk (PIAP), 07.04.2005

Sprawdzanie i legalizacja cieplomierzy — testery i stanowiska z PIAP, mgr inz.
Tadeusz Goszczynski (PIAP), 07.04.2005

Iskrobezpieczny system zdalnego monitorowania temperatury w elewatorach zbo-
zowych, dr inz. Andrzej Maciej Kobosko, dr inz. Zbigniew Pietrusinski (PIAP),
07.04.2005

Jak sobie radzi¢ z oznakowaniem CE w automatyce i pomiarach, mgr inz. Stefan
Kosztowski (PIAP), 07.04.2005

Zagadnienia wspotczesnych sieci komputerowych, prof. dr hab. inz. Krzysztof
Malinowski (Politechnika Warszawska), 19.04.2005

Miedzynarodowe targi przemystowe HANNOVER MESSE 2005 oraz CEBIT 2005
— przeglgd wybranych nowosci technicznych, zespo6t autorow z Przemystowego
Instytutu Automatyki i Pomiarow PIAP, 10.05.2005

Nowe zjawiska w polszczyznie; stan jezyka i regulacje jezykoznawcow, dr Radostaw
Pawelec (Uniwersytet Warszawski), 24.05.2005

Robotyka serwisowa — stan i perspektywa, prof. dr hab. inz. Andrzej Mastowski
(Komitet Robotyki POLSPAR), 07.06.2005

Inteligentny system mobilny wspomagajgcy bezpieczenstwo srodkow transportu,
prof. dr hab. inz. Andrzej Mastowski, dr inz. Artur Wieczynski, dr inz. Piotr
Szynkarczyk (PIAP), 07.06.2005

Laboratorium badawcze robotyki i automatyzacji produkcji w Politechnice
Szczecinskiej, dr inz. Artur Berlinski, dr inz. Andrzej Jardzioch, mgr inz. Piotr
Pawlukowicz, mgr inz. Mariusz Sosnowski, prof. dr hab. inz. Jerzy Honczarenko
(Politechnika Szczecinska), 07.06.2005

semestr jesienny 2005

Wybrane techniki przetwarzania sekwencji obrazow w zastosowaniu do Sledzenia
robotow mobilnych, prof. dr hab. inz. Andrzej Kasinski (Politechnika Poznanska),
11.10.2005

Wyrazanie  niepewnosci  pomiaru w  Swietle  najnowszych  propozycji
Miedzynarodowego Biura Miar, mgr inz. Pawet Fotowicz (Glowny Urzad Miar),
25.10.2005

Tematyka badan Instytutu Automatyki i Informatyki Stosowanej Politechniki
Warszawskiej, ze szczegolnym uwzglednieniem robotyki i rozpoznawania wzor-
cow, prof. dr hab. inz. Piotr Tatjewski, prof. dr hab. inz. Cezary Zielinski, prof.
dr hab. inz. Wtodzimierz Kasprzak (Politechnika Warszawska), 08.11.2005

Bezpieczenstwo funkcjonalne na stuzbie ochrony srodowiska, prof. dr inz. Tadeusz
Missala (PIAP), 22.11.2005
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Dwadziescia lat otwartych seminariéw naukowych Przemystowego Instytutu Automatyki i Pomiaréw PIAP

Zarzgdzanie jakoscig w obszarze badan i rozwoju technologii, mgr inz. Kazimierz
Majdan (PIAP), 22.11.2005

Sterowanie procesami biznesowymi przy pomocy systemow zarzqdzania przeply-
wem pracy — nowe podejscie, mgr inz. Bartlomiej Gawel, dr inz. Piotr Lebkowski
(AGH Akademia Goérniczo-Hutnicza), 22.11.2005

Ekonomiczne aspekty wdrozen systemow klasy ERP w MSP, mgr inz. Justyna Patalas,
dr inz. Stawomir Klos, dr inz. Sebastian Saniuk (Uniwersytet Zielonogorski),
22.11.2005

Efektywny dostep do wiedzy technicznej a rozwoj gospodarki innowacyjnej,
mgr inz. Marcin Glinski (PIAP), 22.11.2005

Wplyw  procesow innowacyjnych na wzrost konkurencyjnosci przedsigbiorstw,
mgr Bozena Kalinowska (PIAP), 22.11.2005

O najwazniejszych zasadach poprawnosci jezykowej (na przyktadzie metafor i frazeolo-
gii, dr Katarzyna Ktosinska (Uniwersytet Warszawski), 13.12.2005

2006

Zrobotyzowane stanowisko do rozpakowania butelek z piwem ze skrzynek i paletyzacji
po zapakowaniu w kartony, dr inz. Andrzej Syryczynski, mgr inz. Ignacy Bojanek,
inz. Damian Bulinski, mgr inz. Jacek Dunaj, mgr inz. Piotr Kostrzewa, mgr inz.
Marek Pachuta, mgr inz. Zbigniew Kostrzewa (PIAP), 10.01.2006

Projektowanie stanowisk zrobotyzowanych z wykorzystaniem oprogramowania
RobotStudio, mgr inz. Robert Jastrzebski (ABB Sp. z 0.0.), 24.01.2006

Systemy bezpieczenstwa stanowisk produkcyjnych z robotami firmy FANUC,
mgr inz. Tomasz Lech, mgr inz. Konrad Grohs (ASTOR Sp. z 0.0.), 24.01.2006

Maly robot wsparciainspekcyjnego, mgr inz. Michat Kulawiec, drinz. Piotr Szynkarczyk
(PIAP), 24.01.2006

semestr wiosenny 2006

Pneumotronika. Wspotczesny kierunek rozwoju pneumatyki, prof. dr hab. inz. Mariusz
Olszewski (Politechnika Warszawska), 07.03.2006

Europejska Zgodnos¢ CE w obszarze armatury i pomp. PIAP — europejska jednostka
notyfikowana 1548, mgr inz. Stefan Kosztowski (PIAP), 22.03.2006

Doswiadczenia PIAP w budowie manipulatorow do przenoszenia cigzkich elementow,
mgr inz. Marek Petz (PIAP), 22.03.2006

Roboty KUKA — idee, ktore dziatajq, mgr inz. Mateusz Kieniewicz, mgr inz. Lukasz
Zakrzewski (PIAP), 22.03.2006

Ruchomy system kontroli wizyjnej detali karoseryjnych, mgr inz. Marcin Zabielski,
dr inz. Andrzej Syryczynski (PIAP), 22.03.2006

Zrobotyzowane stanowisko depaletyzacji i paletyzacji obslugujgce kartoniarke
w browarze, inz. Damian Bulinski, dr inz. Andrzej Syryczynski (PIAP), 22.03.2006

Nowa generacja systemow monitorowania temperatury dla zaktadow przechowalnictwa
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zywnosci, dr inz. Andrzej Maciej Kobosko, dr inz. Zbigniew Pietrusinski (PIAP),
23.03.2006

Partnerstwo technologiczne — pomoc w rozwigzywaniu problemow produkcyjnych,
mgr inz. Stefan Andruszkiewicz, mgr inz. Wiestaw Zarucki (PIAP), 23.03.2006

Mozliwosci otwierania punktow legalizacyjnych w przedsigbiorstwach cieplowniczych
w Polsce, mgr inz. Elzbieta Jachczyk (PIAP), 23.03.2006

Sposoby i urzqdzenia do sprawdzania cieptomierzy hybrydowych (zwanych tez kompak-
towymi), mgr inz. Tadeusz Goszczynski (PIAP), 23.03.2006

Systemy sterowania i pomiarow z transmisjq danych, mgr inz. Wojciech Ulatowski
(Zaktad Automatyki i Urzadzen Pomiarowych AREX Sp. z .0.0.), 04.04.2006

Elementy i urzgdzenia techniki podcisnieniowej, mgr inz. Wojciech Kozuchowski
(Schmalz GmbH), 25.04.2006

Kultura jezyka i poprawnosc jezykowa — nowe rozstrzygniecia Rady Jezyka Polskiego
przy prezydium Polskiej Akademii Nauk, prof. dr hab. Jerzy Podracki (Uniwersytet
Warszawski), 09.05.2006

Drzialalnos¢  Instytutu Automatyki  Politechniki Lodzkiej w zakresie robotyki,
prof. dr hab. inz. Edward Jezierski, dr inz. Grzegorz Granosik (Politechnika £.6dzka,
Instytut Automatyki), 23.05.2006

Systemy wizyjne robotow ABB, inz. Piotr Niewieczerzat (ABB Sp. z 0.0.), 23.05.2006

Zautomatyzowany system do badania zuzycia energetycznych kotlow duzej mocy,
mgr inz. Zbigniew Borkowicz (PIAP), 23.05.2006

Miedzynarodowe targi przemystowe HANNOVER MESSE 2006, AUTOMATICA —
Monachium oraz CEBIT 2006 — przeglgd wybranych nowosci technicznych, zespot
autoréw z Przemystowego Instytutu Automatyki i Pomiarow PIAP, 06.06.2006

semestr jesienny 2006

Automaty rozproszone — nowe wyzwanie dla inzynierow, prof. dr hab. inz. Wojciech
Grega (AGH Akademia Gorniczo-Hutnicza, Katedra Automatyki), 10.10.2006

Six Sigma — narzedzie sukcesu, dr inz. Witold Modlinski (Konsulting W.W.M.),
24.10.2006

Komponenty i wyposazenie robotow oraz zautomatyzowanych urzqdzen firmy SCHUNK,
Robert Matkowski, mgr inz. Wojciech Trypolin (SCHUNK Intec Sp. z o.0.),
07.11.2006

Wybrane informacje o nowych materialach i mozliwosciach ich praktycznego zastoso-
wania, dr inz. Krzysztof Rozniatowski (Politechnika Warszawska), 21.11.2006

Kultura jezyka i poprawnosc jezykowa — nowe rozstrzygniecia Rady Jezyka Polskiego
przy prezydium Polskiej Akademii Nauk (cd.), prof. dr hab. Jerzy Podracki
(Uniwersytet Warszawski), 12.12.2006
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2007

Pakowaczka lamp PLS-4p dla Philips Lighting, inz. Damian Bulinski, mgr inz. Ignacy
Bojanek (PIAP), 09.01.2007

Modernizacja zestawiarni Huty Szkta w Jasle, mgr inz. Pawet Jagielto, mgr inz. Ignacy
Bojanek (PIAP), 09.01.2007

Ruchomy system kontroli wizyjnej detali karoseryjnych, mgr inz. Marcin Zabielski
(PIAP), 09.01.2007

Zagadnienia percepcyjne autonomicznych robotow mobilnych, dr inz. Piotr
Skrzypczynski (Politechnika Poznanska), 23.01.2007

Rozwiqgzanie zadania prostego i odwrotnego kinematyki dla manipulatora o strukturze,
mgr inz. Szymon Kostrzewski (PIAP), 23.01.2007

Wybrane aspekty techniczne i organizacyjne zrobotyzowanych instalacji spawania tuko-
wego, mgr inz. Zbigniew Pilat, mgr inz. Marek Petz (PIAP), 23.01.2007

Prezentacja symulatora robota, mgr inz. Piotr Szynkarczyk (PIAP), 23.01.2007

semestr wiosenny 2007

Czy wnioskowanie prawnicze mozna automatyzowac, prof. dr hab. inz. Antoni
Niederlinski (Politechnika Slaska), 06.03.2007

7 PR UE. Jak wykorzysta¢ szanse dla jednostek badawczo-rozwojowych?, dr Jan
Krzysztof Frackowiak (Biuro Promocji Nauki ,,PoISCA” PAN w Brukseli),
12.03.2007

Automatyzacja przemystowych procesow nawazania i dozowania surowcow sypkich
na przyktadzie linii wagowej w Hucie Szkta w Jasle, inz. Aleksander Bakowski,
mgr inz. Ignacy Bojanek, mgr inz. Pawet Jagietto, mgr inz. Lech Nowakowski,
dr inz. Rafat Wigcko (PIAP), 14.03.2007

Automatyzacja transportu miedzyoperacyjnego na przykladzie manipulatorow przemy-
stowych wdrozonych na liniach technologicznych Philips Lighting w Pile, mgr inz.
Ignacy Bojanek, mgr inz. Damian Bulinski, mgr inz. Lech Nowakowski (PIAP),
14.03.2007

Roboty ABB, Fanuc i KUKA w stanowiskach przemystowych zbudowanych przez PIAP,
mgr inz. Marek Petz (PIAP), 14.03.2007

Technology Partnership Polska — partnerstwo techniczne umozliwiajgce szybki dostep
do wiedzy, mgr inz. Roman Siczek (PIAP), 14.03.2007

Jak wystawic tanio deklaracje Europejskiej Zgodnosci CE, mgr inz. Stefan Kosztowski
(PIAP), 15.03.2007

Aktualne mozliwosciwizyjnej kontrolijakosciwytwarzaniaioferta PIAP, mgr inz. Michat
Aftewicz (PIAP), 15.03.2007

Zrobotyzowany system do badania wielkoskalowych konstrukcji przemystowych,
mgr inz. Zbigniew Borkowicz (PIAP), 15.03.2007

Robot wspomagajqcy rehabilitacje po udarach mozgu, mgr inz. Wojciech Klimasara,
mgr inz. Andrzej Bratek, mgr inz. Marek Pachuta, mgr inz. Zbigniew Pilat,
mgr inz. Marek Wlazto (PIAP), 27.03.2007
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Opracowanie urzqdzenia do zdejmowania trajektorii ruchu narzedzi przy obstudze
manualnej, dr inz. Andrzej Syryczynski, mgr inz. Jacek Dunaj, mgr inz. Zbigniew
Wawerek, mgr inz. Marcin Zabielski (PIAP), 27.03.2007

Systemy sterowania i pomiarow z transmisjq danych, mgr inz. Wojciech Ulatowski
(Zaktad Automatyki i Urzadzen Pomiarowych AREX Sp. z .0.0.), 27.03.2007

Zmodyfikowany algorytm regulacji o ruchu slizgowym — SMC Sliding Mode Control,
doc. dr inz. Jerzy Putaczewski (Politechnika Warszawska), 24.04.2007

Miedzynarodowe targi przemystowe HANNOVER MESSE 2007 oraz CEBIT 2007
— przeglgd wybranych nowosci technicznych, zespdt autoréw z Przemystowego
Instytutu Automatyki i Pomiaro6w PIAP, 15.05.2007

Kultura jezyka i poprawnosc jezykowa — nowe rozstrzygniecia Rady Jezyka Polskiego
przy prezydium Polskiej Akademii Nauk, prof. dr hab. Jerzy Podracki (Uniwersytet
Warszawski), 22.05.2007

Dziatalnos¢ Instytutu Automatyki Politechniki L.odzkiej w zakresie robotyki, prof. dr hab.
inz. Edward Jezierski, dr inz. Grzegorz Granosik (Politechnika £.6dzka), 05.06.2007

Systemy wizyjne robotow ABB, inz. Piotr Niewieczerzat (ABB Sp. z 0.0.), 05.06.2007

Zautomatyzowany system do badania zuzycia energetycznych kotlow duzej mocy,
mgr inz. Zbigniew Borkowicz (PIAP), 05.06.2007

semestr jesienny 2007

Modelowanie i analiza w srodowisku MATLAB/Simulink, mgr Pawet Bytnar, dr Jaromir
Przybylo (Oprogramowanie Naukowo-Techniczne), 06.09.2007

Opracowanie metody kalibracji kamery cyfrowej o wysokiej doktadnosci odwzorowania
barw, mgr inz. Maciej Kretkowski (PIAP), 25.09.2007

Prezentacja najnowszych rozwigzan produktowych firmy FESTO, przedstawiciel
FESTO Sp. z 0.0., 03.10.2007

Zastosowania technologii satelitarnych, doc. dr hab. Marek Wtadystaw Banaszkiewicz
(Centrum Badan Kosmicznych PAN), 16.10.2007

Szybkie prototypowanie w technologii FDM, mgr inz. Lukasz Majewski (P.P.U.H. IGA
Spotka cywilna), 23.10.2007

Prezentacja oprogramowania DELMIA PLM, Jean-Michel Renard (DELMIA), 26.10.2007

Aktualny stan systemow zabezpieczen sieci informatycznej w PIAP, dr inz. Marian
Wrzesien (PIAP), 30.10.2007

Stanowisko do regulacji mechanizmu migowego i resetu w presostatach, dr inz. Rafat
Wigcko, mgr inz. Dariusz Grabowski, mgr inz. Bogustaw Rybaltowski (PIAP),
06.11.2007

Stanowisko do odczytu kodu z felg aluminiowych, inz. Damian Bulinski, mgr inz. Jacek
Dunaj, mgr inz. Lech Nowakowski (PIAP), 06.11.2007

Stanowisko do odczytu kodu z felg aluminiowych, mgr inz. Marcin Zabielski,
dr inz. Andrzej Syryczynski (PIAP), 06.11.2007

Zautomatyzowane stanowisko do badan odbiorczych kurkow kulowych, doc. dr inz.
Tadeusz Galazka, mgr inz. Andrzej Bratek, mgr inz. Jan Goska, mgr inz. Marcin
Safinowski (PIAP), 06.11.2007
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Rozne aspekty aktywnosci Technology Partnership Polska (TPP) oraz korzysci dla
PIAP, mgr inz. Roman Siczek (PIAP), 13.11.2007

Program offsetowy wsparciem strategii miedzynarodowej kooperacji Instytutu
Lotnictwa, dr inz. Witold Wisniowski (Instytut Lotnictwa, Warszawa), 20.11.2007

Co nowego w 7. Programie Ramowym Unii Europejskiej, dr inz. Roman Szewczyk
(PIAP), 27.11.2007

Monitorowanie i prognozowanie (Foresight) priorytetowych, innowacyjnych techno-
logii dla zrownowazonego rozwoju wojewodztwa mazowieckiego, dr inz. Roman
Szewczyk (PIAP), 27.11.2007

Metody i urzgdzenia wspomagajqce uklady krgzenia i oddychania, prof. dr hab. inz.
Marek Darowski (PAN), 04.12.2007

Kultura jezyka polskiego — problemy poprawnej sktadni, prof. dr hab. Radostaw Pawelec
(Uniwersytet Warszawski), 18.12.2007

2008

Systemy monitorowania i wspomagania bezpieczenstwa, dr inz. Artur Wieczynski,
mgr inz. Arkadiusz Perski, dr inz. Piotr Szynkarczyk (PIAP), Piotr P¢ksa
(Samodzielny Pododdziat Antyterrorystyczny Policji w Poznaniu), 08.01.2008

Wykorzystanie eLearningu — nowoczesnej metody ksztalcenia i doskonalenia zawodowe-
go w projektach miedzynarodowych realizowanych przez PIAP, mgr inz. Zbigniew
Pilat, mgr inz. Marcin Stowikowski, mgr inz. Jacek Zielinski (PIAP), 08.01.2008

Linia do montazu koncowego wkiadek bezpiecznikowych typu WT, mgr inz. Marek
Grabinski, mgr inz. Wiestaw Kopacz, mgr inz. Jan Olczak, mgr inz. Zbigniew Pilat
(PIAP), 08.01.2008

Targi MILIPOL — Paryz 2007. Przeglgd eksponowanych nowosci z zakresu sprze-
tu do zastosowan policyjnych i militarnych, mgr inz. Adam Andrzejuk, mgr inz.
Sebastian Pawtowski, mgr inz. Tomasz Krakowka, dr inz. Piotr Szynkarczyk
(PIAP), 15.01.2008

Badania dotyczqce mobilnych robotow kotowych i kroczgcych, dr inz. Maciej Trojnacki
(Politechnika Rzeszowska), 21.01.2008

Przeglgd prac naukowo-badawczych prowadzonych w Zaktadzie Podstaw Cybernetyki
i Robotyki Instytutu Informatyki, Automatyki i Robotyki Politechniki Wroctawskiej,
prof. dr hab. inz. Krzysztof Tchon (Politechnika Wroctawska), 22.01.2008

Kulisty robot mobilny RoBall, mgr inz. Marek Kabata (Politechnika Wroctawska),
22.01.2008

Sterowanie reczng bioprotezq dloni przez rozpoznawanie intencji pacjenta na podstawie
analizy sygnatow EMG, dr inz. Andrzej Wolczowski (Politechnika Wroclawska),
22.01.2008

Wykorzystanie laserowego skanera i kamery dookolnej do budowy mapy hybrydowej
3D, dr inz. Barbara Siemiatkowska, mgr inz. Rafat Chojecki, prof. dr hab. inz.
Mariusz Olszewski (Politechnika Warszawska), 22.01.2008
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semestr wiosenny 2008

Nowe inicjatywy w dziedzinie robotyki — IARP i IROS 2007, prof. dr hab. inz. Andrzej
Mastowski (PIAP, POLSPAR), 22.01.2008

Prezentacja Instytutu ITME, dr inz. Zygmunt tuczynski (Instytut Technologii
Materialow Elektronicznych), 11.03.2008

Zaawansowane materialy ceramiczne i kompozytowe, doc. dr Zdzistaw Librant (Instytut
Technologii Materialow Elektronicznych), 11.03.2008

Detektory UV i IR, dr inz. Lech Dobrzanski (Instytut Technologii Materiatow
Elektronicznych), 11.03.2008

Obrazowody i swiatlowody, dr inz. Ryszard Stepien (Instytut Technologii Materiatow
Elektronicznych), 11.03.2008

Nowe produkty firmy SCHUNK Intec Sp. z o.0., Robert Malkowski (Schunk Polska),
Jakob Khoury (Schunk Niemcy), mgr inz. Marcin Lesiak (Schunk Polska),
18.03.2008

Jak najszybciej znalezé poszukiwang technologie i ekspertow do rozwigzania Twoich
problemow technicznych, mgr inz. Roman Siczek (PIAP), 02.04.2008

Przemystowe zastosowania zaawansowanych technologicznie robotow mobilnych,
mgr inz. Zbigniew Borkowicz (PIAP), 02.04.2008

Foresight Mazovia — monitorowanie i prognozowanie priorytetowych technologii dla
wojewodztwa mazowieckiego, dr inz. Roman Szewczyk (PIAP), 02.04.2008

Po co komu oznaczenie CE—czyli o wsparciu inwestorow i uzytkownikow, mgr inz. Stefan
Kosztowski (PIAP), 03.04.2008

Doswiadczenia PIAP w robotyzacji, mgr inz. Marek Petz (PIAP), 03.04.2008

Stanowisko do regulacji cisnieniowej w presostatach, mgr inz. Piotr Kostrzewa,
mgr inz. Bogustaw Rybattowski, dr inz. Rafal Wigcko, mgr inz. Pawet Jagietto
(PIAP), 15.04.2008

Stanowisko do kontroli koncowej presostatow, mgr inz. Arkadiusz Mysliwiec,
mgr inz. Boguslaw Rybaltowski, dr inz. Rafat Wigcko (PIAP), 15.04.2008

Kultura jezyka polskiego — przejawy internacjonalizacji w polskiej leksyce i frazeologii,
prof. dr hab. Radostaw Pawelec (Uniwersytet Warszawski), 06.05.2008

Miedzynarodowe targi przemystowe HANNOVER MESSE 2008 oraz CEBIT 2008
— przeglad wybranych nowosci technicznych, zespot autorow z Przemystowego
Instytutu Automatyki i Pomiaréw PIAP, 27.05.2008

Roboty ustugowe — wyniki badan prowadzonych w IAIS Politechniki Warszawska,
prof. dr hab. inz. Cezary Zielinski (Politechnika Warszawska), 03.06.2008

Robot do zastosowan bojowych, mgr inz. Adam Andrzejuk (PIAP), 03.06.2008

Sterowanie i nadzorowanie wielorobotowego mobilnego systemu inspekcyjnego,
prof. dr hab. inz. Andrzej Mastowski (PIAP), 03.06.2008

37



Dwadziescia lat otwartych seminariéw naukowych Przemystowego Instytutu Automatyki i Pomiaréw PIAP

semestr jesienny 2008

Problemy rozpoznawania uszkodzen w procesach przemystowych, prof. dr hab. inz. Jan
Koscielny (Politechnika Warszawska), 14.10.2008

System automatycznego zatadunku rur swietlowkowych dla Philips Lighting
Poland S.A4., mgr inz. Ignacy Bojanek, mgr inz. Damian Bulinski, mgr inz. Pawet
Jagieto., mgr inz. Arkadiusz Mysliwiec, mgr inz. Marek Pachuta, mgr inz. Pawet
Stando, mgr inz. Robert Matejek (PIAP), 21.10.2008

Harmonic Drive AG — Precision in Motion; Harmonic Drive — precyzja w ruchu,
mgr inz. Wolfgang Bds, mgr inz. Dariusz Okas (Harmonic Drive), 04.11.2008

Wybrane problemy militarnych zastosowan robotow podwodnych w aspekcie dziatal-
nosci Instytutu Automatyki i Robotyki Akademii Marynarki Wojennej, dr inz. Jozef
Matecki (Akademia Marynarki Wojennej), 18.11.2008

Kultura wypowiedzi — wystgpienia przed audytorium i wypowiedzi dla mediow, mgr
Andrzej Matul (Program 1 Polskiego Radia), 02.12.2008

APLISENS S.A. — historia, geneza obecnej pozycji, oferta produktowa, mgr inz.
Adam Zurawski, mgr inz. Stefan Chrus$lifiski, mgr inz. Maciej Chruslinski
(APLISENS S.A)), 16.12.2008

2009

Bezpieczenstwo wyrobow na rynku Europejskiego Obszaru Gospodarczego (EOG) —wy-
magania i zasady postgpowania, prof. dr inz. Tadeusz Missala (PIAP), 06.01.2009

Dorobek Katedry Budowy Maszyn WAT w automatyzacji sprzetu inzynieryjnego, prof.
dr hab. inz. Stanistaw Konopka, dr inz. Waldemar Ptocharz, dr inz. Andrzej Typiak
(Wojskowa Akademia Techniczna), 27.01.2009

Problemy mobilnosci platform bezposredniego wsparcia czlowieka, mgr inz. Agnieszka
Kozicka, dr inz. Marian J. Lopatka, dr inz. Tomasz Muszynski (Wojskowa Akademia
Techniczna), 27.01.2009

Projektowanie mechatroniczne matogabarytowego robota mobilnego do rozpozna-
nia wewnqtrz budynku, dr inz. Maciej Trojnacki, mgr inz. Lukasz Rézycki (PIAP),
27.01.2009

semestr wiosenny 2009

Regulacja predykcyjna i optymalizacja punktu pracy w warstwowej strukturze stero-
wania procesem przemystowym, prof. dr hab. inz. Piotr Tatjewski (Politechnika
Warszawska), 03.03.2009

Prognozowanie zagrozen terrorystycznych jako narzedzie zapewnienia bezpieczenstwa
EURO 2012, mgr Krzysztof Liedel (Centrum Badan nad Terroryzmem Collegium
Civitas, kwartalnik ,,Terroryzm: zagrozenia — prewencja — przeciwdzialanie”),
17.03.2009

Prognozowanie rozwoju technologii w zakresie automatyki, robotyki i techniki pomiaro-
wej — Projekt Foresight ARP, dr inz. Roman Szewczyk (PIAP), 01.04.2009
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Badania bezpieczenstwa urzqdzen i ukladow automatyki oraz oferta Przemyslowego
Instytutu Automatyki i Pomiarow w tym zakresie, dr inz. Zbigniew Pietrusinski
(PIAP), 01.04.2009

Jak tanio doprowadzi¢c wyrob do europejskiej zgodnosci CE?, mgr inz. Stefan
Kosztowski (PIAP), 01.04.2009

System szkolen BHP w obszarze automatyzacji i robotyzacji z wykorzystaniem techniki
E-learning, mgr inz. Tadeusz Goszczynski, mgr inz. Wojciech Klimasara, mgr inz.
Zbigniew Pilat (PIAP), 02.04.2009

Nowe zrobotyzowane stanowiska zbudowane przez PIAP, mgr inz. Marek Petz (PIAP),
02.04.2009

Transfer wiedzy i technologii — dziatalnos¢ Zespotu TECHNOLOGY PARTNERSHIP
POLSKA (TPP), mgr inz. Roman Siczek (PIAP), 02.04.2009

Zestaw do odmierzania skladnikow cieklych, mgr inz. Jan Goska, mgr inz. Andrzej
Bratek (PIAP), 21.04.2009

Zrobotyzowane stanowisko do ukosowania blach metodg cigcia plazmowego, mgr inz.
Marek Ludwinski, mgr inz. Marek Pachuta, mgr inz. Jan Olczak, mgr inz. Zbigniew
Pilat (PIAP), 21.04.2009

Kultura jezyka polskiego — wybrane problemy ortografii i interpunkcji: zastosowanie
wielkiej litery, przecinka, Srednika, prof. dr hab. Radostaw Pawelec (Uniwersytet
Warszawski), 05.05.2009

Miedzynarodowe targi przemystowe HANNOVER MESSE 2009 oraz CEBIT 2009
— przeglgd wybranych nowosci technicznych, zespdt autoréw z Przemystowego
Instytutu Automatyki i Pomiarow PIAP, 19.05.2009

Optymalizacja wlasnosci jezdnych platformy kotowej w otoczeniu niezdeterminowa-
nym, dr inz. Zbigniew Seta (Politechnika Radomska), 02.06.2009

Zrobotyzowany system przenoszenia detali ceramicznych dla Saint Gobain Kolo,
mgr inz. Ignacy Bojanek (PIAP), 02.06.2009

Mobilny robot inspekcyjny przeznaczony do pracy w kopalni, mgr inz. Zbigniew
Borkowicz (PIAP), 02.06.2009

semestr jesienny 2009

Wybrane modele i metody wspomagania decyzji w sytuacjach kryzysowych, dr hab. inz.,
prof. WAT Andrzej Najgebauer (Wojskowa Akademia Techniczna), 13.10.2009
Nowoczesne systemy automatyzacji z wykorzystaniem zaawansowanych technologii
pneumatycznych i elektrycznych firmy FESTO, mgr inz. Jacek Budzynski (FESTO
Sp. z 0.0.), 20.10.2009

Projektowanie uktadow sterowania autonomicznych robotow mobilnych na przy-
ktadzie sterownika robota Scout, prof. dr hab. inz. Cezary Zielinski, mgr inz.
Tomasz Winiarski, mgr inz. Piotr Trojanek, mgr inz. Tomasz Kornuta,
Kacper Szkudlarek, Maciej Stefanczyk, Konrad Banachowicz (Politechnika
Warszawska), 03.11.2009

Proteus — roboty w akacjach ratowniczych, mgr Jakub Ryzenko, mgr Pawel Wojtkiewicz
(PIAP), 17.11.2009
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Automatyczne stanowisko do detekcji prawidiowego umieszczenia sprezyn w korpu-
sie skrzyni biegow, mgr inz. Marcin Zabielski, mgr inz. Piotr Kostrzewa, mgr inz.
Dariusz Grabowski (PIAP), 01.12.2009

Automatyczne stanowisko do detekcji prawidlowego zlozenia zatrzasku skrzyni biegow,
mgr inz. Marcin Zabielski, mgr inz. Piotr Kostrzewa, mgr inz. Dariusz Grabowski
(PIAP), 01.12.2009

Kultura jezyka polskiego — zapozZyczenia strukturalne i semantyczne (kalki) a norma
wzorcowa wspolczesnej polszczyzny, prof. dr hab. Radostaw Pawelec (Uniwersytet
Warszawski), 15.12.2009

2010

Tendencjeikierunkirozwoju systemow automatyki—prezentacja oferty firmy BECKHOFF
Automation, mgr inz. Grzegorz Tomaszczyk (BECKHOFF Automation Sp. z 0.0.),
05.01.2010

Komputerowe symulacje 3D konstrukcji i dynamiki mobilnych robotow przeznaczonych
do zastosowan przemystowych, mgr inz. Maciej Cader (PIAP), 19.01.2010

Zastosowanie predkosciowych algorytmow do sterowania koncowkg chwytaka manipu-
latora przeznaczonego do celow militarnych i policyjnych, mgr inz. Mariusz Kozak,
mgr inz. Adam Andrzejuk (PIAP), 19.01.2010

Trenazery operatorow robotow, prof. dr hab. inz. Andrzej Mastowski, mgr inz. Janusz
Bedkowski (PIAP), 19.01.2010

semestr wiosenny 2010

Trenazery operatorow robotow, prof. dr hab. inz. Andrzej Mastowski (PIAP), 16.03.2010

Foresight priorytetowych, innowacyjnych technologii na rzecz automatyki, robotyki i techni-
ki pomiarowej, dr inz. Roman Szewczyk, mgr Jan Piwinski (PIAP), 24.03.2010

Kompatybilnosé¢ elektromagnetyczna — dlaczego warto zawracac sobie tym glowe, mgr inz.
Krzysztof Trzcinka, 24.03.2010

Ostatnie wdrozenia zrobotyzowanych stanowisk wykonanych przez PIAP, mgr inz. Marek
Petz (PIAP), 25.03.2010

Uktady wizyjne w zrobotyzowanych systemach wytworczych, mgr inz. Zbigniew Wawerek
(PIAP), 25.03.2010

Co nowego w europejskiej zgodnosci CE wyrobow? Informacje dla handlowcow i zamawia-
Jacych, mgr inz. Stefan Kosztowski (PIAP), 25.03.2010

Quo vadis, robotyko?, prof. dr hab. inz. Cezary Zielinski (PIAP), 13.04.2010

Dostosowanie tachografu do nowych rozwigzan pojazdow szynowych — tachograf o budo-
wie rozproszonej, dr inz. Bogustaw Borucki, mgr inz. Jan Goska, inz. Jerzy Niewiatowski
(PIAP), 27.04.2010

Zrobotyzowane stanowisko do transportu, pozycjonowania i pakowania listew do palety-
zacji, mgr inz. Ignacy Bojanek, mgr inz. Jacek Dunaj, mgr inz. Arkadiusz Mysliwiec,
mgr inz. Bogustaw Rybattowski, mgr inz. Pawet Stando (PIAP), 27.04.2010

Kultura jezyka polskiego — uzycie liczb i liczebnikow w tekscie, paradoksy rozwoju jezy-
ka, prof. dr hab. Radostaw Pawelec (Uniwersytet Warszawski), 11.05.2010
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Miedzynarodowe targi przemystowe HANNOVER MESSE 2010 oraz CEBIT 2010
— przeglgd wybranych nowosci technicznych, zesp6t autoréw z Przemystowego
Instytutu Automatyki i Pomiarow PIAP, 25.05.2010

Symulacyjne i terenowe badania ukiadu ruchowego mobilnego robota przeznaczone-
go do pracy w rejonach zagrozonych wybuchem, mgr inz. Zbigniew Borkowicz,
mgr inz. Maciej Cader (PIAP), 08.06.2010

Roboty kroczgce, przykiady konstrukcji, planowania ruchow oraz systemow sensorycz-
nych, dr inz. Artur Babiarz (Politechnika Slaska), 08.06.2010

System nawigacji semantycznej robota mobilnego, dr inz. Barbara Siemiatkowska
(Politechnika Warszawska), 08.06.2010

Komunikat z konferencji Intelligent Robots and Systems — IROS 2009 St. Louis USA,
dr inz. Piotr Szynkarczyk, dr inz. Mariusz Andrzejczak (PIAP), 08.06.2010

semestr jesienny 2010

Zastosowanie estymatorow jgdrowych w inzynierii sterowania i wspomaganiu decyzji,
prof. dr hab. inz. Piotr Kulczycki (Instytut Badan Systemowych PAN, Politechnika
Krakowska), 12.10.2010

System automatycznej paletyzacji kartonow z elementami meblowymi, mgr inz.
Ignacy Bojanek, mgr inz. Dariusz Grabowski, mgr inz. Pawet Jagietto, mgr inz.
Arkadiusz Mysliwiec, inz. Robert Matejek, mgr inz. Lech Nowakowski, mgr inz.
Bogustaw Rybattowski, Michat Zychowicz (PIAP), 26.10.2010

Rozwdj technologii zrobotyzowanego ukosowania blach — wdrozenia zrealizowa-
ne przez PIAP na przestrzeni ostatnich 15 lat, mgr inz. Zbigniew Pilat, mgr inz.
Marek Ludwinski, mgr inz. Jan Olczak, mgr inz. Marek Pachuta (PIAP),
26.10.2010

Rozwaj techniki ekstruzji w Polsce — stan obecny i perspektywy, prof. dr hab. Leszek
Moscicki (Uniwersytet Przyrodniczy w Lublinie), 09.11.2010

Czujniki i systemy wizyjne w zautomatyzowanych liniach produkcyjnych; systemy roz-
proszonych wejs¢/wyjs¢ — rozwigzania firmy TURCK, mgr inz. Andrzej Dwojak,
mgr inz. Witold Latocha (TURCK Sp. z 0.0.), 23.11.2010

Sterowniki PLC TECOMAT — profesjonalny wezel komunikacji przemystoweyj,
mgr inz. Andrzej Ciuk (EMEA Gateway ), 07.12.2010

Kultura jezyka polskiego — trudne wyrazy i konstrukcje w jezyku polskim, prof. dr hab.
Radostaw Pawelec (Uniwersytet Warszawski), 21.12.2010

2011

Wybrane prace Instytutu Technik Innowacyjnych EMAG, dr inz. Stanistaw Trenczek,
dr inz. Leszek Kasprzyczak (Instytut Technik Innowacyjnych EMAG), 11.01.2011

Sterowanie glosowe zrobotyzowanym stanowiskiem wytworczym, dr inz. Adam
Rogowski (Politechnika Warszawska, Instytut Technik Wytwarzania), 18.01.2011

Modelowanie, symulacja i realizacja ruchu robotow mobilnych w trybie semiautonomii,
mgr inz. Jakub Bartoszek, mgr inz. Piotr Bigaj, mgr inz. Maciej Cader, mgr inz.
Maciej Trojnacki (PIAP), 18.01.2011
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Nowe inicjatywy w robotyce zaawansowanej, prof. dr hab. inz. Andrzej Mastowski
(Politechnika Warszawska, PIAP), 18.01.2011

semestr wiosenny 2011

Metody rozpoznawania obrazow na potrzeby inteligentnych pojazdow i robotow ustu-
gowych, prof. dr hab. inz. Wlodzimierz Kasprzak (Politechnika Warszawska),
15.03.2011

Miekkie kapitaly a dobrobyt materialny — wyzwania dla Polski, prof. dr hab. Janusz
Czapinski (Uniwersytet Warszawski), 30.03.2011

Jak potwierdzié¢ europejskq zgodnos¢ zautomatyzowanych linii produkcyjnych?, mgr inz.
Stefan Kosztowski (PIAP), 06.04.2011

Laboratorium badan urzqdzen przemystowych LBUP — badania od kompatybilno-
sci elektromagnetycznej po srodowiskowe, mgr inz. Krzysztof Trzcinka (PIAP),
06.04.2011

Zautomatyzowane i zrobotyzowane instalacje produkcyjne — wdrozenia PIAP, mgr inz.
Lukasz Wojtczak (PIAP), 07.04.2011

Tendencje rozwojowe mikro- i nanotechnologii wytwarzania, dr inz. Sebastian
Skoczypiec (Politechnika Krakowska), 19.04.2011

Miedzynarodowe targi przemystowe HANNOVER MESSE 2011 oraz CEBIT 2011
— przeglgd wybranych nowosci technicznych, zespdt autorow z Przemystowego
Instytutu Automatyki i Pomiaréw PIAP, 10.05.2011

Kultura jezyka polskiego — norma skodyfikowana i norma zwyczajowa we wspolcze-
snej polskiej ortografii i interpunkcji, prof. dr hab. Radostaw Pawelec (Uniwersytet
Warszawski), 24.05.2011

Profil  Katedry Automatyki i Robotyki (KAiR) Politechniki  Bialostockiej,
prof. dr hab. inz. Zdzistaw Gosiewski (Politechnika Biatostocka), 31.05.2011

Automatyzacja mikro-samolotow, prof. drhab. inz. Zdzistaw Gosiewski, drinz. Arkadiusz
Mystkowski (Politechnika Biatostocka), 31.05.2011

Perspektywy zastosowania systemow bezzalogowych w OPBMR na przyktadzie wybra-
nych projektow PIAP, mgr inz. Grzegorz Kowalski (PIAP), 31.05.2011

semesitr jesienny 2011

Kierunki rozwoju dzialalnosci kosmicznej w Polsce w perspektywie przystgpienia do
Europejskiej Agencji Kosmicznej, prof. dr hab. Marek Banaszkiewicz (Centrum
Badan Kosmicznych PAN), 11.10.2011

Dylemat lidera — przemoc czy partnerstwo, prof. dr hab. Andrzej Blikle (Academia
Europaea/A. Blikle), 25.10.2011

Bosch Rexroth — przeglgd wybranych produktow do zastosowan w automatyza-
¢ji, mgr inz. Jerzy Jaworski, mgr inz. Marek Gaj, mgr inz. Ireneusz Jakubowski,
mgr inz. Wojciech Wasowski, mgr inz. Pawet Krzesak (Bosch Rexroth Sp. z 0.0.),
08.11.2011

Stanowisko do wieloparametrycznych, rownoleglych badan parametrow pracy plazmo-
tronow, mgr Jakub Szatatkiewicz (PIAP), 22.11.2011
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Projekt opracowania plazmowej technologii przetwarzania odpadow elektronicz-
nych umozliwiajqcej odzysk metali, realizowany w PIAP, mgr Jakub Szatatkiewicz
(PIAP), 22.11.2011

Zarys dziatalnosci Instytutu Technologii Maszyn i Automatyzacji Produkcji Politechniki
Krakowskiej, dr hab. inz., prof. PK Jerzy Zajac (Politechnika Krakowska), 06.12.2011

Stanowisko do regulacji cisnieniowej LP w termostatach serii KPS, mgr inz. Pawet
Jagietto, mgr inz. Bogustaw Rybattowski, dr inz. Rafal Wigcko (PIAP), 20.12.2011

Wykonanie stanowisk do testowania trwatosci presostatow, mgr inz. Pawet Jagietto,
mgr inz. Boguslaw Rybaltowski, dr inz. Rafat Wigcko (PIAP), 20.12.2011

2012

EtherCAT — przyszlos¢ w  komunikacji przemystowej, Grzegorz Tomaszczyk
(BECKHOFF Automation Sp. z 0.0.), 10.01.2012

Sterownik manipulatora z chwytakiem wielopalczastym, prof. dr hab. inz. Cezary
Zielinski (Politechnika Warszawska), 17.01.2012

semestr wiosenny 2012

Maly Robot Mobilny w systemie Proteus — demonstrator robota do rozpoznania w wa-
runkach skazenn CBRN, mgr inz. Adam Wotoszczuk (PIAP), 17.01.2012

Memetyczny algorytm globalnego planowania Sciezki z ograniczeniami ruchu dla robo-
ta mobilnego, mgr inz. Piotr Bigaj (PIAP), 17.01.2012

Nowoczesne pojazdy ggsienicowe w bezzatogowych zastosowaniach specjalnych, prof.
dr hab. inz. Arkadiusz Mezyk (Politechnika Slaska), 13.03.2012

Nie ryzykuj — pamigtaj o obowigzkowej ocenie ryzyka wyrobow, mgr inz. Stefan
Kosztowski (PIAP), 21.03.2012

Technologie spawalnicze i pokrewne — zrobotyzowane stanowiska PIAP, mgr inz.
Marek Petz (PIAP), 22.03.2012

Badania srodowiskowe, bezpieczenstwa i kompatybilnosci elektromagnetycznej
w Laboratorium Badan Urzgdzen Przemystowych LBUP, mgr inz. Krzysztof
Trzcinka (PIAP), 22.03.2012

Wieloagentowy system robotyczny wspierajgcy obrobke blach poszycia samolotu, dr
inz. Tomasz Winiarski (Politechnika Warszawska), 03.04.2012

Kultura jezyka polskiego — zapis wielosktadnikowych liczb i numerow w roznych typach
tekstow, prof. dr hab. Radostaw Pawelec (Uniwersytet Warszawski), 08.05.2012

Energetyka prosumencka szansq na domkniecie bilansu energetycznego w 2016 roku,
prof. dr hab. inz. Krzysztof Zmijewski (Sekretarz Generalny Spolecznej Rady
Narodowego Programu Redukcji Emisji), 10.05.2012

Zrobotyzowane stanowisko do zautomatyzowanego spawania pierscieni, mgr inz.
Bogustaw Rybattowski, mgr inz. Marek Pachuta, mgr inz. Jacek Dunaj, mgr inz.
Wiestaw Kopacz, mgr inz. Marek Grabinski, mgr inz. Piotr Kostrzewa (PIAP),
29.05.2012

Zastosowanie modelu BIM w nawigacji robotow mobilnych, dr hab. Barbara
Siemiatkowska, prof. dr hab. inz. Adam Borkowski (IPPT PAN) 29.05.2012
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TALOS — aspekty techniczne oraz koordynacja duzego badawczego projektu migdzy-
narodowego, mgr inz. Jakub Gtoéwka, mgr Aleksandra Bukata, mgr Agnieszka
Spronska, mgr inz. Mateusz Macia$, inz. Tomasz Rokosz (PIAP), 29.05.2012

Miedzynarodowe Targi Przemystowe HANNOVER MESSE 2012, CEBIT 2012 oraz
Miedzynarodowe Targi Automatyki i Mechatroniki AUTOMATICA 2012 — prze-
glad wybranych nowosci technicznych, zespot autorow z Przemystowego Instytutu
Automatyki i Pomiarow PIAP, 12.06.2012

semestr jesienny 2012

Przeglgd systemow bezstykowego zasilania, prof. dr hab. inz. Marian P. Kazmierkowski,
dr inz. Artur J. Moradewicz (Politechnika Warszawska), 16.10.2012

Rozwoj technologii podczerwieni — produkty firmy VIGO System S.A., mgr inz. Marcin
Ratajczyk, mgr inz. Maciej Rzeczkowski (VIGO System S.A.), 23.10.2012

Wptyw sieci inteligentnych na rozwoj krajowego systemu elektro-energetycznego, prof.
dr hab. inz. Waldemar Skomudek (Politechnika Opolska), 06.11.2012

Specyfikacja ukladow sterowania robotow wykorzystujgcych aktywne czucie do identy-
fikacji obiektow, mgr inz. Tomasz Kornuta (Politechnika Warszawska), 20.11.2012

Normy jako narzedzie transferu wiedzy w przestrzeni technicznej, prof. dr inz. Tadeusz
Missala (PIAP), 04.12.2012

Kultura jezyka polskiego — trudne problemy odmiany stow w jezyku ogolnym oraz ter-
minow naukowych i technicznych, prof. dr hab. Radostaw Pawelec (Uniwersytet
Warszawski), 18.12.2012

2013

Tendencje rozwojowe napedow lotniczych i kosmicznych, prof. dr hab. inz. Piotr
Wolanski (Polska Akademia Nauk, Politechnika Warszawska), 08.01.2013

RoMegAT — Uniwersalna mobilna platforma terenowa, mgr inz. Rafal Chojecki,
mgr inz. Jakub Michalski, mgr inz. Michat Walecki, mgr inz. Mateusz Wisniowski
(Materials Engineers Group Sp. z 0.0.), 15.01.2013

Mobilna platforma inspekcyjna do monitorowania stref zagrozonych wybuchem katego-
rii M1 w kopalniach wegla kamiennego, mgr inz. Maciej Cader (PIAP), 15.01.2013

Architektura, koncepcja wdrozen oraz system dwumodutowy w interfejsach mozg—kom-
puter, dr inz. Szczepan Paszkiel (Politechnika Opolska), 15.01.2013

semestr wiosenny 2013

Badania w zakresie robotow prowadzone w Katedrze Robotyki i Mechatroniki AGH,
prof. dr hab. inz. Tadeusz Uhl (AGH Akademia Gorniczo-Hutnicza), 05.03.2013
Jaka jest odpowiedzialnos¢ za produkt wprowadzany na rynek oraz do uzytkowania?,

mgr inz. Stefan Kosztowski (PIAP), 20.03.2013
Nowe mozliwosci badan klimatycznychw Laboratorium Badan Urzqdzen Przemystowych
w PIAP, mgr inz. Krzysztof Trzcinka (PIAP), 21.03.2013
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Zrobotyzowane spawanie z wykorzystaniem zewnetrznej osi robota (wersje z 1 i 2 robo-
tami), mgr inz. Marek Petz (PIAP), 21.03.2013

Zrobotyzowane gniazdo montazu tumikow do zaworow elektro-pneumatycznych,
mgr inz. Bogustaw Rybattowski, mgr inz. Marek Petz, mgr inz. Marek Grabinski,
mgr inz. Piotr Kostrzewa (PIAP), 09.04.2013

Zrobotyzowane stanowisko do spawania chiodnicy powietrza typu MDB i MLB, mgr inz.
Robert Matejek, mgr inz. Pawet Stando (PIAP), 09.04.2013

Innowacyjne technologie jako podstawa sukcesu polskiej firmy produkcyjnej na przy-
kladzie RADWAG Wagi Elektroniczne, mgr inz. Jacek Pilecki, mgr inz. Tomasz
Misiewicz, inz. Hubert Stanios ( (RADWAG), 23.04.2013

Retoryka wwystgpieniach publicznych, prof. dr hab. Matgorzata Marcjanik (Uniwersytet
Warszawski), 07.05.2013

Miedzynarodowe targi przemystowe HANNOVER MESSE 2013 oraz CEBIT 2013
— przeglgd wybranych nowosci technicznych, zespdt autoréw z Przemystowego
Instytutu Automatyki i Pomiaréw PIAP, 21.05.2013

Mobilna platforma inspekcyjna do monitorowania stref zagrozonych wybuchem katego-
riit M1 w kopalniach wegla kamiennego, mgr inz. Maciej Cader (PIAP), 04.06.2013

Penetratory MUPS, CHOMIK i KRET — urzqdzenia przeznaczone do eksploracji po-
wierzchni cial Ukfadu Stonecznego, dr Karol Sewern, dr inz. Jerzy Grygorczuk,
mgr inz. Lukasz Wisniewski, dr inz. Roman Wawrzaszek (Centrum Badan
Kosmicznych PAN), 04.06.2013
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Alfabetyczny indeks firm i instytucji

ABB Industry, Urzadzenia techniki podczerwieni dla systemow automatyki
przemystowej, ochrony cztowieka w $rodowisku przemystowym i zastosowan
wojskowych (26.10.1994)

ABB Sp. z o.0., Projektowanie stanowisk zrobotyzowanych z wykorzystaniem
oprogramowania RobotStudio (24.01.2006); Systemy wizyjne robotow ABB
(23.05.2006); Systemy wizyjne robotow ABB (05.06.2007)

AB-MICRO s.c., FIX Dynamics firmy Intellution — zintegrowany system programow
przemystowych dla Windows NT w technologii obiektowej (07.04.1998)

Academia Europaea, Dylemat lidera — przemoc czy partnerstwo (25.10.2011)

Akademia Goérniczo-Hutnicza AGH, Sieci neuronowe i ich zastosowanie (16.11.1993);
Neural Network Toolbox — narzedzie analizy i syntezy sieci neuronowych
(23.11.1993); Zasady ogodlne projektowania mechatronicznego (07.01.1997);
Mechatroniczne podejscie do projektowania ukladow sterowania (07.01.1997);
Symulacja w projektowaniu mechanicznym (07.01.1997); Sterowanie procesami
biznesowymi przy pomocy systemow zarzadzania przeptywem pracy — nowe
podejscie (22.11.2005); Automaty rozproszone — nowe wyzwanie dla inzynierow
(10.10.2006); Badania w zakresie robotow prowadzone w Katedrze Robotyki
i Mechatroniki AGH (05.03.2013)

Akademia Marynarki Wojennej, Wybrane problemy militarnych zastosowan robotow
podwodnych w aspekcie dziatalnosci Instytutu Automatyki i Robotyki Akademii
Marynarki Wojennej (18.11.2008)

Angewandte Systemtechnik Bremen, BQM bremenski model wdrazania systemow
organizacji jakosci (08.10.1996)

APLIKOM 2001, Autodesk Mechanical Desktop— CAD-owski system do projektowania
przestrzennego (20.10.1998)

APLISENS S.A., APLISENS S.A. —historia, geneza obecnej pozycji, oferta produktowa
(16.12.2008)

Arcus Electronics, Nexpert Object firmy Neuron Data jako $wiatowy standard
projektowania systemow ekspertowych (17.10.1995)

ASTOR Sp. z 0.0., Systemy bezpieczenstwa stanowisk produkcyjnych z robotami firmy
FANUC (24.01.2006); Niezawodno$¢ komunikacji bez przewodow (09.01.2001);
ASTOR Sp. zo.o—innowacyjne podejscie do roli dostawcy automatyki przemystowej
(04.11.2003)

ATMOS-ELPOL, Projektowanie, produkcja i ekonomika specjalizowanych uktadow
scalonych ASIC firmy ATMOS-ELPOL Warszawa (19.04.1994)
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AUTOMATECH Sp. z o.0., Bezpieczenstwo maszyn i urzadzen w $wietle norm
europejskich i wymagan CE (19.11.2002)

automatyka.pl Sp. z o.0., Portal automatyka.pl i portale pokrewne (26.10.2004)

BECKHOFF Automation Sp. z o.0., Tendencje i kierunki rozwoju systemow
automatyki — prezentacja oferty firmy BECKHOFF Automation (05.01.2010);
EtherCAT — przyszlos¢ w komunikacji przemystowej (10.01.2012)

Biuro Promocji Nauki ,,PoISCA” PAN w Brukseli, 7 PR UE. Jak wykorzysta¢ szanse
dla jednostek badawczo-rozwojowych? (12.03.2007)

Bosch, Systemy montazowe firmy Bosch (03.02.1995)

Bosch Rexroth Sp. z o.0., Bosch Rexroth — przeglad wybranych produktow do
zastosowan w automatyzacji (08.11.2011)

CAD po polsku, MegaCAD — sposob na wspomaganie projektowania (06.12.1994)

CADEL Warszawa, Komputerowe metody projektowania urzadzen elektronicznych
(14.05.1996)

Centrum Badan Kosmicznych PAN, Kierunki rozwoju dziatalno$ci kosmicznej
w Polsce w perspektywie przystapienia do Europejskiej Agencji Kosmicznej
(11.10.2011); Penetratory MUPS, CHOMIK i KRET — urzadzenia przeznaczone do
eksploracji powierzchni ciat Uktadu Stonecznego (04.06.2013)

Centrum Badan nad Terroryzmem Collegium Civitas, Prognozowanie zagrozen
terrorystycznych jako narz¢dzie zapewnienia bezpieczenstwa EURO 2012
(17.03.2009)

Centrum Etyki Biznesu, O etyce inzynierskiej (08.03.2005)

Centrum Produkcyjne Pneumatyki Prema, Elementy pneumatyki wg oferty Centrum
Produkcyjnego Pneumatyki Prema, Kielce (29.11.1994)

Centrum Techniki Dzwigowej POLFIT, Zawory rozdzielajace elektro-pneumatyczne
wg oferty Centrum Techniki Dzwigowej POLFIT, Warszawa (29.11.1994)

Centrum Naukowo-Techniczne Kolejnictwa (CNTK), Prezentacja Centrum
(19.01.1999); Wybrane metody badan i analizy wynikow stosowane przy pomiarach
dynamicznych taboru kolejowego (19.01.1999); Stanowisko badawcze kolejowych
zestawOw z kotami przestawnymi na rézne szerokosci torow — konstrukcja,
dziatanie, program badan (19.01.1999); Stanowisko badania par ciernych hamulcéw
(19.01.1999)

CompArt Ltd. Automation Division, Wykorzystanie standardu BITBUS
w przemystowych aplikacjach na przykladzie systemu InterBus-C firmy Phoenix
Contact RFN (23.02.1993)

Conver Laboratories, Zastosowania techniki komputerowej w przemystowych
i laboratoryjnych systemach kontrolno-pomiarowych (09.05.1995)

DELMIA, Prezentacja oprogramowania DELMIA PLM (26.10.2007)

DUKAT — Warszawa, Uktady bezpieczenstwa pracy na maszynach — przeglad norm
(09.03.1999)

EC Energy Center, Przeglad wybranych przedsigwzig¢ organizacyjnych
i ekonomicznych krajowych oraz zagranicznych (21.01.1997)

Elmark, Przemystowe i laboratoryjne systemy sterowania i zbierania danych
(21.03.1995)

47



Dwadziescia lat otwartych seminariéw naukowych Przemystowego Instytutu Automatyki i Pomiaréw PIAP

ELTEST s.c., Bezpieczenstwo uzytkowania sprzetu informatyki w Polsce i Wspolnocie
Europejskiej — przeglad wymagan i metod badawczych (03.12.1996)

EMEA Gateway, Sterowniki PLC TECOMAT — profesjonalny wezet komunikacji
przemystowej (07.12.2010)

FESTO Sp. z 0.0., Elementy i struktury manipulatoréw FESTO (20.05.1997); Nowosci
w programie produkcyjnym firmy FESTO (29.05.2001); Prezentacja najnowszych
rozwigzan produktowych firmy FESTO (03.10.2007); Nowoczesne systemy
automatyzacji z wykorzystaniem zaawansowanych technologii pneumatycznych
i elektrycznych firmy FESTO (20.10.2009)

Fundacja Rozwoju Kardiologii, Robin Heart i inne roboty w kardiochirurgii — stan
aktualny i perspektywy rozwoju (04.02.2003)

Glowny Urzad Miar, Problematyka niepewno$ci pomiaru w $wietle dokumentow
mi¢dzynarodowych organizacji metrologicznych (02.12.2003); Wyrazanie
niepewnosci pomiaru w $wietle najnowszych propozycji Migdzynarodowego Biura
Miar (25.10.2005)

Harmonic Drive, Harmonic Drive AG — Precision in Motion, Harmonic Drive —
precyzja w ruchu (04.11.2008)

Hydro-Eko-Invest, Nowoczesne urzadzenia systemowe automatyki i pomiaréw dla
monitorowania i sterowania obiektéw roztozonych przestrzennie (28.05.1996)

Ibaraki University, Mechanism and Control of Mobile Robot (25.05.1999); An
Optimization for the Multi-route Searching Problem (20.06.2000)

Information Processing Centre, Wykorzystanie mozliwosci wspotczesnych,
ogolnodostepnych bankow danych (06.01.1998)

InfoVide, Metody efektywnego tworzenia systeméw informatycznych z uzyciem
nowoczesnych urzadzen (05.11.1996)

Instytut Elektrotechniki — Oddzial Gdansk, Sterowanie i monitoring obicktow za
posrednictwem sieci Internet (21.01.2003)

Instytut Ksztalcenia Informatycznego Kadr — Microsoft ATEC, Nowa architektura
wewngtrzna systemu operacyjnego Microsoft Windows’95 i jej rola w kreowaniu
wielozadaniowych zastosowan komputerow PC (07.11.1995)

Instytut Lotnictwa, Program offsetowy wsparciem strategii mi¢dzynarodowej
kooperacji Instytutu Lotnictwa (20.11.2007)

Instytut Eaczno$ci, Kierunki rozwojowe metod badawczych kompatybilnosci
elektromagnetycznej urzadzen w celu ich ochrony przed zaktoceniami
przemystowymi (23.04.1996)

Instytut Maszyn Matematycznych, Modele i architektury odniesienia dla integracji
systemow w przedsigbiorstwie (02.04.1996)

Instytut Spawalnictwa, Ocena wlasciwosci spawalniczych Zrodet energii
zrobotyzowanego spawania elektrycznego przy wykorzystaniu mikroprocesorowego
urzadzenia pomiarowo-rejestrujacego (26.04.1994)

Instytut Systeméw Sterowania (ISS), System transmisji informacji diagnostycznych
(18.03.2003) Nowoczesne magistrale miejscowe najnizszego poziomu dla integracji
roztozonych przestrzennie urzadzen automatyki i pomiarow (11.04.1995)

Instytut Technik Innowacyjnych EMAG, Wybrane prace Instytutu Technik
Innowacyjnych EMAG (11.01.2011)
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Instytut Technologii Materialow Elektronicznych (ITME), Technika implantacji
jondow w zastosowaniach dla przemyslu maszynowego (13.12.1994);
Pozatelekomunikacyjne zastosowania swiattowodow (13.12.1994); Prezentacja
Instytutu  ITME (11.03.2008); Zaawansowane materialy ceramiczne
i kompozytowe (11.03.2008); Detektory UV i IR (11.03.2008); Obrazowody
i $wiatlowody (11.03.2008)

INTROL, Aparatura kontrolno-pomiarowa w przyktadach aplikacyjnych
(17.12.1996); Przyrzady pomiarowe do monitorowania jakosci Sciekow,
pomiaru poziomu i przepltywu $ciekow oraz urzadzenia do sterowania, zbierania
i transmisji danych poprzez modemy radiowe lub telefoniczne (09.04.1997)

JANBIT — przedstawiciel National Instruments, Projektowanie uktadow kontrolno-
-pomiarowych i systeméw SCADA/MMI (09.11.1999)

Komitet Badan Naukowych PAN, Nowe zasady przyznawania $rodkow na
projekty celowe i celowe zamawiane oraz wyjasnienia dotyczace formulowania
wnioskow (21.10.1997); Nowe zasady finansowania przez KBN projektow
celowych (23.04.2002)

Komitet Robotyki POLSPAR, Robotyka serwisowa — stan i perspektywa
(07.06.2005); Nowe inicjatywy w dziedzinie robotyki — IARP i IROS 2007
(22.01.2008)

Konsulting W.W.M., Six Sigma — narzg¢dzie sukcesu (24.10.2006)

Krajowa Agencja Poszanowania Energii S.A., Przeglad wybranych przedsigwzig¢
organizacyjnych i ekonomicznych krajowych oraz zagranicznych (21.01.1997)

LOGOTEC Engineering, Komputerowe wspomaganie projektowania w zakresie
automatyki i elektrotechniki (03.01.1994)

Materials Engineers Group Sp. z 0.0., RoMegAT — Uniwersalna mobilna platforma
terenowa (15.01.2013)

MBA, ASTOR Sp. z 0.0 — innowacyjne podejscie do roli dostawcy automatyki
przemystowej (04.11.2003)

MPL Technology Sp. z 0.0., Zastosowania robotéw precyzyjnych MELFA produkcji
Mitsubishi Electric (27.05.2003)

MULTITRADE S.A., SCO Unix dla komputerow PC (15.02.1994)

OBR Elementéw i Ukladéw Pneumatyki — Kielce, Elementy i urzadzenia
pneumatyczne wg oferty OBR Elementow i Uktadow Pneumatyki — Kielce
(29.11.1994)

OBRUSN (Osrodek Badawczo-Rozwojowy Urzadzen Sterowania Napedow),
Automatyka energoelektronicznych uktadow napgdowych — zastosowania
(18.11.1997); Serwonapedy dla silnikow bezszczotkowych (18.11.1997), Nowe
rozwigzania przemiennikow czgstotliwos$ci serii FREQVAR — charakterystyka,
zamierzenia rozwojowe (18.11.1997); Tyrystorowe uktady tagodnego rozruchu
serii SOFTVAR (18.11.1997), Projektowanie CAD maszyn i urzadzen w systemie
MB firmy Item (03.11.1998)

Oprogramowanie Naukowo-Techniczne, Modelowanie i analiza w $rodowisku
MATLAB/Simulink (06.09.2007)

PIK System, Magistrala miejscowa oparta na sieci energetycznej niskiego
i $redniego napigcia (11.04.1995)
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POLCOM Ltd, Cad Key — nowa jako$¢ komputerowego wspomagania projektowania
(04.01.1994); Wyposazenie stanowisk CAD — krotka informacja techniczna nt.
oferty firmy Rolland (04.01.1994)

Politechnika Bialostocka, System analogowo-cyfrowy przetwarzania sygnatu i obrobki
numerycznej (19.04.1994); Kompleksowa ochrona przeciwprzepigciowa systemow
elektronicznych pracujacych w obiektach budowlanych (23.04.1996); Profil
Katedry Automatyki i Robotyki (KAiR) Politechniki Biatostockiej (31.05.2011);
Automatyzacja mikro-samolotow (31.05.2011)

Politechnika Krakowska, Wieloagentowe sterowanie zrobotyzowanymi systemami
wytwarzania (25.01.2005); Zastosowanie estymatorow jadrowych w inzynierii
sterowania i wspomaganiu decyzji (12.10.2010); Tendencje rozwojowe mikro
inanotechnologii wytwarzania (19.04.2011); Zarys dziatalno$ci Instytutu Technologii
Maszyn i Automatyzacji Produkcji Politechniki Krakowskiej (06.12.2011)

Politechnika L.odzka, Dzialalnos¢ Instytutu Automatyki Politechniki Lodzkiej
w zakresie robotyki (23.05.2006) oraz (05.06.2007)

Politechnika Opolska, Wplyw sieci inteligentnych na rozwdj krajowego systemu
elektro-energetycznego (06.11.2012); Architektura, koncepcja wdrozen oraz system
dwumodutowy w interfejsach mozg—komputer (15.01.2013)

Politechnika Poznanska, Wybrane zagadnienia badawcze w obszarze automatyki
i robotyki prowadzone w Instytucie Sterowania i Inzynierii Systemow (18.11.2003);
Prace w obszarze automatyki i robotyki w Instytucie Automatyki i Inzynierii
Informatycznej (18.11.2003); Interwencyjny robot SAFARI na potrzeby
budownictwa wielkoptytowego (20.01.2004); Wybrane techniki przetwarzania
sekwencji obrazéw w zastosowaniu do $§ledzenia robotow mobilnych (11.10.2005);
Zagadnienia percepcyjne autonomicznych robotow mobilnych (23.01.2007)

Politechnika Radomska, Optymalizacja wtlasnosci jezdnych platformy kolowej
w otoczeniu niezdeterminowanym (02.06.2009)

Politechnika Rzeszowska, Tendencje rozwojowe regulator6w mikroprocesorowych
(22.11.1994); Demonstracja adaptacji regulatora PID RF-537 (13.04.1999);
Sterowniki PSW i WWT z komunikacja CAN (11.01.2000); Badania dotyczace
mobilnych robotéw kotowych i kroczacych (21.01.2008)

Politechnika Szczecinska, Laboratorium badawcze robotyki i automatyzacji produkcji
w Politechnice Szczecinskiej (07.06.2005)

Politechnika Slaska, Wielopoziomowy, wieloprocesorowy system sterowania
inteligentnym robotem przemystowym: architektura, wyniki badan, perspektywy
rozwoju (10.05.1994); Urzadzenia iskrobezpieczne w automatyce i pomiarach
w $wietle standardow polskich i europejskich (18.04.1995); Nowe osiagnigcia
w zakresie iskrobezpiecznych sieciowych systemoéw automatyki i pomiarow
(28.05.1996); Systemy iskrobezpieczne wedtug wymagan dyrektywy Wspodlnoty
Europejskiej ATEX 100A (06.04.2004); Czy wnioskowanie prawnicze mozna
automatyzowac (06.03.2007); Roboty kroczace, przyktady konstrukcji, planowania
ruchow oraz systemow sensorycznych (08.06.2010); Nowoczesne pojazdy
gasienicowe w bezzalogowych zastosowaniach specjalnych (13.03.2012); Roboty
mobilne w dydaktyce — przeglad wybranych rozwiazan (04.02.2003) Modelowanie
i symulacja robota eksperymentalnego (27.05.2003)
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Politechnika Swietokrzyska, Postep w budowie i nawigacji oraz tendencje rozwojowe
bezpilotowych aparatow latajacych (09.04.2002)

Politechnika Warszawska, Warto$¢ harmonii w japonskiej organizacji pracy i badan
naukowych (09.03.1993); Zagadnienia badawcze i zastosowania wspodlczesnej
robotyki (25.03.1993); Robotyka zaawansowana i przemystowa — stan na listopad
1993 r. na podstawie ICAR 93 i 24 ISIR oraz towarzyszacej im wystawy robotowe;j
(21.12.1993); Mikromechanizmy i mikroroboty — aktualny stan badan i techniki
(01.02.1994); Mozliwosci zastosowania laserow w metrologii (08.03.1994);
ISIR ’94 (International Symposium on Industrial Robot) — sympozjum i wystawa
(31.05.1994); Teoria gier i jej zastosowania (26.10.1994); Systemowe przetworniki
tensometryczne masy i sity (03.01.1994); Manipulatory elastyczne (10.01.1994);
Informacja o Sympozjum Ro.Man.Sy 10 — Gdansk, wrzesien 1994 r. (10.01.1994);
Najnowsze tendencje rozwojowe w konstrukcjach czujnikow inteligentnych
(17.01.1994); Roboty medyczne (24.01.1995); Jezyki programowania robotéw
(31.01.1995); Nowoczesne procesory sygnatowe (31.01.1995); Eksperymentalna
weryfikacja cyfrowych algorytméw sterowania napedami robota przemystowego
(21.02.1995); Wspotczesne zastosowania grafiki komputerowej (15.03.1995);
Roboty mobilne i kroczace (06.04.1995); Pojazd inteligentny — symulacja ruchu
w czasie rzeczywistym (06.04.1995); Diagnostyka procesow przemystowych
w zdecentralizowanych systemach automatyki (09.05.1995); Ujecie lingwistyczne
w projektowaniu uktadow regulacji (16.05.1995); Monitorowanie i automatyczny
nadzor w wytwarzaniu (06.06.1995); Wykrywanie katastroficznego stgpienia
ostrza w oparciu o pomiar sit skrawania (06.06.1995); Inzynieria wiedzy — metody
i mozliwosci (17.10.1995); Aktualny stan badan naukowych w $wietle 26 ISIR 67
pazdziernika 1995 Singapur (21.11.1995); Manipulowalno$¢ i inne mniej znane
pojecia z teorii robotow (12.12.1995); Laboratorium robotéw i prace badawcze
z robotyki w Instytucie Automatyki i Informatyki Stosowanej Politechniki
Warszawskiej (12.12.1995); Komputerowo wspomagane zapewnienie jakosci— CAQ
(19.03.1996); Technika laserowa w przemyslowych urzadzeniach pomiarowych
wielkosci geometrycznych (11.06.1996); Wspotczesna robotyka — badania,
zastosowania, ksztalcenie (19.11.1996); Maszyny i roboty pomiary w kontroli
jakosci wyrobow i proceséw produkcyjnych (19.11.1996); Przeglad wybranych
metod technicznych (21.01.1997); Charakterystyki uzytkowe chwytakéw z napgdem
pneumatycznym i elektrycznym (20.05.1997); Systemy eksperckie i ich zastosowania
(07.10.1997); Pochtaniacze energii do napedow pneumatycznych urzadzen robotyki
(02.12.1997); Modele regutowe fuzzy logic (Takagi-Sugeno) i ich zastosowanie
w regulacji (16.12.1997); Wykorzystanie regulatora fuzzy logic zintegrowanego
ze sterownikiem PLC w ukladach napedowych (16.12.1997); Problematyka
sterowania pozycyjnego nape¢du pneumatycznego (20.01.1998); Struktury
i algorytmy optymalizacji biezacej punktow pracy procesow technologicznych
(25.02.1998); Wspotpraca robotow przy manipulowaniu wspolnym obiektem
(19.05.1998); Informacja o XXIX Miedzynarodowym Sympozyjum Robotow
Przemystowych (Birmingham, 27-30.04.1998) (19.05.1998); Gaweda na temat
drogi zyciowej pracownika nauki (06.10.1998); Kulisy warsztatu pracy naukowca
w Swietle osobistych doswiadczen (01.12.1998); Manipulator wielokorbowy
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bez ograniczen konfiguracji (05.01.1999); Architektura sterownika robota
POLYCRANK (05.01.1999); Zautomatyzowane optycznie metody pomiaru
ksztattu, przemieszczen i odksztatcen obiektow rozpraszajacych (23.02.1999);
Migdzynarodowe sympozjum robotow przemystowych TOKIO 99 — informacje
o pracach badawczych i nowych zastosowaniach (25.01.2000); Mikrochwytaki
— budowa i zastosowanie (25.01.2000); Optymalizacja decyzji w sytuacjach
sterowania i zarzadzania (29.02.2000); Rozwoj koncepcji zarzadzania jakoscia
(21.11.2000); Metody kalibracji robotow (23.01.2001); Wyniki wstepnych
badan manipulatora robota POLYCRANK (23.01.2001); Stanowisko do
badania procesd6w obrobki mechanicznej z robotem RNT (23.01.2001); Szybkie
prototypowanie (13.03.2001); Zrodta i przetwarzanie energii w XXI wieku
(10.04.2001); Perspektywy wykorzystania energii stonecznej w warunkach
krajowych (10.04.2001); Wyniki badan chodu czteronoznego milirobota
kroczacego AIBO’SONY (22.05.2001); Relacja z ISR 2001, Seul 19-21
kwietnia 2001 r. oraz RAAD 2001, Wieden 16—18 maja 2001 r. (22.05.2001);
Algorytm regulacji typu SMC dla serwomechanizmu robota (06.11.2001);
Nowe podejscie do zarzadzania jako$ciag w przedsigbiorstwach i jednostkach
badawczo-rozwojowych (20.11.2001); Robot POLYCRANK w zastosowaniu
do naktadania twardych pokry¢ z wykorzystaniem palnika laserowego i/lub
plazmowego (22.01.2002); Miniaturowe roboty inspekcyjne (22.01.2002);
Zastosowania metody zliczania pojedynczych fotonoéw (05.03.2002); Maszyna
czteronozna LAVA i1 maszyny szescionozne GROVEN: rozwazania na temat
mechaniki i sterowania (21.05.2002); Nowe trendy w automatyce (22.10.2002);
Projektowanie manipulatorow robotow chirurgicznych i planowanie przebiegu
operacji z wykorzystaniem modeli komputerowych (04.02.2003); Mikroczujniki
i mikrosystemy — stan aktualny i kierunki rozwoju (11.03.2003); Mikrotechnika
— wprowadzenie (09.03.2004); Perspektywy rozwoju mikrotechniki w Polsce
(09.03.2004); Chwytaki z napgdem elektrycznym; przeglad problematyki
i rozwiazan (08.06.2004); Optyczne metody badan mikroelementéw
i mikrosysteméw MEMS i MOEMS (11.01.2005); Chwytaki z napedem
elektrycznym — przeglad problematyki i rozwigzan (25.01.2005); Zagadnienia
wspoltczesnych sieci komputerowych (19.04.2005); Tematyka badan Instytutu
Automatyki i Informatyki Stosowanej Politechniki Warszawskiej, ze szczegdlnym
uwzglednieniem robotykiirozpoznawaniawzorcow (08.11.2005); Pneumotronika.
Wspotczesny kierunek rozwoju pneumatyki (07.03.2006); Wybrane informacje
o owych materiatach 1 mozliwosciach ich praktycznego zastosowania
(21.11.2006); Zmodyfikowany algorytm regulacji o ruchu s$lizgowym — SMC
Sliding Mode Control (24.04.2007); Wykorzystanie laserowego skanera i kamery
dookoélnej do budowy mapy hybrydowej 3D (22.01.2008); Roboty uslugowe —
wyniki badan prowadzonych w TAIS Politechniki Warszawskiej (03.06.2008);
Politechnika Warszawska, Problemy rozpoznawania uszkodzen w procesach
przemystowych (14.10.2008); Regulacja predykcyjna 1 optymalizacja
punktu pracy w warstwowej strukturze sterowania procesem przemystowym
(03.03.2009); Projektowanie uktadow sterowania autonomicznych robotoéw
mobilnych na przyktadzie sterownika robota Scout (03.11.2009); Quo vadis,



robotyko? (13.04.2010); System nawigacji semantycznej robota mobilnego
(08.06.2010); Sterowanie glosowe zrobotyzowanym stanowiskiem wytworczym
(18.01.2011); Metody rozpoznawania obrazow na potrzeby inteligentnych
pojazdéw 1 robotéw ustugowych (15.03.2011); Sterownik manipulatora
z chwytakiem wielopalczastym (17.01.2012); Wieloagentowy system robotyczny
wspierajacy obrobke blach poszycia samolotu (03.04.2012); Zastosowanie
modelu BIM w nawigacji robotow mobilnych (29.05.2012); Przeglad systemow
bezstykowego zasilania (16.10.2012); Specyfikacja uktadow sterowania robotow
wykorzystujacych aktywne czucie do identyfikacji obiektow (20.11.2012); Nowe
inicjatywy w robotyce zaawansowanej (18.05.2011); Tendencje rozwojowe
nape¢dow lotniczych i kosmicznych (08.01.2013)

Politechnika Wroclawska, Sieci komputerowe (21.03.1995); Projekt badawczy
zamawiany PBZ-31-05 Sieciowe systemy komunikacyjne integrujace automatyzacje
wytwarzania (24.03.1998); Mikromechanika krzemowa (02.07.1998); Przeglad
prac naukowo-badawczych prowadzonych w Zakladzie Podstaw Cybernetyki
i Robotyki Instytutu Informatyki, Automatyki i Robotyki Politechniki Wroclawskiej
(22.01.2008); Kulisty robot mobilny RoBall (22.01.2008); Sterowanie r¢czna
bioproteza dloni przez rozpoznawanie intencji pacjenta na podstawie analizy
sygnalow EMG (22.01.2008); Doswiadczenia Wroctawskiego Centrum Transferu
Technologii (WCTT) (16.10.2001)

Politechnika Zielonogérska, Systemy komputerowo wspomaganego planowania
produkcji; perspektywy i ograniczenia (12.10.1999)

POLNET Tech. Int., Bazy danych SQL, najwazniejsze implementacje (08.06.1993)

Polska Akademia Nauk, Sterowanie rozmyte. Poj¢cia podstawowe (02.11.1993);
Sterowanie rozmyte. Przyklady aplikacji (18.01.1994) Modelowanie zachowan
odruchowych w robotach mobilnych (21.11.1995); Technologia laserowego
ksztattowania metali (20.02.1996); Problemy robotyzacji pomiarow metodami
ultradzwickowymi (20.02.1996); Numeryczne sterowanie osprzgtem maszyn
budowlanych (20.02.1996); Problemy automatyki, robotyki i pomiarow
w inzynierii biomedycznej (06.10.1998); Zyski i straty na drodze do Spoteczenstwa
Informacyjnego (26.10.1999); Kierunkowa transformata Hougha i jej zastosowanie
(21.05.2002); Drazenie danych i odkrywanie wiedzy z uzyciem logiki rozmytej
i obliczenh na stowach (28.10.2003); Systemy inteligentne i wspomaganie
decyzji — nowe kierunki i wyzwania (05.10.2004); Zastosowania technologii
satelitarnych (16.10.2007); Metody i urzadzenia wspomagajace uklady krazenia
i oddychania (04.12.2007); Zastosowanie modelu BIM w nawigacji robotow
mobilnych (29.05.2012); Tendencje rozwojowe napgdow lotniczych i kosmicznych
(08.01.2013); O etyce inzynierskiej (08.03.2005); Optymalizacja w projektowaniu
inzynierskim (10.10.2000); Zastosowanie estymatorow jadrowych w inzynierii
sterowania i wspomaganiu decyzji (12.10.2010)

Polski Komitet Normalizacyjny, Kultura jezyka i poprawnos¢ jezykowa — wybrane
zagadnienia zwigzane z pisaniem tekstow technicznych (28.10.1997); Kultura
jezyka — Tradycja i nowoczesno$¢ w polszczyznie a jezyk techniki (17.12.2002)

Polskie Centrum Badan i Certyfikacji, Perspektywy rozwoju systemow zapewnienia
jakosci w Polsce (08.10.1996)
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Polskie Radio Program 1, Kultura wypowiedzi — wystapienia przed audytorium
1 wypowiedzi dla mediow (02.12.2008)

Polskie Towarzystwo Informatyczne, Perspektywy rozwoju i zastosowan komputerow
PC (07.11.1995); Nowa architektura wewngtrzna systemu operacyjnego Microsoft
Windows’95 i jej rola w kreowaniu wielozadaniowych zastosowan komputerow PC
(07.11.1995)

Polsko-Japonska Wyzsza Szkola Technik Komputerowych, Merealogiczne podstawy
sterowania w systemach rozproszonych (05.01.1999); Laboratorium robotyki
w PJWSTK — perspektywy rozwojowe (05.01.1999)

P.P.U.H. IGA s.c., Szybkie prototypowanie w technologii FDM (23.10.2007)

Production Solution Sp. z o0.0., SMT — Montaz Powierzchniowy, Produkcja
Maloseryjna, Naprawy i Serwis (24.10.2000)

Przedsi¢biorstwo Uslug Antykorozyjnych CORPROTECT s.c. W. Bogotko,
J. Lubkiewicz, Robot do kontroli i czyszczenia rurociagow (01.12.1998)

Przemystowy Instytut Automatyki i Pomiaréw PIAP, Bledy i doswiadczenia procesu
prototypowego na tle konstrukcji czgsci mechanicznej robota przemystowego
o udzwigu 120 kg (09.02.1993); Zrobotyzowana linia grafitowania kineskopoéw
w zaktadach Thomson-Polkolor (25.03.1993); Zrobotyzowana linia pras $rednich
w FIAT-AUTO POLAND (FSM-2, Tychy) (25.03.1993); Wybrane mikrokontrolery
firmy MOTOROLA. Mozliwosci zastosowan w urzadzeniach kontrolno-
pomiarowych (06.04.1993); Pilotowe wprowadzenie do ratownictwa przemystowego
satelitarnej sieci zbierania danych, kontroli i zapobiegania katastrofom ekologicznym
GENIiE (20.04.1993); Jakos¢ produktow i ustug na wolnym rynku — jak nie wypasé
z obiegu? (04.05.1993); Modutowy sterownik przemystowy bazujacy na magistrali
VME z zaimplementowanym systemem RTOS OS-9 — komputer PEP MC
(25.05.1993); Odpornos¢ robota przemystowego na zaklocenia wystepujace
w zasilajacej sieci energetycznej (15.06.1993); Dzialalnos¢ organizacji
normalizacyjnych ISO, IEC i EWG — na podstawie do$§wiadczen zebranych podczas
pobytu stazowego w SIS (Standardiseringskommissionen i Sverige) (23.11.1993);
Prezentacja wynikow realizacji grantow w dziedzinie robotyki (07.12.1993);
Prezentacja wynikow realizacji grantow w dziedzinie robotyki (08.12.1993); Model
odniesienia dla zarzadzania inwentarzem produkcyjnym — staz naukowo-badawczy
w CRIF/WTCM (Centrum Naukowe Przemystu Maszynowego) w Belgii
(14.12.1993); Modelowanie dla potrzeb CAD czg¢$ci mechanicznych projektowanych
W sposob tradycyjny — staz naukowy na uniwersytecie ULB w Brukseli (21.12.1993);
Komputerowe wspomaganie projektowania montazowych proceséw produkcyjnych
— na podstawie doswiadczen z pobytu w Departamencie Systeméw Produkcyjnych
uniwersytetu ULB w Brukseli (18.01.1994); Wprowadzanie nowych wyrobow
(15.03.1994); Utworzenie systemu monitorowania produkcji, sktadowania
1 transportu materialow niebezpiecznych oraz wspomagania ratownictwa
z wykorzystaniem komunikacji satelitarnej (16.03.1994); Konsekwencje nowych
ustaw dotyczacych normalizacji, miar i jakosci (29.03.1994); Roboty mobilne —
wspolne seminarium POLSPAR i PIAP (12.04.1994); Normalizacja mi¢dzynarodowa
1 europejska oraz problemy zwiagzane z harmonizacja norm krajowych z normami
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migdzynarodowymi i europejskimi (26.04.1994); Hannover Messe '94 — oferta
w zakresie automatyzacji — komunikaty 1 informacje pracownikéw PIAP
uczestniczacych w targach (10.05.1994); Urzadzenia automatyki przemystowej
firmy BOSCH (24.05.1994); Miniaturowe elementy pneumatyki wg ofert PIAP
(29.11.1994); Hybrydowe systemy badan symulacyjnych uktadow zrobotyzowanych
(01.12.1994); Rozwoj robotyki przemystowej w PIAP oraz udziat w projektach
robotowych EC IMPACT i INGRID (01.12.1994); Warstwa sieciowa komputerowo
zintegrowanego wytwarzania CIM: badania i opracowania witasne (01.12.1994);
Cyfrowe sterowniki napedow dlarobotow i innych srodkow automatyki (01.12.1994);
Zautomatyzowane urzadzenia produkcyjne i kontrolne dla przemystu maszynowego
(01.12.1994); Identyfikacja stanu niebezpiecznego $rodowiska z zastosowaniem
robotow inspekcyjnych (06.12.1994); Zmiany w prawie wynalazczym (24.01.1995);
Eksperymentalna weryfikacja cyfrowych algorytméw sterowania napgdami robota
przemystowego (21.02.1995); Zagadnienia prawa autorskiego w odniesieniu do
tworcy — pracownika jednostki badawczo-rozwojowej (21.02.1995); Pomiar
przeptywu cieczy w przewodach cisnieniowychikanatach otwartych zzastosowaniem
przeptywomierzy produkowanych w PIAP (08.03.1995); Mozliwosci badan
w laboratorium PIAP-LAB na rzecz certyfikacji wyrobow z dziedziny automatyki,
robotyki i aparatury pomiarowej (08.03.1995); Monitorowanie zuzycia energii
w obiektach roztozonych w przestrzeni z uwzglednieniem systemu Lonworks
1 zastosowania transmisji kablami energetycznymi (08.03.1995); Tendencje
rozwojowe wspolczesnych regulatorow mikroprocesorowych oraz wielofunkcyjny
regulator MRP-42C do automatyzacji procesow ciaglych (08.03.1995); Robotyzacja
szansg 1 wyzwaniem dla polskiego przemyshu. Najnowsze aplikacje krajowe
(08.03.1995); Pojazd inteligentny — symulacja ruchu w czasie rzeczywistym
(06.04.1995); Laserowy system do bezdotykowych pomiaréw robota ,,ROBOTEST”
(06.04.1995); Tworzenie map otoczenia systemu zrobotyzowanego na podstawie
informacji z czujnika laserowego (06.04.1995); Prace firmy TRC z dziedziny
robotow  mobilnych (06.04.1995); Miedzynarodowe Targi Przemyslowe
Hannover *95 (16.05.1995); Prace prowadzone przez PIAP w ramach Programu
Teleman i Copernicus 94 oraz realne mozliwosci udziatu w programach badawczych
Unii  Europejskiej (23.05.1995); Metody rozwiazania odwrotnego zadania
kinematycznego (23.05.1995); Certyfikacja wyrobow, systemoéw 1 0sob wg
przepisow europejskich i polskich (31.10.1995); System jakosci w laboratoriach
PIAP-LAB — model systemu i stan wdrozenia (31.10.1995); PIAP, Nowoczesne
techniki nawigacyjne robotow mobilnych na przyktadzie robota NOMAD 200
(21.11.1995); Tworzenie dwuwymiarowych map otoczenia na podstawie informacji
z czujnika laserowego (21.11.1995); Recykling samochodéw w krajach Europy
Zachodniej (05.12.1995); Recykling samochodéw — stan obecny, problemy
i perspektywy (06.12.1995); Kierunki rozwoju systemoéw monitorowania produkcji
1 transportu materialdw niebezpiecznych z zastosowaniem komunikacji radiowe;j
isatelitarnej (23.01.1995); System badan symulacyjnych pojazdéw zrobotyzowanych
dla 0so6b niepelnosprawnych (30.01.1996); PIAP, Informacja o II konferencji IFAC
Helsinki ,,Inteligentne pojazdy autonomiczne”, 12—14 czerwiec 1995 (30.01.1996);
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Profibus —normalizacja, tendencje rozwojowe i kierunki zastosowan przemystowych.
(19.03.1996); Ustugi sieci Internet na potrzeby przedsigbiorstwa — terazniejszo$¢
i przysztos¢ (16.04.1996); Krotkie komunikaty z pobytu na Przemystowych Targach
Hanowerskich kwiecien *96° w zakresie wybranych zagadnien automatyki, robotyki
i pomiarow (11.06.1996); Stan badan w dziedzinie inteligentnych sterownikoéw
robotéw mobilnych (22.10.1996); System manipulacyjny z robotem URP-6 do
ukosowania blach (19.11.1996); Bezpieczenstwo funkcjonalne uktadow sterowania
—aktualny stan wymagan (03.12.1996); Zasady konstrukcji urzadzen elektronicznych
odpornych na zaktocenia elektromagnetyczne (17.12.1996); Obserwacje i wnioski
z wizyt w wybranych instytutach w krajach Unii Europejskiej, jako zrodto inspiracji
zmian restrukturyzacyjnych (25.02.1997); Pomiar i rejestracja wielko$ci momentow
w warunkach przemystowych (04.03.1997); Stanowisko do pomiaru grubosci — na
przyktadzie wdrozenia w Fabryce Ptyt Wiorowych w Grajewie (04.03.1997); PIAP,
Automatyczna przylbica spawalnicza POS-4 automatic (04.03.1997); Miniaturowa
obrabiarka wspotrzednosciowa oraz stoly wspotrzednosciowe produkcji PIAP
(04.03.1997); Skomputeryzowane stanowisko pomiarowe do sprawdzania
przelicznikow wskazujacych do cieplomierzy do wody (04.03.1997); Wagi
tensometryczne i przemystowe linie wagowe (04.03.1997); Obiektowe przyrzady do
sprawdzania 1 kalibracji aparatury kontrolno-pomiarowej (05.03.1997); Firma
BOSCH — pelna automatyka przemyslowa od jednego dostawcy (05.03.1997);
Turbinowy licznik mleka w legalizowanych instalacjach pomiarowych autocystern
(05.03.1997); Monitoring przemyslowy — wizualizacja proceséw, pomiary,
sygnalizacje, zdalne sterowanie, alarmowanie i raportowanie — na przykladzie
systemu zarzadzania dystrybucja energii (05.03.1997); Mozliwosci badawcze
akredytowanego laboratorium PIAP-LAB (06.03.1997); Bremenski model
wdrazania systemow jakosci (06.03.1997); Komputerowe wspomaganie wdrazania
Systemow Jakosci w malych i $rednich przedsigbiorstwach; metoda PIAP-BQM
(22.04.1997); Migdzynarodowe Targi Przemystowe — Hannover oraz CEBIT 97 —
Hannover, przeglad wybranych nowosci technicznych (06.05.1997); Aktualne
trendy w robotyce i przemystowych systemach wizyjnych, na podstawie materiatow
z 28. International Symposium of Robots oraz International Robots and Vision Show
(Detroit, maj 1997) (20.05.1997); Rezultaty projektu w obszarze sieci miejscowych
i ich integracji z sieciami wyzszych poziomoéow (03.06.1997); Rezultaty projektu
w obszarze sieci lokalnych — osiagnigcia PIAP i wspotwykonawcow projektu
(03.06.1997); Sie¢ miejscowa LonWorks — instalacja badawcza w Instytucie,
rezultaty badan perspektywy aplikacji w kraju oraz oferta PIAP (03.06.1997);
Nowosci w zakresie rodziny robotow ABB (uwagi uzytkownika) (02.12.1997);
Stanowisko do zgrzewania blach przerywacza ciagu w piecach gazowych —
zastosowanie robota przemystowego IRB 6000 produkcji firmy ABB (02.12.1997);
Nowoczesne uktady sensoryczne w komputerowych systemach nadzoru stanowisk
pomiarowych i montazowych (10.03.1998); Komputerowe stanowisko TEC-LEG-3
do sprawdzania elektronicznych przelicznikow energii cieplnej wody (10.03.1998);
Jak uzyska¢ dofinansowanie KBN na automatyzacj¢ i modernizacj¢ maszyn linii
produkcyjnych i technologii? (11.03.1998); Certyfikacja wyrobow na potrzeby



sektora automatyki, robotyki i zintegrowanych systemow wytwarzania prowadzona
przez PIAP-OCW (11.03.1998); System pomiarowy SCANLAB-W na elementach
sieci LonWorks do monitorowania warunkow s$rodowiskowych w laboratoriach
(12.03.1998); Przeplywomierz EDM — czyli jak prosto i tanio zrealizowa¢ pomiar
przeptywu cieczy przyrzadem o wysokim poziomie technicznym (12.03.1998);
Mikroprocesorowy regulator MRP-42C do automatyzacji proceséw ciaglych oraz
oprogramowanie narzedziowe do tworzenia nadrzednych stacji operatorskich
(13.03.1998); Komputerowy system METROTERM DAC 20 do monitorowania
temperatury w silosach i elewatorach zbozowych oraz iskrobezpieczne sondy
pomiarowe temperatury dla tego systemu (13.03.1998); Projekt badawczy
zamawiany PBZ-31-05 Sieciowe systemy komunikacyjne integrujace automatyzacje
wytwarzania (24.03.1998); Aspekty kompatybilnosci  elektromagnetycznej
i bezpieczenstwa funkcjonalnego (21.04.1998); Wybrane zagadnienia konstrukcji
i sterowania mobilnych robotow inspekcyjno-interwencyjnych (19.05.1998);
Migdzynarodowe Targi Przemyslowe Hannover Messe 98, przeglad wybranych
nowosci technicznych (02.06.1998); Monitoring przemyslowy na przyktadzie
systemu opracowanego dla Zaktadu Energetycznego Huty Stalowa Wola SA
(17.11.1998); Wykrywanie i lokalizacja wyciekéw z rurociagéw przesylowych
cieczy (01.12.1998); Zastosowanie robota IRB 1400 i wynikajace z tego korzysci
(05.01.1999); Problemy sprawdzania i legalizacji licznikow energii cieplnej — oferta
PIAP dla energetyki cieplnej (23.03.1999); Wiasciwosci funkcjonalne uniwersalnego
regulatora procesow ciagtych MRP-42 i jego praca w sieciowych systemach
sterowania komputerowego (23.03.1999); Pomiary przeptywu i parametrow fizyko-
chemicznych cieczy w zastosowaniach przemystowych (24.03.1999); Stanowiska
diagnostyczne integrujace czujniki roznych wielkos$ci fizycznych — na przyktadzie
automatycznego pomiaru geometrii kineskopu (24.03.1999); Roboty spawalnicze
firmy Panasonic (25.03.1999); Roboty i manipulatory w obstudze maszyn i procesow
— przyktady zastosowan (25.03.1999); Dlaczego certyfikat bezpieczenstwa PIAP-
OCW jest dobrym gwarantem swobodnego obrotu wyrobow i odpowiedzialnych
zastosowan?(26.03.1999); Obadaniachodpornoscinazaburzeniaelektromagnetyczne
w laboratorium PIAP-LAB (26.03.1999); Roboty spawalnicze Pana Robo firmy
Panasonic (30.03.1999); Migdzynarodowe Targi przemystowe Hannover Messe "99,
przeglad wybranych nowos$ci technicznych (11.05.1999); Mobilny robot
interwencyjno-inspekcyjny: Ogolna charakterystyka projektu (25.05.1999); Mobilny
robot interwencyjno-inspekcyjny: Projekt oraz realizacja konstrukcji prototypu
robota (25.05.1999); Mobilny robot interwencyjno-inspekcyjny: Architektura
i realizacja sterowania robota (25.05.1999); Problem Roku 2000? (26.10.1999);
Rola i zadania Oddziatu Certyfikacji Wyrobéw PIAP-OCW w ksztattowaniu
bezpieczenstwa uzytkowania oraz jakosci wyrobow sektora automatyki (23.11.1999);
Rola i zadania Oddziatu Certyfikacji Wyrobéw PIAP-OCW w ksztattowaniu
bezpieczenstwa uzytkowania oraz jakosci wyrobow sektora automatyki (23.11.1999);
Czujnik wizyjny SIMATIC VS 710 firmy Siemens — charakterystyka techniczna,
profile zastosowan i oferta ustug Instytutu (07.12.1999); Prezentacja programu
SHERLOCK 32 przeznaczonego do budowania, testowania i wdrazania aplikacji
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zwiazanych z przetwarzaniem i analiza obrazu (07.12.1999); Mobilny robot
interwencyjno-inspekcyjny — wyniki badan (25.01.2000); Pomiar pH elektrodami
potprzewodnikowymi — technologia ulatwiajaca zycie pomiarowca (11.04.2000);
Urzadzenie do automatycznego poboru probek jako tani sposob monitorowania
wody i $ciekoéw (11.04.2000); Uniwersalny regulator procesow ciagtych MRP-42C
oraz prace rozwojowe PIAP w zakresie urzadzen automatyki przemyslowej
(11.04.2000); Komputerowe stanowiska pomiarowe TEC-LEG-3 i KAL-LEG do
badan czgsci sktadowych cieptomierzy oraz problemy ich legalizacji (11.04.2000);
Specjalistyczne przeptywomierze do cieczy lepkich (12.04.2000); Przyklady
integracji nowych stanowisk zrobotyzowanych z istniejacymi instalacjami
(12.04.2000); Wizyjna kontrola jakosci wytwarzania — ustugi i produkty oferowane
przez Instytut (13.04.2000); Wykrywanie i lokalizacja wyciekow z rurociggow
magistralnych (13.04.2000); Systemy monitoringu temperatur do obiektow
magazynowych produktéw zboza z silnym zapyleniem (13.04.2000); Krajowe
zasady wprowadzania do obrotu handlowego wyrobow sektora automatyki
(14.04.2000); Badania typu przyrzadow pomiarowych w aspekcie prob
srodowiskowych (14.04.2000); Migdzynarodowe Targi przemystowe Hannover
Messe 2000, przeglad wybranych nowos$ci technicznych (09.05.2000); Wizyjna
kontrola jako$ci wytwarzania — ustugi i produkty oferowane przez Instytut
(23.05.2000); Graficzny interfejs robota mobilnego GUI-MR (20.06.2000); Problem
wyboru akcji w rozproszonych sterownikach robotow mobilnych (20.06.2000);
System nadzoru prob silnika odrzutowego (07.11.2000); Systemy monitoringu
i sterowania dla gospodarki wodno-$ciekowej (07.11.2000); Tradycja i terazniejszo$¢
dziatan pro jakosciowych w PIAP (21.11.2000); Zasady wprowadzenia do obrotu
produktow z sektorow: automatyki i informatyki (21.11.2000); Problem wyboru
akcji w rozproszonych sterownikach robotéw mobilnych (23.01.2001); Metody
kalibracji robotow (23.01.2001); Informacje o sympozjum NATO — Bezzatogowe
pojazdy w zastosowaniach militarnych (23.01.2001); Monitorowanie stanow
awaryjnych urzadzen przy pomocy komunikatow przesylanych na telefon
komorkowy (28.03.2001); Legalizacja cieptomierzy — punkt legalizacyjny w PIAP
ijego mozliwosci (28.03.2001); Legalizacja cieptomierzy — stanowiska do legalizacji
czg$ci sktadowych cieptomierzy oferowane przez PIAP (28.03.2001); Szanse
i zagrozenia dla krajowego sektora automatyki w aspekcie przystapienia do Unii
Europejskiej (28.03.2001); Wizyjne systemy kontroli jakosci — oferta PIAP
(28.03.2001); Oferta PIAP w zakresie urzadzen do automatyzacji procesOw
wolnozmiennych (29.03.2001); Wykorzystanie statystycznej kontroli jakosci do
oceny procesu technologicznego produkowanego wyrobu (29.03.2001); PIAP,
Migdzynarodowe targi przemystowe Hannover Messe 2001 oraz CEBIT — przeglad
wybranych nowos$ci technicznych (08.05.2001); Wstepne wyniki eksploatacji
robotow mobilnych SR 11 INSPECTOR (22.05.2001); Nowe napedy elektryczne
dla 23 mm Armaty Morskiej (08.01.2002); Wizyjne stanowisko kontroli koncowej
w zakladach Faurecia Fotele Samochodowe (08.01.2002); Prototyp a wersja
komercyjna — rozwdj robotow klasy ,,Inspector” (22.01.2002); Europejskie zasady
dopuszczenia do stosowania wyroboéw automatyki i pomiaréw adresowane do



uzytkownika (20.03.2002); Systemy monitoringu dla obiektow z zagrozeniem
wybuchowym (20.03.2002); Nadzor urzadzen technologicznych za pomoca telefonu
komorkowego —doswiadczenia aplikacyjne (21.03.2002); Sprawdzanie cieplomierzy
— nowe urzadzenia — nowe mozliwosci — oferta PIAP (21.03.2002); Legalizacja
czesci sktadowych cieplomierzy do wody — przepisy, mozliwosci punktu
legalizacyjnego w PIAP (21.03.2002); Struktura, funkcje i parametry Modutowo
Aparaturowego Systemu Automatyki Przemystowej MASAP produkcji PIAP
(21.03.2002); PIAP, Kontrola produktéw i procesow wytwarzania za pomoca technik
wizyjnych (21.03.2002); Migdzynarodowe targi przemystowe Hannover Messe
2002 — przeglad wybranych nowosci technicznych (07.05.2002); Systemy mobilne
zwigkszajace bezpieczenstwo publiczne (21.05.2002); System jakosci w przemysle
motoryzacyjnym wg. normy ISO/TS 16949:2002 (05.11.2002); Male i srednie
roboty w zastosowaniach antyterrorystycznych — przeglad konstrukcji (04.02.2003);
Metody zdalnego serwisowania uktadow pomiarowych i systeméw automatyki
z wykorzystaniem GPRS (18.03.2003); Przeno$ne przyrzady serwisowe do
wzorcowania i sprawdzania aparatury pomiarowej stosowanej w automatyce
przemystowej (02.04.2003); Znakowanie CE przepustka polskich wyrobow
automatykinarynek europejski(02.04.2003); Iskrobezpieczny system monitorowania
temperatury z czujnikami typu smart (02.04.2003); MASAP — tani, niezawodny
system automatyzacji matych i $rednich obiektow technologicznych (03.04.2003);
Sprawdzanie cieplomierzy — nowe urzadzenia — nowe mozliwosci — oferta PIAP
(03.04.2003); Nowe mozliwosci wykorzystania sieci telefonii komoérkowej (w tym
GMS/GPRS) w monitoringu przemystowym (03.04.2003); Nowe zastosowania
technik wizyjnych w przemysle (03.04.2003); Urzadzenia elektryczne w wersji
przeciwwybuchowej (15.04.2003); Migdzynarodowe targi przemystowe Hannover
Messe 2003 oraz CEBIT 2003 — Hannover — przeglad wybranych nowosci
technicznych (29.04.2003); Roboty w rehabilitacji 0s6b po udarze mozgu
(27.05.2003); Pomiary wizyjne czg$ci po obrobece mechanicznej (04.01.2004);
Zrobotyzowany system do badania zuzycia energetycznych kotlow duzej mocy
(20.01.2004); Wspomagajaco-neutralizujacy robot SMR-100 Expert — rozwdj
konstrukeji  (20.01.2004); Wspolfinansowanie przedsigwzig¢ innowacyjnych
w ramach projektow celowych Ministerstwa Nauki i Informatyzacji; ogolne zasady
i przyktady realizacji (24.03.2004); Program Dofinansowania Projektow Celowych
dla Matych i Srednich Przedsiebiorstw realizowany przez Federacje Stowarzyszen
Naukowo Technicznych NOT (24.03.2004); Polish Technology Partnership — szybki
i skuteczny dostep do globalnych zasobow wiedzy technicznej (24.03.2004); Jak
male, prywatne przedsigbiorstwo moze skorzysta¢ z pienigdzy Unii Europejskiej
(24.03.2004); Wiasciwosci funkcjonalne i parametry urzadzen systemu MASAP
przeznaczonego do automatyzacji matych i srednich obiektow technologicznych
(24.03.2004); Legalizacja cieplomierzy do wody i ich czgsci sktadowych w swietle
obowiazujacych przepisow (24.03.2004); Systemy wizyjne w zastosowaniach do
pomiardw czgséci po obrobce mechanicznej (25.03.2004); Charakterystyka robotow
KUKA; mozliwosci zastosowan (25.03.2004); Oznaczenie CE przepustka wyrobow
automatyki 1 pomiarow na Jednolity Rynek (25.03.2004); Mikroprocesorowe
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kalibratory ci$nienia serii PC-01 (25.03.2004); Migdzynarodowe targi przemystowe
Hannover Messe 2004 oraz CEBIT 2004 —przeglad wybranych nowosci technicznych
(11.05.2004); Manipulatory wykonywane przez PIAP do instalacji przemystowych
(08.06.2004); Manipulatory przemystowe na przykladzie opracowan dla Philips
Lighting w Pile; wybrane zagadnienia konstrukcyjne i do§wiadczenia aplikacyjne
(08.06.2004); Stan rynku robotow mobilnych (25.01.2005); Jak wykorzystac
Swiatowa sie¢ ekspertow Technology Partnership do rozwigzania probleméw
technicznych w Twojej firmie (06.04.2005); Zastosowanie systemow wizyjnych
w technikach kontroli jakosci wytwarzania (06.04.2005); Nowe instalacje robotow
KUKA Roboter GmbH w Polsce (06.04.2005); Legalizacja cieptomierzy do wody
w $wietle obowiazujacych przepisow (07.04.2005); Sprawdzanie i legalizacja
cieptomierzy — testery i stanowiska z PIAP (07.04.2005); Iskrobezpieczny system
zdalnego monitorowania temperatury w elewatorach zbozowych (07.04.2005); Jak
sobie radzi¢ z oznakowaniem CE w automatyce i pomiarach (07.04.2005);
Migdzynarodowe targi przemystowe Hannover Messe 2005 oraz CEBIT 2005 —
przeglad wybranych nowosci technicznych (10.05.2005); Inteligentny system
mobilny wspomagajacy bezpieczenstwo $rodkow transportu (07.06.2005);
Bezpieczenstwo funkcjonalne na stuzbie ochrony s$rodowiska (22.11.2005);
Zarzadzanie jakoScia w obszarze badan i rozwoju technologii (22.11.2005);
Efektywny dostgp do wiedzy technicznej a rozwoj gospodarki innowacyjnej
(22.11.2005); Wplyw procesow innowacyjnych na wzrost konkurencyjnos$ci
przedsigbiorstw (22.11.2005); Zrobotyzowane stanowisko do rozpakowania butelek
z piwem ze skrzynek i paletyzacji po zapakowaniu w kartony (10.01.2006); Maty
robot wsparcia inspekcyjnego (24.01.2006); Europejska Zgodno$¢ CE w obszarze
armatury i pomp. PIAP — europejska jednostka notyfikowana 1548 (22.03.2006);
Doswiadczenia PIAP w budowie manipulatorow do przenoszenia cigzkich
elementéw (22.03.2006); Roboty KUKA — idee, ktore dzialaja (22.03.2006);
Ruchomy system kontroli wizyjnej detali karoseryjnych (22.03.2006);
Zrobotyzowane stanowisko depaletyzacji i paletyzacji obstugujace kartoniarke
w browarze (22.03.2006); Nowa generacja systemOow monitorowania temperatury
dla zaktadéw przechowalnictwa zywnosci (23.03.2006); Partnerstwo technologiczne
— pomoc w rozwigzywaniu problemow produkcyjnych (23.03.2006); Mozliwo$ci
otwierania punktow legalizacyjnych w przedsigbiorstwach cieptowniczych w Polsce
(23.03.2006); Sposoby i urzadzenia do sprawdzania cieptomierzy hybrydowych
(zwanych tez kompaktowymi) (23.03.2006); Zautomatyzowany system do badania
zuzycia energetycznych kottoéw duzej mocy (23.05.2006); Migdzynarodowe targi
przemystowe Hannover Messe 2006, AUTOMATICA — Monachium oraz CEBIT
2006 — przeglad wybranych nowosci technicznych (06.06.2006); Pakowaczka lamp
PLS-4p dla Philips Lighting (09.01.2007); Modernizacja zestawiarni Huty Szkta
w Jasle (09.01.2007); Ruchomy system kontroli wizyjnej detali karoseryjnych
(09.01.2007); Rozwigzanie zadania prostego i odwrotnego kinematyki dla
manipulatora o strukturze (23.01.2007); Wybrane aspekty techniczne i organizacyjne
zrobotyzowanych instalacji spawania tukowego (23.01.2007); Prezentacja
symulatora robota (23.01.2007); Automatyzacja przemyslowych procesow



nawazania i dozowania surowcoéw sypkich na przyktadzie linii wagowej w Hucie
Szkta w Jasle (14.03.2007); Automatyzacja transportu mi¢dzyoperacyjnego na
przyktadzie manipulatoréw przemystowych wdrozonych na liniach technologicznych
Philips Lighting w Pile (14.03.2007); Roboty ABB, Fanuc i KUKA w stanowiskach
przemystowych zbudowanych przez PIAP (14.03.2007); Technology Partnership
Polska — partnerstwo techniczne umozliwiajace szybki dostgp do wiedzy
(14.03.2007); Jak wystawi¢ tanio deklaracj¢ Europejskiej Zgodnosci CE
(15.03.2007); Aktualne mozliwosci wizyjnej kontroli jako$ci wytwarzania i oferta
PIAP(15.03.2007); Zrobotyzowany system do badania wielkoskalowych konstrukeji
przemystowych (15.03.2007); Robot wspomagajacy rehabilitacj¢ po udarach mézgu
(27.03.2007); Opracowanie urzadzenia do zdejmowania trajektorii ruchu narzedzi
przy obstudze manualnej (27.03.2007); Migdzynarodowe targi przemystowe
Hannover Messe 2007 oraz CEBIT 2007 — przeglad wybranych nowosci technicznych
(15.05.2007); Zautomatyzowany system do badania zuzycia energetycznych kottow
duzej mocy (05.06.2007); Opracowanie metody kalibracji kamery cyfrowej
o wysokiej doktadnosci odwzorowania barw (25.09.2007); Aktualny stan systemow
zabezpieczen sieci informatycznej w PIAP (30.10.2007); Stanowisko do regulacji
mechanizmu migowego i resetu w presostatach (06.11.2007); Stanowisko do odczytu
kodu z felg aluminiowych (06.11.2007); Zautomatyzowane stanowisko do badan
odbiorczych kurkéw kulowych (06.11.2007); Rézne aspekty aktywnosci Technology
Partnership Polska (TPP) oraz korzysci dla PIAP (13.11.2007); Co nowego w 7.
Programie = Ramowym Unii  Europejskiej (27.11.2007); Monitorowanie
i prognozowanie (Foresight) priorytetowych, innowacyjnych technologii dla
zrownowazonego rozwoju wojewodztwa mazowieckiego (27.11.2007); Systemy
monitorowania i wspomagania bezpieczenstwa (08.01.2008); Wykorzystanie
eLearningu — nowoczesnej metody ksztatcenia i doskonalenia zawodowego
w projektach mi¢dzynarodowych realizowanych przez PIAP (08.01.2008); Linia do
montazu koncowego wkladek bezpiecznikowych typu WT (08.01.2008); Targi
MILIPOL — Paryz 2007. Przeglad eksponowanych nowosci z zakresu sprz¢tu do
zastosowan policyjnych 1 militarnych (15.01.2008); Jak najszybciej znalez¢
poszukiwang technologi¢ i ekspertow do rozwiazania Twoich problemow
technicznych  (02.04.2008); Przemyslowe zastosowania zaawansowanych
technologicznie robotow mobilnych (02.04.2008); Foresight Mazovia -
monitorowanie i prognozowanie priorytetowych technologii dla wojewoddztwa
mazowieckiego (02.04.2008); Po co komu oznaczenie CE — czyli o wsparciu
inwestorow 1 uzytkownikow (03.04.2008); Doswiadczenia PIAP w robotyzacji
(03.04.2008); Stanowisko do regulacji ci$nieniowej w presostatach (15.04.2008);
Stanowisko do kontroli koncowej presostatow (15.04.2008); Migdzynarodowe targi
przemystowe Hannover Messe 2008 oraz CEBIT 2008 — przeglad wybranych
nowosci technicznych (27.05.2008); Robot do zastosowan bojowych (03.06.2008);
Sterowanie i nadzorowanie wielorobotowego mobilnego systemu inspekcyjnego
(03.06.2008); System automatycznego zatadunku rur swietlowkowych dla Philips
Lighting Poland S.A. (21.10.2008); Bezpieczenstwo wyrobow na rynku
Europejskiego Obszaru Gospodarczego (EOG) — wymagania i zasady postgpowania
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(06.01.2009);  Projektowanie mechatroniczne malogabarytowego robota
mobilnego do rozpoznania wewnatrz budynku (27.01.2009); Prognozowanie
rozwoju technologii w zakresie automatyki, robotyki i techniki pomiarowej —
Projekt Foresight ARP (01.04.2009); Badania bezpieczenstwa urzadzen i uktadow
automatyki oraz oferta Przemystowego Instytutu Automatyki i Pomiaréw w tym
zakresie (01.04.2009); Jak tanio doprowadzi¢ wyréb do europejskiej zgodnosci
CE? (01.04.2009); System szkolen BHP w obszarze automatyzacji i robotyzacji
z wykorzystaniem techniki E-learning (02.04.2009); Nowe zrobotyzowane
stanowiska zbudowane przez PIAP (02.04.2009); Transfer wiedzy i technologii
— dziatalno$¢ Zespotu TECHNOLOGY PARTNERSHIP POLSKA (TPP)
(02.04.2009); Zestaw do odmierzania sktadnikow cieklych (21.04.2009);
Zrobotyzowane stanowisko do ukosowania blach metoda cigcia plazmowego
(21.04.2009); Migdzynarodowe targi przemystowe Hannover Messe 2009 oraz
CEBIT 2009 — przeglad wybranych nowosci technicznych (19.05.2009);
Zrobotyzowany system przenoszenia detali ceramicznych dla Saint Gobain Koto
(02.06.2009); Mobilny robot inspekcyjny przeznaczony do pracy w kopalni
(02.06.2009); Proteus — roboty w akacjach ratowniczych (17.11.2009);
Automatyczne stanowisko do detekcji prawidlowego umieszczenia sprezyn
w korpusie skrzyni biegow (01.12.2009); Automatyczne stanowisko do detekcji
prawidtowego ztozenia zatrzasku skrzyni biegow (01.12.2009); Komputerowe
symulacje 3D konstrukcji i dynamiki mobilnych robotow przeznaczonych do
zastosowan przemystowych (19.01.2010); Zastosowanie prgdkosciowych
algorytmoéw do sterowania koncéwka chwytaka manipulatora przeznaczonego do
celow militarnych i policyjnych (19.01.2010); Trenazery operatorow robotow
(19.01.2010) oraz (16.03.2010); Foresight priorytetowych, innowacyjnych
technologii na rzecz automatyki, robotyki i techniki pomiarowej (24.03.2010);
Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna — dlaczego warto zawracac sobie tym gtowe
(24.03.2010); Ostatnie wdrozenia zrobotyzowanych stanowisk wykonanych
przez PIAP (25.03.2010); Uklady wizyjne w zrobotyzowanych systemach
wytworczych (25.03.2010); Co nowego w europejskiej zgodnosci CE wyrobow?
Informacje dla handlowcow i zamawiajacych (25.03.2010); Quo vadis, robotyko?
(13.04.2010); Dostosowanie tachografu do nowych rozwiazan pojazdoéw
szynowych — tachograf o budowie rozproszonej (27.04.2010); Zrobotyzowane
stanowisko do transportu, pozycjonowania i pakowania listew do paletyzacji
(27.04.2010); Migdzynarodowe targi przemystowe Hannover Messe 2010 oraz
CEBIT 2010 — przeglad wybranych nowosci technicznych (25.05.2010); PIAP,
Symulacyjne 1 terenowe badania uktadu ruchowego mobilnego robota
przeznaczonego do pracy w rejonach zagrozonych wybuchem (08.06.2010);
Komunikat z konferencji Intelligent Robots and Systems — IROS 2009 St. Louis
USA (08.06.2010); System automatycznej paletyzacji kartonow z elementami
meblowymi (26.10.2010); Rozwdj technologii zrobotyzowanego ukosowania
blach — wdrozenia zrealizowane przez PIAP na przestrzeni ostatnich 15 lat
(26.10.2010); Modelowanie, symulacja i realizacja ruchu robotéw mobilnych
w trybie semiautonomii (18.01.2011); Jak potwierdzi¢ europejska zgodnosé



zautomatyzowanych linii produkcyjnych? (06.04.2011); Laboratorium badan
urzadzen  przemystowych LBUP - badania od kompatybilnosci
elektromagnetycznej po $rodowiskowe (06.04.2011); Zautomatyzowane
i zrobotyzowane instalacje produkcyjne — wdrozenia PIAP (07.04.2011);
Migdzynarodowe targi przemystowe Hannover Messe 2011 oraz CEBIT 2011
-przeglad wybranych nowosci technicznych (10.05.2011); Perspektywy
zastosowania systemow bezzatogowych w OPBMR na przyktadzie wybranych
projektow  PIAP (31.05.2011); Stanowisko do wieloparametrycznych,
rownolegtych badan parametréw pracy plazmotronow (22.11.2011); Projekt
opracowania plazmowej technologii przetwarzania odpadow elektronicznych
umozliwiajacej odzysk metali, realizowany w PIAP (22.11.2011); Stanowisko do
regulacji ci$nieniowej LP w termostatach serii KPS (20.12.2011); Wykonanie
stanowisk do testowania trwatosci presostatow (20.12.2011); Maty Robot
Mobilny w systemie Proteus — demonstrator robota do rozpoznania w warunkach
skazen CBRN (17.01.2012); Memetyczny algorytm globalnego planowania
Sciezki z ograniczeniami ruchu dla robota mobilnego (17.01.2012); Nie ryzykuj
— pamigtaj o obowiazkowej ocenie ryzyka wyrobow (21.03.2012); Technologie
spawalnicze i pokrewne — zrobotyzowane stanowiska PIAP (22.03.2012);
Badania srodowiskowe, bezpieczenstwa i kompatybilnosci elektromagnetycznej
w Laboratorium Badan Urzadzen Przemystowych LBUP (22.03.2012);
Zrobotyzowane stanowisko do zautomatyzowanego spawania pierscieni
(29.05.2012); TALOS — aspekty techniczne oraz koordynacja duzego badawczego
projektu migdzynarodowego (29.05.2012); Migdzynarodowe Targi Przemystowe
Hannover Messe 2012, CEBIT 2012 oraz Mig¢dzynarodowe Targi Automatyki
i Mechatroniki AUTOMATICA 2012 — przeglad wybranych nowosci technicznych
(12.06.2012); Normy jako narzedzie transferu wiedzy w przestrzeni techniczne;j
(04.12.2012); Mobilna platforma inspekcyjna do monitorowania stref zagrozonych
wybuchem kategorii M1 w kopalniach wegla kamiennego (15.01.2013); Jaka jest
odpowiedzialno$¢ za produkt wprowadzany na rynek oraz do uzytkowania?
(20.03.2013); Nowe mozliwosci badan klimatycznych w Laboratorium Badan
Urzadzen Przemystowych w PIAP (21.03.2013); Zrobotyzowane spawanie
z wykorzystaniem zewngtrznej osi robota (wersje z 1 i 2 robotami) (21.03.2013);
Zrobotyzowane gniazdo montazu thumikéw do zaworow elektro-pneumatycznych
(09.04.2013); Zrobotyzowane stanowisko do spawania chtodnicy powietrza typu
MDB i MLB (09.04.2013); Migedzynarodowe targi przemystowe Hannover Messe
2013 oraz CEBIT 2013 — przeglad wybranych nowosci technicznych (21.05.2013);
Mobilna platforma inspekcyjna do monitorowania stref zagrozonych wybuchem
kategorii M1 w kopalniach wegla kamiennego (04.06.2013); Specjalistyczny
osprz¢t dodatkowy pojazdow bezzatogowych dla misji zwigzanych
z bezpieczenstwem i obronnoscia (04.06.2013); Nowe inicjatywy w dziedzinie
robotyki — TARP i IROS 2007 (22.01.2008)

Przemystowy Instytut Elektroniki, Zastosowania metody rozproszonego widma
sygnatu do przesylania informacji w sieciach energetycznych oraz w systemach
radiokomunikacji ladowej i satelitarnej (23.01.1996)

63



Dwadziescia lat otwartych seminariéw naukowych Przemystowego Instytutu Automatyki i Pomiaréw PIAP

RADWAG, Innowacyjne technologie jako podstawa sukcesu polskiej firmy
produkcyjnej na przyktadzie RADWAG Wagi Elektroniczne (23.04.2013)

RITTAL Sp. z o.0., Mozliwosci zabudowy urzadzen automatyki — wyroby firmy
RITTAL (07.01.2003)

Rockwell Automation Sp. z o.0., Rockwell Software — Od poziomu maszyny
do poziomu informatycznego (19.12.2000); Rockwell Automation Sp. z o.0.,
Nowoczesne systemy automatyki przemystowej oparte na sieciach ControlNet
i DeviceNet oraz oprogramowanie Rockwell Software (28.03.2000)

SABUR Sp. z o.0., Terminale operatorskiec ESA — terminale na miar¢ oczekiwan
(23.11.2004); Kolejna generacja sterownikow w ofercie firmy SAIA-Burgess
(23.11.2004); Co daje wortal AutomatykaOnLine (22.03.2005)

Samodzielny Pododdzial Antyterrorystyczny Policji w Poznaniu, Systemy
monitorowania i wspomagania bezpieczenstwa (08.01.2008)

Schmalz GmbH, Elementy i urzadzenia techniki podci$nieniowej (25.04.2006)

SCHUNK Intec Sp.zo.0., Komponentyiwyposazenierobotow oraz zautomatyzowanych
urzadzen firmy SCHUNK (07.11.2006); Nowe produkty firmy SCHUNK Intec Sp.
z 0.0 (18.03.2008); Nowe produkty firmy SCHUNK Intec Sp. z 0.0 (18.03.2008)

SELS Sp.j., Czujniki zblizeniowe i ich nowe zastosowania (09.11.2004)

SICK Sp. z o.0., Optoelektroniczne urzadzenia i systemy automatyki (03.12.2002)

Siemens Sp. z o.0., Sterowniki SIMATIC S7 w systemach sterowania proceséw
ciagtych (08.04.1997); Specjalistyczne systemy firmy Siemens przeznaczone do
sterowania produkcja w przemysle samochodowym (14.03.2000); Kierunki rozwoju
automatyki przemystowej (27.04.2004)

Swiss Federal Institute of Technology, Techniki rozminowywania: dobor czujnikow
w zalezno$ci od typu robota (04.03.1996)

slerroryzm: zagrozenia — prewencja — przeciwdzialanie” (kwartalnik),
Prognozowanie zagrozen terrorystycznych jako narzgdzie zapewnienia
bezpieczenstwa EURO 2012 (17.03.2009)

TRANSTEK, Genesis 32 — oprogramowanie do automatyzacji proceséw (17.11.1998)

TURCK Sp. z o0.0., Czujniki i systemy wizyjne w zautomatyzowanych liniach
produkcyjnych; systemy rozproszonych wejs¢ wyj$¢ — rozwiazania firmy TURCK
(23.11.2010)

Uniwersytet Przyrodniczy w Lublinie, Rozwoj techniki ekstruzji w Polsce — stan
obecny i perspektywy (09.11.2010)

Uniwersytet Warszawski, Nowoczesne metody projektowania cyfrowych
specjalizowanych uktadéw elektronicznych (14.05.1996); Kultura je¢zyka
i poprawno$¢ jezykowa — wybrane zagadnienia zwigzane z pisaniem tekstow
(18.03.1997); Kultura jezyka i poprawnos¢ jezykowa — wybrane zagadnienia
zwigzane z pisaniem tekstow (05.05.1998); Kultura jezyka i poprawnos¢ jezykowa
— wybrane zagadnienia zwigzane z pisaniem tekstow — cd. (15.12.1998); Kultura
jezyka i poprawno$¢ jezykowa — wybrane zagadnienia zwigzane z pisaniem
tekstow technicznych — cd. (27.04.1999); Kultura j¢zyka i poprawno$¢ jezykowa —
wybrane zagadnienia zwiazane z pisaniem tekstow technicznych — cd. (14.12.1999);
Wystapienia publiczne — podstawowe zasady (06.06.2000); Zapozyczenia
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w kulturze jezyka i badaniach lingwistycznych (05.12.2000); Wystapienia
publiczne — podstawowe zasady cd. (18.12.2001); Problemy poprawnosci
we wspolczesnym jezyku polskim (ze szczegdlnym uwzglednieniem jezyka
technicznego) (13.05.2003); Problemy poprawnosci we wspodtczesnym jezyku
polskim (ze szczegdlnym uwzglednieniem jezyka technicznego) (16.12.2003)
oraz (25.05.2004); Probabilistyka lingwistyczna, czyli o rozwoju polszczyzny
w XXI wieku (14.12.2004); Nowe zjawiska w polszczyznie; stan jezyka i regulacje
jezykoznawcow (24.05.2005); O najwazniejszych zasadach poprawnosci jezykowej
(na przyktadzie metafor i frazeologii (13.12.2005); Kultura jezyka i poprawnos¢
jezykowa — nowe rozstrzygnigcia Rady Jezyka Polskiego przy prezydium Polskiej
Akademii Nauk (09.05.2006); Kultura jezyka i poprawnos¢ jezykowa — nowe
rozstrzygnigcia Rady Jezyka Polskiego przy prezydium Polskiej Akademii Nauk
(cd.) (12.12.2006); Kultura jezyka i poprawnos¢ jezykowa — nowe rozstrzygnigcia
Rady Jezyka Polskiego przy prezydium Polskiej Akademii Nauk (22.05.2007);
Kultura jezyka polskiego — problemy poprawnej sktadni (18.12.2007); Kultura
jezyka polskiego — przejawy internacjonalizacji w polskiej leksyce i frazeologii
(06.05.2008); Kultura j¢zyka polskiego — wybrane problemy ortografii i interpunkc;ji:
zastosowanie wielkiej litery, przecinka, $rednika (05.05.2009); Kultura jezyka
polskiego — zapozyczenia strukturalne i semantyczne (kalki) a norma wzorcowa
wspotczesnej polszezyzny (15.12.2009); Kultura jezyka polskiego — uzycie liczb
i liczebnikow w tekscie, paradoksy rozwoju jezyka (11.05.2010); Kultura jezyka
polskiego — trudne wyrazy i konstrukcje w jezyku polskim (21.12.2010); Migkkie
kapitaly a dobrobyt materialny — wyzwania dla Polski (30.03.2011); Kultura
jezyka polskiego — norma skodyfikowana i norma zwyczajowa we wspotczesnej
polskiej ortografii i interpunkcji (24.05.2011); Kultura jezyka polskiego — zapis
wielosktadnikowych liczb i numerow w roznych typach tekstow (08.05.2012);
Kultura jezyka polskiego — trudne problemy odmiany stow w jezyku ogdélnym
oraz terminéw naukowych i technicznych (18.12.2012); Retoryka w wystapieniach
publicznych (07.05.2013)

Uniwersytet Zielonogorski, Ekonomiczne aspekty wdrozen systemow klasy ERP
w MSP (22.11.2005)

Vigo System Ltd, Urzadzenia techniki podczerwieni dla systemow automatyki
przemystowej, ochrony cztowieka w $rodowisku przemystowym i zastosowan
wojskowych (22.11.1994)

VIGO System S.A., Rozwoj technologii podczerwieni — produkty firmy VIGO System
S.A. (23.10.2012)

WG Electronics, Nowoczesne narz¢dzia projektanta urzadzen elektronicznych
(22.10.1996)

Wojskowa Akademia Techniczna, Niebieska optoelektronika — wybrane zastosowania
potprzewodnikowych zrodet i detektorow promieniowania UV i niebieskiego
(04.12.2001); Dorobek Katedry Budowy Maszyn WAT w automatyzacji sprzgtu
inzynieryjnego (27.01.2009); Problemy mobilnosci platform bezposredniego
wsparcia czlowieka (27.01.2009); Wybrane modele i metody wspomagania decyzji
w sytuacjach kryzysowych (13.10.2009)
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Wroclawskie Centrum Transferu Technologii, Doswiadczenia Wroclawskiego
Centrum Transferu Technologii (WCTT) (16.10.2001)

Wyizsza Szkola Przedsigbiorczosci i Zarzadzania im. L. Konarskiego, O etyce
inzynierskiej (08.03.2005)

X-Service, QNX — wielozadaniowy system operacyjny czasu rzeczywistego
(17.05.1994)

Zaklad Automatyki i Urzadzen Pomiarowych AREX Sp. z o.0., Systemy sterowania
i pomiaréw z transmisja danych (04.04.2006) oraz (27.03.2007)

Zaklady Plyt Wiorowych S.A. w Grajewie, Koncepcja automatyzacji i komputeryzacji
Zaktadow Plyt Wiorowych S.A. w Grajewie (02.04.1996)

Zaklady SPOMASZ w Bialymstoku, Koncepcja automatyzacji i komputeryzacji
Zaktadoéw SPOMASZ w Biatymstoku (02.04.1996)

ZAP S.A., Nowa konstrukcja robota przemystowego podwieszonego do zastosowan
w transporcie cieklego szkta typu IRs-2 (20.05.1997); Zrobotyzowany system
automatycznego sterowania i kontroli procesu regeneracji metoda napawania dla
detali o zmiennych ksztattach (20.05.1997)
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Alfabetyczny indeks osob
W nawiasach kwadratowych podano liczb¢ wygtoszonych prelekcji.

Aftewicz, Michatl (PIAP): Aktualne mozliwos$ci wizyjnej kontroli jako$ci wytwarzania
i oferta PIAP (15.03.2007) [1]

Andruszkiewicz, Stefan (PIAP): Partnerstwo technologiczne —pomoc w rozwigzywaniu
problemoéw produkcyjnych (23.03.2006) [1]

Andrzejczak, Mariusz (PIAP): Komunikat z konferencji Intelligent Robots and Systems
—IROS 2009 St. Louis USA (08.06.2010) [1]

Andrzejuk, Adam (PIAP): Wybrane zagadnienia konstrukcji i sterowania mobilnych
robotdéw inspekcyjno-interwencyjnych (19.05.1998); Mobilny robot interwencyjno-
inspekcyjny: Architektura i realizacja sterowania robota (25.05.1999); Wstepne
wyniki eksploatacji robotow mobilnych SR 11 INSPECTOR (22.05.2001);
(PIAP) Prototyp a wersja komercyjna — rozwoj robotow klasy INSPECTOR
(22.01.2002); Targi MILIPOL — Paryz 2007. Przeglad eksponowanych nowosci
z zakresu sprzetu do zastosowan policyjnych 1 militarnych (15.01.2008); Robot do
zastosowan bojowych (03.06.2008); Zastosowanie predkosciowych algorytmow do
sterowania koncowka chwytaka manipulatora przeznaczonego do celow militarnych
i policyjnych (19.01.2010) [7]

Aoshima, Shin-ichi (Ibaraki University): Mechanism and Control of Mobile Robot
(25.05.1999) [1]

Babiarz, Artur (Politechnika Slgska): Roboty kroczace, przyklady konstrukcji,
planowania ruchow oraz systemow sensorycznych (08.06.2010) [1]

Banachowicz, Konrad (Politechnika Warszawska): Projektowanie uktadow sterowania
autonomicznych robotow mobilnych na przykladzie sterownika robota Scout
(03.11.2009) [1]

Banaszak, Zbigniew (Politechnika Zielonogorska): Systemy komputerowo
wspomaganego planowania produkcji; perspektywy i ograniczenia (12.10.1999) [1]

Banaszkiewicz, Marek Wtadystaw (Centrum Badan Kosmicznych PAN): Zastosowania
technologii satelitarnych (16.10.2007); Kierunki rozwoju dziatalnosci kosmicznej
w Polsce w perspektywie przystapienia do Europejskiej Agencji Kosmicznej
(11.10.2011) [2]

Barczyk, Jan (Politechnika Warszawska): Charakterystyki uzytkowe chwytakow
z napgdem pneumatycznym i elektrycznym (20.05.1997); Mikrochwytaki —
budowa i zastosowanie (25.01.2000); Chwytaki z napgedem elektrycznym; przeglad
problematyki i rozwigzan (08.06.2004); Chwytaki z napedem elektrycznym —
przeglad problematyki i rozwigzan (25.01.2005) [4]
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Bartoszek, Jakub (PIAP): Modelowanie, symulacja i realizacja ruchu robotow
mobilnych w trybie semiautonomii (18.01.2011) [1]

Bakowski, Aleksander (PIAP): Wagi tensometryczne i przemystowe linie wagowe
(04.03.1997); Automatyzacja przemystowych proceséw nawazania i dozowania
surowcoOw sypkich na przyktadzie linii wagowej w Hucie Szklta w Jasle
(14.03.2007) [2]

Berdowski, Janusz Bronistaw (Polskie Centrum Badan i Certyfikacji): Perspektywy
rozwoju systemow zapewnienia jakosci w Polsce (08.10.1996) [1]

Berlinski, Artur (Politechnika Szczecinska): Laboratorium badawcze robotyki
1 automatyzacji produkcji w Politechnice Szczecinskiej (07.06.2005) [1]

Betkier, Zbigniew (AB-MICRO s.c.): FIX Dynamics firmy Intellution — zintegrowany
system programow przemyslowych dla Windows NT w technologii obicktowe;j
(07.04.1998) [1]

Bebenek, Maciej (TRANSTEK): Genesis 32 — oprogramowanie do automatyzacji
proceséw (17.11.1998) [1]

Bedkowski, Janusz (PIAP): Trenazery operatorow robotow (19.01.2010) [1]

Bialousz, Jerzy (AB-MICRO s.c.): FIX Dynamics firmy Intellution — zintegrowany
system programow przemyslowych dla Windows NT w technologii obicktowe;j
(07.04.1998) [1]

Bielecka, Matgorzata (PIAP): Migdzynarodowe Targi Przemystowe Hannover ’95
(16.05.1995) [1]

Bigaj, Piotr (PIAP): Modelowanie, symulacja i realizacja ruchu robotow mobilnych
w trybie semiautonomii (18.03.2011); Memetyczny algorytm globalnego planowania
$ciezki z ograniczeniami ruchu dla robota mobilnego (17.01.2012) [2]

Biskup, Witold (PIAP): Zmiany w prawie wynalazczym (24.01.1995) [1]

Blikle, Andrzej (Academia Europaea/A. Blikle): Dylemat lidera — przemoc czy
partnerstwo (25.10.2011) [1]

Bogdasarian, Paul (Angewandte Systemtechnik Bremen): BQM bremenski model
wdrazania systemow organizacji jakosci (08.10.1996) [1]

Bojanek, Ignacy (PIAP): Wstepne wyniki eksploatacji robotoéw mobilnych SR 11
INSPECTOR (22.05.2001); Prototyp a wersja komercyjna — rozw¢j robotéw
klasy INSPECTOR (22.01.2002); Zrobotyzowane stanowisko do rozpakowania
butelek z piwem ze skrzynek i paletyzacji po zapakowaniu w kartony (10.01.2006);
Pakowaczka lamp PLS-4p dla Philips Lighting (09.01.2007); Modernizacja
zestawiarni Huty Szkla w Jasle (09.01.2007); Automatyzacja przemystowych
procesow nawazania i dozowania surowcoéw sypkich na przyktadzie linii wagowej
w Hucie Szkta w Jasle (14.03.2007); Automatyzacja transportu mi¢dzyoperacyjnego
na przyktadzie manipulatoréw przemystowych wdrozonych na liniach
technologicznych Philips Lighting w Pile (14.03.2007); System automatycznego
zatadunku rur $wietlowkowych dla Philips Lighting Poland S.A. (21.10.2008);
Zrobotyzowany system przenoszenia detali ceramicznych dla Saint Gobain
Koto (02.06.2009); Zrobotyzowane stanowisko do transportu, pozycjonowania
i pakowania listew do paletyzacji (27.04.2010); System automatycznej paletyzacji
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kartonow z elementami meblowymi (26.10.2010); Manipulatory przemystowe
na przyktadzie opracowan dla Philips-Lighting w Pile; wybrane zagadnienia
konstrukecyjne i do§wiadczenia aplikacyjne (08.06.2004) [11]

Bojar, Piotr (RITTAL Sp. z 0.0.): Mozliwo$ci zabudowy urzadzen automatyki — wyroby
firmy RITTAL (07.01.2003) [1]

Bojko, Tadeusz (AGH Akademia Gorniczo-Hutnicza): Mechatroniczne podejs$cie do
projektowania uktadow sterowania (07.01.1997) [1]

Borkowicz, Zbigniew (PIAP): Zrobotyzowany system do badania zuzycia
energetycznych kotlow duzej mocy (20.01.2004); Zautomatyzowany system do
badania zuzycia energetycznych kottéw duzej mocy (23.05.2006); Zrobotyzowany
system do badania wielkoskalowych konstrukeji przemystowych (15.03.2007);
Zautomatyzowany system do badania zuzycia energetycznych kotlow duzej mocy
(05.06.2007); Przemystowe zastosowania zaawansowanych technologicznie
robotéw mobilnych (02.04.2008); Mobilny robot inspekcyjny przeznaczony do
pracy w kopalni (02.06.2009); Symulacyjne i terenowe badania uktadu ruchowego
mobilnego robota przeznaczonego do pracy w rejonach zagrozonych wybuchem
(08.06.2010) [7]

Borkowski, Adam (PAN): Modelowanie zachowan odruchowych w robotach mobilnych
(21.11.1995); Zastosowanie modelu BIM w nawigacji robotow mobilnych
(29.05.2012) [2]

Boron, Wtodzimierz (ISS): Nowoczesne magistrale miejscowe najnizszego poziomu
dla integracji roztozonych przestrzennie urzadzen automatyki i pomiarow
(11.04.1995) [1]

Borucki, Bogustaw (PIAP): Dostosowanie tachografu do nowych rozwiazan pojazdow
szynowych — tachograf o budowie rozproszonej (27.04.2010) [1]

Bos, Wolfgang (Harmonic Drive): Harmonic Drive AG — Precision in Motion, Harmonic
Drive — precyzja w ruchu (04.11.2008) [1]

Bossak, Maciej (Politechnika Warszawska): Szybkie prototypowanie (13.03.2001) [1]

Bozenko, Lech (OBR Urzadzen Sterowania Napedow — Torun): Automatyka
energoelektronicznych uktadow napedowych — zastosowania (18.11.1997);
Projektowanie CAD maszyn i urzadzen w systemie MB firmy Item (03.11.1998) [2]

Bralczyk, Jerzy (Uniwersytet Warszawski): Wystapienia publiczne — podstawowe zasady
(06.06.2000); Wystapienia publiczne — podstawowe zasady cd. (18.12.2001) [2]

Bratek, Andrzej (PIAP): Monitoring przemystowy na przyktadzie systemu
opracowanego dla Zaktadu Energetycznego Huty Stalowa Wola SA (17.11.1998);
System nadzoru prob silnika odrzutowego (07.11.2000); Robot wspomagajacy
rehabilitacj¢ po udarach mozgu (27.03.2007); Zautomatyzowane stanowisko
do badan odbiorczych kurkow kulowych (06.11.2007); Zestaw do odmierzania
sktadnikéw ciektych (21.04.2009) [5]

Budzynski, Jacek (FESTO Sp. z 0.0.): Nowosci w programie produkcyjnym firmy
FESTO (29.05.2001); Nowoczesne systemy automatyzacji z wykorzystaniem
zaawansowanych technologii pneumatycznych i elektrycznych firmy FESTO
(20.10.2009) [2]
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Bukala, Aleksandra (PIAP): TALOS — aspekty techniczne oraz koordynacja duzego
badawczego projektu migdzynarodowego (29.05.2012) [1]

Bulinski, Damian (PIAP): Zrobotyzowane stanowisko do rozpakowania butelek
z piwem ze skrzynek i paletyzacji po zapakowaniu w kartony (10.01.2006);
Zrobotyzowane stanowisko depaletyzacji i paletyzacji obstugujace kartoniarke
w browarze (22.03.2006); Pakowaczka lamp PLS-4p dla Philips Lighting
(09.01.2007); Automatyzacja transportu mig¢dzyoperacyjnego na przyktadzie
manipulatoréw przemystowych wdrozonych na liniach technologicznych Philips
Lighting w Pile (14.03.2007); Stanowisko do odczytu kodu z felg aluminiowych
(06.11.2007); System automatycznego zatadunku rur swietlowkowych dla Philips
Lighting Poland S.A. (21.10.2008) [6]

Busko, Zbigniew (Politechnika Warszawska): Metody kalibracji robotow
(23.01.2001) [1]

Bytnar, Pawel (Oprogramowanie Naukowo-Techniczne): Modelowanie i analiza
w srodowisku MATLAB/Simulink (06.09.2007) [1]

Cader, Maciej (PIAP): Komputerowe symulacje 3D konstrukcji i dynamiki mobilnych
robotéw przeznaczonych do zastosowan przemystowych (19.01.2010); Symulacyjne
i terenowe badania uktadu ruchowego mobilnego robota przeznaczonego do pracy
w rejonach zagrozonych wybuchem (08.06.2010); Modelowanie, symulacja
irealizacja ruchu robotow mobilnych w trybie semiautonomii (18.01.2011); Mobilna
platforma inspekcyjna do monitorowania stref zagrozonych wybuchem kategorii
M1 w kopalniach wegla kamiennego (15.01.2013); Mobilna platforma inspekcyjna
do monitorowania stref zagrozonych wybuchem kategorii M1 w kopalniach wegla
kamiennego (04.06.2013) [5]

Choinski, Dariusz (Hydro-Eko-Invest): Nowoczesne urzadzenia systemowe automatyki
i pomiarow dla monitorowania i sterowania obiektow roztozonych przestrzennie
(28.05.1996) [1]

Chojecki, Rafal (Politechnika Warszawska): Miniaturowe roboty inspekcyjne
(22.01.2002); Wykorzystanie laserowego skanera i kamery dookolnej do budowy
mapy hybrydowej 3D (22.01.2008); (Materials Engineers Group Sp. z 0.0.)
RoMegAT — Uniwersalna mobilna platforma terenowa (15.01.2013) [2]

Chruslinski, Maciej (APLISENS S.A.): APLISENS S.A. — historia, geneza obecnej
pozycji, oferta produktowa (16.12.2008) [1]

Chruslinski, Stefan (APLISENS S.A.): APLISENS S.A. — historia, geneza obecnej
pozycji, oferta produktowa (16.12.2008) [1]

Chudzik, Zbigniew (FESTO Sp. z 0.0.): Nowosci w programie produkcyjnym firmy
FESTO (29.05.2001) [1]

Cieslak, J. (Politechnika Rzeszowska): Sterowniki PSW i WWT z komunikacja CAN
(11.01.2000) [1]

Ciuk, Andrzej (Siemens Sp. z 0.0.): Sterowniki SIMATIC S7 w systemach sterowania
procesow ciagtych (08.04.1997); Kierunki rozwoju automatyki przemystowej
(27.04.2004); (EMEA Gateway) Sterowniki PLC TECOMAT — profesjonalny we¢zet
komunikacji przemystowej (07.12.2010) [3]
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Cybulski, Arkadiusz (PIAP): Stanowisko do pomiaru grubosci — na przyktadzie
wdrozenia w Fabryce Ptyt Widrowych w Grajewie (04.03.1997); Automatyczna
przylbica spawalnicza POS-4 automatic (04.03.1997) [2]

Czapinski, Janusz (Uniwersytet Warszawski): Migkkie kapitaly a dobrobyt materialny
— wyzwania dla Polski (30.03.2011) [1]

Darowski, Marek (PAN): Metody i urzadzenia wspomagajace uktady krazenia
i oddychania (04.12.2007) [1]

Demianiuk, Stawomir (SICK Sp. z 0.0.): Optoelektroniczne urzadzenia i systemy
automatyki (03.12.2002)

Deputat, Julian (PAN): Problemy robotyzacji pomiar6w metodami ultradzwigko-
wymi (20.02.1996) [1]

Dobosz, Marek (Politechnika Warszawska): Technika laserowa w przemystowych
urzadzeniach pomiarowych wielko$ci geometrycznych (11.06.1996) [1]

Dobrzanski, Lech (ITME): Detektory UV i IR (11.03.2008) [1]

Dolowy, J. (Politechnika Slaska): Wielopoziomowy, wieloprocesorowy system
sterowania inteligentnym robotem przemystowym: architektura, wyniki badan,
perspektywy rozwoju (10.05.1994) [1]

Domaiiski, Roman (Politechnika Warszawska): Zrodla i przetwarzanie energii
w XXI wieku (10.04.2001) [1]

Dorywalski, Kamil (INTROL): Aparatura kontrolno-pomiarowa w przyktadach
aplikacyjnych (17.12.1996) [1]

Dubisz, Stanistaw (Uniwersytet Warszawski): Probabilistyka lingwistyczna, czyli
o rozwoju polszczyzny w XXI wieku (14.12.2004) [1]

Dubrawski, Artur (PAN): Modelowanie zachowan odruchowych w robotach
mobilnych (21.11.1995) [1]

Dunaj, Jacek (PIAP): Czujnik wizyjny SIMATIC VS 710 firmy Siemens
— charakterystyka techniczna, profile zastosowan i oferta ustug Instytutu
(07.12.1999); Wizyjna kontrola jakos$ci wytwarzania — ustugi i produkty
oferowane przez Instytut (23.05.2000); Zrobotyzowane stanowisko do
rozpakowania butelek z piwem ze skrzynek i paletyzacji po zapakowaniu
w kartony (10.01.2006); Opracowanie urzadzenia do zdejmowania trajektorii
ruchu narzedzi przy obstudze manualnej (27.03.2007); Stanowisko do odczytu
kodu z felg aluminiowych (06.11.2007); Zrobotyzowane stanowisko do
transportu, pozycjonowania i pakowania listew do paletyzacji (27.04.2010);
Zrobotyzowane stanowisko do zautomatyzowanego spawania pierScieni
(29.05.2012) [7]

Dutkiewicz, Piotr (Politechnika Poznanska): Wybrane zagadnienia badawcze
w obszarze automatyki i robotyki prowadzone w Instytucie Sterowania i Inzynierii
Systemow (18.11.2003); Interwencyjny robot SAFARI na potrzeby budownictwa
wielkoptytowego (20.01.2004) [2]

Dwojak, Andrzej (TURCK Sp. z0.0.): Czujniki i systemy wizyjne w zautomatyzowanych
liniach produkcyjnych; systemy rozproszonych wej$¢ wyj$¢ — rozwiazania firmy
TURCK (23.11.2010) [1]
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Dziuba, Roman (Politechnika Warszawska): Komputerowo wspomagane zapewnienie
jakosci — CAQ (19.03.1996) [1]

Dziuban, Jan (Politechnika Wroctawska): Mikromechanika krzemowa (02.07.1998) [1]

Florkiewicz, Janusz (Conver Laboratories) Zastosowania techniki komputerowej
w  przemystowych 1 laboratoryjnych systemach kontrolno-pomiarowych
(09.05.1995) [1]

Fotowicz, Pawel (Gléwny Urzad Miar): Problematyka niepewnos$ci pomiaru
w  S$wietle dokumentéw migdzynarodowych organizacji metrologicznych
(02.12.2003); Wyrazanie niepewnosci pomiaru w $wietle najnowszych propozycji
Migdzynarodowego Biura Miar (25.10.2005) [2]

Frackiewicz, Henryk (PAN): Technologia laserowego ksztaltowania metali
(20.02.1996) [1]

Frackowiak, Jan Krzysztof (Biuro Promocji Nauki ,,PoISCA” PAN w Brukseli): 7 PR
UE. Jak wykorzystac¢ szansg dla jednostek badawczo-rozwojowych? (12.03.2007) [1]

Fraczek, Jerzy (Politechnika Slgska): Urzadzenia iskrobezpieczne w automatyce
i pomiarach w $wietle standardow polskich i europejskich (18.04.1995); Nowe
osiggnigcia w zakresie iskrobezpiecznych sieciowych systemow automatyki
i pomiarow (28.05.1996); Systemy iskrobezpieczne wedlug wymagan dyrektywy
Wspdlnoty Europejskiej ATEX 100A (06.04.2004) [3]

Fraczek, Janusz (Politechnika Warszawska): Metody kalibracji robotow
(23.01.2001) [1]

Gach, Alicja (PIAP): Dziatalno$¢ organizacji normalizacyjnych ISO, IEC i EWG
— na podstawie doswiadczen zebranych podczas pobytu stazowego w SIS
(Standardiseringskommissionen i Sverige) (23.11.1993) [1]

Gaj, Marek (Bosch Rexroth Sp. z0.0.): Bosch Rexroth — przeglad wybranych produktow
do zastosowan w automatyzacji (08.11.2011) [1]

Galazka, Tadeusz (PIAP): Zautomatyzowane stanowisko do badan odbiorczych kurkow
kulowych (06.11.2007) [1]

Gasparski, Wojciech (Centrum Etyki Biznesu, Polska Akademia Nauk PAN i Wyzsza
Szkota Przedsigbiorczo$ci i Zarzadzania im. L. Konarskiego): O etyce inzynierskiej
(08.03.2005) [1]

Gawel, Bartlomiej (AGH Akademia Gorniczo-Hutnicza): Sterowanie procesami
biznesowymi przy pomocy systemoOw zarzadzania przeptywem pracy — nowe
podejscie (22.11.2005) [1]

Gawlik, Grzegorz (Instytut Technologii Materiatow Elektronicznych): Technika
implantacji jonow w zastosowaniach dla przemyshu maszynowego (13.12.1994) [1]

Gierych, Andrzej (CADEL Warszawa): Komputerowe metody projektowania urzadzen
elektronicznych (14.05.1996) [1]

Glinski, Marcin (PIAP): Systemy monitoringu i sterowania dla gospodarki wodno-
-$ciekowej (07.11.2000) [1]

Glinski, Marcin (PIAP): Metody zdalnego serwisowania uktadéw pomiarowych
i systemow automatyki z wykorzystaniem GPRS (18.03.2003); Efektywny dostep
do wiedzy technicznej a rozwdj gospodarki innowacyjnej (22.11.2005) [2]
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Glebocki, Robert (PIAP): Pomiary przeptywu i parametrow fizyko-chemicznych
cieczy w zastosowaniach przemystowych (24.03.1999); Pomiar pH elektrodami
potprzewodnikowymi — technologia ulatwiajaca zycie pomiarowca (11.04.2000);
Urzadzenie do automatycznego poboru probek jako tani sposéb monitorowania
wody i $ciekow (11.04.2000) [3]

Glowka, Jakub (PIAP): TALOS — aspekty techniczne oraz koordynacja duzego
badawczego projektu migdzynarodowego (29.05.2012) [1]

Godzisz, Czestaw (PIAP): Odpornosc¢ robota przemystowego na zaktocenia wystepujace
w zasilajacej sieci energetycznej (15.06.1993); Zasady konstrukcji urzadzen
elektronicznych odpornych na zaktocenia elektromagnetyczne (17.12.1996);
O badaniach odpornosci na zaburzenia elektromagnetyczne w laboratorium PIAP-
LAB (26.03.1999) [3]

Gosiewski, Anatol (Politechnika Warszawska): Eksperymentalna weryfikacja
cyfrowych algorytméw sterowania napg¢dami robota przemystowego
(21.02.1995); Manipulowalno$¢ i inne mniej znane poj¢cia z teorii robotow
(12.12.1995) [2]

Gosiewski, Zdzistaw (Politechnika Bialostocka): Profil Katedry Automatyki
i Robotyki (KAiR) Politechniki Biatostockiej (31.05.2011); Automatyzacja
mikro-samolotow (31.05.2011) [2]

Goska, Jan (PIAP): Urzadzenia elektryczne w wersji przeciwwybuchowe;j
(15.04.2003); Zautomatyzowane stanowisko do badan odbiorczych kurkow
kulowych (06.11.2007); Zestaw do odmierzania skladnikow ciektych
(21.04.2009); Dostosowanie tachografu do nowych rozwigzan pojazdow
szynowych — tachograf o budowie rozproszonej (27.04.2010) [4]

Goszezynski, Tadeusz (PIAP): Monitorowanie zuzycia energii w obiektach
roztozonych w przestrzeni z uwzglgdnieniem systemu LonWorks i zastosowania
transmisji kablami energetycznymi (08.03.1995); Skomputeryzowane stanowisko
pomiarowe do sprawdzania przelicznikow wskazujacych do cieptomierzy
do wody (04.03.1997); Sie¢ miejscowa LonWorks — instalacja badawcza
w Instytucie, rezultaty badan perspektywy aplikacji w kraju oraz oferta
PIAP (03.06.1997); Komputerowe stanowisko TEC-LEG-3 do sprawdzania
elektronicznych przelicznikéw energii cieplnej wody (10.03.1998); System
pomiarowy SCANLAB-W na elementach sieci LonWorks do monitorowania
warunkow srodowiskowych w laboratoriach (12.03.1998); Problemy sprawdzania
i legalizacji licznikow energii cieplnej — oferta PIAP dla energetyki cieplnej
(23.03.1999); Komputerowe stanowiska pomiarowe TEC-LEG-3 i KAL-LEG do
badan czgsci sktadowych cieptomierzy oraz problemy ich legalizacji (11.04.2000);
Legalizacja cieplomierzy — stanowiska do legalizacji czgéci sktadowych
cieptomierzy oferowane przez PIAP (28.03.2001); Sprawdzanie cieptomierzy —
nowe urzadzenia — nowe mozliwo$ci — oferta PIAP (21.03.2002); Sprawdzanie
cieptomierzy — nowe urzadzenia — nowe mozliwosci — oferta PIAP (03.04.2003);
Sprawdzanie i legalizacja cieptomierzy — testery i stanowiska z PIAP (07.04.2005);
Sposoby i urzadzenia do sprawdzania cieptomierzy hybrydowych (zwanych tez
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kompaktowymi) (23.03.2006); System szkolei BHP w obszarze automatyzacji
i robotyzacji z wykorzystaniem techniki E-learning (02.04.2009) [13]

Goérnicki, Tadeusz (WG Electronics): Nowoczesne narzedzia projektanta urzadzen
elektronicznych (22.10.1996) [1]

Gorska-Szkaradek, Jolanta (PIAP): Krotkie komunikaty z pobytu na
Przemystowych Targach Hanowerskich kwiecien 96 w zakresie wybranych
zagadnien automatyki, robotyki i pomiaréw (11.06.1996) [1]

Gorzynski, Jan (Politechnika Warszawska): Przeglad wybranych metod
technicznych (21.01.1997) [1]

Grabinski, Marek (PIAP): Linia do montazu koncowego wktadek bezpiecznikowych
typu WT (08.01.2008); Zrobotyzowane stanowisko do zautomatyzowanego
spawania pierscieni (29.05.2012); Zrobotyzowane gniazdo montazu thumikow do
zaworow elektro-pneumatycznych (09.04.2013) [3]

Grabowski, Dariusz (PIAP): Manipulatory przemystowe na przykladzie opracowan dla
Philips Lighting w Pile; wybrane zagadnienia konstrukcyjne i doswiadczenia aplikacyjne
(08.06.2004); Stanowisko do regulacji mechanizmu migowego i resetu w presostatach
(06.11.2007); Automatyczne stanowisko do detekcji prawidlowego umieszczenia
sprezyn w korpusie skrzyni biegow (01.12.2009); Automatyczne stanowisko do detekcji
prawidlowego ztozenia zatrzasku skrzyni biegow (01.12.2009); System automatycznej
paletyzacji kartonow z elementami meblowymi (26.10.2010) [5]

Granosik, Grzegorz (Politechnika 1Lodzka): Dzialalnos¢ Instytutu Automatyki
Politechniki todzkiej w zakresie robotyki (23.05.2006); Dziatalno$¢ Instytutu
Automatyki Politechniki £odzkiej w zakresie robotyki (05.06.2007) [2]

Grega, Wojciech (AGH Akademia Gorniczo-Hutnicza): Automaty rozproszone — nowe
wyzwanie dla inzynieréw (10.10.2006) [1]

Grohs, Konrad (ASTOR Sp. z o0.0.): Niezawodno$¢ komunikacji bez przewodow
(09.01.2001); ASTOR Sp. z o.0. — innowacyjne podej$cie do roli dostawcy
automatyki przemystowej (04.11.2003); Systemy bezpieczenstwa stanowisk
produkcyjnych z robotami firmy FANUC (24.01.2006) [3]

Groll, Witold (Centrum Naukowo-Techniczne Kolejnictwa): Wybrane metody badan
i analizy wynikow stosowane przy pomiarach dynamicznych taboru kolejowego
(19.01.1999) [1]

Grygorczuk, Jerzy (Centrum Badan Kosmicznych PAN): Penetratory MUPS,
CHOMIK i KRET — urzadzenia przeznaczone do eksploracji powierzchni ciat
Uktadu Stonecznego (04.06.2013) [1]

Gutkowski, Witold (Instytut Podstawowych Problemow Techniki PAN): Optymalizacja
w projektowaniu inzynierskim (10.10.2000) [1]

Hamamatsu, Yoshio (Ibaraki University): An Optimization for the Multi-route
Searching Problem (20.06.2000) [1]

Hoerner de Roithberg, Pawel (JANBIT — przedstawiciel National Instruments):
Projektowanie uktadéw kontrolno-pomiarowych i systemow SCADA/MMI
(09.11.1999) [1]

Honczarenko, Jerzy (Politechnika Szczecinska): Laboratorium badawcze robotyki
1 automatyzacji produkcji w Politechnice Szczecinskiej (07.06.2005) [1]
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Horecki, Jerzy (FESTO Sp. z 0.0.): Elementy i struktury manipulatorow FESTO
(20.05.1997) [1]

Hurda, Maciej (PIAP): Zagadnienia prawa autorskiego w odniesieniu do tworcy —
pracownika jednostki badawczo-rozwojowej (21.02.1995) [1]

Jablkowski, Jan (PIAP): Jak uzyska¢ dofinansowanie KBN na automatyzacj¢
i modernizacj¢ maszyn linii produkcyjnych 1 technologii? (11.03.1998);
Wspotfinansowanie przedsigwzig¢ innowacyjnych w ramach projektow celowych
Ministerstwa Nauki i1 Informatyzacji; ogdlne zasady i przyktady realizacji
(24.03.2004) [2]

Jablonski, Leszek (SABUR Sp. z 0. 0.): Terminale operatorskie ESA — terminale na
miar¢ oczekiwan (23.11.2004) [1]

Jablonski, Piotr (PIAP): Cyfrowe sterowniki nap¢dow dla robotéw i innych srodkow
automatyki (01.12.1994); Eksperymentalna weryfikacja cyfrowych algorytmow
sterowania napgdami robota przemystowego (21.02.1995); Nowe napedy elektryczne
dla 23 mm Armaty Morskiej (08.01.2002) [3]

Jablonski, Robert (Elmark): Przemystowe i laboratoryjne systemy sterowania
i zbierania danych (21.03.1995) [1]

Jablonski, Ryszard (Politechnika Warszawska): Zastosowania metody zliczania
pojedynczych fotonow (05.03.2002) [1]

Jachezyk, Elzbieta (PIAP): Problemy sprawdzania i legalizacji licznikow energii
cieplnej —oferta PIAP dla energetyki cieplnej (23.03.1999); Legalizacja cieptomierzy
— punkt legalizacyjny w PIAP i jego mozliwosci (28.03.2001); Legalizacja czgsci
sktadowych cieptomierzy do wody — przepisy, mozliwosci punktu legalizacyjnego
w PIAP (21.03.2002); Legalizacja cieptomierzy do wody i ich czgsci sktadowych
w $wietle obowiagzujacych przepisow (24.03.2004); Legalizacja cieptomierzy do
wody w $wietle obowiazujacych przepisow (07.04.2005); Mozliwosci otwierania
punktéw legalizacyjnych w przedsigbiorstwach cieptowniczych w Polsce
(23.03.2006) [6]

Jachowicz, Ryszard (Politechnika Warszawska): Mikroczujniki i mikrosystemy — stan
aktualny i kierunki rozwoju (11.03.2003) [1]

Jagielski, Jacek (Instytut Technologii Materiatow Elektronicznych): Technika
implantacji jonow w zastosowaniach dla przemystu maszynowego (13.12.1994) [1]

Jagiello, Pawet (PIAP): Modernizacja zestawiarni Huty Szkta w Jasle (09.01.2007);
Automatyzacja przemystowych procesow nawazania i dozowania surowcow sypkich
na przykladzie linii wagowej w Hucie Szkta w Jasle (14.03.2007); Stanowisko
do kontroli koncowej presostatow (15.04.2008); System automatycznego
zatadunku rur $wietlowkowych dla Philips Lighting Poland S.A. (21.10.2008);
Zrobotyzowane stanowisko do transportu, pozycjonowania i pakowania listew do
paletyzacji (27.04.2010); System automatycznej paletyzacji kartonéw z elementami
meblowymi (26.10.2010); Stanowisko do regulacji cisnieniowej LP w termostatach
serii KPS (20.12.2011); Wykonanie stanowisk do testowania trwatosci presostatow
(20.12.2011) [8]

Jakubowski, Ireneusz (Bosch Rexroth Sp. z 0.0.): Bosch Rexroth — przeglad wybranych
produktow do zastosowan w automatyzacji (08.11.2011) [1]
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Janiszewski, T. (ATMOS-ELPOL): Projektowanie, produkcja i ekonomika
specjalizowanych uktadow scalonych ASIC firmy ATMOS-ELPOL Warszawa
(19.04.1994) [1]

Janiszowski, Krzysztof (Politechnika Warszawska): Problematyka sterowania
pozycyjnego napgdu pneumatycznego (20.01.1998) [1]

Jankowski, Janusz (Politechnika Warszawska/PIAP): Systemowe przetworniki
tensometryczne masy i sity (03.01.1994) [1]

Janukiewicz, Jarostaw (Politechnika Wroctawska): Sieci komputerowe (21.03.1995) [1]

Janyszek, Barbara (PIAP): Przeno$ne przyrzady serwisowe do wzorcowania
i sprawdzania aparatury pomiarowej stosowanej w automatyce przemyslowej
(02.04.2003);  Mikroprocesorowe  kalibratory  ci$nienia  serii  PC-01
(25.03.2004) [2]

Jardzioch, Andrzej (Politechnika Szczecinska): Laboratorium badawcze robotyki
i automatyzacji produkcji w Politechnice Szczecinskiej (07.06.2005) [1]

Jarzebowski, Bogdan (OBRUSN): Nowe rozwigzania przemiennikow czestotliwosci
serii FREQVAR - charakterystyka, zamierzenia rozwojowe (18.11.1997) [1]

Jastrzebski, Robert (ABB Sp. z 0.0.): Projektowanie stanowisk zrobotyzowanych
z wykorzystaniem oprogramowania RobotStudio (24.01.2006) [1]

Jaworski, Jerzy (Bosch Rexroth Sp. z 0.0.): Bosch Rexroth — przeglad wybranych
produktéw do zastosowan w automatyzacji (08.11.2011) [1]

Jaworski, Zbigniew (PIAP): Przeno$ne przyrzady serwisowe do wzorcowania
i sprawdzania aparatury pomiarowej stosowanej w automatyce przemystowej
(02.04.2003) [1]

Jednorég, Adam (Politechnika Warszawska): Komputerowo wspomagane
zapewnienie jakosci — CAQ (19.03.1996) [1]

Jemielniak, Krzysztof (Politechnika Warszawska): Wykrywanie katastroficznego
stepienia ostrza w oparciu o pomiar sit skrawania (06.06.1995) [1]

Jezierski, Edward (Politechnika todzka): Dziatalno$¢ Instytutu Automatyki
Politechniki Lodzkiej w zakresie robotyki (23.05.2006); Dziatalno$¢ Instytutu
Automatyki Politechniki Lodzkiej w zakresie robotyki (05.06.2007) [2]

Jedra, Cezary (Rockwell Automation Sp. z 0.0.): Nowoczesne systemy automatyki
przemystowej oparte na sieciach ControlNet i DeviceNet oraz oprogramowanie
Rockwell Software (28.03.2000); Rockwell Software — Od poziomu maszyny do
poziomu informatycznego (19.12.2000) [2]

Kabala, Marek (Politechnika Wroctawska): Kulisty robot mobilny RoBall
(22.01.2008) [1]

Kacprzyk, Janusz (IBS PAN): Sterowanie rozmyte. Pojgcia podstawowe
(02.11.1993); Sterowanie rozmyte. Przyktady aplikacji (18.01.1994); Drazenie
danych i1 odkrywanie wiedzy z uzyciem logiki rozmytej i obliczen na stowach
(28.10.2003); Systemy inteligentne i wspomaganie decyzji — nowe kierunki
i wyzwania (05.10.2004) [4]

Kaczanowska, Adela (PIAP): Konsekwencje nowych ustaw dotyczacych
normalizacji, miar i jakos$ci (29.03.1994) [1]

Kaczmarczyk, Andrzej (Instytut Maszyn Matematycznych): Modele i architektury
odniesienia dla integracji systemow w przedsigbiorstwie (02.04.1996) [1]
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Kaczorek, Tadeusz (Politechnika Warszawska): Gaweda na temat drogi zyciowej
pracownika nauki (06.10.1998); Kulisy warsztatu pracy naukowca w $wietle
osobistych doswiadczen (01.12.1998) [2]

Kalinowska, Bozena (PIAP): Wplyw procesow innowacyjnych na wzrost
konkurencyjnos$ci przedsigbiorstw (22.11.2005) [1]

Karwowski, Krzysztof (OBRUSN): Serwonape¢dy dla silnikow bezszczotkowych
(18.11.1997) [1]

Kasinski, Andrzej (Politechnika Poznanska): Wybrane techniki przetwarzania sekwencji
obrazow w zastosowaniu do $ledzenia robotéw mobilnych (11.10.2005) [1]

Kasprzak, Wtodzimierz (Politechnika Warszawska): Tematyka badan Instytutu
Automatyki i Informatyki Stosowane] Politechnika Warszawska, ze szczegélnym
uwzglednieniem robotyki i rozpoznawania wzorcow (08.11.2005); Metody
rozpoznawania obrazow na potrzeby inteligentnych pojazdow i robotow ustugowych
(15.03.2011) [2]

Kasprzyczak, Leszek (Instytut Technik Innowacyjnych EMAG): Wybrane prace
Instytutu Technik Innowacyjnych EMAG (11.01.2011) [1]

Kazimierski, Grzegorz (PIAP): Bremenski model wdrazania systemoéw jakosci
(06.03.1997); Komputerowe wspomaganie wdrazania Systemow Jakosci w malych
i $rednich przedsi¢biorstwach; metoda PIAP-BQM (22.04.1997) [2]

Kazmierkowski, Marian P. (Politechnika Warszawska): Przeglad systemow
bezstykowego zasilania (16.10.2012) [1]

Keciek, Marek (PIAP): Metody kalibracji robotow (23.01.2001) [1]

Kedzierska-Madras, Izabela (Zaklady SPOMASZ w Biatymstoku): Koncepcja
automatyzacji 1 komputeryzacji Zaktadow SPOMASZ w Bialymstoku
(02.04.1996) [1]

Khoury, Jakob (Schunk Niemcy): Nowe produkty firmy SCHUNK Intec Sp. z o.0.
(18.03.2008) [1]

Kieniewicz, Mateusz (PIAP): Roboty KUKA — idee, ktore dziataja (22.03.20006) [1]

Kietzman, Bogdan (Siemens Sp. z 0.0.): Specjalistyczne systemy firmy Siemens
przeznaczone do sterowania produkcja w  przemysle samochodowym
(14.03.2000) [1]

Kili§, Zbigniew (PIAP): Urzadzenia elektryczne w wersji przeciwwybuchowej
(15.04.2003) [1]

Klimasara, Wojciech (PIAP): Laserowy system do bezdotykowych pomiaréw
robota ,,ROBOTEST” (06.04.1995); Krotkie komunikaty z pobytu na
Przemystowych Targach Hanowerskich kwiecien 96 w zakresie wybranych
zagadnien automatyki, robotyki i pomiaréw (11.06.1996); Pomiar i rejestracja
wielkosci momentow w warunkach przemystowych (04.03.1997); Wybrane
zagadnienia konstrukcji 1 sterowania mobilnych robotéw inspekcyjno-
interwencyjnych (19.05.1998); Mobilny robot interwencyjno-inspekcyjny:
Projekt oraz realizacja konstrukcji prototypu robota (25.05.1999); Mobilny robot
interwencyjno-inspekcyjny — wyniki badan (25.01.2000); Metody kalibracji
robotéw (23.01.2001); System jakosci w przemysle motoryzacyjnym wg normy
ISO/TS 16949:2002 (05.11.2002); Roboty w rehabilitacji osob po udarze
moézgu (27.05.2003); Robot wspomagajacy rehabilitacj¢ po udarach moézgu
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(27.03.2007); System szkolen BHP w obszarze automatyzacji i robotyzacji
z wykorzystaniem techniki E-learning (02.04.2009) [11]

Klonecki, Pawetl (Arcus Electronics, Wroctaw): Nexpert Object firmy Neuron Data
jako $wiatowy standard projektowania systeméw ekspertowych (17.10.1995) [1]
Klonowski, Leszek (SABUR Sp. z 0.0.): Kolejna generacja sterownikow w ofercie

firmy SAIA-Burgess (23.11.2004) [1]

Klos, Stawomir (Uniwersytet Zielonogodrski): Ekonomiczne aspekty wdrozen systemow
klasy ERP w MSP (22.11.2005) [1]

Klosinska, Katarzyna (Uniwersytet Warszawski): O najwazniejszych zasadach
poprawnosci jezykowej (na przyktadzie metafor i frazeologii) (13.12.2005) [1]

Kobosko, Andrzej Maciej (PIAP): Komputerowy system METROTERM DAC 20 do
monitorowaniatemperatury w silosachielewatorach zbozowych oraziskrobezpieczne
sondy pomiarowe temperatury dla tego systemu (13.03.1998); Systemy monitoringu
temperatur do obiektow magazynowych produktow zboza z silnym zapyleniem
(13.04.2000); Systemy monitoringu dla obiektéw z zagrozeniem wybuchowym
(20.03.2002); Iskrobezpieczny system monitorowania temperatury z czujnikami typu
smart (02.04.2003); Iskrobezpieczny system zdalnego monitorowania temperatury
w elewatorach zbozowych (07.04.2005); Nowa generacja systemow monitorowania
temperatury dla zaktadéw przechowalnictwa zywnosci (23.03.2006) [6]

Koch, Jan (Wroctawskie Centrum Transferu Technologii, Politechnika Wroctawska):
Doswiadczenia Wroctawskiego Centrum Transferu Technologii (WCTT)
(16.10.2001) [1]

Koch, Tomasz (Politechnika Warszawska): Komputerowo wspomagane zapewnienie
jakosci — CAQ (19.03.1996) [1]

Kociszewski, Longin (Instytut Technologii Materiatbw  Elektronicznych):
Pozatelekomunikacyjne zastosowania §wiattowodow (13.12.1994) [1]

Kolodziejczyk, Bronistaw (DUKAT — Warszawa): Uklady bezpieczenstwa pracy
na maszynach — przeglad norm (09.03.1999); (AUTOMATECH Sp. z o0.0.)
Bezpieczenstwo maszyn i urzadzen w $wietle norm europejskich i wymagan CE
(19.11.2002) [2]

Konopka, Stanistaw (Wojskowa Akademia Techniczna): Dorobek Katedry Budowy
Maszyn WAT w automatyzacji sprz¢tu inzynieryjnego (27.01.2009) [1]

Kopacz, Wiestaw (PIAP): Linia do montazu koncowego wktadek bezpiecznikowych
typu WT (08.01.2008); Zrobotyzowane stanowisko do zautomatyzowanego
spawania pierscieni (29.05.2012) [2]

Korendo, Zbigniew (AGH Akademia Gorniczo-Hutnicza): Symulacja w projektowaniu
mechanicznym (07.01.1997) [1]

Kornuta, Tomasz (Politechnika Warszawska): Projektowanie uktadow sterowania
autonomicznych robotow mobilnych na przykladzie sterownika robota Scout
(03.11.2009); Specyfikacja uktadow sterowania robotow wykorzystujacych aktywne
czucie do identyfikacji obiektow (20.11.2012) [2]

Koruba, Zbigniew (Politechnika Swictokrzyska): Postep w budowie i nawigacji oraz
tendencje rozwojowe bezpilotowych aparatow latajacych (09.04.2002) [1]

Kostrzewa, Piotr (PIAP): Charakterystyka robotow KUKA; mozliwosci zastosowan
(25.03.2004); Zrobotyzowane stanowisko do rozpakowania butelek z piwem ze
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skrzynek i paletyzacji po zapakowaniu w kartony (10.01.2006); Stanowisko do
regulacji ci$nieniowej w presostatach (15.04.2008); Automatyczne stanowisko
do detekcji prawidtowego umieszczenia spr¢zyn w korpusie skrzyni biegoéw
(01.12.2009); Automatyczne stanowisko do detekcji prawidlowego ztozenia
zatrzasku skrzyni biegow (01.12.2009); Zrobotyzowane stanowisko do
zautomatyzowanego spawania pierscieni (29.05.2012); Zrobotyzowane stanowisko
do spawania chtodnicy powietrza typu MDB i MLB (09.04.2013) [7]

Kostrzewa, Zbigniew (PIAP): Zrobotyzowane stanowisko do rozpakowania butelek
z piwem ze skrzynek i paletyzacji po zapakowaniu w kartony (10.01.2006) [1]

Kostrzewski, Szymon (PIAP): Rozwiazanie zadania prostego i odwrotnego kinematyki
dla manipulatora o strukturze (23.01.2007) [1]

Kosztowski, Stefan (PIAP): Certyfikacja wyrobow na potrzeby sektora automatyki,
robotyki 1 zintegrowanych systemow wytwarzania prowadzona przez PIAP-
OCW (11.03.1998); Dlaczego certyfikat bezpieczenstwa PIAP-OCW jest dobrym
gwarantem swobodnego obrotu wyrobow i odpowiedzialnych zastosowan?
(26.03.1999); Rola i zadania Oddziatu Certyfikacji Wyrobow PIAP-OCW
w ksztattowaniu bezpieczenstwa uzytkowania oraz jako$ci wyrobow sektora
automatyki (23.11.1999); Krajowe zasady wprowadzania do obrotu handlowego
wyrobow sektora automatyki (14.04.2000); Zasady wprowadzenia do obrotu
produktow z sektorow: automatyki i informatyki (21.11.2000); Szanse i zagrozenia
dla krajowego sektora automatyki w aspekcie przystapienia do Unii Europejskiej
(28.03.2001); Europejskie zasady dopuszczenia do stosowania wyrobow automatyki
i pomiarow adresowane do uzytkownika (20.03.2002); Znakowanie CE przepustka
polskich wyrobéw automatyki na rynek europejski (02.04.2003); Oznaczenie CE
przepustka wyrobow automatyki i pomiarow na Jednolity Rynek (25.03.2004);
Jak sobie radzi¢ z oznakowaniem CE w automatyce i pomiarach (07.04.2005);
Europejska Zgodnos$¢ CE w obszarze armatury i pomp. PIAP — europejska jednostka
notyfikowana 1548 (22.03.2006); Jak wystawi¢ tanio deklaracj¢ Europejskiej
Zgodnosci CE (15.03.2007); Po co komu oznaczenie CE — czyli o wsparciu
inwestorow 1 uzytkownikow (03.04.2008); Jak tanio doprowadzi¢ wyrob do
europejskiej zgodnosci CE? (01.04.2009); Co nowego w europejskiej zgodnosci
CE wyrobow? Informacje dla handlowcoéw i zamawiajacych (25.03.2010); Jak
potwierdzi¢ europejska zgodno$¢ zautomatyzowanych linii produkcyjnych?
(06.04.2011); Nie ryzykuj — pamigtaj o obowiazkowe]j ocenie ryzyka wyrobow
(21.03.2012); Jaka jest odpowiedzialnos¢ za produkt wprowadzany na rynek oraz
do uzytkowania? (20.03.2013) [18]

Koscielny, Jacek (Politechnika Warszawska): Pochtaniacze energii do napgdow
pneumatycznych urzadzen robotyki (02.12.1997) [1]

KoScielny, Jan Maciej (Politechnika Warszawska): Diagnostyka procesow
przemystowych w zdecentralizowanych systemach automatyki (09.05.1995)
Nowe trendy w automatyce (22.10.2002); Problemy rozpoznawania uszkodzen
w procesach przemystowych (14.10.2008) [3]

Kowalski, Henryk A. (Politechnika Warszawska): Nowoczesne procesory sygnatowe
(31.01.1995) [1]
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Kowalski, Jarostaw (PIAP): Monitorowanie zuzycia energii w obiektach roztozonych
w przestrzeni z uwzglednieniem systemu LonWorks i zastosowania transmisji
kablami energetycznymi (08.03.1995) [1]

Kowalski, Grzegorz (PIAP): Perspektywy zastosowania systemow bezzalogowych
w OPBMR na przyktadzie wybranych projektow PIAP (31.05.2011);
Specjalistyczny osprzet dodatkowy pojazdow bezzatogowych dla misji zwigzanych
z bezpieczenstwem i obronnos$cia (04.06.2013) [1]

Kozak, Andrzej (Hydro-Eko-Invest): Nowoczesne urzadzenia systemowe automatyki
i pomiarow dla monitorowania i sterowania obiektow roztozonych przestrzennie
(28.05.1996) [1]

Kozak, Mariusz (PIAP): Zastosowanie predkosciowych algorytmow do sterowania
koncowka chwytaka manipulatora przeznaczonego do celéw militarnych
i policyjnych (19.01.2010) [1]

Kozicka, Agnieszka (Wojskowa Akademia Techniczna): Problemy mobilnosci platform
bezposredniego wsparcia czlowieka (27.01.2009) [1]

Kozlowski, Krzysztof (Politechnika Poznanska): Wybrane zagadnienia badawcze
w obszarze automatyki i robotyki prowadzone w Instytucie Sterowania i Inzynierii
Systemow (18.11.2003); Interwencyjny robot SAFARI na potrzeby budownictwa
wielkoplytowego (20.01.2004) [2]

Kozyra, Maciej (PIAP): Graficzny interfejs robota mobilnego GUI-MR (20.06.2000) [1]

Kozuchowski, Wojciech (Schmalz GmbH): Elementy i urzadzenia techniki
podcisnieniowej (25.04.2006) [1]

Krakowiak, Tomasz (PIAP): Pomiary przeptywu i parametrow fizyko-chemicznych cieczy
w zastosowaniach przemystowych (24.03.1999); Specjalistyczne przeptywomierze do
cieczy lepkich (12.04.2000); Polish Technology Partnership — szybki i skuteczny dostep
do globalnych zasobow wiedzy technicznej (24.03.2004) [3]

Krakowka, Tomasz (PIAP): Mobilny robot interwencyjno-inspekcyjny — wyniki badan
(25.01.2000); Targi MILIPOL — Paryz 2007. Przeglad eksponowanych nowosci
z zakresu sprze¢tu do zastosowan policyjnych i militarnych (15.01.2008) [2]

Krawczyk, Wojciech (ABB Industry): Urzadzenia techniki podczerwieni dla systemow
automatyki przemystowej, ochrony czlowieka w s$rodowisku przemystowym
i zastosowan wojskowych (26.10.1994) [1]

Krawczyk, Klaus R. (Bosch): Systemy montazowe firmy Bosch (03.02.1995) [1]

Kretkowski, Maciej (PIAP): Opracowanie metody kalibracji kamery cyfrowej
o wysokiej doktadnosci odwzorowania barw (25.09.2007) [1]

Kreglewska, Urszula (Politechnika Warszawska): Architektura sterownika robota
POLYCRANK (05.01.1999) [1]

Krodkiewska-Skoczylas, Elzbieta (Politechnika Warszawska): Rozwdj koncepcji
zarzadzania jakoscia (21.11.2000); Nowe podejscie do zarzadzania jakoS$cia
w przedsiebiorstwach i jednostkach badawczo-rozwojowych (20.11.2001) [2]

Kro6l, Andrzej (Polskie Towarzystwo Informatyczne): Perspektywy rozwoju
i zastosowan komputerow PC (07.11.1995); Nowa architektura wewnetrzna systemu
operacyjnego Microsoft Windows ’95 i jej rola w kreowaniu wielozadaniowych
zastosowan komputeréw PC (07.11.1995) [2]
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Krzesak, Pawet (Bosch Rexroth Sp. z 0.0.): Bosch Rexroth — przeglad wybranych
produktow do zastosowan w automatyzacji (08.11.2011) [1]

Kubinski, Pawet (PIAP): Jak wykorzysta¢ $wiatowa sie¢ ekspertow Technology
Partnership do rozwiazania probleméw technicznych w Twojej firmie (06.04.2005) [1]

Kudla, Ignacy (Uniwersytet Warszawski): Nowoczesne metody projektowania
cyfrowych specjalizowanych uktadéw elektronicznych (14.05.1996) [1]

Kujawinska, Matgorzata (Politechnika Warszawska): Zautomatyzowane optycznie
metody pomiaru ksztattu, przemieszczen i odksztatcen obiektow rozpraszajacych
(23.02.1999); Optyczne metody badan mikroelementéw i mikrosysteméw MEMS
1 MOEMS (11.01.2005) [2]

Kulawiec, Michat (PIAP): Maty robot wsparcia inspekcyjnego (24.01.2006) [1]

Kulezycki, Piotr (Instytut Badan Systemowych PAN, Politechnika Krakowska):
Zastosowanie estymatorow jadrowych w inZynierii sterowania i wspomaganiu
decyzji (12.10.2010) [1]

Kulig, Edward (OBRUSN): Tyrystorowe uktady tagodnego rozruchu serii SOFTVAR
(18.11.1997) [1]

Kulik, Marek (Zaktady Ptyt Wiorowych S.A. w Grajewie): Koncepcja automatyzacji
i komputeryzacji Zaktadow Ptyt Wiérowych S.A. w Grajewie (02.04.1996) [1]

Kurianowicz, Rafat (Instytut Systeméw Sterowania, Chorzow): System transmisji
informacji diagnostycznych (18.03.2003) [1]

Kurowski, W. (Politechnika Biatostocka): System analogowo-cyfrowy przetwarzania
sygnalu i obrébki numerycznej (19.04.1994) [1]

Kus$, Wojciech (Siemens Sp. z 0.0.): Kierunki rozwoju automatyki przemystowej
(27.04.2004) [1]

Kwiatkowski, Tomasz (Zaktady Plyt Widrowych S.A. w Grajewie): Koncepcja
automatyzacji i komputeryzacji Zaktadow Plyt Wiorowych S.A. w Grajewie
(02.04.1996) [1]

Lasota, Adam (LOGOTEC Engineering): Komputerowe wspomaganie projektowania
w zakresie automatyki i elektrotechniki (03.01.1994) [1]

Latocha, Witold (TURCK Sp. z0.0.): Czujniki i systemy wizyjne w zautomatyzowanych
liniach produkcyjnych; systemy rozproszonych wej$¢ wyj$¢ — rozwiazania firmy
TURCK (23.11.2010) [1]

Lech, Tomasz (ASTOR Sp. z 0.0.): Systemy bezpieczenstwa stanowisk produkcyjnych
z robotami firmy FANUC (24.01.2006) [1]

Legat, Adam (Centrum Naukowo-Techniczne Kolejnictwa): Prezentacja Centrum
(19.01.1999) [1]

Lesiak, Marcin (Schunk Polska): Nowe produkty firmy SCHUNK Intec Sp. z o.0.
(18.03.2008) [1]

Librant, Zdzistaw (ITME): Zaawansowane materialy ceramiczne i kompozytowe
(11.03.2008) [1]

Lichodziejewski, Cezary (PIAP): Prace prowadzone przez PIAP w ramach Programu
Teleman i1 Copernicus 94 oraz realne mozliwosci udzialu w programach
badawczych Unii Europejskiej (23.05.1995); Recykling samochodéw w krajach
Europy Zachodniej (05.12.1995) [2]
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Liedel, Krzysztof (Centrum Badan nad Terroryzmem Collegium Civitas, kwartalnik
»lerroryzm: zagrozenia — prewencja — przeciwdziatanie”): Prognozowanie
zagrozen terrorystycznych jako narzg¢dzie zapewnienia bezpieczenstwa EURO 2012
(17.03.2009) [1]

Linde-Usiekniewicz, Jadwiga (Uniwersytet Warszawski): Zapozyczenia w kulturze
jezyka i badaniach lingwistycznych (05.12.2000) [1]

Linek, Piotr (SELS Sp..): Czujniki zblizeniowe i ich nowe zastosowania
(09.11.2004) [1]

Lisowski, Eugeniusz (PIAP): Nowoczesne uklady sensoryczne w komputerowych
systemach nadzoru stanowisk pomiarowych i montazowych (10.03.1998);
Manipulatory wykonywane przez PIAP do instalacji przemystowych
(08.06.2004) [2]

Lozia, Zbigniew (Politechnika Warszawska): Pojazd inteligentny — symulacja ruchu
w czasie rzeczywistym (06.04.1995) [1]

Lubkiewicz, Jozef (Przedsigbiorstwo Uslug Antykorozyjnych CORPROTECT
s.c. W. Bogotko, J. Lubkiewicz): Robot do kontroli i czyszczenia rurociagéw
(01.12.1998) [1]

Ludwinski, Marek (PIAP): Rozwoj technologii zrobotyzowanego ukosowania blach
— wdrozenia zrealizowane przez PIAP na przestrzeni ostatnich 15 lat (26.10.2010);
Zrobotyzowane stanowisko do ukosowania blach metoda cigcia plazmowego
(21.04.2009) [2]

Lustych, Mirostaw (Centrum Naukowo-Techniczne Kolejnictwa): Stanowisko
badawcze kolejowych zestawow z kolami przestawnymi na rézne szerokosci torow
— konstrukcja, dziatanie, program badan (19.01.1999) [1]

Lawniczak, Marek (Politechnika Poznafiska): Interwencyjny robot SAFARI na
potrzeby budownictwa wielkoptytowego (20.01.2004) [1]

Lebkowski, Piotr (AGH Akademia Gorniczo-Hutnicza): Sterowanie procesami
biznesowymi przy pomocy systemow zarzadzania przeptywem pracy — nowe
podejscie (22.11.2005) [1]

Lopatka, Marian J. (Wojskowa Akademia Techniczna): Problemy mobilnosci platform
bezposredniego wsparcia cztowieka (27.01.2009) [1]

Luczynski, Zygmunt (ITME): Prezentacja Instytutu ITME (11.03.2008) [1]

Lukowiak, Ewa (SABUR Sp. z 0.0.): Co daje wortal AutomatykaOnLine (22.03.2005) [1]

Luszczak, Stawomir (Politechnika Warszawska): Wyniki wstgpnych badan manipulatora
robota POLYCRANK (23.01.2001); Robot POLYCRANK w zastosowaniu do
naktadania twardych pokry¢ z wykorzystaniem palnika laserowego i/lub plazmowego
(22.01.2002) [2]

Macia$, Mateusz (PIAP): TALOS — aspekty techniczne oraz koordynacja duzego
badawczego projektu migdzynarodowego (29.05.2012) [1]

Madras, Cezary (Zaklady SPOMASZ w Biatymstoku): Koncepcja automatyzacji
i komputeryzacji Zaktadow SPOMASZ w Biatymstoku (02.04.1996) [1]

Majdan, Kazimierz (PIAP): Mozliwosci badan w laboratorium PIAP-LAB na rzecz
certyfikacji wyrobow z dziedziny automatyki, robotyki i aparatury pomiarowej
(08.03.1995); System jako$ci w laboratoriach PIAP-LAB — model systemu i stan
wdrozenia (31.10.1995); Mozliwosci badawcze akredytowanego laboratorium
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PIAP-LAB (06.03.1997); System nadzoru prob silnika odrzutowego (07.11.2000);
Zarzadzanie jako$cig w obszarze badan i rozwoju technologii (22.11.2005) [5]

Majewski, tukasz (P.PU.H. IGA Spodtka cywilna): Szybkie prototypowanie
w technologii FDM (23.10.2007) [1]

Malinowski, Krzysztof (Politechnika Warszawska): Optymalizacja decyzji
w sytuacjach sterowania i zarzadzania (29.02.2000); Zagadnienia wspolczesnych
sieci komputerowych (19.04.2005)

Malecki, Jozef (Akademia Marynarki Wojennej): Wybrane problemy militarnych
zastosowan robotow podwodnych w aspekcie dziatalnosci Instytutu Automatyki
i Robotyki Akademii Marynarki Wojennej (18.11.2008) [1]

Malkowski, Robert (Schunk Polska): Nowe produkty firmy SCHUNK Intec Sp. z 0.0.
(18.03.2008); Komponenty i wyposazenie robotow oraz zautomatyzowanych
urzadzen firmy SCHUNK (07.11.2006) [2]

Mankowski, Tomasz (PIAP): Monitorowanie zuzycia energii w obiektach roztozonych
w przestrzeni z uwzglednieniem systemu LonWorks i zastosowania transmisji
kablami energetycznymi (08.03.1995); Monitoring przemyslowy — wizualizacja
procesow, pomiary, sygnalizacje, zdalne sterowanie, alarmowanie i raportowanie —
na przyktadzie systemu zarzadzania dystrybucja energii (05.03.1997); Monitoring
przemystowy na przykladzie systemu opracowanego dla Zaktadu Energetycznego
Huty Stalowa Wola SA (17.11.1998) [3]

Marcjanik, Malgorzata (Uniwersytet Warszawski): Retoryka w wystapieniach
publicznych (07.05.2013) [1]

Mastowski, Andrzej (PIAP): Hybrydowe systemy badan symulacyjnych uktadow
zrobotyzowanych (01.12.1994); Identyfikacja stanu niebezpiecznego srodowiska
z zastosowaniem robotow inspekcyjnych (06.12.1994); Pojazd inteligentny —
symulacja ruchu w czasie rzeczywistym (06.04.1995); Nowoczesne techniki
nawigacyjne robotdow mobilnych na przykladzie robota NOMAD 200
(21.11.1995); System badan symulacyjnych pojazdoéw zrobotyzowanych dla
0s6b niepetnosprawnych (30.01.1996); Stan badan w dziedzinie inteligentnych
sterownikéw robotow mobilnych (22.10.1996); Wybrane zagadnienia konstrukcji
1 sterowania mobilnych robotéw inspekcyjno-interwencyjnych (19.05.1998);
Mobilny robot interwencyjno-inspekcyjny: Ogolna charakterystyka projektu
(25.05.1999); Informacje o sympozjum NATO - Bezzalogowe pojazdy
w zastosowaniach militarnych (23.01.2001); Systemy mobilne zwigkszajace
bezpieczenstwo publiczne (21.05.2002) Nowe inicjatywy w dziedzinie robotyki
—IARP i IROS 2007 (22.01.2008); Sterowanie i nadzorowanie wielorobotowego
mobilnego systemu inspekcyjnego (03.06.2008); Trenazery operatoro6w robotow
(19.01.2010); Trenazery operatorow robotow (16.03.2010); Nowe inicjatywy
wrobotyce zaawansowanej (18.05.2011); Robotyka serwisowa—stan i perspektywa
(07.06.2005); Inteligentny system mobilny wspomagajacy bezpieczenstwo
srodkéw transportu (07.06.2005) [17]

Matejek, Robert (PIAP): System automatycznego zatadunku rur $wietlowkowych
dla Philips Lighting Poland S.A. (21.10.2008); System automatycznej paletyzacji
kartonow z elementami meblowymi (26.10.2010); Zrobotyzowane stanowisko do
spawania chlodnicy powietrza typu MDB i MLB (09.04.2013) [3]
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Matul, Andrzej (Program 1 Polskiego Radia): Kultura wypowiedzi — wystapienia
przed audytorium i wypowiedzi dla mediow (02.12.2008) [1]

Mazik-Krysinska, Anna (Polski Komitet Normalizacyjny): Kultura jezyka
i poprawnos¢ jezykowa — wybrane zagadnienia zwigzane z pisaniem tekstow
technicznych (28.10.1997); Kultura jezyka — Tradycja 1 nowoczesno$é
w polszczyznie a jezyk techniki (17.12.2002) [2]

Mezyk, Arkadiusz (Politechnika Slgska): Nowoczesne pojazdy —ggsienicowe
w bezzatogowych zastosowaniach specjalnych (13.03.2012) [1]

Mianowski, Krzysztof (Politechnika Warszawska): Wyniki wstgpnych badan
manipulatora robota POLYCRANK (23.01.2001); Stanowisko do badania proceséw
obrobki mechanicznej z robotem RNT (23.01.2001); Robot POLYCRANK
w zastosowaniu do naktadania twardych pokry¢ z wykorzystaniem palnika
laserowego i/lub plazmowego (22.01.2002); Projektowanie manipulatoréw
robotow chirurgicznych i planowanie przebiegu operacji z wykorzystaniem modeli
komputerowych (04.02.2003) [4]

Michalski, Jakub (Materials Engineers Group Sp. z 0.0.): RoMegAT — Uniwersalna
mobilna platforma terenowa (15.01.2013) [1]

Mierczyk, Zygmunt (Wojskowa Akademia Techniczna): Niebieska optoelektronika —
wybrane zastosowania potprzewodnikowych zrodet i detektoréw promieniowania
UV i niebieskiego (04.12.2001) [1]

Mikluszka, W. (Politechnika Rzeszowska): Sterowniki PSW i WWT z komunikacja
CAN (11.01.2000) [1]

Misiewicz, Tomasz (RADWAG): Innowacyjne technologie jako podstawa sukcesu
polskiej firmy produkcyjnej na przyktadzie RADWAG Wagi Elektroniczne
(23.04.2013) [1]

Missala, Tadeusz (PIAP): Jakos$¢ produktow i ustug na wolnym rynku — jak nie wypasé
z obiegu? (04.05.1993); Certyfikacja wyrobow, systemow i 0sob wg przepisow
europejskich i polskich (31.10.1995); Bezpieczenstwo funkcjonalne uktadow
sterowania — aktualny stan wymagan (03.12.1996); Projekt badawczy zamawiany
PBZ-31-05 Sieciowe systemy komunikacyjne integrujace automatyzacje
wytwarzania (24.03.1998); Aspekty kompatybilno$ci elektromagnetycznej
1 bezpieczenstwa funkcjonalnego (21.04.1998); Rola i zadania Oddziatu
Certyfikacji Wyrobow PIAP-OCW w ksztaltowaniu bezpieczenstwa uzytkowania
oraz jakosci wyrobow sektora automatyki (23.11.1999); Tradycja i terazniejszo$¢
dziatan pro jakosciowych w PIAP (21.11.2000); Bezpieczenstwo funkcjonalne na
stuzbie ochrony $rodowiska (22.11.2005); Bezpieczenstwo wyrobéw na rynku
Europejskiego Obszaru Gospodarczego (EOG) — wymagania i zasady postgpowania
(06.01.2009); Normy jako narzedzie transferu wiedzy w przestrzeni technicznej
(04.12.2012) [10]

Mitka, Grzegorz (INTROL): Aparatura kontrolno-pomiarowa w przyktadach
aplikacyjnych (17.12.1996) [1]

Modlinski, Witold (Konsulting W.W.M.): Six Sigma - narzedzie sukcesu
(24.10.20006) [1]

Moradewicz, Artur J. (Politechnika Warszawska): Przeglad systeméw bezstykowego
zasilania (16.10.2012) [1]
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Morecki, Adam (Politechnika Warszawska): Zagadnienia badawcze i zastosowania
wspotczesnej robotyki (25.03.1993); Robotyka zaawansowana i przemystowa — stan
na listopad 1993 r. na podstawie ICAR 93 1 24 ISIR oraz towarzyszacej im wystawy
robotowej (21.12.1993); Mikromechanizmy i mikroroboty — aktualny stan badan
i techniki (01.02.1994); ISIR *94 (International Symposium on Industrial Robot)
— sympozjum i wystawa (31.05.1994); Manipulatory elastyczne (10.01.1994);
Informacja o Sympozjum Ro.Man.Sy 10 — Gdansk, wrzesien 1994 r. (10.01.1994);
Roboty mobilne i kroczace (06.04.1995); Aktualny stan badan naukowych
w $wietle 26 ISIR 67 pazdziernika 1995 Singapur (21.11.1995); Wspdtczesna
robotyka — badania, zastosowania, ksztalcenie (19.11.1996); Informacja o XXIX
Migdzynarodowym Sympozyjum Robotow Przemystowych (Birmingham
27-30.04.1998)  (19.05.1998);  Miedzynarodowe  sympozjum  robotow
przemystowych TOKIO 99 — informacje o pracach badawczych i nowych
zastosowaniach (25.01.2000); Metody kalibracji robotéw (23.01.2001); Wyniki
badan chodu czteronoznego minirobota kroczacego AIBO’SONY (22.05.2001);
Relacja z ISR 2001, Seul 19-21 kwietnia 2001 r. oraz RAAD 2001, Wieden
16—18 maja 2001 r. (22.05.2001) [14]

Moscicki, Leszek (Uniwersytet Przyrodniczy w Lublinie): Rozwdj techniki ekstruzji
w Polsce — stan obecny i perspektywy (09.11.2010) [1]

Mrozik, Janusz (Instytut Ksztatcenia Informatycznego Kadr — Microsoft ATEC): Nowa
architektura wewnetrzna systemu operacyjnego Microsoft Windows 95 i jej rola
w kreowaniu wielozadaniowych zastosowan komputerow PC (07.11.1995) [1]

Mrugalski, Zdzistaw (Politechnika Warszawska): Mikrotechnika — wprowadzenie
(09.03.2004) [1]

Muszynski, Tomasz (Wojskowa Akademia Techniczna): Problemy mobilnosci platform
bezposredniego wsparcia cztowieka (27.01.2009) [1]

Mysliwiec, Arkadiusz (PIAP): Stanowisko do kontroli koncowej presostatow
(15.04.2008); System automatycznego zatadunku rur swietlowkowych dla Philips
Lighting Poland S.A. (21.10.2008); Zrobotyzowane stanowisko do transportu,
pozycjonowania 1 pakowania listew do paletyzacji (27.04.2010); System
automatycznej paletyzacji kartonow z elementami meblowymi (26.10.2010) [4]

Mystkowski, Arkadiusz (Politechnika Biatostocka): Automatyzacja mikro-samolotow
(31.05.2011) [1]

Najgebauer, Andrzej (Wojskowa Akademia Techniczna): Wybrane modele i metody
wspomagania decyzji w sytuacjach kryzysowych (13.10.2009) [1]

Nawrat, Zbigniew (Fundacja Rozwoju Kardiologii): Robin Heart i inne roboty
w kardiochirurgii — stan aktualny i perspektywy rozwoju (04.02.2003) [1]

Nazarczuk, Kazimierz (Politechnika Warszawska): Manipulator wielokorbowy bez
ograniczen konfiguracji (05.01.1999); Wyniki wstepnych badan manipulatora
robota POLYCRANK (23.01.2001); Stanowisko do badania procesow obrobki
mechanicznej z robotem RNT (23.01.2001); Robot POLYCRANK w zastosowaniu
do naktadania twardych pokry¢ z wykorzystaniem palnika laserowego i/lub
plazmowego (22.01.2002) [4]

Nicoud, Jean-Daniel (Swiss Federal Institute of Technology): Techniki rozminowywania:
dobor czujnikéw w zaleznosci od typu robota (04.03.1996) [1]
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Niederlinski, Antoni (Politechnika Slaska): Czy wnioskowanie prawnicze mozna
automatyzowac (06.03.2007) [1]

Niewiatowski, Jerzy (PIAP): Dostosowanie tachografu do nowych rozwigzan pojazdow
szynowych — tachograf o budowie rozproszonej (27.04.2010) [1]

Niewieczerzal, Piotr (ABB Sp. z 0.0.): Systemy wizyjne robotow ABB (23.05.2006);
Systemy wizyjne robotow ABB (05.06.2007) [2]

Nowakowski, Lech (PIAP): Prezentacja programu SHERLOCK 32 przeznaczonego do
budowania, testowania i wdrazania aplikacji zwigzanych z przetwarzaniem i analiza
obrazu (07.12.1999); Manipulatory przemystowe na przyktadzie opracowan dla
Philips Lighting w Pile; wybrane zagadnienia konstrukcyjne i doswiadczenia
aplikacyjne (08.06.2004); Automatyzacja przemystowych procesow nawazania
i dozowania surowcow sypkich na przyktadzie linii wagowej w Hucie Szkta w Jasle
(14.03.2007); Automatyzacja transportu mig¢dzyoperacyjnego na przyktadzie
manipulatoréw przemystowych wdrozonych na liniach technologicznych Philips
Lighting w Pile (14.03.2007); Stanowisko do odczytu kodu z felg aluminiowych
(06.11.2007); System automatycznej paletyzacji kartonow z elementami meblowymi
(26.10.2010) [6]

Nozdryn-Plotnicka, Anna (SABUR Sp. z 0.0.): Co daje wortal AutomatykaOnLine
(22.03.2005) [1]

Nycz, Andrzej (PIAP): Pomiary wizyjne czg¢$ci po obrobce mechanicznej
(04.01.2004) [1]

Okas, Dariusz (Harmonic Drive): Harmonic Drive AG — Precision in Motion, Harmonic
Drive — precyzja w ruchu (04.11.2008) [1]

Okrasa, Dariusz (PIAP): Modelowanie dla potrzeb CAD czgsci mechanicznych
projektowanych w sposob tradycyjny — staz naukowy na uniwersytecie ULB
w Brukseli (21.12.1993) [1]

Olak, Artur (POLCOM Ltd): Cad Key — nowa jako$¢ komputerowego wspomagania
projektowania (04.01.1994); Wyposazenie stanowisk CAD — krotka informacja
techniczna nt. oferty firmy Rolland (04.01.1994) [2]

Olczak, Jan (PIAP): Linia do montazu koncowego wkiadek bezpiecznikowych typu
WT (08.01.2008); Zrobotyzowane stanowisko do ukosowania blach metoda cigcia
plazmowego (21.04.2009); Rozwoj technologii zrobotyzowanego ukosowania blach —
wdrozenia zrealizowane przez PIAP na przestrzeni ostatnich 15 lat (26.10.2010) [3]

Olejarczyk, Bogdan (CADEL Warszawa): Komputerowe metody projektowania
urzadzen elektronicznych (14.05.1996) [1]

Oleksiuk, Maciej (PIAP): Migdzynarodowe Targi Przemystowe Hannover ’95
(16.05.1995); Maciej (PIAP) Krotkie komunikaty z pobytu na Przemystowych
Targach Hanowerskich kwiecien 96 w zakresie wybranych zagadnien automatyki,
robotyki i pomiarow (11.06.1996) [2]

Olszewski, Mariusz (Politechnika Warszawska): Problematyka sterowania pozycyjnego
napedu pneumatycznego (20.01.1998); Miniaturowe roboty inspekcyjne
(22.01.2002); Pneumotronika. Wspotczesny kierunek rozwoju pneumatyki
(07.03.2006); Wykorzystanie laserowego skanera i kamery dookélnej do budowy
mapy hybrydowej 3D (22.01.2008) [4]
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Osiak, Adam (Centrum Naukowo-Techniczne Kolejnictwa): Stanowisko badania par
ciernych hamulcéw (19.01.1999) [1]

Pachuta, Marek (PIAP): Cyfrowe sterowniki napgedow dla robotow i innych
srodkow automatyki (01.12.1994); Nowe napedy elektryczne dla 23 mm Armaty
Morskiej (08.01.2002); Zrobotyzowane stanowisko do rozpakowania butelek
z piwem ze skrzynek i paletyzacji po zapakowaniu w kartony (10.01.2006);
Robot wspomagajacy rehabilitacj¢ po udarach moézgu (27.03.2007); System
automatycznego zatadunku rur §wietléwkowych dla Philips Lighting Poland S.A.
(21.10.2008); Zrobotyzowane stanowisko do ukosowania blach metoda cigcia
plazmowego (21.04.2009); Rozwoj technologii zrobotyzowanego ukosowania
blach — wdrozenia zrealizowane przez PIAP na przestrzeni ostatnich 15 lat
(26.10.2010); Zrobotyzowane stanowisko do zautomatyzowanego spawania
pierscieni (29.05.2012) [8]

Panczak, Rafal (RITTAL Sp. z 0.0.): Mozliwosci zabudowy urzadzen automatyki —
wyroby firmy RITTAL (07.01.2003) [1]

Partyka, M. (MULTITRADE S.A.): SCO Unix dla komputeréw PC (15.02.1994) [1]

Paszkiel, Szczepan (Politechnika Opolska): Architektura, koncepcja wdrozen oraz
system dwumodutowy w interfejsach mozg—komputer (15.01.2013) [1]

Patalas, Justyna (Uniwersytet Zielonogorski): Ekonomiczne aspekty wdrozen
systemow klasy ERP w MSP (22.11.2005) [1]

Patorski, Krzysztof (Politechnika Warszawska): Optyczne metody badan
mikroelementéw i mikrosystemow MEMS i MOEMS (11.01.2005) [1]

Pawelec, Radostaw (Uniwersytet Warszawski): Problemy poprawnosci we
wspolczesnym jezyku polskim (ze szczegdlnym uwzglednieniem jezyka
technicznego) (13.05.2003); Problemy poprawnosci we wspotczesnym jezyku
polskim (ze szczegdlnym uwzglednieniem jezyka technicznego) (16.12.2003);
Problemy poprawnosci we wspotczesnym jezyku polskim (ze szczegodlnym
uwzglednieniem jezyka technicznego) (25.05.2004); Nowe zjawiska
w polszczyznie; stan jezyka i regulacje jezykoznawcow (24.05.2005); Kultura
jezyka polskiego — problemy poprawnej sktadni (18.12.2007); Kultura jezyka
polskiego — przejawy internacjonalizacji w polskiej leksyce i frazeologii
(06.05.2008); Kultura jezyka polskiego — wybrane problemy ortografii
i interpunkcji: zastosowanie wielkiej litery, przecinka, $rednika (05.05.2009);
Kultura jezyka polskiego — zapozyczenia strukturalne i semantyczne (kalki)
a norma wzorcowa wspoélczesnej polszczyzny (15.12.2009); Kultura jezyka
polskiego — uzycie liczb i liczebnikow w tekscie, paradoksy rozwoju jezyka
(11.05.2010); Kultura jezyka polskiego — trudne wyrazy i konstrukcje w jezyku
polskim (21.12.2010); Kultura jezyka polskiego — norma skodyfikowana i norma
zwyczajowa we wspoélczesnej polskiej ortografii i interpunkcji (24.05.2011);
Kultura jezyka polskiego — zapis wielosktadnikowych liczb i numerow w réznych
typach tekstow (08.05.2012); Kultura jezyka polskiego — trudne problemy
odmiany stow w jezyku ogdlnym oraz terminéw naukowych i technicznych
(18.12.2012) [13]

Pawlicki, Grzegorz (Politechnika Warszawska): Roboty medyczne (24.01.1995) [1]
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Pawlukowicz, Piotr (Politechnika Szczecinska): Laboratorium badawcze robotyki
1 automatyzacji produkcji w Politechnice Szczecinskiej (07.06.2005) [1]

Pawlowski, Witold (EC Energy Center Warszawa): Przeglad wybranych przedsigwzigé
organizacyjnych i ekonomicznych krajowych oraz zagranicznych (21.01.1997) [1]

Pawlowski, Sebastian (PIAP): Targi MILIPOL — Paryz 2007. Przeglad eksponowanych
nowosci z zakresu sprz¢tu do zastosowan policyjnych i militarnych (15.01.2008) [1]

Perski, Arkadiusz (PIAP): Systemy monitorowania i wspomagania bezpieczenstwa
(08.01.2008) [1]

Petz, Marek (PIAP): Zrobotyzowana linia grafitowania kineskopow w zakladach
Thomson-Polkolor (25.03.1993); Rozwdj robotyki przemystowej w PIAP oraz
udzial w projektach robotowych EC IMPACT i INGRID (01.12.1994); Robotyzacja
szansg 1 wyzwaniem dla polskiego przemyshu. Najnowsze aplikacje krajowe
(08.03.1995); Tworzenie map otoczenia systemu zrobotyzowanego na podstawie
informacji z czujnika laserowego (06.04.1995); Prace firmy TRC z dziedziny
robotéw mobilnych (06.04.1995); Tworzenie dwuwymiarowych map otoczenia
na podstawie informacji z czujnika laserowego (21.11.1995); Nowosci w zakresie
rodziny robotéw ABB (uwagi uzytkownika) (02.12.1997); Nowoczesne uktady
sensoryczne w komputerowych systemach nadzoru stanowisk pomiarowych
i montazowych (10.03.1998); Zastosowanie robota IRB 1400 i wynikajace z tego
korzysci (05.01.1999); Stanowiska diagnostyczne integrujace czujniki réznych
wielko$ci fizycznych — na przykladzie automatycznego pomiaru geometrii
kineskopu (24.03.1999); Roboty spawalnicze firmy Panasonic (25.03.1999);
Roboty i manipulatory w obstudze maszyn i procesow — przyktady zastosowan
(25.03.1999); Roboty spawalnicze Pana Robo firmy Panasonic (30.03.1999);
Przyktady integracji nowych stanowisk zrobotyzowanych z istniejacymi instalacjami
(12.04.2000); Charakterystyka robotow KUKA; mozliwosci zastosowan
(25.03.2004); Manipulatory wykonywane przez PIAP do instalacji przemystowych
(08.06.2004); Doswiadczenia PIAP w budowie manipulatorow do przenoszenia
cigzkich elementow (22.03.2006); Wybrane aspekty techniczne i organizacyjne
zrobotyzowanych instalacji spawania tukowego (23.01.2007); Roboty ABB, Fanuc
i KUKA w stanowiskach przemystowych zbudowanych przez PIAP (14.03.2007);
Doswiadczenia PIAP w robotyzacji (03.04.2008); Nowe zrobotyzowane stanowiska
zbudowane przez PIAP (02.04.2009); Ostatniec wdrozenia zrobotyzowanych
stanowisk wykonanych przez PIAP (25.03.2010); Technologie spawalnicze
i pokrewne — zrobotyzowane stanowiska PIAP (22.03.2012); Zrobotyzowane
spawanie z wykorzystaniem zewngtrznej osi robota (wersje z 1 i 2 robotami)
(21.03.2013); Zrobotyzowane gniazdo montazu thumikéw do zaworow elektro-
pneumatycznych (09.04.2013) [25]

Peksa, Piotr (Samodzielny Pododdziat Antyterrorystyczny Policji w Poznaniu):
Systemy monitorowania i wspomagania bezpieczenstwa (08.01.2008) [1]

Pienkowski, Janusz (PIAP): Obiektowe przyrzady do sprawdzania i kalibracji aparatury
kontrolno-pomiarowej (05.03.1997) [1]

Pietranik, Mieczystaw (Instytut L.acznosci): Kierunki rozwojowe metod badawczych
kompatybilnosci elektromagnetycznej urzadzen w celu ich ochrony przed
zakltoceniami przemystowymi (23.04.1996) [1]
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Pietrusinski, Zbigniew (PIAP): Tendencje rozwojowe wspoélczesnych regulatorow
mikroprocesorowych oraz wielofunkcyjny regulator MRP-42C do automatyzacji
procesow ciagtych (08.03.1995); Mikroprocesorowy regulator MRP-42C do
automatyzacji proceséw ciaglych oraz oprogramowanie narzedziowe do tworzenia
nadrzgdnych stacji operatorskich (13.03.1998); Wtlasciwosci funkcjonalne
uniwersalnego regulatora proceséw ciggtych MRP-42 i jego praca w sieciowych
systemach sterowania komputerowego (23.03.1999); Uniwersalny regulator
proceséw ciagtych MRP-42C oraz prace rozwojowe PIAP w zakresie urzadzen
automatyki przemystowej (11.04.2000); Oferta PIAP w zakresie urzadzen do
automatyzacji procesow wolnozmiennych (29.03.2001); Struktura, funkcje
i parametry Modulowo-Aparaturowego Systemu Automatyki Przemystowej
MASAP produkcji PIAP (21.03.2002); MASAP — tani, niezawodny system
automatyzacji malych i S$rednich obiektow technologicznych (03.04.2003);
Wriasciwosci funkcjonalne i parametry urzadzen systemu MASAP przeznaczonego
do automatyzacji matych i1 $rednich obiektéw technologicznych (24.03.2004);
Iskrobezpieczny system zdalnego monitorowania temperatury w elewatorach
zbozowych (07.04.2005); Nowa generacja systemOow monitorowania temperatury
dla zaktadéw przechowalnictwa zywnosci (23.03.2006); Badania bezpieczenstwa
urzadzen i uktadow automatyki oraz oferta Przemystowego Instytutu Automatyki
i Pomiarow w tym zakresie (01.04.2009) [11]

Pilat, Zbigniew (PIAP): Migdzynarodowe Targi Przemystowe Hannover *95(16.05.1995);
Prace prowadzone przez PIAP w ramach Programu Teleman i Copernicus *94 oraz
realne mozliwos$ci udziatu w programach badawczych Unii Europejskiej (23.05.1995);
Metody rozwigzania odwrotnego zadania kinematycznego (23.05.1995); Krotkie
komunikaty z pobytu na Przemystowych Targach Hanowerskich kwiecien *96
w zakresie wybranych zagadnien automatyki, robotyki i pomiaréw (11.06.1996);
System manipulacyjny z robotem URP-6 do ukosowania blach (19.11.1996); Pomiar
i rejestracja wielkoSci momentéw w warunkach przemystowych (04.03.1997);
Aktualne trendy w robotyce i przemystowych systemach wizyjnych, na podstawie
materiatdw z 28. International Symposium of Robots oraz International Robots and
Vision Show (Detroit, maj 1997) (20.05.1997); Nowoczesne uktady sensoryczne
w komputerowych systemach nadzoru stanowisk pomiarowych i montazowych
(10.03.1998); Roboty i manipulatory w obstudze maszyn i proceséw — przyktady
zastosowan (25.03.1999); Roboty spawalnicze Pana Robo firmy Panasonic
(30.03.1999); Metody kalibracji robotow (23.01.2001); Program Dofinansowania
Projektow Celowych dla Matych i Srednich Przedsiebiorstw realizowany przez
Federacje¢ Stowarzyszen Naukowo Technicznych NOT (24.03.2004); Wybrane
aspekty techniczne i organizacyjne zrobotyzowanych instalacji spawania tukowego
(23.01.2007); Robot wspomagajacy rehabilitacj¢ po udarach moézgu (27.03.2007);
Wykorzystanie eLearningu — nowoczesnej metody ksztatcenia i doskonalenia
zawodowego w projektach migdzynarodowych realizowanych przez PIAP
(08.01.2008); Linia do montazu koncowego wktadek bezpiecznikowych typu
WT (08.01.2008); System szkolen BHP w obszarze automatyzacji i robotyzacji
z wykorzystaniem techniki E-learning (02.04.2009); Zrobotyzowane stanowisko
do ukosowania blach metoda cigcia plazmowego (21.04.2009); Rozwoj technologii
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zrobotyzowanego ukosowania blach — wdrozenia zrealizowane przez PIAP na
przestrzeni ostatnich 15 lat (26.10.2010) [19]

Pilecki, Jacek (RADWAG): Innowacyjne technologie jako podstawa sukcesu polskiej
firmy produkcyjnej na przyktadzie RADWAG Wagi Elektroniczne (23.04.2013) [1]

Piotrowski, Jozef (Vigo System Ltd.): Urzadzenia techniki podczerwieni dla systemow
automatyki przemystowej, ochrony czlowieka w s$rodowisku przemystowym
i zastosowan wojskowych (22.11.1994) [1]

Piwinski, Jan (PIAP): Foresight priorytetowych, innowacyjnych technologii na rzecz
automatyki, robotyki i techniki pomiarowej (24.03.2010) [1]

Pluta, Zbystaw (Politechnika Warszawska): Perspektywy wykorzystania energii
stonecznej w warunkach krajowych (10.04.2001) [1]

Pluta, Krzysztof (PIAP): Zastosowanie systemow wizyjnych w technikach kontroli
jakosci wytwarzania (06.04.2005) [1]

Plocharz, Waldemar (Wojskowa Akademia Techniczna): Dorobek Katedry Budowy
Maszyn WAT w automatyzacji sprz¢tu inzynieryjnego (27.01.2009) [1]

Podracki, Jerzy (Uniwersytet Warszawski): Kultura j¢zyka i poprawno$¢ jezykowa —
wybrane zagadnienia zwigzane z pisaniem tekstow (18.03.1997); Kultura jezyka
i poprawno$¢ jezykowa — wybrane zagadnienia zwigzane z pisaniem tekstow
(05.05.1998); Kultura jezyka i poprawnos¢ jezykowa — wybrane zagadnienia
zwigzane z pisaniem tekstow — cd. (15.12.1998); Kultura jezyka i poprawnosc
jezykowa — wybrane zagadnienia zwigzane z pisaniem tekstow technicznych —
cd. (27.04.1999); Kultura jezyka i poprawno$¢ jezykowa — wybrane zagadnienia
zwigzane z pisaniem tekstow technicznych — cd. (14.12.1999); Kultura jezyka
i poprawnos¢ jezykowa — nowe rozstrzygnigcia Rady Jezyka Polskiego przy
prezydium Polskiej Akademii Nauk (09.05.2006); Kultura jezyka i poprawno$é¢
jezykowa — nowe rozstrzygnigcia Rady Jezyka Polskiego przy prezydium Polskiej
Akademii Nauk (cd.) (12.12.2006); Kultura jezyka i poprawno$¢ jezykowa — nowe
rozstrzygni¢cia Rady Jezyka Polskiego przy prezydium Polskiej Akademii Nauk
(22.05.2007) [7]

Polkowski, Lech (Polsko-Japonska Wyzsza Szkota Technik Komputerowych):
Merealogiczne podstawy sterowania w systemach rozproszonych (05.01.1999);
Laboratorium robotyki w PIWSTK — perspektywy rozwojowe (05.01.1999) [2]

Pospiech, Jerzy (PIK System): Magistrala miejscowa oparta na sieci energetycznej
niskiego i sredniego napigcia (11.04.1995) [1]

Przybylo, Jaromir (Oprogramowanie Naukowo-Techniczne): Modelowanie i analiza
w srodowisku MATLAB/Simulink (06.09.2007) [1]

Przybysz, S. (POLNET Tech. Int.): Bazy danych SQL, najwazniejsze implementacje
(08.06.1993) [1]

Pulaczewski, Jerzy (Politechnika Warszawska): Ujecie lingwistyczne w projektowaniu
uktadéw regulacji (16.05.1995); Modele regutowe fuzzy logic (Takagi Sugeno)
i ich zastosowanie w regulacji (16.12.1997); Algorytm regulacji typu SMC dla
serwomechanizmu robota (06.11.2001); Zmodyfikowany algorytm regulacji o ruchu
$lizgowym — SMC Sliding Mode Control (24.04.2007) [4]

Racz, Janusz (PAN): Modelowanie zachowan odruchowych w robotach mobilnych
(21.11.1995) [1]
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Ratajczyk, Eugeniusz (Politechnika Warszawska): Maszyny i roboty pomiary w kontroli
jakosci wyrobow i procesow produkcyjnych (19.11.1996) [1]

Ratajczyk, Marcin (VIGO System S.A.): Rozw¢j technologii podczerwieni — produkty
firmy VIGO System S.A. (23.10.2012) [1]

Renard, Jean-Michel (DELMIA): Prezentacja oprogramowania DELMIA PLM
(26.10.2007) [1]

Rogowski, Adam (Politechnika Warszawska): Sterowanie glosowe zrobotyzowanym
stanowiskiem wytwoérczym (18.01.2011) [1]

Rokosz, Tomasz (PIAP): TALOS — aspekty techniczne oraz koordynacja duzego
badawczego projektu migdzynarodowego (29.05.2012) [1]

Rostworowski, fukasz (automatyka.pl Sp. z o0.0.): Portal automatyka.pl i portale
pokrewne (26.10.2004) [1]

Rozniatowski, Krzysztof (Politechnika Warszawska): Wybrane informacje o nowych
materiatach i mozliwo$ciach ich praktycznego zastosowania (21.11.2006) [1]

Rézycki, Lukasz (PIAP): Projektowanie mechatroniczne malogabarytowego robota
mobilnego do rozpoznania wewnatrz budynku (27.01.2009) [1]

Ruda, A. (Politechnika Warszawska): Wykorzystanie regulatora fuzzy logic
zintegrowanego ze sterownikiem PLC w uktadach napedowych (16.12.1997) [1]
Rudalski, Edward (ELTEST s.c.): Bezpieczenstwo uzytkowania sprzg¢tu informatyki
w Polsce i Wspolnocie Europejskiej — przeglad wymagan i metod badawczych

(03.12.1996) [1]

Rudnicki, Zbigniew (PIAP): Komputerowe wspomaganie projektowania montazowych
procesow produkcyjnych — na podstawie doswiadczen z pobytu w Departamencie
Systeméw Produkcyjnych uniwersytetu ULB w Brukseli (18.01.1994) [1]

Ruszowski, Czestaw (Production Solution Sp. z 0.0.): SMT — Montaz Powierzchniowy,
Produkcja Matoseryjna, Naprawy i Serwis (24.10.2000) [1]

Rybaltowski, Bogustaw (PIAP): Stanowisko do regulacjimechanizmumigowegoiresetu
w presostatach (06.11.2007); Stanowisko do regulacji ciSnieniowej w presostatach
(15.04.2008); Stanowisko do kontroli koncowej presostatow (15.04.2008);
Zrobotyzowane stanowisko do transportu, pozycjonowania i pakowania listew do
paletyzacji (27.04.2010); System automatycznej paletyzacji kartonéw z elementami
meblowymi (26.10.2010); Stanowisko do regulacji cisnieniowej LP w termostatach
serii KPS (20.12.2011); Wykonanie stanowisk do testowania trwato$ci presostatow
(20.12.2011); Zrobotyzowane stanowisko do zautomatyzowanego spawania
pierscieni (29.05.2012); Zrobotyzowane gniazdo montazu ttumikow do zaworow
elektro-pneumatycznych (09.04.2013) [9]

Rymuza, Zygmunt (Politechnika Warszawska): Perspektywy rozwoju mikrotechniki
w Polsce (09.03.2004) [1]

Ryzenko, Jakub (PIAP): Proteus — roboty w akacjach ratowniczych (17.11.2009) [1]

Rzeczkowski, Maciej (VIGO System S.A.): Rozwdj technologii podczerwieni —
produkty firmy VIGO System S.A. (23.10.2012) [1]

Safinowski, Marcin (PIAP): Zautomatyzowane stanowisko do badan odbiorczych
kurkow kulowych (06.11.2007) [1]

Sajkowski, Maciej (Politechnika Slaska w Gliwicach): Roboty mobilne w dydaktyce —
przeglad wybranych rozwigzan (04.02.2003) [1]
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Salbut, Leszek (Politechnika Warszawska): Optyczne metody badan mikroelementow
i mikrosysteméw MEMS i MOEMS (11.01.2005) [1]

Saniuk, Sebastian (Uniwersytet Zielonogoérski): Ekonomiczne aspekty wdrozen
systemow klasy ERP w MSP (22.11.2005) [1]

Sarnowski, Tadeusz (ZAP S.A.): Nowa konstrukcja robota przemystowego
podwieszonego do zastosowan w transporcie cieklego szkta typu IRs-2 (20.05.1997);
Zrobotyzowany system automatycznego sterowania i kontroli procesu regeneracji
metoda napawania dla detali o zmiennych ksztattach (20.05.1997) [2]

Sawicki, Andrzej (PIAP): Badania typu przyrzadow pomiarowych w aspekcie prob
srodowiskowych (14.04.2000); Wykorzystanie statystycznej kontroli jakosci do
oceny procesu technologicznego produkowanego wyrobu (29.03.2001) [2]

Sawwa, Ryszard (PIAP): Zrobotyzowana linia pras s$rednich w FIAT-AUTO
POLAND (FSM-2, Tychy) (25.03.1993); Rozwdj robotyki przemystowej w PIAP
oraz udzial w projektach robotowych EC IMPACT i INGRID (01.12.1994);
Robotyzacja szansa i wyzwaniem dla polskiego przemystu. Najnowsze aplikacje
krajowe (08.03.1995); Tworzenie map otoczenia systemu zrobotyzowanego na
podstawie informacji z czujnika laserowego (06.04.1995); Prace prowadzone
przez PIAP w ramach Programu Teleman i Copernicus 94 oraz realne mozliwos$ci
udziatlu w programach badawczych Unii Europejskiej (23.05.1995); Tworzenie
dwuwymiarowych map otoczenia na podstawie informacji z czujnika laserowego
(21.11.1995) [6]

Serwach, Andrzej (PIAP): Migdzynarodowe Targi Przemystowe Hannover *95
(16.05.1995) [1]

Seta, Zbigniew (Politechnika Radomska): Optymalizacja wtasnosci jezdnych platformy
kotowej w otoczeniu niezdeterminowanym (02.06.2009) [1]

Sewern, Karol (Centrum Badan Kosmicznych PAN): Penetratory MUPS, CHOMIK
i KRET — urzadzenia przeznaczone do eksploracji powierzchni ciat Uktadu
Stonecznego (04.06.2013) [1]

Siczek, Roman (PIAP): Technology Partnership Polska — partnerstwo techniczne
umozliwiajace szybki dostep do wiedzy (14.03.2007); Rozne aspekty aktywnos$ci
Technology Partnership Polska (TPP) oraz korzysci dla PIAP (13.11.2007); Jak
najszybciej znalez¢ poszukiwang technologi¢ i1 ekspertow do rozwigzania Twoich
probleméw technicznych (02.04.2008); Transfer wiedzy i technologii — dziatalnos¢
Zespolu TECHNOLOGY PARTNERSHIP POLSKA (TPP) (02.04.2009) [4]

Siemiatkowska, Barbara (PAN, Politechnika Warszawska): Kierunkowa transformata
Hougha 1 jej zastosowanie (21.05.2002); Wykorzystanie laserowego skanera
i kamery dookélnej do budowy mapy hybrydowej 3D (22.01.2008); System
nawigacji semantycznej robota mobilnego (08.06.2010); Zastosowanie modelu BIM
w nawigacji robotow mobilnych (29.05.2012) [4]

Siwek, Krystyna (Information Processing Centre): Wykorzystanie mozliwosci
wspotczesnych, ogdlnodostepnych bankow danych (06.01.1998) [1]

Skoczypiec, Sebastian (Politechnika Krakowska): Tendencje rozwojowe mikro
i nanotechnologii wytwarzania (19.04.2011) [1]

Skomudek, Waldemar (Politechnika Opolska): Wplyw sieci inteligentnych na rozwoj
krajowego systemu elektro-energetycznego (06.11.2012) [1]

92



Skéra, Dariusz (LOGOTEC Engineering): Komputerowe wspomaganie projektowania
w zakresie automatyki i elektrotechniki (03.01.1994) [1]

Skrzypezynski, Piotr (Politechnika Poznanska): Prace w obszarze automatyki i robotyki
w Instytucie Automatyki i Inzynierii Informatycznej (18.11.2003); Zagadnienia
percepeyjne autonomicznych robotéw mobilnych (23.01.2007) [2]

Stania, J. (Instytut Spawalnictwa): Ocena wtasciwosci spawalniczych zrodel energii
zrobotyzowanego spawania elektrycznego przy wykorzystaniu mikroprocesorowego
urzadzenia pomiarowo-rejestrujacego (26.04.1994) [1]

Stowikowski, Marcin (PIAP): Wykorzystanie eLearningu — nowoczesnej metody
ksztatcenia 1 doskonalenia zawodowego w projektach migedzynarodowych
realizowanych przez PIAP (08.01.2008) [1]

Sobczak, Ryszard (PIAP): Wykrywanie i1 lokalizacja wyciekow z rurociaggow
przesylowych cieczy (01.12.1998); Wykrywanie 1 lokalizacja wyciekow
z rurociaggoéw magistralnych (13.04.2000) [2]

Soltyk, Tadeusz (PIAP): Btedy i doswiadczenia procesu prototypowego na tle konstrukceji
czgSci mechanicznej robota przemystowego o udzwigu 120 kg (09.02.1993);
Wprowadzanie nowych wyrobdw (15.03.1994) [2]

Sosnowski, Mariusz (Politechnika Szczecinska): Laboratorium badawcze robotyki
1 automatyzacji produkcji w Politechnice Szczecinskiej (07.06.2005) [1]

Sowa, Andrzej (Politechnika Biatostocka): Kompleksowa ochrona przeciwprzepigciowa
systemow elektronicznych pracujacych w obiektach budowlanych (23.04.1996) [1]

Spronska, Agnieszka (PIAP): TALOS — aspekty techniczne oraz koordynacja duzego
badawczego projektu migdzynarodowego (29.05.2012) [1]

Stanios, Hubert (RADWAG): Innowacyjne technologie jako podstawa sukcesu polskiej
firmy produkcyjnej na przyktadzie RADWAG Wagi Elektroniczne (23.04.2013) [1]

Stanczak, Wiestaw (PIAP): Rezultaty projektu w obszarze sieci lokalnych — osiggnigcia
PIAP i wspotwykonawcdw projektu (03.06.1997) [1]

Stando, Pawel (PIAP): System automatycznego zaladunku rur $wietlowkowych
dla Philips Lighting Poland S.A. (21.10.2008); Zrobotyzowane stanowisko do
transportu, pozycjonowania i pakowania listew do paletyzacji (27.04.2010); System
automatycznej paletyzacji kartonow z elementami meblowymi (26.10.2010);
Zrobotyzowane stanowisko do spawania chtodnicy powietrza typu MDB i MLB
(09.04.2013) [4]

Stasiak, Fabian (APLIKOM 2001): Autodesk Mechanical Desktop — CAD-owski
system do projektowania przestrzennego (20.10.1998) [1]

Staszulonek, Aleksander (Politechnika Slaska): Wielopoziomowy, wieloprocesorowy
system sterowania inteligentnym robotem przemystowym: architektura, wyniki
badan, perspektywy rozwoju (10.05.1994) [1]

Stawiarski, Dariusz (PIAP): Zautomatyzowane urzadzenia produkcyjne i kontrolne
dla przemystu maszynowego (01.12.1994); Recykling samochodéw — stan obecny,
problemy i perspektywy (06.12.1995); Miniaturowa obrabiarka wspotrzednosciowa
oraz stoly wspotrzednosciowe produkcji PIAP (04.03.1997) [3]

Stefanczyk, Maciej (Politechnika Warszawska): Projektowanie uktadow sterowania
autonomicznych robotow mobilnych na przykladzie sterownika robota Scout
(03.11.2009) [1]
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Stenzel, Tomasz (Politechnika Slagska w Gliwicach): Roboty mobilne w dydaktyce
— przeglad wybranych rozwiazan (04.02.2003) [1]

Stepien, Ryszard (ITME): Obrazowody i swiattowody (11.03.2008) [1]

Stokalski, Borys (InfoVide): Metody efektywnego tworzenia systemow informatycznych
z uzyciem nowoczesnych urzadzen (05.11.1996) [1]

Supel, Jerzy A. (PAN): Zyski i straty na drodze do Spoteczenstwa Informacyjnego
(26.10.1999) [1]

Syryczynski, Andrzej (PIAP): Warstwa sieciowa komputerowo zintegrowanego
wytwarzania CIM: badania i opracowania wlasne (01.12.1994); Profibus
— normalizacja, tendencje rozwojowe i1 kierunki zastosowan przemystowych.
(19.03.1996); Rezultaty projektu w obszarze sieci miejscowych i ich integracji
z sieciami wyzszych poziomow (03.06.1997); Projekt badawczy zamawiany PBZ-
31-05 Sieciowe systemy komunikacyjne integrujace automatyzacj¢ wytwarzania
(24.03.1998); Czujnik wizyjny SIMATIC VS 710 firmy Siemens — charakterystyka
techniczna, profile zastosowan i oferta ustug Instytutu (07.12.1999); Wizyjna kontrola
jakos$ci wytwarzania—ustugiiprodukty oferowane przez Instytut (13.04.2000); Wizyjna
kontrola jakosci wytwarzania—ustugi i produkty oferowane przez Instytut (23.05.2000);
Wizyjne systemy kontroli jakosci — oferta PIAP (28.03.2001); Wizyjne stanowisko
kontroli koncowej w zaktadach Faurecia Fotele Samochodowe (08.01.2002); Kontrola
produktdw i procesoOw wytwarzania za pomocg technik wizyjnych (21.03.2002, Nowe
zastosowania technik wizyjnych w przemysle (03.04.2003); Pomiary wizyjne czgsci
po obrobce mechanicznej (04.01.2004); Systemy wizyjne w zastosowaniach do
pomiaréw cze¢sci po obrobee mechanicznej (25.03.2004); Zrobotyzowane stanowisko
do rozpakowania butelek z piwem ze skrzynek i paletyzacji po zapakowaniu w kartony
(10.01.2006); Ruchomy system kontroli wizyjnej detali karoseryjnych (22.03.2006);
Zrobotyzowane stanowisko depaletyzacji i paletyzacji obstugujace kartoniarke
w browarze (22.03.2006); Opracowanie urzadzenia do zdejmowania trajektorii ruchu
narze¢dzi przy obstudze manualnej (27.03.2007); Stanowisko do odczytu kodu z felg
aluminiowych (06.11.2007) [18]

Szafarczyk, Maciej (Politechnika Warszawska): Monitorowanie i automatyczny nadzor
w wytwarzaniu (06.06.1995) [1]

Szalatkiewicz, Jakub (PIAP): Stanowisko do wieloparametrycznych, réwnolegtych
badan parametrow pracy plazmotronéw (22.11.2011); Projekt opracowania
plazmowej technologii przetwarzania odpadow elektronicznych umozliwiajacej
odzysk metali, realizowany w PIAP (22.11.2011) [2]

Szawlowski, Andrzej (PIAP): Zautomatyzowane urzadzenia produkcyjne i kontrolne
dla przemystu maszynowego (01.12.1994) [1]

Szczepkowski, Jan (OBRUSN): Tyrystorowe uklady tagodnego rozruchu serii
SOFTVAR (18.11.1997) [1]

Szewczyk, Roman (PIAP): Monitorowanie stanéow awaryjnych urzadzen przy
pomocy komunikatéw przesylanych na telefon komorkowy (28.03.2001);
Nadzér wurzadzen technologicznych za pomoca telefonu komodrkowego
— doswiadczenia aplikacyjne (21.03.2002); Nowe mozliwosci wykorzystania
sieci telefonii komorkowej (w tym GMS/GPRS) w monitoringu przemystowym
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(03.04.2003); Jak mate, prywatne przedsigbiorstwo moze skorzysta¢ z pieni¢dzy
Unii Europejskiej (24.03.2004); Co nowego w 7. Programie Ramowym Unii
Europejskiej  (27.11.2007); Monitorowanie i prognozowanie (Foresight)
priorytetowych, innowacyjnych technologii dla zrownowazonego rozwoju
wojewodztwa mazowieckiego (27.11.2007); Foresight Mazovia — monitorowanie
1 prognozowanie priorytetowych technologii dla wojewddztwa mazowieckiego
(02.04.2008); Prognozowanie rozwoju technologii w zakresie automatyki,
robotyki i techniki pomiarowej — Projekt Foresight ARP (01.04.2009); Foresight
priorytetowych, innowacyjnych technologii na rzecz automatyki, robotyki i techniki
pomiarowej (24.03.2010) [9]

Szkaradek, Grzegorz (PIAP): Firma BOSCH — pelna automatyka przemystowa od
jednego dostawcy (05.03.1997); Stanowisko do zgrzewania blach przerywacza ciagu
w piecach gazowych — zastosowanie robota przemystowego IRB 6000 produkcji
firmy ABB (02.12.1997) [2]

Szkodny, Tadeusz (Politechnika Slaska): Modelowanie i symulacja robota
eksperymentalnego (27.05.2003) [1]

Szkudlarek, Kacper (Politechnika Warszawska): Projektowanie uktadow sterowania
autonomicznych robotow mobilnych na przykladzie sterownika robota Scout
(03.11.2009) [1]

Szymkat, Maciej (AGH Akademia Gorniczo-Hutnicza): Sieci neuronowe i ich
zastosowanie (16.11.1993); Neural Network Toolbox — narzg¢dzie analizy i syntezy
sieci neuronowych (23.11.1993) [2]

Szynkarczyk, Piotr (PIAP): Nowoczesne techniki nawigacyjne robotéw mobilnych na
przyktadzie robota NOMAD 200 (21.11.1995); Informacja o II konferencji IFAC
Helsinki ,,Inteligentne pojazdy autonomiczne” 12—14 czerwiec 1995 (30.01.1996);
Krotkie komunikaty z pobytu na Przemystowych Targach Hanowerskich
kwiecien 96 w zakresie wybranych zagadnien automatyki, robotyki i pomiarow
(11.06.1996); Stan badan w dziedzinie inteligentnych sterownikéw robotow
mobilnych (22.10.1996); Wybrane zagadnienia konstrukcji i sterowania mobilnych
robotow inspekcyjno-interwencyjnych (19.05.1998); Problem wyboru akcji
w rozproszonych sterownikach robotéw mobilnych (20.06.2000); Problem wyboru
akcji w rozproszonych sterownikach robotow mobilnych (23.01.2001); Mate
i $rednie roboty w zastosowaniach antyterrorystycznych — przeglad konstrukcji
(04.02.2003); Wspomagajaco-neutralizujacy robot SMR-100 Expert — rozwdj
konstrukeji (20.01.2004); Stan rynku robotéw mobilnych (25.01.2005); Inteligentny
system mobilny wspomagajacy bezpieczenstwo $rodkow transportu (07.06.2005);
Maly robot wsparcia inspekcyjnego (24.01.2006); Prezentacja symulatora robota
(23.01.2007); Systemy monitorowania i wspomagania bezpieczenstwa (08.01.2008);
Targi MILIPOL — Paryz 2007. Przeglad eksponowanych nowosci z zakresu sprzgtu
do zastosowan policyjnych i militarnych (15.01.2008); Szynkarczyk, Piotr (PIAP)
Komunikat z konferencji Intelligent Robots and Systems — IROS 2009 St. Louis
USA (08.06.2010) [16]

Szynkiewicz, Wojciech (Politechnika Warszawska): Wspolpraca robotow przy
manipulowaniu wspolnym obiektem (19.05.1998) [1]
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Swider, Zbigniew (Politechnika Rzeszowska): Demonstracja adaptacji regulatora
PID RF-537 (13.04.1999); Sterowniki PSW i WWT 2z komunikacja CAN
(11.01.2000) [2]

Tatjewski, Piotr (Politechnika Warszawska): Struktury i algorytmy optymalizacji
biezacej punktéw pracy procesow technologicznych (25.02.1998); Tematyka
badan Instytutu Automatyki i Informatyki Stosowanej Politechnika Warszawska,
ze szczeg6lnym uwzglednieniem robotyki i rozpoznawania wzorcow (08.11.2005);
Regulacja predykcyjna i optymalizacja punktu pracy w warstwowej strukturze
sterowania procesem przemystowym (03.03.2009) [3]

Tchon, Krzysztof (Politechnika Wroctawska): Przeglad prac naukowo-badawczych
prowadzonych w Zaktadzie Podstaw Cybernetyki i Robotyki Instytutu Informatyki,
Automatyki i Robotyki Politechniki Wroctawskiej (22.01.2008) [1]

Tomaszezyk, Grzegorz (BECKHOFF Automation Sp. z 0.0.): Tendencje i kierunki
rozwoju systemow automatyki — prezentacja oferty firmy BECKHOFF Automation
(05.01.2010); EtherCAT — przysztos¢ w komunikacji przemystowe;j (10.01.2012) [2]

Torbicz, Wiadystaw (PAN): Problemy automatyki, robotyki i pomiarow w inzynierii
biomedycznej (06.10.1998) [1]

Traczyk, Wiestaw (Politechnika Warszawska): Inzynieria wiedzy — metody i mozliwosci
(17.10.1995); Systemy eksperckie i ich zastosowania (07.10.1997) [2]

Trampcezynski, Wiestaw (PAN): Numeryczne sterowanie osprzgtem maszyn
budowlanych (20.02.1996) [1]

Trenczek, Stanistaw (Instytut Technik Innowacyjnych EMAG): Wybrane prace
Instytutu Technik Innowacyjnych EMAG (11.01.2011) [1]

Trojanek, Piotr (Politechnika Warszawska): Projektowanie ukladow sterowania
autonomicznych robotow mobilnych na przykladzie sterownika robota Scout
(03.11.2009) [1]

Trojnacki, Maciej (Politechnika Rzeszowska): Badania dotyczace mobilnych robotow
kotowych i kroczacych (21.01.2008); (PIAP) Modelowanie, symulacja i realizacja
ruchu robotéw mobilnych w trybie semiautonomii (18.01.2011); Projektowanie
mechatroniczne matogabarytowego robota mobilnego do rozpoznania wewnatrz
budynku (27.01.2009)

Trybus, Leszek (Politechnika Rzeszowska): Tendencje rozwojowe regulatorow
mikroprocesorowych (22.11.1994); Demonstracja adaptacji regulatora PID RF-537
(13.04.1999); Sterowniki PSW i WWT z komunikacjg CAN (11.01.2000) [3]

Trypolin, Wojciech (SCHUNK Intec Sp. z 0.0.): Komponenty i wyposazenie robotow
oraz zautomatyzowanych urzadzen firmy SCHUNK (07.11.2006) [1]

Trzcinka, Krzysztof (PIAP): Kompatybilno$¢ -elektromagnetyczna — dlaczego
warto zawraca¢ sobie tym glowe (24.03.2010); Laboratorium badan urzadzen
przemystowych LBUP — badania od kompatybilnosci elektromagnetycznej
po $rodowiskowe (06.04.2011); Badania $rodowiskowe, bezpieczenstwa
i kompatybilnosci elektromagnetycznej w Laboratorium Badan Urzadzen
Przemystowych LBUP (22.03.2012); Nowe mozliwosci badan klimatycznych
w Laboratorium Badan Urzadzen Przemystowych w PIAP (21.03.2013) [4]

Tutaj, Rafat (Elmark): Przemystowe i laboratoryjne systemy sterowania i zbierania
danych (21.03.1995) [1]

96



Typiak, Andrzej (Wojskowa Akademia Techniczna): Dorobek Katedry Budowy
Maszyn WAT w automatyzacji sprzetu inzynieryjnego (27.01.2009) [1]

Uhl, Tadeusz (AGH Akademia Gorniczo-Hutnicza): Zasady ogdlne projektowania
mechatronicznego (07.01.1997); Badania w zakresie robotéw prowadzone
w Katedrze Robotyki i Mechatroniki AGH (05.03.2013) [2]

Ulatowski, Wojciech (Zaktad Automatyki i Urzadzen Pomiarowych AREX Sp. z0.0.):
Systemy sterowania i pomiaréw z transmisja danych (04.04.2006); Systemy
sterowania i pomiarow z transmisja danych (27.03.2007) [2]

Walecki, Michat (Materials Engineers Group Sp. z 0.0.): RoMegAT — Uniwersalna
mobilna platforma terenowa (15.01.2013) [1]

Wawerek, Zbigniew (PIAP): Opracowanie urzadzenia do zdejmowania trajektorii
ruchu narzgdzi przy obsludze manualnej (27.03.2007); Uktady wizyjne
w zrobotyzowanych systemach wytworczych (25.03.2010) [2]

Wawrzaszek, Roman (Centrum Badan Kosmicznych PAN): Penetratory MUPS,
CHOMIK i KRET — urzadzenia przeznaczone do eksploracji powierzchni ciat
Uktadu Stonecznego (04.06.2013) [1]

Wasowski, Wojciech (Bosch Rexroth Sp. z0.0.): Bosch Rexroth — przeglad wybranych
produktow do zastosowan w automatyzacji (08.11.2011) [1]

Weremczuk, Jerzy (Politechnika Warszawska): Najnowsze tendencje rozwojowe
w konstrukcjach czujnikéw inteligentnych (17.01.1994) [1]

Wieczynski, Artur (PIAP): Pilotowe wprowadzenie do ratownictwa przemystowego
satelitarnej sieci zbierania danych, kontroli i zapobiegania katastrofom
ekologicznym G ENTE (20.04.1993); Kierunki rozwoju systemow monitorowania
produkcji i transportu materiatdéw niebezpiecznych z zastosowaniem komunikacji
radiowejisatelitarnej (23.01.1995); Systemy mobilne zwigkszajace bezpieczenstwo
publiczne  (21.05.2002); Inteligentny system mobilny wspomagajacy
bezpieczenstwo $rodkow transportu (07.06.2005); Systemy monitorowania
i wspomagania bezpieczenstwa (08.01.2008) [5]

Wierzbicki, Andrzej (Politechnika Warszawska): Warto§¢ harmonii w japonskiej
organizacji pracy i badan naukowych (09.03.1993); Teoria gier i jej zastosowania
(26.10.1994) [2]

Wiecko, Rafat (PIAP): Wybrane mikrokontrolery firmy MOTOROLA. Mozliwos$ci
zastosowan w urzadzeniach kontrolno-pomiarowych (06.04.1993); System nadzoru
prob silnika odrzutowego (07.11.2000); Automatyzacja przemystowych procesow
nawazania i dozowania surowcow sypkich na przyktadzie linii wagowej w Hucie
Szkta w Jasle (14.03.2007); Stanowisko do regulacji mechanizmu migowego
i resetu w presostatach (06.11.2007); Stanowisko do regulacji ci$nieniowe;j
w presostatach (15.04.2008); Stanowisko do kontroli koncowej presostatow
(15.04.2008); Stanowisko do regulacji cisnieniowej LP w termostatach serii
KPS (20.12.2011); Wykonanie stanowisk do testowania trwalo$ci presostatow
(20.12.2011) [8]

Winiarski, Tomasz (Politechnika Warszawska): Projektowanie ukladow sterowania
autonomicznych robotow mobilnych na przykladzie sterownika robota Scout
(03.11.2009); Wicloagentowy system robotyczny wspierajacy obrobke blach
poszycia samolotu (03.04.2012) [2]
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Dwadziescia lat otwartych seminariéw naukowych Przemystowego Instytutu Automatyki i Pomiaréw PIAP

Winiarski, Wojciech (PIAP): Pomiar przeptywu cieczy w przewodach ci$nieniowych
i kanatach otwartych z zastosowaniem przeptywomierzy produkowanych
w PIAP (08.03.1995); Turbinowy licznik mleka w legalizowanych instalacjach
pomiarowych autocystern (05.03.1997); Przeptywomierz EDM — czyli jak prosto
i tanio zrealizowa¢ pomiar przeptywu cieczy przyrzadem o wysokim poziomie
technicznym (12.03.1998) [3]

Wisniewski, Lukasz (Centrum Badan Kosmicznych PAN): Penetratory MUPS,
CHOMIK i1 KRET — urzadzenia przeznaczone do eksploracji powierzchni ciat
Uktadu Stonecznego (04.06.2013) [1]

Wisniowski, Mateusz (Materials Engineers Group Sp. z 0.0.): RoMegAT — Uniwersalna
mobilna platforma terenowa (15.01.2013) [1]

Wisniowski, Witold (Instytut Lotnictwa, Warszawa): Program offsetowy wsparciem
strategii migdzynarodowej kooperacji Instytutu Lotnictwa (20.11.2007) [1]

Wilazlo, Marek (PIAP): Robot wspomagajacy rehabilitacjc po udarach moézgu
(27.03.2007) [1]

Wojtczak, Lukasz (PIAP): Zautomatyzowane i1 zrobotyzowane instalacje produkcyjne
—wdrozenia PIAP (07.04.2011) [1]

Wojtkiewicz, Pawet (PIAP): Proteus — roboty w akacjach ratowniczych (17.11.2009) [1]

Wojtulewicz, Antoni (automatyka.pl Sp. z 0.0.): Portal automatyka.pl i portale pokrew-
ne (26.10.2004) [1]

Wojtyra, Marek (Politechnika Warszawska): Stanowisko do badania proceséw obrobki
mechanicznej z robotem RNT (23.01.2001) [1]

Wolanski, Piotr (Polska Akademia Nauk, Politechnika Warszawska): Tendencje
rozwojowe napedow lotniczych i kosmicznych (08.01.2013) [1]

Wolinski, Wieslaw (Politechnika Warszawska): Mozliwos$ci zastosowania laserow
w metrologii (08.03.1994) [1]

Wolski, Leszek (Instytut Elektrotechniki Oddziat Gdansk): Sterowanie i monitoring
obiektow za posrednictwem sieci Internet (21.01.2003) [1]

Wolski, Cezary (PIAP): Nowe instalacje robotow KUKA Roboter GmbH w Polsce
(06.04.2005) [1]

Wolczowski, Andrzej (Politechnika Wroclawska): Sterowanie rgczng bioproteza
dloni przez rozpoznawanie intencji pacjenta na podstawie analizy sygnatow EMG
(22.01.2008) [1]

Woloszczuk, Adam (PIAP): Maly Robot Mobilny w systemie Proteus — demonstrator
robota do rozpoznania w warunkach skazen CBRN (17.01.2012) [1]

Wrzesien, Marian (PIAP): Modutowy sterownik przemystowy bazujacy na magistrali
VME z zaimplementowanym systemem RTOS OS-9 — komputer PEP MC
(25.05.1993); Model odniesienia dla zarzadzania inwentarzem produkcyjnym — staz
naukowo-badawczy w CRIF/WTCM (Centrum Naukowe Przemystu Maszynowego)
w Belgii (14.12.1993); Uslugi sieci Internet na potrzeby przedsigbiorstwa —
terazniejszos¢ 1 przysztos¢ (16.04.1996); Problem Roku 20007 (26.10.1999);
Aktualny stan systemow zabezpieczen sieci informatycznej w PIAP (30.10.2007) [5]

Zabielski, Marcin (PIAP): Ruchomy system kontroli wizyjnej detali karoseryjnych
(22.03.2006); Ruchomy system kontroli wizyjnej detali karoseryjnych (09.01.2007);
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Opracowanie urzadzenia do zdejmowania trajektorii ruchu narzg¢dzi przy obstudze
manualnej (27.03.2007); Stanowisko do odczytu kodu z felg aluminiowych
(06.11.2007); Automatyczne stanowisko do detekcji prawidlowego umieszczenia
sprezyn w korpusie skrzyni biegow (01.12.2009); Automatyczne stanowisko do
detekeji prawidlowego ztozenia zatrzasku skrzyni biegow (01.12.2009) [6]

Zabrodzki, Jan (Politechnika Warszawska): Wspotczesne zastosowania grafiki
komputerowej (15.03.1995) [1]

Zadrozny, Roman (Politechnika Warszawska): Komputerowo wspomagane
zapewnienie jakosci — CAQ (19.03.1996) [1]

Zadykowicz, Grzegorz (MPL Technology Sp. z o0.0.): Zastosowania robotow
precyzyjnych MELFA produkcji Mitsubishi Electric (27.05.2003) [1]

Zajac, Jerzy (Przemystowy Instytut Elektroniki): Zastosowania metody rozproszonego
widma sygnatu do przesylania informacji w sieciach energetycznych oraz
w systemach radiokomunikacji ladowej i satelitarnej (23.01.1996) [1]

Zajac, Jerzy (Politechnika Krakowska): Zarys dziatalnosci Instytutu Technologii Maszyn
i Automatyzacji Produkcji Politechniki Krakowskiej (06.12.2011); Wieloagentowe
sterowanie zrobotyzowanymi systemami wytwarzania (25.01.2005) [2]

Zajdel, J. (CompArt Ltd. Automation Division): Wykorzystanie standardu BITBUS
w przemystowych aplikacjach na przykladzie systemu InterBus-C firmy Phoenix
Contact RFN (23.02.1993) [1]

Zakrzewski, Lukasz (PIAP): Roboty KUKA — idee, ktore dziataja (22.03.2006) [1]

Zarucki, Wiestaw (PIAP): Partnerstwo technologiczne — pomoc w rozwiazywaniu
problemoéw produkcyjnych (23.03.2006) [1]

Zbichorski, Przemystaw (Komitet Badan Naukowych PAN): Nowe zasady
przyznawania §rodkow na projekty celowe i celowe zamawiane oraz wyjasnienia
dotyczace formutowania wnioskow (21.10.1997); Nowe zasady finansowania
przez KBN projektow celowych (23.04.2002); Wspotfinansowanie przedsigwzige
innowacyjnych w ramach projektéw celowych Ministerstwa Nauki i Informatyzacji;
ogllne zasady i przyklady realizacji (24.03.2004); Program Dofinansowania
Projektow Celowych dla Matych i Srednich Przedsigbiorstw realizowany przez
Federacj¢ Stowarzyszen Naukowo Technicznych NOT (24.03.2004) [4]

Zdrojewski, Pawel (CAD po polsku): MegaCAD — sposéb na wspomaganie
projektowania (06.12.1994) [1]

Zemalko, Donat (Instytut tacznosci): Kierunki rozwojowe metod badawczych
kompatybilnosci elektromagnetycznej urzadzen w celu ich ochrony przed
zaktoceniami przemystowymi (23.04.1996) [1]

Zielinska, Teresa (Politechnika Warszawska): Maszyna czteronozna LAVA i maszyny
szescionozne GROVEN: rozwazania na temat mechaniki i sterowania (21.05.2002)

Zielinski, Cezary (Politechnika Warszawska): Jezyki programowania robotow
(31.01.1995); Laboratorium robotéw i prace badawcze z robotyki w Instytucie
Automatyki 1 Informatyki Stosowanej Politechnika Warszawska (12.12.1995);
Projektowanie uktadéw sterowania autonomicznych robotdéw mobilnych na
przyktadzie sterownika robota Scout (03.11.2009); Quo vadis, robotyko?
(13.04.2010); Sterownik manipulatora z chwytakiem wielopalczastym (17.01.2012);
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Dwadziescia lat otwartych seminariéw naukowych Przemystowego Instytutu Automatyki i Pomiaréw PIAP

Tematyka badan Instytutu Automatyki i Informatyki Stosowanej Politechnika
Warszawska, ze szczegdlnym uwzglednieniem robotyki i rozpoznawania wzorcow
(08.11.2005); Roboty ustugowe — wyniki badan prowadzonych w IAIS Politechnika
Warszawska (03.06.2008) [7]

Zielinski, Jacek (PIAP): Jak wykorzysta¢ swiatowa sie¢ ckspertow Technology
Partnership do rozwigzania probleméw technicznych w Twojej firmie (06.04.2005);
Wykorzystanie eLearningu — nowoczesnej metody ksztalcenia i doskonalenia
zawodowego w projektach migdzynarodowych realizowanych przez PIAP
(08.01.2008) [2]

Znojek, Wojciech (SABUR Sp. z 0.0.): Terminale operatorskic ESA — terminale na
miar¢ oczekiwan (23.11.2004); Zychowicz, Michat (PIAP) System automatycznej
paletyzacji kartonow z elementami meblowymi (26.10.2010) [2]

Zmijewski, Krzysztof (Krajowa Agencja Poszanowania Energii S.A.): Przeglad
wybranych przedsigwzig¢ organizacyjnych i ekonomicznych krajowych oraz
zagranicznych (21.01.1997); Energetyka prosumencka szansa na domknigcie
bilansu energetycznego w 2016 roku (10.05.2012) [2]

Zmuda, Z. (Politechnika Slaska): Wielopoziomowy, wieloprocesorowy system
sterowania inteligentnym robotem przemyslowym: architektura, wyniki badan,
perspektywy rozwoju (10.05.1994) [1]

Zurawski, Adam (APLISENS S.A.): APLISENS S.A. — historia, geneza obecnej
pozycji, oferta produktowa (16.12.2008) [1]
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Dwadziescia lat otwartych seminariéw naukowych Przemystowego Instytutu Automatyki i Pomiaréw PIAP

Anatol Juliusz Gosiewski
(27.02.1928, Warszawa — 7.05.2005, Warszawa)

Prof. dr hab. inz. Anatol Gosiewski po ukonczeniu Gim-
nazjum i Liceum w Milanéwku (1946), rozpoczat stu-
dia na Wydziale Elektrycznym Politechniki Warszaw-
skiej (PW). W 1952 r. otrzymat dyplom magistra inzy-
niera elektryka. Studia aspiranckie odbywat w Kate-
drze Miernictwa Elektrycznego pod kierownictwem
prof. P.J. Nowackiego (1953-55). Od 1956 r. byt pra-
cownikiem obecnego Instytutu Automatyki i Informa-
tyki Stosowanej Wydziatu Elektroniki i Technik Infor-
macyjnych Politechniki Warszawskiej (dawnej Katedry
Automatyki i Telemechaniki PW). Stopien doktora nauk
technicznych uzyskatl w 1959 r. (na podstawie pierwszej
w Polsce dysertacji dotyczacej sterowania optymalnego,
promotorem byt prof. P.J. Nowacki). Jeszcze podczas studiow rozpoczat prace w Instytu-
cie Elektrotechniki (1951) jako asystent w Zaktadzie Wysokich Napig¢, gdzie pracowat
do uzyskania dyplomu. Réwnolegle, rowniez w 1951 r. zostat zatrudniony jako mtod-
szy asystent, a po otrzymaniu dyplomu jako starszy asystent w Katedrze Elektrotech-
niki, a nastgpnie w Katedrze Miernictwa Elektrycznego na Wydziale Elektrycznym PW.
Poczatkowo specjalizowat si¢ w miernictwie elektrycznym, stopniowo jego zaintereso-
wania zaczgly si¢ jednak przechyla¢ ku problemom teorii sterowania i w 1956 r. prze-
szedt jako adiunkt na Wydziat Elektroniki PW do nowopowstalej Katedry Automatyki
i Telemechaniki, przemianowanej pozniej na IAilS (Instytut Automatyki i Informatyki
Stosowanej), gdzie pracowat do emerytury.

Przez potowe roku 1957 przebywal na stazu naukowym w osrodkach automatyki
w Moskwie i Leningradzie. W 1961 r. zostat zaproszony do Case Institute of Technology
w Cleveland, Ohio, USA. Jako post-doctoral fellow przebywal tam ponad rok w Sys-
tems Research Center i prowadzit prace badawcze w zakresie sterowania optymalnego,
koncepcji modelowania matematycznego, uktadow wielowymiarowych i uktadow ada-
ptacyjnych. Po powrocie z USA kontynuowal badania tam rozpoczete i ukonczyt roz-
prawe habilitacyjna pt. Koncepcja modelu procesu w uktadach sterowania. Na jej pod-
stawie, w 1964 r. Rada Wydziatu Elektroniki PW nadata mu stopien doktora habilito-
wanego. W 1972 r. mianowany profesorem nadzwyczajnym, w 1992 r. — zwyczajnym.
Mimo oficjalnego przejscia na emerytur¢ w 2001 r., nie zakonczyt dziatalno$ci nauko-
wej 1 kontaktow z uczelnia.

W PW petnit nastepujace funkcje: przewodniczacego Komisji Rektorskiej ds. Kontak-
tow Zagranicznych (1983), z ktorej musiat zrezygnowac na zadanie 6wczesnego Komi-
tetu Zaktadowego PZPR, delegata Rady Wydziatu Elektroniki do Senatu PW (1984-86),
prodzickana Wydziatu Elektroniki (1969-71), kierownikiem Studium Podyplomo-
wego Automatyki na Wydziale Elektroniki (1971-81), kierownika Studiéw Doktoranc-
kich Automatyki i Informatyki na Wydziale Elektroniki i Technik Informacyjnych (od
1971), kierownika Zaktadu Teorii Sterowania w Katedrze Automatyki i Telemechaniki
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(1966-70), kierownikiem Zaktadu Sterowania Robotéw i Badan Operacyjnych w Insty-
tucie Automatyki i Informatyki Stosowanej PW (1993-98).

Byt cztonkiem: Centralnej Komisji ds. Tytutu Naukowego i Stopni Naukowych
(1994-97), Prezydium Rady Naukowej PIAP (od 1987), Rady Naukowej Instytutu Badan
Systemowych Polskiej Akademii Nauk (1981-84 i od 1990). Byt takze przewodnicza-
cym: Sekcji Automatyki i Robotyki w Komitecie Badan Naukowych (1991-97), Sek-
cji Robotyki w Komitecie Naukowym Automatyki i Robotyki PAN, Sekcji Robotyki
w Radzie Naukowej PIAP oraz sekretarzem (1984-87) i przewodniczacym (1988-91)
Wydziatu VI Nauk Technicznych Towarzystwa Naukowego Warszawskiego. Byt row-
niez cztonkiem Amerykanskiego Towarzystwa Popierania Badan Naukowych Sigma Xi
(Sigma Xi: The Research Society) (1961) oraz IFAC/ EDCOM Working Group on Edu-
cation in Robotics and Manufacturing Automation (1987).

Jego praca naukowa i dziatalno$¢ dydaktyczna skupiata si¢ wokot problemow ogol-
nej teorii sterowania, teorii i zastosowan sterowania optymalnego, wielowymiarowych
uktadow liniowych, wybranych dziatéw matematyki (problemy ekstremalne), a w ostat-
nim okresie — problemdw teorii sterowania robotow przemystowych. Do Jego waz-
niejszych osiagni¢¢ badawczych mozna zaliczy¢: pierwsze w kraju rozpatrzenie proble-
mow globalnej wrazliwosci uktadow sterowania optymalnego, analizg jakosci sterowan
czaso-suboptymalnych, opracowanie dyskretnego obserwatora uktadéw liniowych cig-
glych, opracowanie nowej metody syntezy czg¢stotliwosciowej wielowymiarowych ukta-
dow regulacji, analiz¢ szkodliwego wptywu opo6znien transportowych na dziatanie wie-
lowymiarowych uktadow sterowania i syntez¢ kompensatora czg¢sciowo redukujacego
ten wpltyw; wprowadzenie nowych ilosciowych miar sterowalnosci, obserwowalnos$ci
i nieredukowalnosci stacjonarnych uktadéw liniowych oraz, w ostatnim okresie, analiz¢
interakcji dynamicznych wystepujacych w manipulatorach robotéw i syntez¢ nowego
algorytmu sterowania robota.

Wielokrotnie zapraszano go za granice. Byt visiting professor na University of Min-
nesota w Minneapolis (1975), University of Delaware (1979), Technical University of
Delft i Technical University of Eindhoven (1974), Centre de Recherches Mathematiques
de Universite de Montreal (1975 i1 1979), Case Western University of Cleveland (1975),
McGill University of Montreal (1979), Universita di Roma (1983), City University of
London (1985), Ritsumeikan University of Kyoto i Tokyo Institute of Technology (1988).

Za osiagni¢cia badawcze odznaczony Krzyzem Kawalerskim Orderu Odrodzenia Pol-
ski. Otrzymat 5 nagrod Ministra Szkolnictwa Wyzszego (w tym dwie I stopnia). Wielo-
krotnie otrzymywatl nagrody rektora PW. Nigdy nie nalezat do Zadnej organizacji poli-
tycznej. W 1980 r. wstapit do NSZZ ,,Solidarnos¢”.

Byt autorem i wspotautorem 55 artykulow naukowych, 34 ekspertyz na potrzeby
przemystu, 1 redakcji naukowej ksiazki, 3 skryptow oraz 4 przektadow ksiazek
naukowych.

Przewodniczyt Radzie Programowej miesi¢gcznika PAR (,,Pomiary Automatyka Robo-
tyka”), ktory do dzi$ jest wydawany przez PIAP.
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Dwadziescia lat otwartych seminariéw naukowych Przemystowego Instytutu Automatyki i Pomiaréw PIAP

Janusz Kacprzyk
(12.07.1947 r., Warszawa)

W 1970 r. Janusz Kacprzyk ukonczyt studia na dwcze-
snym Wydziale Elektroniki Politechniki Warszawskiej,
uzyskujac stopien mgr. inz. elektronika ze specjalno-
$cig automatyka. Jego praca magisterska poswigcona
byta tzw. bezposredniemu sterowaniu cyfrowemu (DDC
—and. direct digital control) procesem produkeji wiokien
poliestrowych.

Zaraz po studiach rozpoczat pracg¢ w 6wczesnym In-
stytucie Automatyki Polskiej Akademii Nauk, w ktorym
pracuje do dzi$, obecnie w Instytucie Badan Systemo-
wych Polskiej Akademii Nauk, po kilku zmianach nazw
Instytutu. Doktorat z analizy systemowej obronit z wy-
roéznieniem w 1977 r. w Instytucie Badan Systemowych
PAN, a promotorem byt prof. Kazimierz Manczak. Stopien dr. hab. z informatyki uzyskat
w 1990 r. w Instytucie Badan Systemowych PAN. Tytul naukowy profesora nauk tech-
nicznych otrzymat w 1997 r. z rak Prezydenta RP. W 2005 r. W 2002 r. zostal wybrany
cztonkiem korespondentem Polskiej Akademii Nauk, a w 2010 r. cztonkiem rzeczywi-
stym PAN. W 2007 r. Hiszpanska Krolewska Akademia Nauk Ekonomicznych i Finan-
sowych (RACEF) wybrata go na cztonka zagranicznego. W 2006 roku uzyskat prestizo-
wy tytut Fellow IEEE (Institute of Electrical and Electronics Engineers), najwigkszej or-
ganizacji inzynierskiej na $wiecie, a w 1997 r. otrzymat jako jeden z pierwszych tytul
Fellow IFSA (International Fuzzy Systems Association).

Profesor Kacprzyk jest zatrudniony na stanowisku profesora zwyczajnego w Instytu-
cie Badan Systemowych PAN, Przemystowym Instytucie Automatyki i Pomiarow, Wyz-
szej Szkole Informatyki i Zarzadzania oraz w Wydziale Inzynierii Elektrycznej i Kompu-
terowej Politechniki Krakowskiej. Jest takze Honorowym Profesorem na Wydziale Ma-
tematyki Y1i Normal University w Xinjiang w Chinach, profesorem wizytujacym w Tiju-
ana Institute of Technology w Meksyku oraz naukowcem wizytujacym w RIKEN Brain
Reserach Institute w Tokio w Japonii. Przebywal wielokrotnie jako profesor wizytujacy
za granica, przede wszystkim w latach 1981-1983, 1986 1 1988 w USA, 1994 we Wio-
szech, 2003-2006 w Wielkiej Brytanii itp.

W Polskiej Akademii Nauk prof. Kacprzyk jest Przewodniczacym Rady Kuratorow
Wydziatu IV Nauk Technicznych i jest cztonkiem Prezydium PAN. W latach 2010-2012
byt cztonkiem Rady Gtowej Szkolnictwa Wyzszego i Nauki, a od 2013 . jest cztonkiem
Centralnej Komisji ds. Tytutu i Stopni Naukowych.

Profesor Kacprzyk pehit i peini takze wiele funkcji w stowarzyszeniach i federa-
cjach migdzynarodowych, a m.in. w latach 1997-2007 byl cztonkiem Rady, skarbni-
kiem i wiceprezydentem IFSA (International Fuzzy Systems Association), a w latach
2007-2009 Prezydentem IFSA; petit wiele funkcji w IEEE, m.in. byt cztonkiem komi-
sji ds. tytutu Fellow, komisji nagrod, a od 2010 r. jest cztonkiem Adcom (Administrati-
ve Committee) IEEE CIS (Computational Intelligence Society). Jest tez przedstawicielem
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Polski w kilku komitetach problemowych IFIP (International Federation of Information
Processing) i IFAC (International Federation of Automatic Control). Od 2007 r. jest
Prezesem Polskiego Towarzystwa Badan Operacyjnych i Systemowych.

Za zastugi naukowe 1 organizacyjne prof. Kacprzyk zostal wyr6zniony wieloma
nagrodami krajowymi i zagranicznymi, a przede wszystkim, jezeli chodzi o nagrody
o zasiggu S$wiatowym, jako jedyny przedstawiciel krajow Europy Centralnej
i Wschodniej: IFSA 2013 Award za wybitne osiagni¢cia naukowe w dziedzinie
systemow rozmytych i zastugi dla IFSA, Nagroda Pionierow Sekcji IEEE CIS w Dolinie
Krzemowej za wybitne osiagni¢cia w dziedzinie obliczen granularnych i na stowach
w 2007 r., Nagroda Pionierow IEEE CIS za pionierskie prace w dziedzinie rozmytego
sterowania optymalnego i programowania dynamicznego w 2006 r.

6-ta Nagroda Kaufmanna i Ztoty Medal za pionierskie prace nt. Zastosowania logiki
rozmytej w zarzqdzaniu i ekonomii w 2006 r. 1 AutoSoft Lifetime Achievement Award za
pionierskie prace w dziedzinie migkkich obliczen w 2000 r. Ponadto otrzymat dyplom ho-
norowy Bulgarskiego Zwiazku Uczonych.

W kraju prof. Kacprzyk otrzymat tez wiele prestizowych nagréd i medali, a przede
wszystkim: Nagrodg¢ Polskiego Towarzystwa Sieci Neuronowych za zashugi dla polskiego
srodowiska inteligencji obliczeniowej w 2010 r., liczne nagrody Polskiej Akademii Nauk,
przede wszystkim Nagrode¢ Sekretarza Naukowego i Nagrode Wydziatu IV Nauk Tech-
nicznych PAN za ksiagzki. Profesor Kacprzyk zostat tez udekorowany licznymi medala-
mi, m.in. Medalem Uniwersytetu w Liege w Belgii, Srebrnym Krzyzem Zastugi i Meda-
lem Komisji Edukacji Naukowe;j.

Zainteresowania naukowe prof. Kacprzyka koncentrujg si¢ na zagadnieniach repre-
zentacji i przetwarzania informacji niepewnej i nieprecyzyjnej, glownie rozmytej, podej-
mowaniu decyzji i komputerowych systemach wspomagania decyzji, wieloetapowym
sterowaniu optymalnym w warunkach rozmytosci, zastosowaniu nowoczesnych narzedzi
inteligencji obliczeniowej w automatyce i robotyce mobilnej, wyszukiwaniu informacji
z baz danych itp. Jest autorem 5 ksigzek, wspotedytorem ponad 100 prac zbiorowych pod
redakcja, ponad 500 artykutow w czasopismach naukowych (ponad 70 w czasopismach
z tzw. listy filadelfijskiej), pracach zbiorowych oraz materiatach konferencyjnych. Jego
wskazniki bibliograficzne sa naste¢pujace: wedtug systemu Google Scholar: liczba cyto-
wan ok. 13500, a indeks Hirscha 53, natomiast wedtug systemu ISI Web of Science: licz-
ba cytowan ok. 2400, a indeks Hirscha 23. Profesor Kacprzyk wypromowat 7 doktorow,
w tym dwu zagranicznych z Chin i USA.

Profesor Kacprzyk jest cztonkiem 6 rad naukowych i rad wydzialu w instytutach
PAN i badawczych oraz wydzialach szkot wyzszych. Jest cztonkiem rad doradczych i na-
ukowych wielu instytutow naukowych zagranica, m.in. w Hiszpanii i Nowej Zelandii.
Ponadto, jest cztonkiem Komitetu Automatyki i Robotyki PAN oraz Komitetu Informa-
tyki PAN. Jest tez cztonkiem komisji akredytacyjnej wydzialow informatyki w Austrii,
Francji i Portugalii.
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Tadeusz Kaczorek
(27.04.1932, Elzbiecin)

Prof. dr hab. inz. Tadeusz Kaczorek przez wigksza czgs¢
kariery naukowej zwigzany byt z Wydziatem Elektrycz-
nym Politechniki Warszawskiej. Tu w 1956 r. uzyskat
tytut magistra, w 1962 r. — doktora nauk technicznych,
habilitowat si¢ zas w 1964 r. W latach 1965-1970 byt
kierownikiem Katedry Podstaw Elektroniki i Automa-
tyki WEPW. W latach 1969-70 byt dziekanem tegoz
Wydziatu. Od 1970 do 1973 peknit funkcj¢ prorekto-
ra Politechniki Warszawskiej. W latach 19701981 dy-
rektor Instytutu Sterowania i Elektroniki Przemystowe;j
PW. Byt rowniez kierownikiem Zaktadu Sterowania po-
wyzszego Instytutu.

W 1971 roku otrzymat tytut profesora nauk tech-
nicznych oraz profesora nadzwyczajnego Politechniki Warszawskiej. W 1974 roku uzy-
skat tytul profesora zwyczajnego. Od 1986 roku czlonek korespondent, a od 1998 roku
cztonek rzeczywisty Polskiej Akademii Nauk.

W latach 1987-1988 byl przewodniczacym Komitetu Automatyki i Robotyki PAN.
W latach 1988-1991 byt kierownikiem Stacji Naukowej PAN w Rzymie. Od wielu lat
jest cztonkiem Fundacji Nauki Polskiej. Od 1991 roku jest cztonkiem, a obecnie prze-
wodniczacym Centralnej Komisji ds. Stopni i Tytulow (wiceprzewodniczacy w latach
2003-2006). Od czerwca 1999 roku cztonek zwyczajny Akademii Inzynierskie;j.

Obecnie zajmuje stanowisko profesora zwyczajnego na Wydziale Elektrycznym Po-
litechniki Biatostockie;j.

Jest cztonkiem komitetow redakcyjnych kilkunastu czasopism, np. Journal of Au-
tomation, Mobile Robotics and Intelligent Systems (JAMRIS), International Journal
of Multidimensional Systems and Signal Processing, Foundations of Computing and
Decision Sciences, Archives of Control Sciences. Od 1 kwietnia 1997 roku jest redak-
torem serii Nauk Technicznych Biuletynu PAN.

Jego zainteresowania naukowe dotycza automatyki, teorii sterowania i elektrotechni-
ki, w tym analizy i syntezy obwodow i uktadow o parametrach zdeterminowanych i lo-
sowych, wielomianowych metod syntezy uktadow sterowania oraz singularnych ukta-
dow dwu- 1 wielowymiarowych liniowych i bilingowych (jest pionierem w tej dziedzi-
nie). Autor 25 ksigzek (w tym 7 w jezyk angielskim) oraz monografii, a takze ponad
1050 artykutéw i rozpraw naukowych w najwazniejszych czasopismach technicznych
o zasiggu mi¢dzynarodowym. Organizowal i przewodniczyl ponad 80 sesjom nauko-
wym na konferencjach migdzynarodowych oraz byt cztonkiem okoto 30 komitetow na-
ukowych. Prowadzit wyktady na ponad 50 uniwersytetach w Stanach Zjednoczonych,
Japonii, Kanadzie oraz Europie jako visiting professor. Byt promotorem ponad 69 za-
konczonych przewodow doktorskich oraz recenzentem wielu prac doktorskich i habi-
litacyjnych. Jego kilkudziesigciu wychowankow otrzymalo tytul naukowy profesora
w Polsce lub za granica.
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Tadeusz Kaczorek Otrzymat doktoraty honoris causa nastgpujacych uczelni:
Uniwersytetu Zielonogorskiego (27 listopada 2002)
Politechniki Lubelskiej (13 maja 2004)
Politechniki Szczecinskiej (8 listopada 2004)
Politechniki Biatostockiej (20 sierpnia 2008)
Politechniki Warszawskiej (22 grudnia 2004
Politechniki Lodzkiej (3 grudnia 2008)
Politechniki Opolskiej (2009)

Politechniki Poznanskiej (2011)

Politechniki Rzeszowskiej (2012)

Politechniki Slaskiej (2013).

Za osiagniecia naukowe zostat odznaczony Krzyzem Oficerski Orderu Odrodzenia
Polski, Krzyzem Kawalerskim Orderu Odrodzenia Polski oraz Medal Komisji Eduka-
cji Narodowe;.

Cztonek honorowy Polskiego Towarzystwa Elektrotechniki Teoretycznej i Stosowa-
nej (od 1999) i Wegierskiej Akademii Nauk (od 2004).

Otrzymat 12 nagréd Ministra Edukacji Narodowej wszystkich stopni (w tym 2 ze-
spotowe).
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Krzysztof Malinowski
(13.12.1948, Ptock)

Krzysztof Malinowski w 1966 r. podjat studia na
Wydziale Elektroniki Politechniki Warszawskiej.
Ukonczyt je z wyrdéznieniem w 1971 roku, uzyskujac
tytut magistra inzyniera elektronika o specjalnosci
automatyka. Po trzyletnich studiach doktoranckich
w Instytucie Automatyki PW obronil we wrzesniu
1974 roku rozprawe doktorska; Rada Wydzialu
Elektroniki PW nadala mu stopien doktora nauk
technicznych, uznajac jednoczesnie rozprawe doktorska
za wyrdzniajaca si¢. We wrzesniu 1978 r. ta sama
Rada nadala mu stopien doktora habilitowanego nauk
technicznych w zakresie automatyki. W marcu 1989 r.
otrzymat tytut naukowy profesora nadzwyczajnego nauk technicznych.

Poczawszy od 1 pazdziernika 1974 r. do chwili obecnej pracuje w Politechnice
Warszawskiej, w Instytucie Automatyki i Informatyki Stosowanej (dawniej Instytut
Automatyki) na Wydziale Elektroniki i Technik Informacyjnych, od 1 grudnia 1994 r.
na stanowisku profesora zwyczajnego. Od stycznia 2001 r. pracuje takze na stanowisku
profesora w instytucie badawczym Naukowa i Akademicka Sie¢ Komputerowa (NASK).

Jego zainteresowania zawodowe dotycza zagadnien sterowania i podejmowania
decyzji operacyjnych w warunkach niepewnosci, metod optymalizacji, w szczegdlnosci
metod hierarchicznych, oraz zastosowan optymalizacji, dekompozycji i koordynacji
w sterowaniu i podejmowaniu decyzji operacyjnych w zarzadzaniu ztozonymi systemami.

Do najwazniejszych osiagni¢¢ wlasnych oraz kierowanych przez niego zespotow
naleza: 1) Wyniki badan nad wtasnosciami mechanizméw dualnych (cenowych)
w zastosowaniu do optymalizacji w uktadach hierarchicznych oraz do budowy struktur
sterowania zlozonymi systemami statycznymi i dynamicznymi. Wyniki te zostaty
opublikowane w monografii Control and Coordination in Hierarchical Systems (J. Wiley
1980), w licznych artykutach i w rozdziale Systems and Control Encyclopaedia, Pergamon
Press 1987, 2) Projekty struktur i mechanizméw decyzyjnych oraz oprogramowanie do
pracy w czasie rzeczywistym i badan symulacyjnych systemow sterowania zbiornikami
retencyjnymi, w szczegdlnosci w warunkach powodziowych. Badania symulacyjne
potwierdzity celowos$¢ stosowania opracowanych mechanizmow (np. artykut Predictive
methods for real-time control of flood operation in a multireservoir system: Methodology
and comparative study, ,,Water Resources Research”, 1996), 3) Algorytmy do
wspomagania podejmowania decyzji dotyczacych warto$ci biezacych cen w zarzadzaniu
systemami dystrybucji i sprzedazy paliw (prace prowadzone w latach 1981-2002 we
wspotpracy z University of Manchester Institute of Science and Technology oraz dla dla
firmy Knowledge Support Systems w Wielkiej Brytanii), 4) Algorytmy do optymalizacji
dziatania duzego systemu wodociagdéw pod katem minimalizacji kosztow pompowania
wody z zastosowaniem do sieci zaopatrzenia w wodg Toronto i obszaru Potudniowego
Yorku (we wspolpracy z firmg IBI-MAAK).
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Wazne miejsce w aktualnie prowadzonych pracach badawczych zajmuja zagadnienia
dotyczace m.in. sterowania ruchem oraz zapewniania jako$ci i wyceny ustug w sieciach
komputerowych, a takze zagadnienia zwigzane z rozwojem mechanizméw teorii gier
i ich zastosowaniami w systemach informacyjnych.

Jest autorem lub wspotautorem trzech monografii, w tym wspomnianej monografii
,.Control and Coordination in Hierarchical Systems”, oraz ponad stu osiemdziesi¢ciu
artykutow i opublikowanych referatow na konferencje. Jest takze autorem licznych
opracowan badawczych. Za prace badawcze otrzymat szereg nagrod, w tym jedna
indywidualng i cztery zespotowe nagrody Ministra oraz nagrodg¢ brytyjskiego IEE im.
F.C. Williamsa.

Byl promotorem w dwudziestu jeden zakonczonych przewodach doktorskich; z grona
promowanych doktoréw pig¢ 0sob uzyskato nastgpnie stopien doktora habilitowanego,
dwie tytut naukowy.

Przez wiele lat prowadzit wyktady z Podstaw Automatyki, Techniki Systemow
Automatyzacji, Sterowania i Symulacji Systemow oraz Syntezy Regul Decyzyjnych.

Od wrzesnia 1984 r. do sierpnia 1996 r. byl dyrektorem Instytutu Automatyki
i Informatyki Stosowanej (IAilS) PW. Od utworzenia Zakladu Sterowania Systemow
TAIIS w 1996 r. jest kierownikiem tego Zaktadu. W kadencji 1996-99 byl Dziekanem
Wydziatu Elektroniki i Technik Informacyjnych PW.

Od 1998 1. jest cztonkiem korespondentem Polskiej Akademii Nauk. Od 2007 roku
jest przewodniczacym Komitetu Automatyki i Robotyki PAN. Jest cztonkiem zwyczajnym
Towarzystwa Naukowego Warszawskiego. Od 2005 r. jest przewodniczacym Rady
Naukowej Przemystowego Instytutu Automatyki i Pomiaréw (PIAP). Jest takze cztonkiem
European Control Association (EUCA) i cztonkiem dwoch komitetow IFAC.

Odznaczony Ztotym Krzyzem Zastugi RP i Krzyzem Kawalerskim Orderu Odrodzenia
Polski.
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Tadeusz Edward Missala
(07.08.1926 r., £L.6dZ2)

Studia magisterskie w zakresie maszyn elektrycznych
ukonczyl w 1949 r. na Wydziale Elektrycznym Poli-
techniki Lodzkiej. W latach 1948—1950 byt asystentem
W Katedrze Matematyki PL. Stopien doktora uzyskat
w 1963 r. na Wydziale Elektrycznym Politechniki War-
szawskiej. 10 lat pozniej zostat docentem, a w 1978 r.
profesorem. Na Politechnice Warszawskiej wyktadat do
1996 r.

Staze i praktyki zagraniczne odbywat m.in. w ZSRR
i Szwecji.

Pracowat na stanowisku Kierownika Wydziatu Mon-
tazu samolotow oraz Zastgpcy Szefa Produkceji PZL (d.
WSK) Mielec (1950-1953), montowatl m.in. prototypy
i pierwsze serie samolotu Lim-3 (MIG-15). Od 1953 do
1960 byt gléwnym konstruktorem w WSK Grochow. Jednoczesnie byt kierownikiem
Pracowni automatyki w Instytucie Przemystu Organicznego (1960-1964) oraz wykta-
doweca i kierownikiem Zaktadu Elementéw Automatyki Wojskowej Akademii Technicz-
nej (1960-1967). Tylko w latach 1954—60 opracowat i wdrozyt do produkcji przemysto-
wej ok. 50 wyrobow osprzetu lotniczego. W pdzniejszych latach jego zainteresowania
badawcze rozszerzyty si¢ m.in. o robotyke.

W PIAP pracuje od 1967 roku do chwili obecnej (od 1969 r. nieprzerwanie zasiada
w Radzie Naukowej PIAP); poczatkowo jako Kierownik Osrodka Automatyki Elektrycz-
nej, potem Pelnomocnik Dyrektora ds. Jakosci, aktualnie jako Pelnomocnik Dyrektora
ds. Certyfikacji.

W swej dtugoletniej karierze uczestniczyt kierowat wieloma projektami badawczymi,
realizowanymi w PW, w PIAP, czy w innych instytutach badawczych. Byl specjalista
wiodacym w obszarze Energii w projekcie Foresight Mazovia (2006—7). Aktualnie kie-
ruje projektem ,,Graphene-based coatings of special gar-wheels and bearings” GRAPH-
TRIB (,,Grafenowe pokrycia specjalnych kot zgbatych i tozysk slizgowych” GRAPH-
TRIB), realizowanym od 1.12.2012 do 30.11.2015.

W latach 19967 zasiadat w Komisji Ministerstwa Edukacji ds. opracowania zalo-
zen programowych kierunku studiéw Automatyka i Robotyka. W wyniku jej pracy
zostat powolany kierunek studiow na wszystkich wazniejszych uczelniach technicznych,
aw 2008 r. (na 10-lecie) byla temu po$wigcona sesja na Krajowej Konferencji Robotyki.

Uczestniczyl w radach naukowych: OBR LUMEL w Zielonej Gorze (1973-1991),
Instytutu Komputerowych systemow automatyki i Pomiarow we Wroctawiu (1981—
1991), Centralnego Instytutu Ochrony Pracy — Panstwowego Instytutu Badawczego
(przez 4 kadencje do chwili obecnej).

Przewodniczyl: Komitetowi Elementow Polskiego Komitetu Pomiaréw i Automa-
tyki (PKPA) NOT (1964-1983), Podkomitetowi Automatyki PKPA (1983-1992), Komi-
sji Rewizyjnej Stowarzyszenia POLSPAR (od 1992 do dnia dzisiejszego).
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Autor 2 patentow oraz blisko 170 publikacji: 4 ksiazek, 3 monografii, szeregu roz-
dziatéw monografii i artykulow w recenzowanych czasopismach. Opracowatl 20 norm,
1300 recenzji roznych, 19 recenzji prac doktorskich, 8 recenzji prac habilitacyjnych i 20
recenzji dorobku naukowego.

Udziela si¢ rowniez na niwie wydawniczej. Byt redaktorem ,,Przegladu Dokumen-
tacyjnego Automatyki i Pomiaré6w”, wydawanego przez PIAP oraz Biuletynu PIAP
(1991-2).

Jest cztonkiem rad naukowych nastgpujacych czasopism: Journal of Automation,
Mobile Robotics and Intelligent Systems (JAMRIS), Pomiary Automatyka Robotyka
(PAR), International Journal of Occupational Safety and Ergonomics (JOSE). Wcze-
$niej takze: Przeglgd Elektrotechniczny, Pomiary Automatyka Kontrola (PAK), jak row-
niez komitetow programowych licznych konferencji naukowych.

Harcmistrz Zwiazku Harcerstwa Polskiego, w stuzbie 1945-1963.

Laureat wielu polskich i migdzynarodowych odznaczen, m.in. Srebrnego i dwoch
Ztotych Krzyzy Zastugi, Nagrody Panstwowe;j II stopnia, Medalu 30-lecia NOT, Indy-
widualny Dyplom Uznania nadany przez Ministra Przemystu Maszynowego z okazji
Roku Nauki Polskiej 1973.
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Dwadziescia lat otwartych seminariéw naukowych Przemystowego Instytutu Automatyki i Pomiaréw PIAP

Adam Morecki
(5.09.1929, Krakow — 20.05.2001, Warszawa)

Urodzony w 1929 r. w Krakowie, w 1951 r. uzyskat
tytut magistra na Wydziale Elektromechanicznym
Akademii Gorniczo-Hutniczej (warto dodaé, ze juz
od 1949 r. byt asystentem wolontariuszem w Katedrze
Mechaniki i Wytrzymalosci AGH). Jego rocznik byt
ostatnim studiujacym wg programu przedwojennego.
W 1952 r. zostal oddelegowany na studia do Instytutu
Gornictwa w Moskwie, co bylo wowczas wielkim
wyroznieniem. Obronil tam prac¢ doktorska w 1955 r.
na podstawie rozprawy Wplyw narastania momentu
hamujgcego na obcigzenie dynamiczne w linach elektrycznych wyciggow pionowych.
Jej wyniki, a zwlaszcza metoda badan weszla na stale do Swiatowej literatury naukowe;j,
mozna ja znalez¢ do dzi§ w aktualnych pracach naukowo-dydaktycznych z mechaniki
i elektrotechniki. Po powrocie do Polski zostal skierowany przez Ministerstwo
Szkolnictwa Wyzszego do utworzenia — wraz z profesorem Janem Oderfeldem — Katedry
Teorii Maszyn i Mechanizmow (obecny Zaktad Teorii Maszyn i Robotow). W 1968 r.
zostal profesorem nadzwyczajnym, a od 1974 r. do $mierci w 2001 r. profesorem
zwyczajnym wydzialu Mechanicznego Energetyki i Lotnictwa Politechniki Warszawskie;j.
Jego Alma Mater wyrdznita go doktoratem honoris causa.

Byl niezwykle aktywna osoba. Poza Politechnikg Warszawska, pracowat réwnolegle
w Instytucie Podstawowych Probleméw Techniki PAN (1955-65) oraz w Instytucie
Mechaniki i Wibroakustyki AGH (1986—77). Oprocz pracy naukowej (konstruowat
maszyn miernicze i urzadzenia biomedyczne), dydaktycznej oraz piastowania funkcji
zarzadczych (byl m.in. prezesem rady Naukowej Glownego Urzedu Miar w latach
1960-70, prodziekanem wydzialu MEIL (1961-64).

Byt takze cztonkiem licznych rad naukowych: Migedzynarodowego Centrum Nauk
Mechanicznych w Udine, jednym z zatozycieli (1969), sekretarzem generalnym
(1984-1987) i prezydentem (1992-1995) Migdzynarodowej Federacji Teorii Maszyn
i Mechanizmow (IFToMM), zatozycielem (1987) i pierwszym przewodniczacym
Polskiego Towarzystwa Biomechaniki, przewodniczacym Polskiego Komitetu Teorii
Maszyn i Mechanizmoéw, cztonkiem zwyczajnym Akademii Inzynierskiej w Polsce,
dziatat w Warszawskim Towarzystwie Naukowym, wiceprzewodniczacym Komitetu
Automatyki i Robotyki PAN, zasiadat w prezydium Komitetu Budowy Maszyn PAN,
dziatal w Komitecie Biocybernetyki i Inzynierii Biomedycznej PAN, i innych.

W latach 1996—7 przewodniczyt Komisji Ministerstwa Edukacji ds. opracowania
zatozen programowych kierunku studiow Automatyka i Robotyka. W wyniku jej pracy
zostat powolany kierunek studiow na wszystkich wazniejszych uczelniach technicznych,
a w 2008 r. na dziesigciolecie byla temu poswigcona sesja na Krajowej Konferencji
Robotyki.

Opublikowat 324 artykuty i 38 monografii naukowych. Mial 17 patentow. Jego
pierwsze prace dotyczyly teorii maszyn oraz miernictwa wielko$ci mechanicznych
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Najwczesniejsze prace Profesora dotyczyly teorii maszyn oraz miernictwa wielkosci
mechanicznych. W GUM kierowat zespolami, ktore projektowaty i wykonywaty
panstwowe wzorce jednostek (etalony) miary sity. W 1964 roku zorganizowal
interdyscyplinarny zespot badawczy i rozpoczal pracg¢ w dziedzinie biomechaniki
inzynierskiej i rehabilitacyjnej oraz robotyki. Kierowat nim az do 2000 r. Wraz z zespotem
wynalazt sztuczny migsien szkieletowy, byt wspolitworca stymulatorow do pobudzania
sparalizowanych konczyn, protez i aparatow ortopedycznych.

W ostatnim okresie koncentrowat si¢ na opracowaniu manipulatorow bionicznych
1 maszyn kroczacych.

Odznaczony m.in. Krzyzem Komandorskim Orderu Odrodzenia Polski, Medalem
Edukacji Narodowej, Brazowym Krzyzem Zastugi dla obronnosci kraju. Otrzymat wiele
nagrod Ministra Szkolnictwa Wyzszego, Zdrowia i Opieki Spotecznej oraz Rektora PW.

Otrzymat rowniez nagrody Amerykanskiego Stowarzyszenia Inzynieréw Mechanikow
oraz Amerykanskiego Instytutu Robotyki za ksztatcenie w dziedzinie robotyki, ASCAM
(Hiszpania), cztonkostwo honorowe Federacji IFToMM.
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Jerzy Podracki
(5.03.1942, Zeldw)

Jerzy Podracki ukonczyl studia polonistyczne na
Uniwersytecie Warszawskim w 1965 r. Byt magistran-
tem legendarnego juz Witolda Doroszewskiego. Jeszcze
w tym samym roku rozpoczat prac¢ na Uniwersytecie
Warszawskim (z ktorym jest nieprzerwanie zwigzany do
dzi$ najpierw na stanowisku asystenta, pozniej adiunkta,
docenta, profesora nadzwyczajnego (od 1992 r.), pro-
fesora zwyczajnego (od 2005 r.). Przez kilka lat byt
jednoczesnie polonista w liceum ogdlnoksztatcacym.
W latach 1972—-1975 1 1986—-1990 wyktadat jezyk pol-
ski w Seminarium Slawistycznym Uniwersytetu Bonn.
Rozprawe doktorska Z historii rozwoju polskiej teo-
rii i praktyki syntaktycznej, od O. Kopczynskiego do
A. Mateckiego obronit w roku 1971 (promotorem byt
prof. Bronistaw Wieczorkiewicz). Kolokwium habilitacyjne odbyto si¢ w 1981 r. Tytut
naukowy profesora uzyskal w kwietniu 2002 r.

Jego zainteresowania naukowe koncentrowaty si¢ poczatkowo wokot sktadni i histo-
rii jezykoznawstwa polskiego oraz dydaktyki jezyka polskiego. Z czasem doszly zagad-
nienia poprawnosci i kultury jezyka oraz odmiany srodowiskowe i zawodowe wspot-
czesnej polszezyzny (jezyk sportowy, gwara warszawska i przede wszystkim jezyk pol-
ski w radiu i telewizji). Historii sktadni i jezykoznawstwa poswigcone sa: Koncepcje
skladniowe w gramatykach jezyka polskiego (Warszawa 1982) i Konstrukcje zlozone
w gramatykach jezyka polskiego (Warszawa 2007). W latach 90. zajat si¢ blizej teo-
retycznymi i normatywnymi kwestiami polskiej interpunkcji. Tak powstal pierwszy
w Polsce Stownik interpunkcyjny jezyka polskiego (1993, wydanie rozszerzone i zmie-
nione 1998; wersja zmieniona i rozszerzona ukazala si¢ w 2005). W ostatnich latach
zajat si¢ jezykiem mediow. Z jego inicjatywy na Wydziale Polonistyki UW powstala
Pracownia Jezyka Elektronicznych Srodkéw Przekazu (kieruje nig od grudnia 2004 r.).

Od ponad 30 lat jest naukowym konsultantem j¢zykowym Polskiego Radia
i Telewizji. Dzigki tej wspolpracy powstaty takie ksiazki, jak: Polszczyzna ptata nam
figle. Poradnik jezykowy dla kazdego (1993), Czy to naprawde po polsku? Poradnik
Jezyvkowy (1993), Szkolny stownik trudnosci jezyka polskiego (1998), Putapki jezykowe
—w szkole i nie tylko (2000), Jak si¢ mowi...? Jak sie pisze...? Poradnik jezykowy dla
dziennikarzy (Warszawa 2007).

Przez ponad 20 lat prowadzit audycje popularnonaukowe w radiu i telewizji, kto-
rych tematyka dotyczyta nie tylko gramatyki, ale i zwiazkow jezyka i kultury (material-
nej i duchowej). Podobne problemy poruszal w swoich felietonach i artykutach popu-
larnonaukowych, publikowanych m.in. w ,,Glosie Nauczycielskim”, ,,Zyciu Szkoty”,
,,Polonistyce”

Publikowat m.in. w ,,Polonistyce”, ,Poradniku Jezykowym”, ,Przegladzie
Humanistycznym”, ,,Pracach Filologicznych”, ,,Jezyku Polskim w Szkole”, a takze
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w tomach pokonferencyjnych. Autor i wspotautor kilku podrecznikow szkolnych i aka-
demickich, np. Moj jezyk ojczysty. Podrecznik dla klas I-11I gimnazjum (2000, wspol-
autor: J. Porayski-Pomsta).

Od 1996 r. czlonek Komisji Kultury Jezyka Komitetu Jezykoznawstwa PAN
(przez dwie kadencje jako jej wiceprzewodniczacy) oraz Rady Jezyka Polskiego przy
Prezydium PAN (tu m.in. jako wiceprzewodniczacy, pdzniej przewodniczacy Komisji
Ortograficzno-Onomastycznej).

Wazniejsze prace: Zdania czasowe ze spojnikiem poki, dopoki i az (1968),
Spojnikowe wskazniki zespolenia (1970), Narodziny polskiej gramatyki — Onufry
Kopczynski (1972), Koncepcje czesci zdania w gramatykach jezyka polskiego
XIX i XX wieku (1981), Tradycja i wspolczesnos¢ w dydaktyce nauki o jezyku (1984),
Wypowiedzenia wielokrotnie ztozone. Problemy teoretyczne i dydaktyczne (1985), Jezyk
sportowy na tle innych odmian polszczyzny (1977), Wiechowska gwara Warszawy
(1977), Jezyk w radiu i telewizji (1975), Kultura jezyka w polskim Radiu i Telewizji
(1995), Praca nad kulturg jezyka w Telewizji Polskiej (1996), Potoczne elementy jezy-
kowe w polszczyznie radia i telewizji (2000), Jezyk mowiony w Telewizji Polskiej (2003),
Wspélczesna polszczyzna publiczna (2003). O zwigzkach jezyka i kultury traktuja: Swiat
ludzi, rzeczy, stow (1994) 1 Stowa i ludzie. Szkice o jezyku polskim i kulturze (2003).
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Tadeusz Sottyk
(30.08.1909, Radom — 14.07.2004, Warszawa)

Po ukonczeniu Wydziatu Mechanicznego na Politechnice War-
szawskiej Tadeusz Sottyk rozpoczat w 1935 r. prace zawodowa
w Panstwowych Zaktadach Lotniczych w Warszawie. Poczatko-
wo uczestniczyt w pracach nad udoskonalaniem lekkiego bom-
bowca PZL-23 Karas, a nast¢pnie, w sposob bardziej zaawanso-
wany, w projektowaniu samolotu PZL-46 Sum. W chwili rozpo-
cze¢cia wojny byt na stanowisku zastgpcy gtownego konstruktora
(inz. Stanistawa Praussa). Uczestniczyt w kampanii wrzesniowej,
miedzy innymi w bitwie pod Kockiem. Dostat si¢ tam do niewoli,
skad nastgpnie uciekt i podczas okupacji ukrywat si¢ w majatku
Brzesce. Tuz po wkroczeniu Armii Czerwonej pod koniec 1944 r. Sottyk zorganizowat
pierwsze powojenne biuro konstrukcyjne w Lublinie — Lotnicze Warsztaty Doswiadczal-
ne (LWD), zostajac jego gtownym konstruktorem. Po przeniesieniu LWD do Lodzi za-
projektowano tam pod jego kierownictwem lekkie samoloty LWD Szpak (pierwszy pol-
ski samolot powojenny) i LWD Zak, zbudowane w iloéci kilku sztuk, a nastepnie szkol-
no-treningowy LWD Junak, produkowany poza LWD w duzej serii. Ostatnimi konstruk-
cjami LWD (rozwigzanych w 1949 r.) byty samoloty: lacznikowy Zuraw oraz 10-miej-
scowy Mi$, wykonane tylko jako prototypy. W 1950 r. Tadeusz Sottyk rozpoczat prace
na stanowisk Glownego Konstruktora w WSK-Okecie w Warszawie. Po przeniesieniu
w 1952 1. do ILot zaprojektowat kolejna wersj¢ Junaka oraz sanitarng wersj¢ samolotu
CSS-13. Obydwa te samoloty produkowano seryjnie. Na poczatku lat 50. Sottyk wraz
z zespolem ILot rozpoczat projektowanie dla wojska calkowicie metalowego samolo-
tu szkolno-treningowego TS-8 Bies. W 1957 r. zesp6t zostat przeniesiony do Osrodka
Konstrukeji Lotniczych WSK Warszawa-Okgcie, i tam powstat uzywany w polskim lot-
nictwie wojskowym do dzisiaj, szkolno-treningowy samolot TS-11 Iskra. Oblotu odrzu-
towej Iskry dokonano w 1960 roku — ten samolot takze miat na swoim koncie §wiatowe
rekordy. Oprocz Polski na zakup TS-11 zdecydowaly si¢ tez Indie.

Cztery lata po oblocie Iskry profesor Sottyk otrzymat zadanie opracowania samolotu
szkolno-treningowego, rozwijajacego predkos¢ naddzwigkowa — TS-16 Grot. Jednak
negatywny stosunek wtadz do wytwarzania konstrukcji lotniczych w Polsce spowodo-
wat wstrzymanie prac projektowych na etapie makiety i projektu wstgpnego. Podobny
los spotkat tez projekt samolotu rolniczego TS-17 Pelikan. Na przetomie lat 1964/1965
OKL zostat rozwigzany.

W 1964 r. Tadeusz Sottyk rozpoczat prace nad naddzwigkowym samolotem szkol-
no-treningowym TS-16 Grot. W wyniku decyzji, takze o charakterze politycznym, pra-
ce nad tym ciekawym projektem zostaly przerwane.

W 1967 r. wskutek ogolnej atmosfery wytworzonej wokot jego osoby Tadeusz Sot-
tyk przeszedt do pracy w Przemyslowym Instytucie Automatyki i Pomiar6w PIAP. Pra-
cowat tutaj w dziedzinie automatyki dla statkow i1 okretow oraz zaktadow przemysto-
wych. W latach 1981-1992 byt ponadto konsultantem WSK-Okegcie (samolot Orlik) oraz
doradca ILot (samolot Iryda).
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Przed 1992 rokiem, gdy odszedt na emeryturg, uczestniczy! jeszcze jako konsultant
w pracach nad polskimi konstrukcjami PZL-130 Orlik i I-22 Iryda.

Z szesciu jego konstrukeji, ktore weszty do produkcji seryjnej, az 4 byty jednak pro-
dukowane w Mielcu. Z ogdlnej liczby 1000 samolotéw wykonanych wg jego koncep-
cji az 675 wyprodukowano rowniez w Mielcu. Na ogoélng liczbe 24 samolotow produ-
kowanych seryjnie w czasie 72 lat istnienia mieleckiego zaktadu lotniczego, najwigcej
konstrukeji posiada wtasnie prof. T. Sottyk.

Byt czlonkiem Krajowej Rady Lotnictwa i Rad Naukowych kilku instytutow. Otrzy-
mat wiele odznaczen, m.in.: Sztandar Pracy II klasy i Krzyz Kawalerski OOP oraz na-
grody: Nagroda Panstwowa II stopnia za samolot Junak, Nagroda MON I stopnia za sa-
molot Iskra oraz Mistrz Techniki I stopnia za system automatyczny dla statkow.

W 1955 r. uzyskat stopien docenta, zas w 1975 r. tytul profesora nauk technicznych.
Poza dziatalno$cia zawodowa Soltyk byl entuzjasta zeglarstwa, a ponadto projektowat
todzie, bojery, a nawet w 1938 r. jacht morski o powierzchni zagla 30 m?.

Profesor napisat ponadto 5 ksiazek, z ktorych jedna — Dwa Zywioly, dwie pasje — ma
charakter wspomnieniowy.

Profesor byt tez siedmiu patentow, licznych artykutow i publikacji. Wielokrotnie
otrzymywat odznaczenia i nagrody panstwowe, byt profesorem nauk technicznych. Wy-
ktadal na wyzszych uczelniach: Wojskowej Akademii Technicznej w Warszawie oraz
gdanskiej, todzkiej i warszawskiej politechnice. Poza lotnictwem Tadeusz Sottyk inte-
resowal si¢ takze zeglarstwem — zwtaszcza przed wojng brat udziat w regatach — oraz
projektowatl todzie i bojery. W 1938 r. zaprojektowal jacht morski. Lodzie te nosity na-
zwy ,,Kumka” I-VI.

5 pazdziernika 1976 r. Minister Obrony Narodowej wyrdznit go wpisem do ,,Hono-
rowej Ksiegi Czynéw Zotnierskich”

W 2003 roku przyznano mu tytut honorowego obywatela miasta Radomia.

PROFESOR INZYNIER

" TADEUSZ SOETYK

1909 - 2004

GLOWNY KONSTRUKTOR 4 SAMOLOTOW

PRODUKOWANYCH SERYINIE W MIELCU

DLA KRAJU I NA EKSPORT
W OKRESIE 40 LAT

<TYP SAMOLOTU - SZPAK4T - JUNAK2  TS-SBIES  TS-11 ISKRA~|
MASA STARTOWA kg 1200 1088 1630
WYPRODUKOWANO szt 10 3 239
W LATACH 19 1947-48 _ 1949-51 1957- 61

'NA POSTUMENCIE ISKRA .

NR FABR. 3H1507 PROD. 1976R
USTAWIONA W 2003R
TABLICE W 100 ROCZNICE
URODZIN T. SOLTYKA
ZINICIATY WY
STOWARZYSZENIA PROMLOT
INDOW:

Tablica na postumencie samolotu—pomnika TS-11 , Iskra” w Mielcu pamigci
Tadeusza Soltyka. Zrédlo: http://www.polot.net
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Piotr Tatjewski
(12.10.1949, Warszawa)

W 1972 r. ukonczyt studia na Wydziale Elektroniki Po-
litechniki Warszawskiej, uzyskujac dyplom magistra
inzyniera elektronika (z wyrdznieniem), w specjalno-
$ci automatyka. Od 1 pazdziernika 1972 r. podjat pra-
c¢ jako nauczyciel akademicki w Instytucie Automaty-
ki Politechniki Warszawskiej (od 1994 r. Instytut Auto-
matyki i Informatyki Stosowanej), kolejno jako asystent,
adiunkt, docent, profesor nadzwyczajny (1993 r.) i pro-
fesor zwyczajny (od 2006 r.). W 1976 r. decyzja Rady
Wydziatu Elektroniki Politechniki Warszawskiej uzyskat
stopien naukowy doktora nauk technicznych w dziedzi-
nie automatyki, promotorem w przewodzie doktorskim
byt profesor Wiadystaw Findeisen. W 1988 r. uchwata
tejze Rady Wydzialu uzyskat stopien naukowy doktora habilitowanego nauk technicz-
nych w dziedzinie automatyka i robotyka, publikujac monografi¢ pod tytutem ,,Hierar-
chiczne metody rozwigzywania niewypuktych zadan optymalizacji i sterowania stanem
ustalonym zlozonych procesow”. W roku 2003 Prezydent RP nadat mu tytut profesora
nauk technicznych.

W latach 1972-1991 Piotr Tatjewski nalezat do zespotu naukowo-badawczego zaj-
mujacego si¢ hierarchicznymi metodami optymalizacji i sterowania ztozonych proce-
sow, kierowanego przez prof. Wtadystawa Findeisena i nastgpnie prof. Krzysztofa Ma-
linowskiego. Od 1991 r. kieruje Zespotem Technik Sterowania (do 2006 r. Zesp6t Ste-
rowania Procesow), zajmujac si¢ glownie zagadnieniami sterowania zaawansowanego
i optymalizacji biezacej procesow typu przemystowego.

W roku 1978 odbyt potroczny staz w Institut fuer Regelungstechnik, Technische
Universitaet Hannover finansowany przez DAAD (Deutscher Akademischer Austau-
schdienst), w roku 1984 pracowat trzy miesigce w Technische Universitaet Darmstadt.
W 1986 r. prowadzit przez sze$¢ miesigcy prace badawcze z zakresu optymalnego ste-
rowania warstwowego w Control Engineering Centre, City University, Londyn w ra-
mach grantu indywidualnego uzyskanego od Science Engineering and Research Coun-
cil. W roku akademickim 1992/93 przebywat jako visiting professor w University of Bir-
mingham w ramach programu TEMPUS. Odbyl wiele krotkich wizyt w szeregu tech-
nicznych uczelni europejskich, wygtaszajac seminaria.

W latach 19761985 Piotr Tatjewski uczestniczyt w pracach nad sterowaniem syste-
mow wodno-gospodarczych w ramach programu rzadowego PR-7, w tym kierujac tema-
tem dotyczacym koncepcji i algorytmow sterowania w systemie pilotowym (1983-1985).
W latach 1986—1990 brat udziat w pracach Resortowego Programu Badawczo-Rozwo-
jowego MEN RP.I1.02 ,,Teoria sterowania i optymalizacji ciagtych uktadow dynamicz-
nych i proceséw dyskretnych”. Po roku 1990 kierowal wieloma duzymi zespotowymi
projektami badawczymi KBN i MNiSzW. W latach 1994-1999 uczestniczyt w pracach
mi¢dzywydzialowego Programu Automatyki, Technik Informacyjnych i Automatyzacji
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(PATIA) Politechniki Warszawskiej, wspotprowadzac (z prof. J. M. Koscielnym z Wy-
dziatu Mechatroniki PW) temat seminaryjny ,,Komputerowe Uklady Sterowania Pro-
cesami” oraz stowarzyszone z seminarium mi¢dzywydzialowe tematy badawcze. W la-
tach 2007-2009 kierowal podzespotem w duzym, mi¢dzyuczelnianym projekcie rozwo-
jowym, w ktorego ramach opracowano prototyp informatycznego systemu diagnostyki
1 sterowania zaawansowanego DiaSter. Prowadzil i prowadzi aktualnie projekty aplika-
cyjne we wspolpracy z przemystem.

Aktualne zainteresowania badawcze Piotra Tatjewskiego koncentruja si¢ wokot za-
awansowanego sterowania procesow, w tym w szczegolnosci sterowania warstwowego,
algorytmow regulacji predykcyjnej liniowej i nieliniowej, struktur i algorytmow bieza-
cej optymalizacji punktow pracy, wykorzystania w sterowaniu technik ,,soft computing”
oraz wokot zagadnien optymalizacji i sterowania systemow ztozonych. Piotr Tatjewski
jest autorem lub wspotautorem ponad 50 artykutéw naukowych w czasopismach i roz-
dziatow w monografiach (w tym 29 z tzw. , listy filadelfijskiej”), glownie zagranicznych
i ponad 77 referatow opublikowanych w materialach konferencji, gldownie mig¢dzynaro-
dowych. Jest wspotautorem wydanej przez Wiley monografii Control and Coordination
in Hierarchical Systems, za ktora autorzy uzyskali w 1981 r. nagrode I stopnia Ministra
Nauki, Szkolnictwa Wyzszego i Techniki za osiagni¢cia w dziedzinie badan naukowych.
Za osiagnigcia w tym obszarze Piotr Tatjewski uzyskat tez nagrod¢ indywidualng Mi-
nistra (1988). Jest autorem monografii Sterowanie zaawansowane obiektow przemysto-
wych, struktury i algorytmy (2002), wspotautorem (z M. Brdysiem) monografii /terati-
ve Algorithms of Multilayer Optimizing Control (World Scientific, 2005) oraz autorem
monografii Advanced Control of Industrial Processes (Springer Verlag, 2007). W latach
2003, 2006 i 2008 otrzymat nagrody Ministra za dziatalno$¢ naukowa, byt wyrézniany
wielokrotnie nagrodami Rektora Politechniki Warszawskiej. Byt promotorem w 10 za-
konczonych przewodach doktorskich.

Dziatalno$¢ dydaktyczna Piotra Tatjewskiego zwiagzana byla poczatkowo gtow-
nie z laboratorium ,,Techniki Systeméw Automatyzacji”, ktorym kierowat w latach
1974-1978. W pracy dydaktycznej prowadzil nastgpnie kilkanascie wyktadow kurso-
wych i obieralnych na studiach dziennych, podyplomowych, angloj¢zycznych, dotycza-
cych glownie struktur i algorytmow sterowania i regulacji, metod numerycznych, me-
tod optymalizacji. Aktualnie prowadzi wyktady ,,Metody numeryczne”, ,,Numerical me-
thods” (studia w j¢z. angielskim), ,,Podstawy automatyki”, ,, Technika automatyzacji pro-
cesow”. Autor podrgcznika Metody numeryczne i dostgpnych w internecie 3 skryptow.

W latach 1987-1991 Piotr Tatjewski petnit obowiazki Zastgpcy Dyrektora Instytutu
Automatyki ds. Nauczania. W roku akademickim 1988/89 byt Sekretarzem Rady Wydzia-
hu Elektroniki. Brat udziat w pracach nad wprowadzeniem elastycznego, dwustopniowego
systemu studiow na Wydziale Elektroniki i Technik Informacyjnych (do 1994 r. Wydziat
Elektroniki), m.in. jako cztonek specjalnej Komisji Dziekanskiej a nastgpnie kierownik
specjalnosci ,,Komputerowe Systemy Sterowania” (1994-1996). W latach 1996-2008
byt Dyrektorem Instytutu Automatyki i Informatyki Stosowanej, od roku 2006 kieruje
Zaktadem Automatyki i Inzynierii Oprogramowania. Od 2012 roku jest Prodziekanem
ds. Nauki Wydziatu Elektroniki i Technik Informacyjnych Politechniki Warszawskie;.
W latach 1993-1997 kierowal, jako koordynator i kontraktor, duzym 3-letnim projektem
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TEMPUS ,,Information Technology for Control and Decision Support”, grupujacym 4
polskie wyzsze uczelnie techniczne (Politechnika Warszawska, Akademia Gorniczo-Hut-
nicza, Politechnika Slaska, Politechnika Rzeszowska) i 12 partneréw z uczelni Unii Eu-
ropejskiej (Wlk. Brytania, Niemcy, Wiochy, Francja, Dania, Hiszpania).

W 2003 r. Piotr Tatjewski zostat wybrany cztonkiem Komitetu Automatyki i Robo-
tyki PAN. Od 2007 r. przewodniczy Sekcji Uktadow i Systemow Automatyki tego Ko-
mitetu. Wiceprzewodniczacy Sekcji Automatyki POLSPAR. Aktualnie cztonek komite-
tow technicznych IFAC (International Federation of Automatic Control): TC 5.4 (Large
Scale Complex Systems) i TC 2.1 (Control Design), w latach 2007-2011 czlonek i re-
prezentant Polski w EUCA Administrative Council (EUCA — European Union Control
Association). Odznaczony Zlotym Krzyzem Zashugi, Medalem Komisji Edukacji Naro-
dowej.
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Tadeusz Uhl
(1.01.1956, Nowy Sacz)

Prof. dr hab. inz. Tadeusz Uhl ukonczyt studia na Aka-
demii Gorniczo-Hutniczej w 1980 r. W roku 1992 zostat
profesorem AGH, a w 1997 r. uzyskal tytut profesora
zwyczajnego. Jest wyktadowca na AGH, a od 2001 kie-
rownikiem Katedry Robotyki i Mechatroniki. Gtowny
udziatowiec i prezes zarzadu firmy EC Grupa, ktora two-
rzy grup¢ firm EC Engineering, EC Systems, Innowa-
cja Polska, EC Test Systems, EC Project zajmujacych
si¢ projektowaniem pojazdow szynowych, obliczeniami
wytrzymatos$ci i dynamiki pojazdow z uwzglednieniem
obliczen wytrzymatosci i dynamiki pojazdow z uwzgled-
nieniem obliczen crashowych, badaniami pojazdow,
tworzeniem oprogramowania dla celow pomiardw i ste-
rowania, zaawansowanej elektroniki, analiza kosztow eksploatacji pojazdow, analiza
poprawnosci serwisu i jego optymalizacja ze wzgledu na niezawodnos¢. Jest kierowni-
kiem i wykonawca wielu projektow badawczych, w tym europejskich, z takimi firmami
jak: Alstom, Bombardier, Airbus, Dassault, Fiat, Renault, MTU, MAN, Siemens, Ansaldo,
PESA SA, Newag, FPS Cegielski, Kamax SA i wieloma innymi zaréwno z rynku kolejo-
wego, jak i lotniczego oraz motoryzacyjnego. Zainteresowania naukowe to diagnostyka
konstrukeji, dynamika konstrukceji, monitorowanie stanu i sterowanie uktadami mecha-
nicznymi. Jest autorem 16 ksiazek oraz ponad 600 publikacji naukowych w czasopismach
krajowych i1 zagranicznych oraz 27 patentow. Organizator wielu cyklicznych konferen-
cji naukowych i zasiggu krajowym i migdzynarodowym, w tym EW SHM (Structural
Health Monitoring), w ktorym uczestniczyto ok. 400 osob. Zdobyweca tytutu ,,Cztowiek
roku — przyjaciel kolei” 2008 w kategorii ,,Naukowiec roku”, w roku 2013 uzyskat tytut
Krakowianina roku w kategorii nauka oraz tytut Naukowca 21 wieku przyznawany przez
Kapitut¢ Forum Nowej Gospodarki.
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Andrzej Piotr Wierzbicki
(29.06.1937, Warszawa)

Dyplom magistra inzyniera tacznosci ze specjalnoscia Automa-
tyka uzyskat (1960) na Wydziale Lacznosci Politechniki Warszaw-
skiej. W latach 1959-1960 pracowal w Instytucie Elektrotechniki
PW, a w latach 1960-1961 przebywat na stazu podyplomowym
w RFN: w Instytucie Techniki Regulacji Politechniki w Darmstadt
oraz w Hartman u. Braun AG we Frankfurcie nad Menem.

Od roku 1961 pracowat na Politechnice Warszawskiej, poczat-
kowo w Katedrze Automatyki (obecnie Instytut Automatyki i Infor-
matyki Stosowanej) Wydziatu Lacznosci, a pozniej Elektroniki (od
roku 1995 Wydziat Elektroniki i Technik Informacyjnych).

Stopien doktora uzyskal w dziedzinie automatyki na Wydziale Elektroniki PW
w 1964 roku, stopien doktora habilitowanego — w roku 1968, tytut profesora — w roku
1976, a stanowisko profesora zwyczajnego — w roku 1992. Od 1996 roku jest zatrud-
niony w Instytucie Lacznosci, ktorego dyrektorem byt w latach 1996-2004.

Andrzej P. Wierzbicki jest autorem m.in.: zasady maksimum dla proceséw z opoz-
nieniem, algorytmow przesuwanych funkcji kary i uzupelionych funkcji Lagrange’a
z uogoblnieniami na przypadek dynamiczny i ograniczen w przestrzeni Hilberta, uogol-
niajacego podejscia do teorii wrazliwosci uktadow dynamicznych i sterowania optymal-
nego. Za najwazniejsze osiagni¢cie Profesora uchodzi stworzenie uznanego mi¢dzyna-
rodowo podejscia do teorii i metodologii optymalizacji wektorowej, wielokryterialnego
wspomagania decyzji i projektowania. Podejscie to, zwane ,,metoda punktu odniesie-
nia” (aspiracji, takze trajektorii odniesienia czy aspiracji). W warstwie metodologicz-
nej podejscie to ktadzie nacisk na suwerenng rolg uzytkownika systemu wspomagania
decyzji czy projektowania (ktdrego trzeba wspomagac, a nie zastgpowaé w ostatecznym
wyborze decyzji czy wariantu projektu). Podejscie to zyskato miedzynarodowa akcepta-
cj¢ 1 stato si¢ podstawa dalszych prac wielu autoréw amerykanskich, japonskich i euro-
pejskich (w tym polskich z kilku osrodkow badawczych). Za to podejscie zostat nagro-
dzony — jako pierwszy spoza badaczy amerykanskich — Nagroda Georg Cantor Award
(1992) Migdzynarodowego Towarzystwa Wielokryterialnej Analizy Decyzji (IS MCDM).

Do innych Jego zainteresowan badawczych naleza tez prace zwiagzane z teoria i tech-
nikami negocjacji. Jest takze autorem racjonalnej, ewolucyjnej i naturalistycznej teo-
rii intuicji. Opiera si¢ ona na rozrdznieniu mi¢dzy trudnoscia przetwarzania informa-
cji stownej i1 calosciowego przetwarzania peinej informacji (gldwnie wizualnej) docie-
rajacej do cztowieka, uznaniu upraszczajacej i przyspieszajacej roli wynalazku mowy
w procesie ewolucyjnym i przeciwstawieniu jej intuicji. Teoria ta wyjasnia takze w spoob
ewolucyjny i naturalistyczny kwesti¢ t.zw. nadmiaru moézgu czy umystu cztowicka oraz
wynikajacej z niego sktonnosci cztowieka do rozwazan transcendentalnych. W zwiazku
z tymi pracami zainteresowat si¢ ostatnio filozofig nauki i techniki, co wyraza jego ostat-
nia ksiazka ,,Technen: Elementy niedawnej historii technik informacyjnych i wnioski
naukowznawcze” (wydana przez Komitet Prognoz PAN i Instytut Lacznosci).

122



Opublikowat takze wiele prac dotyczacych koncepcji i uwarunkowan rozwojowych
(technicznych, ekonomicznych, spolecznych) cywilizacji oraz spoteczenstwa informa-
cyjnego. W uznaniu znaczenia tych prac Komisja Europejska mianowata go cztonkiem
ISTAG (Information Society Technology Advisory Group), jako jednego z dwoch przed-
stawicieli krajow Europy Srodkowej i Wschodnie;.

Na Politechnice Warszawskiej petnit m.in. funkcje zastgpcy kierownika Katedry,
zastgpey dyrektora Instytutu Automatyki, prodziekana, dziekana Wydziatu Elektroniki
w kadencji 1975-1978, a takze cztonka lub przewodniczacego wielu komisji, rowniez
uczelnianych. 1 kwietnia 2004 r. przeszed! na emeryturg z PW.

W latach 1970-1971 przebywat w USA na Uniwersytecie Minnesota oraz Uniwersy-
tecie Browna, gdzie zapoczatkowal program wspotpracy polsko-amerykanskiej w zakre-
sie teorii sterowania. W latach 1978—1984 pracowal w Migdzynarodowym Instytucie Sto-
sowanej Analizy Systemowej (HASA), od 1979 roku jako kierownik dziatu teoretycz-
nego tego Instytutu — tym samym zapoczatkowat szeroka wspotprace migdzynarodowa
w zakresie optymalizacji i teorii decyzji. Wyktadat na studiach doktoranckich Uniwer-
sytetu Zdalnego Nauczania w Hagen (1985). Byl profesorem wizytujacym na Uniwer-
sytecie w Kioto (1989-1990). W latach 2004-2007 byt profesorem badawczym w Japan
Advanced Institute of Science and Technology w Nomi koto Kanazawy.

Od 1964 roku byt cztonkiem Stowarzyszenia Elektrykoéw Polskich, a od 1971 roku
Komitetu Automatyki i Cybernetyki (po6zniej Automatyki i Robotyki) PAN, w latach
1986—-1997 byt redaktorem naczelnym kwartalnika tego Komitetu Archiwum Automa-
tyki i Robotyki (obecnie Archives of Control Sciences). Od 1974 roku byt cztonkiem Pol-
skiego Towarzystwa Matematycznego. W latach 1976-1978 byt cztonkiem Rady Glow-
nej Szkolnictwa Wyzszego, rad naukowych Instytutu Elektrotechniki, Naukowej i Aka-
demickiej Sieci Komputerowej oraz Przemystowego Instytutu Automatyki i Pomiarow
PIAP (przewodniczyt radom naukowym NASK i PIAP, tej ostatniej w latach 1992-2002).

Jest cztonkiem Rady Naukowej Instytutu Badan Systemowych Polskiej Akademii
Nauk oraz innych rad naukowych. Przez 6 lat byt sekretarzem naukowym, nastgpnie
czlonkiem prezydium Komitetu Prognoz ,,Polska 2000, pdzniej ,,Polska 2000+ przy
Prezydium PAN. W latach 1986—-1990 kierowat resortowym programem RP-I-02 w zakre-
sie teorii sterowania i optymalizacji.

Jest cztonkiem International Society of Multiple Criteria Decision Making (1990).
W kadencji 1991-1994 peknit z wyboru funkcje przewodniczacego Komisji Badan Stoso-
wanych Komitetu Badan Naukowych (KBN) oraz zast¢pey przewodniczacego Rady Fun-
dacji Nauki Polskiej. Zasiadat w zespotach opiniodawczych KBN: Zespole ds. Infrastruk-
tury Informacyjnej KBN (1995-2000), przewodniczacym Zespotu ds. Rozwoju i Pro-
mocji Nauki (1995-2000), a od 2001 roku przewodniczacym Zespotu ds. Wspolpracy
Naukowej z Zagranica.

Pelnit takze wiele funkcji doradczych w Ministerstwie Lacznosci. Byt cztonkiem:
IEEE (Institute of Electrical and Electronics Engineers) od roku 1996, cztonkiem Pol-
skiego Towarzystwa Wspotpracy z Klubem Rzymskim (od 1997) i cztonkiem jego
Zarzadu, czlonkiem Information Society Technology Advisory Group (ISTAG) Komi-
sji Europejskiej (2000). Jest pracownikiem Wyzszej Szkoly Techniczno-Ekonomiczne;j
w Warszawie

123



Dwadziescia lat otwartych seminariéw naukowych Przemystowego Instytutu Automatyki i Pomiaréw PIAP

Opublikowat kilkanascie ksiazek naukowych oraz 2 monografie o charakterze pod-
recznikéw, ponad 60 artykulow w czasopismach naukowych i rozdziatéw w ksigzkach,
a takze ponad 100 referatow na konferencjach naukowych (w wigkszosci mi¢dzyna-
rodowych, w tym wiele publikowanych w materiatach konferencyjnych). Wazniejsze
publikacje: Teoria i metody obliczeniowe optymalizacji (PWN, Warszawa 1977, 1980);
Modele i wrazliwos¢ uktadow sterowania (WNT, Warszawa 1977); wersja angielska
Models and Sensitivity of Control Systems (Elsevier, Amsterdam 1984); Methods of
Matbematical Programming (Proceedings — Zakopane, PWN, Warszawa 1981); Mul-
ti-objective and Stochastic Optimization (Proceedings — Laxenburg, HASA, Laxenburg
1982); Supplemental Ways for Improving International Stability (IFAC — Pergamon
Press, Oxford 1983); Plural Rationality and Interactive Decision Processes (Proceedings
— Sopron, Springer Verlag, Berlin-Heidelberg 1984); Large-Scale Modeling and Interac-
tive Decision Analysis (Proceedings Wartburg, Springer-Verlag, Heidelberg-Berlin 1986);
Aspiration Based Decision Support Systems (Springer Verlag, Berlin-Heidelberg
1989); User — Oriented Methodology and Techniques of Decision Analysis and Support
(Proceedings — Serock, Springer-Verlag, Berlin 1993); Biafa ksiega Polska — Unia Euro-
pejska: Nauka i technika (White Paper Poland — European Union: Science and Tech-
nology), redaktor odpowiedzialny, KBN, Warszawa 1996, wersja angielska 1997); ,,On
the Role of Intuition in Decision Making and Some Ways of Multicriteria Aid of Intu-
ition”, Journal of Multi-Criteria Decision Analysis (Vol. 6, ss. 65-78, 1997); Model-ba-
sed Decision Support Methodology with Environmental Applications (Kluwer, Dordrecht
2000); Podstawy optymalizacji (Oficyna Wyd. PW, Warszawa 2000); Creative Space:
Models of Creative Processes for the Knowledge Civilization Age (wspotautor Y. Naka-
mori, Springer Verlag, Berlin-Heidelberg 20006); Creative Environments: Supporting Cre-
ativity for the Knowledge Civilization Age (wspolredaktor Y. Nakamori, Springer Verlag,
Heidelberg — Berlin 2007); Raport Polska 2050 (wersja angielska: Poland 2050 Report,
wspolautorzy: M. Kleiber, J. Kleer, B. Galwas, L. Kuznicki, Z.Sadowski, Z. Strzelecki,
Komitet Prognoz ,,Polska 2000+ PAN, Warszawa 2011); Technen: Elementy niedaw-
nej historii technik informacyjnych i wnioski naukoznawcze (Komitet Prognoz ,,Polska
2000 Plus” PAN oraz Instytut £acznosci — PIB, Warszawa 2011).
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Wiestaw Wolinski
(1.01.1929, Dgbrowa Gdrnicza)

Profesor Wiestaw Wolinski podczas okupacji w latach
1942-1945 zostat przymuszony do pracy w niemiec-
kim zaktadzie przemyslowym. Po wyzwoleniu pod;jat
prace¢ zarobkowa oraz nauk¢ w Gimnazjum i Liceum
im. Waleriana tukasinskiego. W 1948 r. rozpoczat stu-
dia na Wydziale Lacznos$ci Politechniki Warszawskie;j.
Od 1951 r. pracowat w Zaktadzie Elektroniki Panstwo-
wego Instytutu Telekomunikacyjnego oraz w Katedrze
Radiotechniki Politechniki Warszawskiej. W latach
1953-1956 byl zatrudniony kolejno w Zaktadach
Wytworczych Lamp Elektrycznych oraz w Instytucie
Lacznosci. W 1957 r. zostat zatrudniony w Politechnice
Warszawskiej, gdzie pracowat na pelen etat do przejscia
na emerytur¢ w 1999 r. W 1965 roku stworzyt pierwsza w kraju na Politechnice Warszaw-
skiej specjalizacj¢ optoelektronika i lasery, prowadzac w jej ramach wigkszo$¢ wykta-
dow specjalistycznych. Wspotorganizowat w 1970 roku i byt dyrektorem Instytutu Tech-
nologii Elektronowej PW (obecnie Instytut Mikroelektroniki i Optoelektroniki PW). Od
tego samego roku petnit funkcj¢ kierownika Zaktadu Optoelektroniki w IMiO PW. Byt
zastepea dyrektora ds. naukowych Instytutu (1970-1978), a nastepnie dyrektorem Insty-
tutu (1978-1981) 1 rownoczesnie kierownikiem Zaktadu Optoelektroniki (1970-1999).
W latach 1970-1999 byt cztonkiem Komisji Rektorskiej ds. Badan. Zorganizowat i pro-
wadzit kierunek Studiow Doktoranckich Elektroniki i Telekomunikacji (1979-1981),
a w latach 1981-1991 kierowal studiami doktoranckimi Uczelni. Obecnie nadal wspol-
pracuje z Politechnika.

Dyplom inzyniera facznosci uzyskat w 1952 r., a tytul magistra inzyniera taczno-
sci w 1955 r., specjalizujac si¢ w zakresie elektroniki. Doktorat, ktérego promotorem
byt profesor Bohdan Paszkowski, obronit w 1964 r. W 1968 r. uzyskat habilitacj¢. Rada
Panstwa nadata mu tytul profesora nadzwyczajnego w 1975 r., a profesora zwyczajnego
w 1989 1. W 1991 r. zostal cztonkiem korespondentem, a w 2007 r. czlonkiem rzeczy-
wistym Polskiej Akademii Nauk.

Glownymi kierunkami dziatalnosci naukowej Wiestawa Wolinskiego sa: badania
zjawisk podstawowych, technologia oraz zastosowania fotokatod potprzezroczystych
Ag-O-Cs; teoria i badania zjawisk podstawowych laserow gazowych, ich konstrukcje
i aplikacje; teoria i badania zjawisk podstawowych laserow ciata statego (objetoscio-
wych, cienkowarstwowych i wloknowych), konstrukcje tych laseréw i ich aplikacje.

Autor lub wspolautor ponad 200 publikacji, 15 patentéw, wielu prognoz, programow
badan i raportow oraz redaktorem 13 toméw ,,Proc. SPIE” wydanych w USA. Wyniki
badan prowadzonych pod jego kierunkiem pozwolily na opracowanie wielu unikato-
wych przyrzadow elektronowych i urzadzen dla uczelni, instytutéw resortowych i Pol-
skiej Akademii Nauk, klinik oraz zaktadéw przemystowych, m.in.: lampy spektralne,
zwieraki mikrofalowe nadawanie — odbior, noktowizor trdjelektrodowy, lasery He-Ne,

125



Dwadziescia lat otwartych seminariéw naukowych Przemystowego Instytutu Automatyki i Pomiaréw PIAP

lasery YAG:Nd** i N,CO,He o pracy cigglej i impulsowej oraz jonowe lasery Ar''i Kr'*,
obrabiarki laserowe do drazenia i zgrzewania, moduty laserow NdYAG do korekcji rezy-
storow, urzadzenie do znakowania laserowego, koagulatory argonowe i argon — barwnik
do chirurgii dna oka, urzadzenia do zwalczania standéw nowotworowych w ginekologii
z laserami molekularnymi oraz urzadzenie do zwalczania nowotworow metoda fotody-
namiczng z laserami argon i krypton.

Prowadzil tez wyktady w ramach Wszechnicy Polskiej Akademii Nauk, w r6znych
towarzystwach i placowkach naukowych, uczelniach oraz zaktadach produkcyjnych.

W latach 1986-1991 kierowal Centralnym Programem Badawczo-Rozwojowym
CPBR-8.14 Podstawy rozwoju techniki laserowej, a w latach 1995-2001 byt inicjato-
rem i kierowal Programem Priorytetowym Badan Wtasnych Politechniki Warszawskiej
,Inzynieria Fotoniczna”.

Byt cztonkiem lub przewodniczacym licznych rad programowych i naukowych insty-
tutéw i osrodkow badawczych. Obecnie jest przewodniczacym Rady Programowej Cen-
trum Laserowych Technologii Metali (Kielce) oraz cztonkiem Rady Naukowej Instytutu
Maszyn Przeptywowych PAN (Gdansk).

Od 1978 r. nalezy do Stowarzyszenia Elektrykow Polskich. W latach 1982-2003
petnit funkcje przewodniczacego Rady Pro gramowej czasopisma SEP ,Elektronika”.
W latach 1987-1990 byt cztonkiem Prezydium, a od 1990 r. pelni funkcj¢ przewodni-
czacego Polskiego Komitetu Optoelektroniki SEP. Jest czlonkiem Editorial Advisory
Board kwartalnika ,,Opto-Electronics Review”, ktore to czasopismo powstato z inicja-
tywy Komitetu SEP.

Jest cztonkiem Komitetu Elektroniki i Telekomunikacji PAN od 1978 r. W latach
1999-2007 byt jego przewodniczacym. Od 1991 r. byt przewodniczacym Sekcji Opto-
elektroniki, a od 1999 r. jej Przewodniczacym

Honorowym. W latach 19862008 byt redaktorem naczelnym ,,Kwartalnika Elek-
troniki i Telekomunikacji Polskiej Akademii Nauk”. Obecnie jest cztonkiem Internatio-
nal Programme Commitee tego czasopisma. Jest co-editorem (w obszarze Optoelectro-
nics and Photonics) ,,Bulletin of the Polish Academy of Sciences”, ,,Technical Sciences”
(od 2004 r.) oraz cztonkiem Komitetu Metrologii i Aparatury Naukowej Polskiej Aka-
demii Nauk (od 2007 r.).

Od 1985 r. byt cztonkiem korespondentem, a od 1986 r. jest cztonkiem zwyczajnym
Towarzystwa Naukowego Warszawskiego.

W 1987 r. zostat cztonkiem Polskiej Sekcji SPIE, przeksztatconej w 2008 r. w Pol-
skie Stowarzyszenie Fotoniczne.

Przewodniczacy lub cztonek komitetow konferencji naukowych: Elektronika Kwan-
towa i Optyka Nieliniowa, International Quantum Electronics and Nonlinear Optics,
Technologia Elektronowa, Swiattowody i ich zastosowania, Technika Laserowa. Penit
rowniez funkcj¢ Rektora 7 Szkoét Optoelektroniki PAN.

Jest laureatem zespotowej Nagrody Panstwowej II stopnia za udzial w rozwoju lase-
réw molekularnych (1968), laureatem zespotowej Nagrody Premiera (2000) za opraco-
wanie i wdrozenie lasera argonowego, wielu Nagrod Ministrow Przemystu Cigzkie go
i Resortu Szkolnictwa Wyzszego oraz Przewodniczacego Komitetu ds. Nauki i Postgpu
Technicznego, a takze kilkunastu Nagrod Rektora Politechniki Warszawskie;.

126



Odznaczony m.in. Krzyzem Kawalerskim (1979) i Oficerskim (1989) Orderu Odro-
dzenia Polski, wyr6zniony srebrna (1976) i ztota (1986) Odznaka ,,Za Zastugi dla Prze-
myshu Maszynowego”, ztota Odznaka ,,Zastuzony dla Politechniki Warszawskiej” (1978),
srebrna (1988) 1 zlota (1997) Odznaka Honorowa Stowarzyszenia Elektrykow Polskich,
wyrozniony Godnoscig Cztonka Honorowego SEP (2006), medalem 90-lecia SEP (2009),
Medalem Pamigtkowym im. Prof. M. Pozaryskiego(1986) oraz Medalem Pamiatko-
wym im. Prof. J. Groszkowskiego (1993), Medalem Edukacji Narodowej (1993), Zto-
tym Medalem ,,Za zastugi dla Wojskowej Akademii Technicznej” (2001) oraz Statuetka
(2000) 1 ,,Ztotym Cyborgiem” (2003) ,,za wybitny wktad w rozwdj polskiej optoelektro-
niki i optotelekomunikacji”.
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Cezary Zielinski
(24.09.1957, Warszawa)

Prof. dr hab. inz. Cezary Zieliniski od poczatku swojej
drogi naukowej zwigzany jest z Politechnikag Warszaw-
ska. Dzi$ jest profesorem nadzwyczajnym Politechniki
Warszawskiej na Wydziale Elektroniki i Technik Infor-
macyjnych, ktorego jest absolwentem (1982). Stopien
doktora uzyskatl w 1988 r., a habilitowal si¢ w 1996 r.,
w 2012 r. zostal mianowany profesorem zwyczajnym.
W latach 2002—-2005 sprawowat na tym wydziale funk-
cj¢ prodziekana ds. nauki i wspotpracy migdzynarodo-
wej, 2005-2008 zastepey dyrektora Instytutu Automa-
tyki 1 Informatyki Stosowanej (IAIS) ds. naukowych,
a od 2008 pei funkcje¢ dyrektora tego instytutu. Od
uzyskania habilitacji w roku 1996 petni rol¢ kierownika
Zespotu Robotyki w IAIS. Od 2007 roku jest cztonkiem
i sekretarzem Komitetu Automatyki i Robotyki Polskiej Akademii Nauk. W latach 1990
11992 przez tacznie 9 miesigey pracowat visiting researcher na Mechanical Engineering
Department of Loughborough University of Technology w Loughborough w Wielkiej
Brytanii. W latach 1999-2001 byt zatrudniony jako senior fellow na Nanyang Techno-
logical University w Singapurze, gdzie wyktadal oraz zajmowat si¢ badaniami w zakre-
sie robotyki. Byt cztonkiem Rady Sieci Doskonatosci EURON II w ramach 6 Pro-
gramu Ramowego (w latach 2004-2008). Aktywnie dziata w IEEE — jako Senior Mem-
ber, a w latach 2002-2006 pelnit funkcj¢ Information Officera Sekcji Polskiej IEEE.
Od 2003 do 2007 r. dziatal w Komitecie Prognoz ,,Polska 2000 Plus” przy Prezydium
PAN. Od 2007 r. zasiada w Krajowym Komitecie Automatyki i Robotyki PAN. Z PIAP
zwiazany jest od 2008 roku.

Jego zainteresowania badawcze koncentruja si¢ na szeroko pojetych zagadnie-
niach zwigzanych z programowaniem i sterowaniem robotow. Do chwili obecnej jest
autorem 1 wspotautorem kilkunastu ksiazek oraz ponad 150 artykutéw naukowych,
m.in. wielotomowych Postgpow robotyki (2012) i Problemow robotyki (2010—11) — oba
tytuty wspolnie z Krzysztofem Tchoniem, Design, Modelling and Control of Robots
(2011), i wielu innych.
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Alfabetyczny indeks tytutéw wystapien

W nawiasie kwadratowym podano date prelekc;ji.

7 PR UE. Jak wykorzysta¢ szans¢ dla jednostek badawczo-rozwojowych? [12.03.2007]

Aktualne mozliwosci wizyjnej kontroli jako$ci wytwarzania i oferta PIAP [15.03.2007]

Aktualne trendy w robotyce i przemyslowych systemach wizyjnych, na podstawie
materiatow z 28. International Symposium of Robots oraz International Robots and
Vision Show (Detroit, maj 1997) [20.05.1997]

Aktualny stan badan naukowych w $wietle 26 ISIR 6—7 pazdziernika 1995 Singapur
[21.11.1995]

Aktualny stan systemow zabezpieczen sieci informatycznej w PIAP [30.10.2007]

Algorytm regulacji typu SMC dla serwomechanizmu robota [06.11.2001]

An Optimization for the Multi-route Searching Problem [20.06.200]

Aparatura kontrolno-pomiarowa w przyktadach aplikacyjnych [17.12.1996]

APLISENS S.A. — historia, geneza obecnej pozycji, oferta produktowa [16.12.2008]

Architektura sterownika robota POLYCRANK [05.01.1999]

Architektura, koncepcja wdrozen oraz system dwumodulowy w interfejsach mozg-
-komputer [15.01.2013]

Aspekty kompatybilnosci elektromagnetycznej i bezpieczenstwa funkcjonalnego
[21.04.1998]

ASTOR Sp. z 0.0. — innowacyjne podejscie do roli dostawcy automatyki przemystowej
[04.11.2003]

Autodesk Mechanical Desktop — CAD-owski system do projektowania przestrzennego
[20.10.1998]

Automaty rozproszone — nowe wyzwanie dla inzynierow [10.10.2006]

Automatyczna przytbica spawalnicza POS-4 automatic [04.03.1997]

Automatyczne stanowisko do detekcji prawidlowego umieszczenia spr¢zyn w korpusie
skrzyni biegow [01.12.2009]

Automatyczne stanowisko do detekcji prawidtowego ztozenia zatrzasku skrzyni biegow
[01.12.2009]

Automatyka energoelektronicznych uktadow napgdowych — zastosowania [18.11.1997]

Automatyzacja mikro-samolotow [31.05.2011]

Automatyzacja przemystowych proces6w nawazania i dozowania surowcow sypkich na
przyktadzie linii wagowej w Hucie Szkta w Jasle [14.03.2007]

Automatyzacja transportu mi¢dzyoperacyjnego na przykladzie manipulatorow
przemystowych wdrozonych na liniach technologicznych Philips Lighting w Pile
[14.03.2007]
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Badania bezpieczenstwa urzadzen i ukltadéw automatyki oraz oferta Przemystowego
Instytutu Automatyki i Pomiaréw w tym zakresie [01.04.2009]

Badania dotyczace mobilnych robotow kotowych i kroczacych [21.01.2008]

Badania $rodowiskowe, bezpieczenstwa 1 kompatybilnosci elektromagnetycznej
w Laboratorium Badan Urzadzen Przemystowych LBUP [22.03.2012]

Badania typu przyrzadow pomiarowych w aspekcie prob srodowiskowych [14.04.2000]

Badania w zakresie robotow prowadzone w Katedrze Robotyki i Mechatroniki AGH
[05.03.2013]

Bazy danych SQL, najwazniejsze implementacje [08.06.1993]

Bezpieczenstwo funkcjonalne na stuzbie ochrony srodowiska [22.11.2005]

Bezpieczenstwo funkcjonalne uktadéw sterowania — aktualny stan wymagan [03.12.1996]

Bezpieczenstwo maszyn i urzadzen w $wietle norm europejskich i wymagan CE
[19.11.2002]

Bezpieczenstwo uzytkowania sprzetu informatyki w Polsce i Wspolnocie Europejskiej
— przeglad wymagan i metod badawczych [03.12.1996]

Bezpieczenstwo wyrobdéw na rynku Europejskiego Obszaru Gospodarczego (EOG)
— wymagania i zasady postgpowania [06.01.2009]

Btedy i doswiadczenia procesu prototypowego na tle konstrukeji czg$ci mechanicznej
robota przemystowego o udzwigu 120 kg [08.11.2011]

Bosch Rexroth — przeglad wybranych produktéw do zastosowan w automatyzacji
[08.11.2011]

BQM bremenski model wdrazania systemow organizacji jakosci [08.10.1996]

Bremenski model wdrazania systemow jakosci [06.03.1997]

Cad Key — nowa jako$¢ komputerowego wspomagania projektowania [04.01.1994]

Certyfikacja wyrobéw na potrzeby sektora automatyki, robotyki i zintegrowanych
systemow wytwarzania prowadzona przez PIAP-OCW [31.10.1995]

Certyfikacja wyrobow, systemow i 0sob wg przepisow europejskich i polskich
[31.10.1995]

Charakterystyka robotow KUKA; mozliwos$ci zastosowan [25.03.2004]

Charakterystyki uzytkowe chwytakow z napgdem pneumatycznym i elektrycznym
[20.05.1997]

Chwytaki z napedem elektrycznym — przeglad problematyki i rozwigzan [25.01.2005]

Chwytaki z napgdem elektrycznym; przeglad problematyki i rozwiazan [08.06.2004]

Co daje wortal AutomatykaOnLine [22.03.2005]

Co nowego w 7. Programie Ramowym Unii Europejskiej [27.11.2007]

Co nowego w europejskiej zgodnosci CE wyrobéw? Informacje dla handlowcow
i zamawiajacych [25.03.2010]

Cyfrowe sterowniki napedoéw dla robotéw i innych srodkow automatyki [01.12.1994]

Czujnik wizyjny SIMATIC VS 710 firmy Siemens — charakterystyka techniczna, profile
zastosowan i oferta ushug Instytutu [07.12.1999]

Czujniki i systemy wizyjne w zautomatyzowanych liniach produkcyjnych; systemy
rozproszonych wejs¢ /wyjs$¢ — rozwiazania firmy TURCK [23.11.2010]

Czujniki zblizeniowe i ich nowe zastosowania [09.11.2004]

Czy wnioskowanie prawnicze mozna automatyzowac [06.03.2007]
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Demonstracja adaptacji regulatora PID RF-537 [13.04.1999]

Detektory UV i IR [11.03.2008]

Diagnostyka procesow przemystowych w zdecentralizowanych systemach automatyki
[09.05.1995]

Dlaczego certyfikat bezpieczenstwa PIAP-OCW jest dobrym gwarantem swobodnego
obrotu wyrobow i odpowiedzialnych zastosowan? [26.03.1999]

Dorobek Katedry Budowy Maszyn WAT w automatyzacji sprz¢tu inzynieryjnego
[27.01.2009]

Dostosowanie tachografu do nowych rozwiagzan pojazdéw szynowych — tachograf
o budowie rozproszonej [27.04.2010]

Doswiadczenia PIAP w budowie manipulatoréw do przenoszenia ci¢zkich elementow
[22.03.2006]

Doswiadczenia PIAP w robotyzacji [03.04.2008]

Doswiadczenia Wroctawskiego Centrum Transferu Technologii (WCTT) [16.01.2001]

Drazenie danych i odkrywanie wiedzy z uzyciem logiki rozmytej i obliczen na stowach
[28.10.2003]

Dylemat lidera — przemoc czy partnerstwo [25.10.2011]

Dzialalnos¢ Instytutu Automatyki Politechniki Lodzkiej w zakresie robotyki
[05.06.2007]

Dziatalnos¢ organizacji normalizacyjnych ISO, IEC i EWG —na podstawie doswiadczen
zebranych podczas pobytu stazowego w SIS (Standardiseringskommissionen
i Sverige) [23.11.1993]

Efektywny dostep do wiedzy technicznej arozwoj gospodarki innowacyjnej [22.11.2005]

Ekonomiczne aspekty wdrozen systemow klasy ERP w MSP [22.11.2005]

Eksperymentalna weryfikacja cyfrowych algorytméw sterowania napgdami robota
przemystowego [21.02.1995]

Elementy i struktury manipulatoréw FESTO [20.05.1997]

Elementy iurzadzenia pneumatyczne wg oferty OBR Elementow i Uktadow Pneumatyki,
Kielce [29.11.1994]

Elementy i urzadzenia techniki podcisnieniowej [25.04.2005]

Elementy pneumatyki wg oferty Centrum Produkcyjnego Pneumatyki Prema, Kielce
[29.11.1994]

Energetyka prosumencka szansa na domknigcie bilansu energetycznego w 2016 roku
[10.05.2012]

EtherCAT — przysztos¢ w komunikacji przemystowej [10.01.2012]

Europejska Zgodnos¢ CE w obszarze armatury i pomp. PIAP — europejska jednostka
notyfikowana 1548 [22.03.2006]

Europejskie zasady dopuszczenia do stosowania wyrobow automatyki i pomiarow
adresowane do uzytkownika [20.03.2002]

Firma BOSCH - pelna automatyka przemystowa od jednego dostawcy [05.03.1997]

FIX Dynamics firmy Intellution — zintegrowany system programow przemystowych dla
Windows NT w technologii obiektowej [07.04.1998]

Foresight Mazovia — monitorowanie i prognozowanie priorytetowych technologii dla
wojewodztwa mazowieckiego [02.04.2008]

131



Dwadziescia lat otwartych seminariéw naukowych Przemystowego Instytutu Automatyki i Pomiaréw PIAP

Foresight priorytetowych, innowacyjnych technologii na rzecz automatyki, robotyki
i techniki pomiarowej [24.03.2010]

Gaweda na temat drogi zyciowej pracownika nauki [06.10.1998]

Genesis 32 — oprogramowanie do automatyzacji procesow [17.11.1998]

Graficzny interfejs robota mobilnego GUI-MR [20.06.2000]

Hannover Messe ’94 — oferta w zakresie automatyzacji — komunikaty i informacje
pracownikow PIAP uczestniczacych w targach [10.05.1994]

Harmonic Drive AG — Precision in Motion; Harmonic Drive — precyzja w ruchu
[04.11.2008]

Hybrydowe systemy badan symulacyjnych uktadow zrobotyzowanych [01.12.1994]

Identyfikacja stanu niebezpiecznego $rodowiska z zastosowaniem robotow
inspekcyjnych [06.12.1994]

Informacja o II konferencji IFAC Helsinki ,Inteligentne pojazdy autonomiczne”
12—14 czerwiec 1995 [30.01.1996]

Informacja o Sympozjum Ro.Man.Sy 10 — Gdansk, wrzesien 1994 1. [10.01.1994]

Informacja o XXIX Migdzynarodowym Sympozjum Robotéw Przemystowych
(Birmingham, 27-30.04.1998) [19.05.1998]

Informacje o sympozjum NATO — Bezzatogowe pojazdy w zastosowaniach militarnych
[23.01.2001]

Innowacyjne technologie jako podstawa sukcesu polskiej firmy produkcyjnej na
przyktadzie RADWAG Wagi Elektroniczne [23.04.2013]

Inteligentny system mobilny wspomagajacy bezpieczenstwo S$rodkow transportu
[07.06.2005]

Interwencyjny robot SAFARI na potrzeby budownictwa wielkoptytowego [20.01.2004]

Inzynieria wiedzy — metody i mozliwosci [17.10.1995]

ISIR 94 (International Symposium on Industrial Robot) — sympozjum i wystawa
[31.05.1994]

Iskrobezpieczny system monitorowania temperatury z czujnikami typu smart
[02.04.2003]

Iskrobezpieczny system zdalnego monitorowania temperatury w elewatorach
zbozowych [07.04.2005]

Jak mate, prywatne przedsigbiorstwo moze skorzysta¢ z pieniedzy Unii Europejskiej
[24.03.2004]

Jak najszybciej znalez¢ poszukiwang technologi¢ i ekspertow do rozwigzania Twoich
probleméw technicznych [02.04.2008]

Jak potwierdzi¢ europejska zgodno$¢ zautomatyzowanych linii produkcyjnych?
[06.04.2011]

Jak sobie radzi¢ z oznakowaniem CE w automatyce i pomiarach [07.04.2005]

Jak tanio doprowadzi¢ wyrob do europejskiej zgodnosci CE? [01.04.2009]

Jak uzyska¢ dofinansowanie KBN na automatyzacj¢ i modernizacj¢ maszyn linii
produkcyjnych i technologii? [11.03.1998]

Jak wykorzysta¢ swiatowa sie¢ ekspertow Technology Partnership do rozwigzania
probleméw technicznych w Twojej firmie [06.04.2005]

Jak wystawi¢ tanio deklaracj¢ Europejskiej Zgodnosci CE [15.03.2007]
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Jaka jest odpowiedzialno$¢ za produkt wprowadzany na rynek oraz do uzytkowania?
[20.03.20113]

Jakos¢ produktow i ustug na wolnym rynku — jak nie wypas¢ z obiegu? [05.05.1993]

Jezyki programowania robotoéw [31.01.1995]

Kierunki rozwojowe metod badawczych kompatybilnosci elektromagnetycznej
urzadzen w celu ich ochrony przed zakloceniami przemystowymi [23.04.1996]

Kierunki rozwoju automatyki przemystowej [27.04.2004]

Kierunki rozwoju dziatalnosci kosmicznej w Polsce w perspektywie przystapienia do
Europejskiej Agencji Kosmicznej [11.10.2011]

Kierunki rozwoju systemoéw monitorowania produkcji i transportu materialow
niebezpiecznych z zastosowaniem komunikacji radiowej i satelitarnej [23.01.1995]

Kierunkowa transformata Hougha i jej zastosowanie [21.05.2002]

Kolejna generacja sterownikéw w ofercie firmy SAIA-Burgess [23.11.2004]

Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna — dlaczego warto zawracaé¢ sobie tym glowe
[24.03.2010]

Kompleksowa ochrona przeciwprzepigciowa systemow elektronicznych pracujacych
w obiektach budowlanych [23.04.1996]

Komponenty i wyposazenie robotow oraz zautomatyzowanych urzadzen firmy
SCHUNK [07.11.2006]

Komputerowe metody projektowania urzadzen elektronicznych [14.05.1996]

Komputerowe stanowiska pomiarowe TEC-LEG-3 i KAL-LEG do badan czgsci
sktadowych cieptomierzy oraz problemy ich legalizacji [11.04.2000]

Komputerowe stanowisko TEC-LEG-3 do sprawdzania elektronicznych przelicznikow
energii cieplnej wody [10.03.1998]

Komputerowe symulacje 3D konstrukeji i dynamiki mobilnych robotéw przeznaczonych
do zastosowan przemystowych [19.01.2010]

Komputerowe wspomaganie projektowania montazowych proceséw produkcyjnych —
na podstawie do$§wiadczen z pobytu w Departamencie Systemow Produkcyjnych
uniwersytetu ULB w Brukseli [18.01.1994]

Komputerowe wspomaganie projektowania w zakresie automatyki i elektrotechniki
[03.01.1994]

Komputerowe wspomaganie wdrazania Systeméw Jakosci w matych i1 $rednich
przedsigbiorstwach; metoda PIAP-BQM [27.04.1997]

Komputerowo wspomagane zapewnienie jakosci — CAQ [13.03.1998]

Komputerowo wspomagane zapewnienie jakosci — CAQ [19.03.1996]

Komputerowy system METROTERM DAC 20 do monitorowania temperatury
w silosach 1 elewatorach zbozowych oraz iskrobezpieczne sondy pomiarowe
temperatury dla tego systemu [13.03.1998]

Komunikat z konferencji Intelligent Robots and Systems — IROS 2009 St. Louis USA
[08.06.2010]

Koncepcja automatyzacji i komputeryzacji Zaktadow Ptyt Wiorowych S.A. w Grajewie
[02.04.1996]

Koncepcja automatyzacji i komputeryzacji Zaktadow SPOMASZ w Biatymstoku
[02.04.1996]
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Konsekwencje nowych ustaw dotyczacych normalizacji, miar i jakosci [29.03.1994]

Kontrola produktow i proceséw wytwarzania za pomocg technik wizyjnych [21.03.2002]

Krajowe zasady wprowadzania do obrotu handlowego wyrobow sektora automatyki
[14.04.2000]

Krotkie komunikaty z pobytu na Przemystowych Targach Hanowerskich kwiecien 96
w zakresie wybranych zagadnien automatyki, robotyki i pomiaréw [11.06.1996]

Kulisty robot mobilny RoBall [11.06.1996]

Kulisy warsztatu pracy naukowca w §wietle osobistych doswiadczen [22.01.2008]

Kultura jgzyka — tradycja i nowoczesno$¢ w polszczyznie a jezyk techniki [17.12.2002]

Kultura jezyka i poprawnos¢ jezykowa — nowe rozstrzygnigcia Rady Jezyka Polskiego
przy prezydium Polskiej Akademii Nauk [09.05.2006] oraz [22.05.2007]

Kultura jezyka i poprawnos¢ jezykowa — nowe rozstrzygnigcia Rady Jezyka Polskiego
przy prezydium Polskiej Akademii Nauk (cd.) [12.12.2006]

Kultura jezyka i poprawnos$¢ jezykowa — wybrane zagadnienia zwigzane z pisaniem
tekstow [18.03.1997] oraz [05.05.1998]

Kultura jezyka i poprawnos$¢ jezykowa — wybrane zagadnienia zwigzane z pisaniem
tekstow — cd. [15.12.1998]

Kultura jezyka i poprawnos$¢ jezykowa — wybrane zagadnienia zwigzane z pisaniem
tekstow technicznych [28.10.1997]

Kultura jezyka i poprawnos$¢ jezykowa — wybrane zagadnienia zwigzane z pisaniem
tekstow technicznych — cd. [27.04.1999] oraz [14.12.1999]

Kultura jezyka polskiego — norma skodyfikowana i norma zwyczajowa we wspotczesnej
polskiej ortografii i interpunkcji [24.05.2011]

Kultura jezyka polskiego — problemy poprawnej sktadni [18.12.2007]

Kultura jezyka polskiego — przejawy internacjonalizacji w polskiej leksyce i frazeologii
[06.05.2008]

Kultura jezyka polskiego — trudne problemy odmiany stow w jezyku ogdlnym oraz
terminow naukowych i technicznych [18.12.2012]

Kultura jezyka polskiego — trudne wyrazy i konstrukcje w jezyku polskim [21.12.2010]

Kultura jezyka polskiego — uzycie liczb i liczebnikow w tekscie, paradoksy rozwoju
jezyka [11.05.2010]

Kultura jezyka polskiego — wybrane problemy ortografii i interpunkcji: zastosowanie
wielkiej litery, przecinka, $rednika [05.05.2009]

Kultura jezyka polskiego — zapis wielosktadnikowych liczb i numerow w réznych
typach tekstow [08.05.2012]

Kultura jezyka polskiego — zapozyczenia strukturalne i semantyczne (kalki) a norma
wzorcowa wspolczesnej polszczyzny [15.12.2009]

Kultura wypowiedzi —wystapienia przed audytorium i wypowiedzi dla mediéw [02.12.2008]

Laboratorium badan urzadzen przemyslowych LBUP — badania od kompatybilno$ci
elektromagnetycznej po srodowiskowe [06.04.2011]

Laboratorium badawcze robotyki i automatyzacji produkcji w Politechnice Szczecinskiej
[07.06.2005]

Laboratorium robotéw i prace badawcze z robotyki w Instytucie Automatyki
i Informatyki Stosowanej Politechniki Warszawskiej [12.12.1995]
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Laboratorium robotyki w PIWSTK — perspektywy rozwojowe [05.01.1999]

Laserowy system do bezdotykowych pomiaréw robota ,,ROBOTEST” [06.04.1995]

Legalizacja cieplomierzy — punkt legalizacyjny w PIAP i jego mozliwosci [28.03.2001]

Legalizacja cieplomierzy — stanowiska do legalizacji cz¢sci sktadowych cieptomierzy
oferowane przez PIAP [28.03.2001]

Legalizacja cieptomierzy do wody i ich czgsci sktadowych w $wietle obowiazujacych
przepisow [24.03.2004]

Legalizacja cieptomierzy do wody w $wietle obowiazujacych przepiséw [07.04.2005]

Legalizacja czg¢$ci sktadowych cieptomierzy do wody — przepisy, mozliwosci punktu
legalizacyjnego w PIAP [21.03.2002]

Linia do montazu koncowego wktadek bezpiecznikowych typu WT [08.01.2008]

Magistrala miejscowa oparta na sieci energetycznej niskiego i $redniego napigcia
[11.04.1995]

Male i $rednie roboty w zastosowaniach antyterrorystycznych — przeglad konstrukcji
[04.02.2003]

Maly Robot Mobilny w systemie Proteus — demonstrator robota do rozpoznania
w warunkach skazen CBRN [17.01.2012]

Maly robot wsparcia inspekcyjnego [24.01.2006]

Manipulator wielokorbowy bez ograniczen konfiguracji [05.01.1999]

Manipulatory elastyczne [10.01.1994]

Manipulatory przemystowe na przyktadzie opracowan dla Philips Lighting w Pile;
wybrane zagadnienia konstrukcyjne i do§wiadczenia aplikacyjne [08.06.2004]

Manipulatory wykonywane przez PIAP do instalacji przemystowych [08.06.2004]

Manipulowalnos¢ i inne mniej znane pojgcia z teorii robotow [12.12.1995]

MASAP - tani, niezawodny system automatyzacji malych i $rednich obiektow
technologicznych [03.04.2003]

Maszyna czteronozna LAVA i maszyny sze$cionozne GROVEN: rozwazania na temat
mechaniki i sterowania [21.05.2002]

Maszyny i roboty pomiary w kontroli jakosci wyrobow i procesow produkeyjnych [19.11.1996]

Mechanism and Control of Mobiler Robot [25.05.1999]

Mechatroniczne podejscie do projektowania uktadoéw sterowania [07.01.1997]

MegaCAD — sposob na wspomaganie projektowania [06.12.1994]

Memetyczny algorytm globalnego planowania $ciezki z ograniczeniami ruchu dla
robota mobilnego [17.01.2012]

Mereologiczne podstawy sterowania w systemach rozproszonych [05.01.1999]

Metody efektywnego tworzenia systemow informatycznych z uzyciem nowoczesnych
urzadzen [05.11.1996]

Metody i urzadzenia wspomagajace uktady krazenia i oddychania [04.12.2007]

Metody kalibracji robotow [23.01.2001]

Metody rozpoznawania obrazéw na potrzeby inteligentnych pojazdow i robotow
ushugowych [15.03.2011]

Metody rozwigzania odwrotnego zadania kinematycznego [23.05.1995]

Metody zdalnego serwisowania uktadow pomiarowych 1 systeméw automatyki
z wykorzystaniem GPRS [18.03.2003]
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Migdzynarodowe sympozjum robotéw przemystowych TOKIO ’99 — informacje
o pracach badawczych i nowych zastosowaniach [25.01.2000]

Migdzynarodowe Targi Przemystowe Hannover 1995 [16.05.1995]

Migdzynarodowe Targi Przemystowe — Hannover oraz CEBIT *97 — Hannover, przeglad
wybranych nowosci technicznych [06.05.1997]

Migdzynarodowe Targi Przemystowe HANNOVER MESSE 2000, przeglad wybranych
nowosci technicznych [09.05.2000]

Migdzynarodowe Targi Przemyslowe HANNOVER MESSE 2001 oraz CEBIT
— przeglad wybranych nowosci technicznych [08.05.2001]

Migdzynarodowe Targi Przemystowe HANNOVER MESSE 2002 —przeglad wybranych
nowosci technicznych [07.05.2002]

Migdzynarodowe Targi Przemystowe HANNOVER MESSE 2003 oraz CEBIT 2003
— Hannover — przeglad wybranych nowosci technicznych [29.03.2003]

Migdzynarodowe Targi Przemystowe HANNOVER MESSE 2004 oraz CEBIT 2004
— przeglad wybranych nowosci technicznych [11.05.2004]

Migdzynarodowe Targi Przemystowe HANNOVER MESSE 2005 oraz CEBIT 2005
— przeglad wybranych nowosci technicznych [10.05.2005]

Migdzynarodowe Targi Przemystowe HANNOVER MESSE 2006, AUTOMATICA
— Monachium oraz CEBIT 2006 — przeglad wybranych nowosci technicznych
[06.06.20006]

Migdzynarodowe Targi Przemystowe HANNOVER MESSE 2007 oraz CEBIT 2007
— przeglad wybranych nowosci technicznych [15.05.2007]

Migdzynarodowe Targi Przemystowe HANNOVER MESSE 2008 oraz CEBIT 2008
— przeglad wybranych nowosci technicznych [27.05.2008]

Migdzynarodowe Targi Przemystowe HANNOVER MESSE 2009 oraz CEBIT 2009
— przeglad wybranych nowosci technicznych [19.05.2009]

Migdzynarodowe Targi Przemystowe HANNOVER MESSE 2010 oraz CEBIT 2010
— przeglad wybranych nowosci technicznych [29.05.2010]

Migdzynarodowe Targi Przemystowe HANNOVER MESSE 2011 oraz CEBIT 2011
— przeglad wybranych nowosci technicznych [10.05.2011]

Migdzynarodowe Targi Przemystowe HANNOVER MESSE 2012, CEBIT 2012 oraz
Migdzynarodowe Targi Automatyki i Mechatroniki AUTOMATICA 2012 — przeglad
wybranych nowosci technicznych [12.06.2012]

Migdzynarodowe Targi Przemystowe HANNOVER MESSE 2013 oraz CEBIT 2013
— przeglad wybranych nowosci technicznych [21.05.2013]

Migdzynarodowe Targi Przemystowe HANNOVER MESSE 98, przeglad wybranych
nowosci technicznych [02.06.1998]

Migdzynarodowe Targi Przemystowe HANNOVER MESSE ’99, przeglad wybranych
nowosci technicznych [11.05.1999]

Migkkie kapitaty a dobrobyt materialny — wyzwania dla Polski [30.03.2011]

Mikrochwytaki — budowa i zastosowanie [25.01.2000]

Mikroczujniki i mikrosystemy — stan aktualny i kierunki rozwoju [11.03.2003]

Mikromechanika krzemowa [02.07.1998]

Mikromechanizmy i mikroroboty — aktualny stan badan i techniki [01.02.1994]

136



Mikroprocesorowe kalibratory cisnienia serii PC-01 [25.03.2004]

Mikroprocesorowy regulator MRP-42C do automatyzacji procesow ciagtych oraz
oprogramowanie narze¢dziowe do tworzenia nadrzednych stacji operatorskich
[13.03.1998]

Mikrotechnika — wprowadzenie [09.03.2004]

Miniaturowa obrabiarka wspotrzgdnosciowa oraz stoty wspotrzednosciowe produkeji
PIAP [04.03.1997]

Miniaturowe elementy pneumatyki wg ofert PIAP [29.11.1994]

Miniaturowe roboty inspekcyjne [22.01.2002]

Mobilna platforma inspekcyjna do monitorowania stref zagrozonych wybuchem
kategorii M1 w kopalniach wegla kamiennego [15.01.2013]

Mobilny robot inspekcyjny przeznaczony do pracy w kopalni [02.06.2009]

Mobilny robot interwencyjno-inspekcyjny — wyniki badan [25.01.2000]

Mobilny robot interwencyjno-inspekcyjny: architektura i realizacja sterowania robota
[25.05.1999]

Mobilny robot interwencyjno-inspekcyjny: ogdlna charakterystyka projektu
[25.05.1999]

Mobilny robot interwencyjno-inspekcyjny: projekt oraz realizacja konstrukcji prototypu
robota [25.05.1999]

Model odniesienia dla zarzadzania inwentarzem produkcyjnym — staz naukowo-
-badawczy w RIF/WTCM (Centrum Naukowe Przemyshu Maszynowego) w Belgii
[14.12.1993]

Modele i architektury odniesienia dla integracji systemow w przedsi¢biorstwie
[02.04.1996]

Modele regutowe fuzzy logic (Takagi-Sugeno) i ich zastosowanie w regulacji
[16.12.1997]

Modelowanie dla potrzeb CAD cz¢$ci mechanicznych projektowanych w sposob
tradycyjny — staz naukowy na uniwersytecie ULB w Brukseli [21.12.1993]

Modelowanie i analiza w srodowisku MATLAB/Simulink [06.09.2007]

Modelowanie i symulacja robota eksperymentalnego [27.05.2003]

Modelowanie zachowan odruchowych w robotach mobilnych [21.11.1995]

Modelowanie, symulacja i realizacja ruchu robotow mobilnych w trybie semiautonomii
[18.01.2011]

Modernizacja zestawiarni Huty Szkta w Jasle [09.01.2007]

Modutowy sterownik przemystowy bazujacy na magistrali VME z zaimplementowanym
systemem RTOS OS-9 — komputer PEP MC [25.05.1993]

Monitoring przemyslowy na przykladzie systemu opracowanego dla Zaktadu
Energetycznego Huty Stalowa Wola S.A. [17.11.1998]

Monitoring przemystowy — wizualizacja procesow, pomiary, sygnalizacje, zdalne
sterowanie, alarmowanie i raportowanie — na przykladzie systemu zarzadzania
dystrybucja energii [05.03.1997]

Monitorowanie i automatyczny nadzor w wytwarzaniu [06.06.1995]

Monitorowanie i prognozowanie (Foresight) priorytetowych, innowacyjnych technologii
dla zréwnowazonego rozwoju wojewodztwa mazowieckiego [27.11.2007]
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Monitorowanie standw awaryjnych urzadzen przy pomocy komunikatow przesytanych
na telefon komérkowy [28.03.2001]

Monitorowanie zuzycia energii w obiektach roztozonych w przestrzeni zuwzglgdnieniem
systemu Lonworks i zastosowania transmisji kablami energetycznymi [08.03.1995]

Mozliwosci badan w laboratorium PIAP—LAB narzecz certyfikacji wyrobow z dziedziny
automatyki, robotyki i aparatury pomiarowej [08.03.1995]

Mozliwosci badawcze akredytowanego laboratorium PIAP-LAB [06.03.1997]

Mozliwosci otwierania punktow legalizacyjnych w przedsigbiorstwach cieptowniczych
w Polsce [23.03.2006]

Mozliwosci zabudowy urzadzen automatyki — wyroby firmy RITTAL [07.01.2003]

Mozliwos$ci zastosowania laserow w metrologii [08.03.1994]

Nadzor urzadzen technologicznych za pomoca telefonu komoérkowego — doswiadczenia
aplikacyjne [21.03.2002]

Najnowsze tendencje rozwojowe w konstrukcjach czujnikow inteligentnych
[17.01.1994]

Neural Network Toolbox — narzgdzie analizy i1 syntezy sieci neuronowych [23.11.1993]

Nexpert Object firmy Neuron Data jako $wiatowy standard projektowania systemow
ekspertowych [17.10.1995]

Nie ryzykuj — pamigtaj o obowigzkowej ocenie ryzyka wyrobow [21.03.2012]

Niebieska optoelektronika — wybrane zastosowania potprzewodnikowych zrodet
i detektorow promieniowania UV i niebieskiego [04.12.2001]

Niezawodno$¢ komunikacji bez przewodow [09.01.2001]

Normalizacja migdzynarodowa i europejska oraz problemy zwigzane z harmonizacja
norm krajowych z normami migdzynarodowymi i europejskimi [26.04.1994]

Normy jako narzedzie transferu wiedzy w przestrzeni technicznej [04.12.2012]

Nowa architektura wewngtrzna systemu operacyjnego Microsoft Windows 95 i jej
rola w kreowaniu wielozadaniowych zastosowan komputerow PC w kreowaniu
wielozadaniowych zastosowan komputerow PC [07.11.1995]

Nowa generacja systemow monitorowania temperatury dla zaktadow przechowalnictwa
zywnosci [23.03.2006]

Nowa konstrukcja robota przemystowego podwieszonego do zastosowan w transporcie
ciektego szkta typu IRs-2 [20.05.1997]

Nowe inicjatywy w dziedzinie robotyki — IARP i IROS 2007 [22.01.2008]

Nowe inicjatywy w robotyce zaawansowanej [18.01.2011]

Nowe instalacje robotow KUKA Roboter GmbH w Polsce [06.04.2005]

Nowe mozliwosci badan klimatycznych w Laboratorium Badan Urzadzen
Przemystowych w PIAP [21.03.2013]

Nowe mozliwosci wykorzystania sieci telefonii komoérkowej (w tym GMS/GPRS)
W monitoringu przemystowym [03.04.2003]

Nowe napedy elektryczne dla 23 mm Armaty Morskiej [08.01.2002]

Nowe osiagnigcia w zakresie iskrobezpiecznych sieciowych systemow automatyki
i pomiaréw [28.05.1996]

Nowe podejscie do zarzadzania jakoscia w przedsigbiorstwach i jednostkach badawczo-
-rozwojowych [20.11.2001]
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Nowe produkty firmy SCHUNK Intec Sp. z 0.0. [18.03.2008]

Nowe rozwiazania przemiennikow czgstotliwosci seriit FREQVAR — charakterystyka,
zamierzenia rozwojowe [18.11.1997]

Nowe trendy w automatyce [22.10.2002]

Nowe zasady finansowania przez KBN projektow celowych [23.04.2002]

Nowe zasady przyznawania srodkow na projekty celowe i celowe zamawiane oraz
wyjasnienia dotyczace formutowania wnioskow [21.10.1997]

Nowe zastosowania technik wizyjnych w przemysle [03.04.2003]

Nowe zjawiska w polszczyznie; stan jezyka i regulacje jezykoznawcow [24.05.2005]

Nowe zrobotyzowane stanowiska zbudowane przez PIAP [02.04.2009]

Nowoczesne magistrale miejscowe najnizszego poziomu dla integracji rozlozonych
przestrzennie urzadzen automatyki i pomiarow [11.04.1995]

Nowoczesne metody projektowania cyfrowych specjalizowanych ukladow
elektronicznych [14.05.1996]

Nowoczesne narzgdzia projektanta urzadzen elektronicznych [22.10.1996]

Nowoczesne pojazdy gasienicowe w bezzalogowych zastosowaniach specjalnych
[13.03.2012]

Nowoczesne procesory sygnatowe [31.01.1995]

Nowoczesne systemy automatyki przemyslowej oparte na sieciach ControlNet
i DeviceNet oraz oprogramowanie Rockwell Software [28.03.2000]

Nowoczesne systemy automatyzacji z wykorzystaniem zaawansowanych technologii
pneumatycznych i elektrycznych firmy FESTO [20.10.2009]

Nowoczesne techniki nawigacyjne robotow mobilnych na przyktadzie robota
NOMAD 200 [21.11.1995]

Nowoczesne uktady sensoryczne w komputerowych systemach nadzoru stanowisk
pomiarowych i montazowych [10.03.1998]

Nowoczesne urzadzenia systemowe automatyki i pomiarow dla monitorowania
i sterowania obiektow roztozonych przestrzennie [28.05.1996]

Nowosci w programie produkcyjnym firmy FESTO [29.05.2001]

Nowosci w zakresie rodziny robotow ABB (uwagi uzytkownika) [02.12.1997]

Numeryczne sterowanie osprze¢tem maszyn budowlanych [20.02.1996]

O badaniach odpornos$ci na zaburzenia elektromagnetyczne w laboratorium PIAP-LAB
[26.03.1999]

O etyce inzynierskiej [08.03.2005]

O najwazniejszych zasadach poprawnosci jezykowej (na przykladzie metafor
i frazeologii) [13.12.2005]

Obiektowe przyrzady do sprawdzania i kalibracji aparatury kontrolno-pomiarowej
[05.03.1997]

Obrazowody i $wiattowody [11.03.2008]

Obserwacje 1 wnioski z wizyt w wybranych instytutach w krajach Unii Europejskiej,
jako Zrddto inspiracji zmian restrukturyzacyjnych [25.02.1997]

Ocena wlasciwosci spawalniczych zrodel energii zrobotyzowanego spawania
elektrycznego przy wykorzystaniu mikroprocesorowego urzadzenia pomiarowo-
-rejestrujacego [26.04.1994]
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Odporno$¢ robota przemystowego na zaklocenia wystepujace w zasilajacej sieci
energetycznej [15.06.1993]

Oferta PIAP w zakresie urzadzen do automatyzacji proceséw wolnozmiennych
[29.03.2001]

Opracowanie metody kalibracji kamery cyfrowej o wysokiej doktadno$ci odwzorowania
barw [25.09.2007]

Opracowanie urzadzenia do zdejmowania trajektorii ruchu narzedzi przy obstudze
manualnej [27.03.2007]

Optoelektroniczne urzadzenia i systemy automatyki [03.12.2002]

Optyczne metody badan mikroelementow i mikrosystemow MEMS i MOEMS
[11.01.2005]

Optymalizacja decyzji w sytuacjach sterowania i zarzadzania [29.02.2000]

Optymalizacja w projektowaniu inzynierskim [10.10.2000]

Optymalizacja wlasnosci jezdnych platformy kotowej w otoczeniu niezdeterminowanym
[02.06.2009]

Ostatnie wdrozenia zrobotyzowanych stanowisk wykonanych przez PIAP [25.03.2010]

Oznaczenie CE przepustka wyrobow automatyki i pomiarow na Jednolity Rynek
[25.03.2004]

Pakowaczka lamp PLS-4p dla Philips Lighting [09.01.2007]

Partnerstwo technologiczne — pomoc w rozwigzywaniu problemow produkcyjnych
[23.03.20006]

Penetratory MUPS, CHOMIK i KRET — urzadzenia przeznaczone do eksploracji
powierzchni cial Uktadu Stonecznego [04.06.2013]

Perspektywy rozwoju i zastosowan komputerow PC [07.11.1995]

Perspektywy rozwoju mikrotechniki w Polsce [09.03.2004]

Perspektywy rozwoju systemow zapewnienia jako$ci w Polsce [08.10.1996]

Perspektywy wykorzystania energii stonecznej w warunkach krajowych [10.04.2001]

Perspektywy zastosowania systemow bezzalogowych w OPBMR na przyktadzie
wybranych projektow PIAP [31.05.2011]

Pilotowe wprowadzenie do ratownictwa przemystowego satelitarnej sieci zbierania
danych, kontroli i zapobiegania katastrofom ekologicznym G E N I E [20.04.1993]

Pneumotronika. Wspoétczesny kierunek rozwoju pneumatyki [07.03.2006]

Po co komu oznaczenie CE — czyli o wsparciu inwestorow i uzytkownikow [03.04.2008]

Pochtaniacze energii do napgdow pneumatycznych urzadzen robotyki [02.12.1997]

Pojazd inteligentny — symulacja ruchu w czasie rzeczywistym [06.04.1995]

Polish Technology Partnership — szybki i skuteczny dost¢p do globalnych zasobow
wiedzy technicznej [24.03.2004]

Pomiar i rejestracja wielko$ci momentéw w warunkach przemystowych [04.03.1997]

Pomiar pH elektrodami potprzewodnikowymi — technologia ulatwiajaca zycie
pomiarowca [11.04.2000]

Pomiar przeplywu cieczy w przewodach cisnieniowych i kanatach otwartych
z zastosowaniem przeptywomierzy produkowanych w PIAP [08.03.1995]

Pomiary przeptywu i1 parametrow fizyko-chemicznych cieczy w zastosowaniach
przemystowych [24.03.1999]
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Pomiary wizyjne cz¢sci po obrobce mechanicznej [04.01.2004]

Portal automatyka.pl i portale pokrewne [26.10.2004]

Postgp w budowie i nawigacji oraz tendencje rozwojowe bezpilotowych aparatow
latajacych [09.04.2002]

Pozatelekomunikacyjne zastosowania swiattowodow [13.12.1994]

Prace firmy TRC z dziedziny robotow mobilnych [06.04.1995]
Prace prowadzone przez PIAP w ramach Programu Teleman i Copernicus *94 oraz realne
mozliwosci udziatu w programach badawczych Unii Europejskiej [23.05.1995]
Prace w obszarze automatyki i robotyki w Instytucie Automatyki i Inzynierii
Informatycznej [18.11.2003]

Prezentacja Centrum [19.01.1999]

Prezentacja Instytutu ITME [11.03.2008]

Prezentacja najnowszych rozwiazan produktowych firmy FESTO [03.10.2007]

Prezentacja oprogramowania DELMIA PLM [26.10.2007]

Prezentacja programu SHERLOCK 32 przeznaczonego do budowania, testowania
i wdrazania aplikacji zwigzanych z przetwarzaniem i analiza obrazu [07.12.1999]

Prezentacja symulatora robota [23.01.2007]

Prezentacja wynikoéw realizacji grantow w dziedzinie robotyki [07.12.1993] oraz
[08.12.1993]

Probabilistyka lingwistyczna, czyli o rozwoju polszczyzny w XXI wieku [14.12.2004]

Problem Roku 2000? [26.10.1999]

Problem wyboru akcji w rozproszonych sterownikach robotow mobilnych [20.06.2000]
oraz [23.01.2001]

Problematyka niepewno$ci pomiaru w $wietle dokumentow mi¢dzynarodowych
organizacji metrologicznych [02.12.2003]

Problematyka sterowania pozycyjnego nap¢du pneumatycznego [20.01.1998]

Problemy automatyki, robotyki i pomiaréw w inzynierii biomedycznej [06.10. 1998]

Problemy mobilno$ci platform bezposredniego wsparcia cztowieka [27.01.2009]

Problemy poprawnosci we wspolczesnym jezyku polskim (ze szczegdlnym
uwzglednieniem je¢zyka technicznego) [13.05.2003] oraz [16.12.2003]

Problemy robotyzacji pomiaréw metodami ultradzwigkowymi [20.02.1996]

Problemy rozpoznawania uszkodzen w procesach przemystowych [14.10.2008]

Problemy sprawdzania i legalizacji licznikow energii cieplnej — oferta PIAP dla
energetyki cieplnej [23.03.1999]

Profibus — normalizacja, tendencje rozwojowe i kierunki zastosowan przemystowych
[19.03.1996]

Profil Katedry Automatyki i Robotyki (KAiR) Politechniki Biatostockiej [31.05.2011]

Prognozowanie rozwoju technologii w zakresie automatyki, robotyki i techniki
pomiarowej — Projekt Foresight ARP [01.04.2009]

Prognozowanie zagrozen terrorystycznych jako narzedzie zapewnienia bezpieczenstwa
EURO 2012 [17.03.2009]

Program Dofinansowania Projektéow Celowych dla Matych i Srednich Przedsigbiorstw
realizowany przez Federacj¢ Stowarzyszen Naukowo Technicznych NOT [24.03.2004]
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Program offsetowy wsparciem strategii migdzynarodowej kooperacji Instytutu
Lotnictwa [20.11.2007]

Projekt badawczy zamawiany PBZ-31-05 Sieciowe systemy komunikacyjne integrujace
automatyzacj¢ wytwarzania [24.03.1998]

Projekt opracowania plazmowej technologii przetwarzania odpadow elektronicznych
umozliwiajacej odzysk metali, realizowany w PIAP [22.11.2011]

Projektowanie CAD maszyn i urzadzen w systemie MB firmy Item [03.11.1998]

Projektowanie manipulatoréw robotow chirurgicznych i planowanie przebiegu operacji
z wykorzystaniem modeli komputerowych [04.02.2003]

Projektowanie mechatroniczne malogabarytowego robota mobilnego do rozpoznania
wewnatrz budynku [27.01.2009]

Projektowanie stanowisk zrobotyzowanych z wykorzystaniem oprogramowania
RobotStudio [24.01.2006]

Projektowanie uktadow kontrolno-pomiarowychisystemow SCADA/MMI[09.11.1999]

Projektowanie uktadow sterowania autonomicznych robotow mobilnych na przyktadzie
sterownika robota Scout [03.11.2009]

Projektowanie, produkcja i ekonomika specjalizowanych uktadéw scalonych ASIC
firmy ATMOS-ELPOL Warszawa [19.04.1994]

Proteus — roboty w akacjach ratowniczych [17.11.2009]

Prototyp a wersja komercyjna — rozwdj robotoéw klasy ,,Inspector” [22.01.2002]

Przeglad prac naukowo-badawczych prowadzonych w Zakladzie Podstaw Cybernetyki
i Robotyki Instytutu Informatyki, Automatyki i Robotyki Politechniki Wroctawskiej
[22.01.2008]

Przeglad systemow bezstykowego zasilania [16.10.2012]

Przeglad wybranych metod technicznych [21.01.1997]

Przeglad wybranych przedsigwzig¢ organizacyjnych i ekonomicznych krajowych oraz
zagranicznych [21.01.1997]

Przemystowe i laboratoryjne systemy sterowania i zbierania danych [21.03.1995]

Przemystowe zastosowania zaawansowanych technologicznie robotéw mobilnych
[02.04.2008]

Przenosne przyrzady serwisowe do wzorcowania i sprawdzania aparatury pomiarowej
stosowanej w automatyce przemystowej [02.04.2003]

Przeptywomierz EDM — czyli jak prosto i tanio zrealizowa¢ pomiar przeptywu cieczy
przyrzadem o wysokim poziomie technicznym [12.03.1998]

Przyktady integracji nowych stanowisk zrobotyzowanych z istniejacymi instalacjami
[12.04.2000]

Przyrzady pomiarowe do monitorowania jako$ci $ciekow, pomiaru poziomu i przeptywu
sciekow oraz urzadzenia do sterowania, zbierania i transmisji danych poprzez
modemy radiowe lub telefoniczne [09.04.1997]

QNX — wielozadaniowy system operacyjny czasu rzeczywistego [17.05.1994]

Quo vadis, robotyko? [13.04.2010]

Recykling samochodow — stan obecny, problemy i perspektywy [06.12.1995]

Recykling samochodow w krajach Europy Zachodniej [05.12.1995]

Regulacja predykcyjna i1 optymalizacja punktu pracy w warstwowej strukturze
sterowania procesem przemystowym [03.03.2009]
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Relacja z ISR 2001, Seul 19-21 kwietnia 2001 r. oraz RAAD 2001, Wieden 16—18 maja
2001 r. [22.05.2001]

Retoryka w wystapieniach publicznych [07.05.2013]

Rezultaty projektu w obszarze sieci lokalnych — osiagnigcia PIAP i wspotwykonawcow
projektu [03.06.1997]

Rezultaty projektu w obszarze sieci miejscowych i ich integracji z sieciami wyzszych
poziomow [03.06.1997]

Robin Heart i inne roboty w kardiochirurgii — stan aktualny i perspektywy rozwoju
[04.02.2003]

Robot do kontroli i czyszczenia rurociagow [01.12.1998]

Robot do zastosowan bojowych [03.06.2008]

Robot POLYCRANK w zastosowaniu do naktadania twardych pokry¢ z wykorzystaniem
palnika laserowego i/lub plazmowego [22.01.2002]

Robot wspomagajacy rehabilitacj¢ po udarach mézgu [27.03.2007]

Roboty ABB, Fanuc i KUKA w stanowiskach przemystowych zbudowanych przez
PIAP [14.03.2007]

Roboty i manipulatory w obstudze maszyn i procesow — przyktady zastosowan [25.03.1999]

Roboty kroczace, przyktady konstrukcji, planowania ruchéw oraz systemow
sensorycznych [08.06.2010]

Roboty KUKA — idee, ktore dziataja [22.03.2006]

Roboty medyczne [24.01.1995]

Roboty mobilne — wspolne seminarium POLSPAR i PIAP [12.04.1994]

Roboty mobilne i kroczace [06.04.1995]

Roboty mobilne w dydaktyce — przeglad wybranych rozwiazan [04.02.2003]

Roboty spawalnicze firmy Panasonic [25.03.1999]

Roboty spawalnicze Pana Robo firmy Panasonic [30.03.1999]

Roboty ustugowe — wyniki badan prowadzonych w IAIS Politechniki Warszawskiej
[03.06.2008]

Roboty w rehabilitacji 0sob po udarze mozgu [27.05.2003]

Robotyka serwisowa — stan i perspektywa [07.06.2005]

Robotyka w dydaktyce [17.06.1997]

Robotyka zaawansowana i przemystowa — stan na listopad 1993 r. na podstawie
ICAR ’93 1 24 ISIR oraz towarzyszacej im wystawy robotowej [21.12.1993]

Robotyzacja szansg i wyzwaniem dla polskiego przemystu. Najnowsze aplikacje
krajowe [08.03.1995]

Rockwell Software — od poziomu maszyny do poziomu informatycznego [19.12.2000]

Rola i zadania Oddziatu Certyfikacji Wyrobow PIAP-OCW w ksztattowaniu
bezpieczenstwa uzytkowania oraz jakosci wyrobow sektora automatyki
[23.11.1999]

RoMegAT — uniwersalna mobilna platforma terenowa [15.01.2013]

Rozwigzanie zadania prostego i odwrotnego kinematyki dla manipulatora o strukturze
[23.01.2007]

Rozwoj koncepcji zarzadzania jakoscia [21.11.2000]

Rozwoj robotyki przemystowej w PIAP oraz udziat w projektach robotowych EC
IMPACT i INGRID [01.12.1994]
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Rozwoj techniki ekstruzji w Polsce — stan obecny i perspektywy [09.11.2010]

Rozwdj technologii podczerwieni — produkty firmy VIGO System S.A. [23.10.2012]

Rozwdj technologii zrobotyzowanego ukosowania blach — wdrozenia zrealizowane
przez PIAP na przestrzeni ostatnich 15 lat [26.10.2010]

Rozne aspekty aktywnos$ci Technology Partnership Polska (TPP) oraz korzysci dla
PIAP [13.11.2007]

Ruchomy system kontroli wizyjnej detali karoseryjnych [22.03.2006] oraz [09.01.2007]

SCO Unix dla komputeréw PC [15.02.1994]

Serwonapedy dla silnikow bezszczotkowych [18.11.1997]

Sieci komputerowe [21.03.1995]

Sieci neuronowe i ich zastosowanie [16.11.1993]

Sie¢ miejscowa LonWorks — instalacja badawcza w Instytucie, rezultaty badan
perspektywy aplikacji w kraju oraz oferta PIAP [03.06.1997]

Six Sigma — narzg¢dzie sukcesu [24.10.2006]

Skomputeryzowane stanowisko pomiarowe do sprawdzania przelicznikow wskazujacych
do cieptomierzy do wody [04.03.1997]

SMT-Montaz Powierzchniowy, Produkcja Matoseryjna, Naprawy i Serwis [24.10.2000]

Specjalistyczne przeplywomierze do cieczy lepkich [12.04.200]

Specjalistyczne systemy firmy Siemens przeznaczone do sterowania produkcja
w przemysle samochodowym [24.03.2000]

Specjalistyczny osprzet dodatkowy pojazdow bezzatogowych dla misji zwigzanych
z bezpieczenstwem i obronnoscia [04.06.2013]

Specyfikacja ukladow sterowania robotow wykorzystujacych aktywne czucie do
identyfikacji obiektow [20.11.2012]

Sposoby i urzadzenia do sprawdzania cieptomierzy hybrydowych (zwanych tez
kompaktowymi) [23.03.2006]

Sprawdzanie cieptomierzy — nowe urzadzenia — nowe mozliwosci — oferta PIAP
[21.03.2002] oraz [03.04.2003]

Sprawdzanie i legalizacja cieptomierzy — testery i stanowiska z PIAP [07.04.2005]

Stan badan w dziedzinie inteligentnych sterownikoéw robotéw mobilnych [22.10.1996]

Stan rynku robotéw mobilnych [25.01.2005]

Stanowiska diagnostyczne integrujace czujniki réznych wielkosci fizycznych — na
przyktadzie automatycznego pomiaru geometrii kineskopu [24.03.1999]

Stanowisko badania par ciernych hamulcow [19.01.1999]

Stanowisko badawcze kolejowych zestawow z kotami przestawnymi na rozne szerokosci
torow — konstrukcja, dziatanie, program badan [19.01.1999]

Stanowisko do badania proceséw obrobki mechanicznej z robotem RNT [23.01.2001]

Stanowisko do kontroli koncowej presostatow [15.04.2008]

Stanowisko do odczytu kodu z felg aluminiowych [06.11.2007]

Stanowisko do pomiaru grubos$ci —na przyktadzie wdrozenia w Fabryce Ptyt Widrowych
w Grajewie [04.03.1997]

Stanowisko do regulacji cisnieniowej LP w termostatach serii KPS [2012.2011]

Stanowisko do regulacji ciSnieniowej w presostatach [15.04.2008]

Stanowisko do regulacji mechanizmu migowego i resetu w presostatach [06.11.2007]
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Stanowisko do wieloparametrycznych, rownolegtych badan parametrow pracy
plazmotronow [22.11.2011]

Stanowisko do zgrzewania blach przerywacza ciagu w piecach gazowych — zastosowanie
robota przemystowego IRB 6000 produkcji firmy ABB [02.12.1997]

Sterowanie glosowe zrobotyzowanym stanowiskiem wytworczym [18.01.2011]

Sterowanie i monitoring obiektow za posrednictwem sieci Internet [21.01.2003]

Sterowanie i nadzorowanie wieclorobotowego mobilnego systemu inspekcyjnego
[03.06.2008]

Sterowanie procesami biznesowymi przy pomocy systemow zarzadzania przeptywem
pracy — nowe podejscie [22.11.2005]

Sterowanie r¢czng bioproteza dloni przez rozpoznawanie intencji pacjenta na podstawie
analizy sygnatow EMG [22.01.2008]

Sterowanie rozmyte. Poj¢cia podstawowe [02.11.1993]

Sterowanie rozmyte. Przyktady aplikacji [18.01.1994]

Sterownik manipulatora z chwytakiem wielopalczastym [17.01.2012]

Sterowniki PLC TECOMAT - profesjonalny wezet komunikacji przemystowej
[07.12.2010]

Sterowniki PSW 1 WWT z komunikacja CAN [11.01.2000]

Sterowniki SIMATIC S7 w systemach sterowania proceséw ciaghych [08.04.1997]

Struktura, funkcje i parametry Modutowo Aparaturowego Systemu Automatyki
Przemystowej MASAP produkcji PIAP [21.03.2002]

Struktury i algorytmy optymalizacji biezacej punktéw pracy proceséw technologicznych
[25.02.1998]

Symulacja w projektowaniu mechanicznym [07.01.1997]

Symulacyjne i terenowe badania uktadu ruchowego mobilnego robota przeznaczonego
do pracy [08.06.2010]

Symulacyjne i terenowe badania uktadu ruchowego mobilnego robota przeznaczonego
do pracy w rejonach zagrozonych wybuchem [08.06.2010]

System analogowo-cyfrowy przetwarzania sygnatu i obrobki numerycznej
[19.04.1994]

System automatycznego zatadunku rur $wietldowkowych dla Philips Lighting
Poland S.A. [21.10.2008]

System automatycznej paletyzacji kartonow z elementami meblowymi [26.10.2010]

System badan symulacyjnych pojazdow zrobotyzowanych dla osob
niepelnosprawnych [30.01.1996]

System jako$ci w laboratoriach PTAP-LAB — model systemu i stan wdrozenia
[31]10.1995]

System jako$ci w przemysle motoryzacyjnym wg. normy ISO/TS 16949:2002
[05.11.2002]

System manipulacyjny z robotem URP-6 do ukosowania blach [19.11.1996]

System nadzoru prob silnika odrzutowego [07.11.2000]

System nawigacji semantycznej robota mobilnego [08.06.2010]

System pomiarowy SCANLAB-W na elementach sieci LonWorks do monitorowania
warunkow srodowiskowych w laboratoriach [12.03.1998]
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System szkolen BHP w obszarze automatyzacji i robotyzacji z wykorzystaniem
techniki E-learning [02.04.2009]

System transmisji informacji diagnostycznych [18.03.2003]

Systemowe przetworniki tensometryczne masy i sity [03.01.1994]

Systemy bezpieczenstwa stanowisk produkcyjnych z robotami firmy FANUC
[24.01.20006]

Systemy eksperckie i ich zastosowania [07.10.1997]

Systemy inteligentne i wspomaganie decyzji — nowe kierunki i wyzwania [05.10.2004]

Systemy iskrobezpieczne wedtug wymagan dyrektywy Wspolnoty Europejskiej ATEX
100A [06.04.2004]

Systemy komputerowo wspomaganego planowania produkcji; perspektywy
i ograniczenia [12.10.1999]

Systemy mobilne zwigkszajace bezpieczenstwo publiczne [21.05.2002]

Systemy monitoringu dla obiektow z zagrozeniem wybuchowym [20.03.2002]

Systemy monitoringu i sterowania dla gospodarki wodno-$ciekowej [07.11.2000]

Systemy monitoringu temperatur do obiektéw magazynowych produktow zboza
z silnym zapyleniem [13.04.2000]

Systemy monitorowania i wspomagania bezpieczenstwa [08.01.2008]

Systemy montazowe firmy Bosch [03.02.1995]

Systemy sterowania i pomiardw z transmisja danych [04.04.2006]

Systemy wizyjne robotow ABB [23.05.2006] oraz [05.06.2007]

Systemy wizyjne w zastosowaniach do pomiaro6w cze¢sci po obrobce mechanicznej
[25.03.2004]

Szanse i zagrozenia dla krajowego sektora automatyki w aspekcie przystapienia do Unii
Europejskiej [28.03.2001]

Szybkie prototypowanie [13.03.2001]

Szybkie prototypowanie w technologii FDM [23.10.2007]

TALOS - aspekty techniczne oraz koordynacja duzego badawczego projektu
mi¢dzynarodowego [29.05.2012]

Targi MILIPOL — Paryz 2007. Przeglad eksponowanych nowosci z zakresu sprzetu do
zastosowan policyjnych i militarnych [15.01.2008]

Technika implantacji jonéw w zastosowaniach dla przemyshu maszynowego [13.12.1994]

Technika laserowa w przemyslowych urzadzeniach pomiarowych wielko$ci
geometrycznych [11.06.1996]

Techniki rozminowywania: dobor czujnikow w zaleznosci od typu robota [04.03.1996]

Technologia laserowego ksztaltowania metali [20.02.1996]

Technologie spawalnicze i pokrewne — zrobotyzowane stanowiska PIAP [22.03.2012]

Technology Partnership Polska — partnerstwo techniczne umozliwiajace szybki dostep
do wiedzy [14.03.2007]

Tematyka badan Instytutu Automatyki i Informatyki Stosowanej Politechniki Warszawskiej,
ze szczegdlnym uwzglednieniem robotyki i rozpoznawania wzorcow [08.11.2005]

Tendencje i kierunki rozwoju systemoéw automatyki — prezentacja oferty firmy
BECKHOFF Automation [05.01.2010]

Tendencje rozwojowe mikro- i nanotechnologii wytwarzania [19.04.2011]
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Tendencje rozwojowe napedow lotniczych i kosmicznych [08.01.2013]

Tendencje rozwojowe regulatoréw mikroprocesorowych [22.11.994]

Tendencje rozwojowe wspotczesnych regulatorow mikroprocesorowych —oraz
wielofunkcyjny regulator MRP-42C do automatyzacji procesow ciaglych
[08.03.1995]

Teoria gier i jej zastosowania [26.10.1996]

Terminale operatorskie ESA — terminale na miar¢ oczekiwan [23.11.2004]

Tradycja i terazniejszos$¢ dziatan pro jakosciowych w PIAP [21.11.2004]

Transfer wiedzy i technologii — dziatalno$¢ Zespotu TECHNOLOGY PARTNERSHIP
POLSKA (TPP) [02.04.2009]

Trenazery operatoréw robotéw [19.01.2010] oraz [16.03.2010]

Turbinowy licznik mleka w legalizowanych instalacjach pomiarowych autocystern
[05.03.1997]

Tworzenie dwumiarowych map otoczenia na podstawie informacji z czujnika laserowego
oraz [21.11.1995]

Tworzenie map otoczenia systemu zrobotyzowanego na podstawie informacji z czujnika
laserowego [06.04.1995]

Tyrystorowe uktady tagodnego rozruchu serii SOFTVAR [18.11.1997]

Ujecie lingwistyczne w projektowaniu uktadéw regulacji [16.05.1995]

Uktady bezpieczenstwa pracy na maszynach — przeglad norm [09.03.1999]

Uktady wizyjne w zrobotyzowanych systemach wytworczych [25.03.2010]

Uniwersalny regulator procesow ciagtych MRP-42C oraz prace rozwojowe PIAP
w zakresie urzadzen automatyki przemystowej [11.04.2000]

Urzadzenia automatyki przemystowej firmy BOSCH [24.05.1994]

Urzadzenia elektryczne w wersji przeciwwybuchowej [15.04.2003]

Urzadzenia iskrobezpieczne w automatyce i pomiarach w $wietle standardow polskich
i europejskich [18.04.1995]

Urzadzenia techniki podczerwieni dla systeméw automatyki przemystowej, ochrony
czlowieka w $rodowisku przemystowym i zastosowan wojskowych [26.10.1994]
oraz [22.11.1994]

Urzadzenie do automatycznego poboru probek jako tani sposob monitorowania wody
i sciekow [11.04.2000]

Ustugi sieci Internet na potrzeby przedsigbiorstwa — terazniejszos¢ i przysztos§e
[16.04.1996]

Utworzenie systemu monitorowania produkcji, sktadowania i transportu materialow
niebezpiecznych oraz wspomagania ratownictwa z wykorzystaniem komunikacji
satelitarnej [16.03.1994]

Wagi tensometryczne i przemystowe linie wagowe [04.03.1997]

Warstwa sieciowa komputerowo zintegrowanego wytwarzania CIM: badania
i opracowania wilasne [01.12.1994]

Warto$¢ harmonii w japonskiej organizacji pracy i badan naukowych [09.03.1993]

Wieloagentowe sterowanie zrobotyzowanymi systemami wytwarzania [25.01.2005]

Wieloagentowy system robotyczny wspierajacy obrobke blach poszycia samolotu
[03.04.2012]
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Wielopoziomowy, wieloprocesorowy system sterowania inteligentnym robotem
przemystowym: architektura, wyniki badan, perspektywy rozwoju [10.05.1994]
Wizyjna kontrola jako$ci wytwarzania — ustugi i produkty oferowane przez Instytut
[13.04.2000] oraz [23.05.2000]

Wizyjne stanowisko kontroli koncowej w zaktadach Faurecia Fotele Samochodowe
[08.01.2002]

Wizyjne systemy kontroli jakosci — oferta PIAP [28.03.2001]

Wriasciwosci funkcjonalne i parametry urzadzen systemu MASAP przeznaczonego do
automatyzacji matych i §rednich obiektow technologicznych [24.03.2004]

Wiasciwosci funkcjonalne uniwersalnego regulatora procesow ciagtych MRP-42 i jego
praca w sieciowych systemach sterowania komputerowego [23.03.1999]

Wplyw proceséw innowacyjnych na wzrost konkurencyjnosci przedsigbiorstw
[22.11.2005]

Wplyw sieci inteligentnych na rozwoj krajowego systemu elektro-energetycznego
[06.11.2012]

Wprowadzanie nowych wyrobow [15.03.1994]

Wspomagajaco-neutralizujacy robot SMR-100 Expert — rozwoj konstrukeji [20.01.2004]

Wspolczesna robotyka — badania, zastosowania, ksztatcenie [19.11.1996]

Wspolczesne zastosowania grafiki komputerowej [15.03.1995]

Wspotfinansowanie przedsigwzig¢ innowacyjnych w ramach projektow celowych
Ministerstwa Nauki i Informatyzacji; ogolne zasady i przyktady realizacji [24.03.2004]

Wspolpraca robotéw przy manipulowaniu wspdlnym obiektem [19.05.1998]

Wstepne wyniki eksploatacji robotow mobilnych SR 11 INSPECTOR [22.05.2001]

Wybrane aspekty techniczne i organizacyjne zrobotyzowanych instalacji spawania
tukowego [23.01.2007]

Wybrane informacje o nowych materiatach i mozliwosciach ich praktycznego
zastosowania [21.11.2006]

Wybrane metody badan i analizy wynikéw stosowane przy pomiarach dynamicznych
taboru kolejowego [19.01.1999]

Wybrane mikrokontrolery firmy MOTOROLA. Mozliwosci zastosowan w urzadzeniach
kontrolno-pomiarowych [06.04.1993]

Wybrane modele i metody wspomagania decyzji w sytuacjach kryzysowych[13.10.1999]

Wybrane prace Instytutu Technik Innowacyjnych EMAG [11.01.2011]

Wybrane problemy militarnych zastosowan robotow podwodnych w aspekcie dziatalnosci
Instytutu Automatyki i Robotyki Akademii Marynarki Wojennej [18.11.2008]

Wybrane techniki przetwarzania sekwencji obrazéw w zastosowaniu do sledzenia
robotow mobilnych [11.10.2005]

Wybrane zagadnienia badawcze w obszarze automatyki i robotyki prowadzone
w Instytucie Sterowania i Inzynierii Systemow [18.11.2003]

Wybrane zagadnienia konstrukcji i sterowania mobilnych robotow inspekcyjno-
-interwencyjnych [19.05.1998]

Wykonanie stanowisk do testowania trwatosci presostatow [20.12.2011]

Wykorzystanie eLearningu — nowoczesnej metody ksztalcenia i doskonalenia zawodowego
w projektach miedzynarodowych realizowanych przez PIAP [08.01.2008]
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Wykorzystanie laserowego skanera i kamery dookoélnej do budowy mapy hybrydowej
3D [22.01.2008]

Wykorzystanie mozliwosci wspotczesnych, ogolnodostgpnych bankow danych
[06.01.1998]

Wykorzystanie regulatora fuzzy logic zintegrowanego ze sterownikiem PLC w uktadach
napgdowych [16.12.1997]

Wykorzystanie standardu BITBUS w przemystowych aplikacjach na przyktadzie
systemu InterBus-C firmy Phoenix Contact RFN [23.02.1993]

Wykorzystanie statystycznej kontroli jakosci do oceny procesu technologicznego
produkowanego wyrobu [29.03.2001]

Wykrywanie i lokalizacja wyciekow z rurociaggéw magistralnych [13.04.2000]

Wykrywanie i lokalizacja wyciekow z rurociagdw przesytowych cieczy [01.12.1998]

Wykrywanie katastroficznego stgpienia ostrza w oparciu o pomiar sit skrawania
[06.06.1995]

Wyniki badan chodu czteronoznego minirobota kroczacego AIBO’SONY [22.05.2001]

Wyniki wstgpnych badan manipulatora robota POLYCRANK [23.01.2001]

Wyposazenie stanowisk CAD —krotka informacja techniczna nt. oferty firmy Rolland
[04.01.1994]

Wyrazanie niepewnosci pomiaru w §wietle najnowszych propozycji Migdzynarodowego
Biura Miar [25.10.2005]

Wystapienia publiczne — podstawowe zasady [06.06.2000]

Wystapienia publiczne — podstawowe zasady, cd. [18.12.2001]

Zaawansowane materialy ceramiczne i kompozytowe [11.03.2008]

Zagadnienia badawcze i zastosowania wspotczesnej robotyki [25.03.1993]

Zagadnienia percepcyjne autonomicznych robotow mobilnych [23.01.2007]

Zagadnienia prawa autorskiego w odniesieniu do tworcy — pracownika jednostki
badawczo-rozwojowej [21.02.1995]

Zagadnienia wspotczesnych sieci komputerowych [19.04.2005]

Zapozyczenia w kulturze jezyka i badaniach lingwistycznych [05.12.2000]

Zarys dziatalnosci Instytutu Technologii Maszyn i Automatyzacji Produkcji Politechniki
Krakowskiej [06.12.2011]

Zarzadzanie jako$cig w obszarze badan i rozwoju technologii [22.11.2005]

Zasady konstrukcji urzadzen elektronicznych odpornych na  zaklocenia
elektromagnetyczne [17.12.1996]

Zasady ogolne projektowania mechatronicznego [07.01.1997]

Zasady wprowadzenia do obrotu produktéw z sektoréw: automatyki i informatyki
[21.11.2000]

Zastosowania metody rozproszonego widma sygnatu do przesylania informacji
w sieciach energetycznych oraz w systemach radiokomunikacji ladowej i satelitarnej
[23.01.1996]

Zastosowania metody zliczania pojedynczych fotonow [05.03.2002]

Zastosowania robotow precyzyjnych MELFA produkcji Mitsubishi Electric [27.05.2003]

Zastosowania techniki komputerowej w przemystowych i laboratoryjnych systemach
kontrolno-pomiarowych [09.05.1995]
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Zastosowania technologii satelitarnych [16.10.2007]
Zastosowanie estymatorow jadrowych w inzynierii sterowania i wspomaganiu decyzji
[12.10.2010]

Zastosowanie modelu BIM w nawigacji robotéw mobilnych [29.05.2012]
Zastosowanie predkosciowych algorytméw do sterowania koncowka chwytaka
manipulatora przeznaczonego do celéw militarnych i policyjnych [19.01.2010]

Zastosowanie robota IRB 1400 i wynikajace z tego korzysci [05.01.1999]

Zastosowanie systemow wizyjnych w technikach kontroli jako$ci wytwarzania
[06.04.2005]

Zautomatyzowane 1 zrobotyzowane instalacje produkcyjne — wdrozenia PIAP
[07.04.2011]

Zautomatyzowane optycznie metody pomiaru ksztattu, przemieszczen i odksztalcen
obiektow rozpraszajacych [23.02.1999]

Zautomatyzowane stanowisko do badan odbiorczych kurkéw kulowych [06.11.2007]

Zautomatyzowane urzadzenia produkcyjne i kontrolne dla przemystu maszynowego
[01.12.1994]

Zautomatyzowany system do badania zuzycia energetycznych kottéw duzej mocy
[23.05.2006] oraz [05.06.2007]

Zawory rozdzielajace elektro-pneumatyczne wg oferty Centrum Techniki Dzwigowej
POLFIT, Warszawa [29.11.1994]

Zestaw do odmierzania sktadnikow ciektych [21.04.2009]

Zmiany w prawie wynalazczym [24.01.1995]

Zmodyfikowany algorytm regulacji o ruchu $lizgowym — SMC Sliding Mode Control
[24.04.2007]

Znakowanie CE przepustka polskich wyrobow automatyki na rynek europejski
[02.04.2003]

Zrobotyzowana linia grafitowania kineskopéw w zaktadach Thomson-Polkolor
[25.03.1993]

Zrobotyzowana linia pras $rednich w FIAT-AUTO POLAND (FSM-2, Tychy)
[25.03.1993]

Zrobotyzowane gniazdo montazu thumikow do zawordéw elektro-pneumatycznych
[09.04.2013]

Zrobotyzowane spawanie z wykorzystaniem zewngtrznej osi robota (wersje z 1 1 2
robotami) [21.03.2013]

Zrobotyzowane stanowisko depaletyzacji i1 paletyzacji obslugujace kartoniarke
w browarze [22.03.2006]

Zrobotyzowane stanowisko do rozpakowania butelek z piwem ze skrzynek i paletyzacji
po zapakowaniu w kartony [10.01.2006]

Zrobotyzowane stanowisko do spawania chtodnicy powietrza typu MDB i MLB
[09.04.2013]

Zrobotyzowane stanowisko do transportu, pozycjonowania i pakowania listew do
paletyzacji [27.04.2010]

Zrobotyzowane stanowisko do ukosowania blach metoda cigcia plazmowego
[21.04.2009]
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Zrobotyzowane stanowisko do zautomatyzowanego spawania pier§cieni [29.05.2012]

Zrobotyzowany system automatycznego sterowania i kontroli procesu regeneracji
metoda napawania dla detali o zmiennych ksztattach [20.05.1997]

Zrobotyzowany system do badania wielkoskalowych konstrukeji przemystowych
[15.03.2007]

Zrobotyzowany system do badania zuzycia energetycznych kottéw duzej mocy
[20.01.2004]

Zrobotyzowany system przenoszenia detali ceramicznych dla Saint Gobain Koto
[02.06.2009]

Zyski i straty na drodze do Spoteczenstwa Informacyjnego [26.10.1999]

Zrodha i przetwarzanie energii w XXI wieku [10.04.2001]
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